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UPDATE DER SENDERSOFTWARE

Hinweis zum Update der Sender- und Sprachsoftware:

Die Sendersoftware muss vor der Sprachsoftware installiert werden,
da sonst die Sprachsoftware vom Sender nicht erkannt wird.

Auch bei zukilnftigen Updates der Sendersoftware muss im An-
schluss erneut die Sprachsoftware installiert werden, da die vorheri-
ge Version Uberschrieben wird.

SENDERSOFTWARE-UPDATE:
1) Gepackte Software-Datei von der robbe Hompage herunter-
laden.

2) T14SG_FX22_Ver_4_Update Datei entpacken (zip).
3) Es werden sechs Dateien erzeugt:

T14sgUpdate.dat

T14sgUpdate.exe

T14SG_AP.bin

T14SG_TS.BIN

T14SG_UPDATE.dat

T14SG_UPLD.bin

4) Datei T14sgUpdate.exe doppelklicken.

5) “Futaba File System Utility” 6ffnet sich.

FUTABA File System Utility.

[ confirmed the fle

6) Wahlen Sie das Laufwerk aus, indem sich die SD-Karte
befindet und driicken Sie “OK”.

7) Nun erfolgt eine Abfrage:
“Data Copy on the SD-card. OK?”
Daten auf SD-Karte kopieren. OK?
Mit OK bestétigen.

Ti2fgUpdate 8 x|

1) Data Cepy On The S0 Gard, OK?

Eeotih |

8) Es erfolgt die Meldung:
“The copy to the SD-card ended normally”
Kopiervorgang war erfolgreich.

FUTABA File System Utility

o the copy object
ar

of the SD Gar
o

END.

Updateanleitung fiir Sender T14SG / FX-22, Software-Update Version 4.0

9) Einsetzen der SD-Karte in den Sender:
Setzen Sie die formatierte SD-Karte mit der Update-Datei in den
Kartenschlitz des Senders ein.

10) Driicken und halten Sie die ,HOME/EXIT" Taste.
11) Schalten Sie den Sender ein. Etwa 5 Sek. danach wird im
Display die nachstehende Meldung angezeigt.

PROGRAM UPDATE
START: PUSHMON.35EC

Folgen Sie der Anweisung und betétigen Sie fir min. 3 Sek. die
,U.MENU/MON.“Taste.

Wenn keine Karte, oder eine solche ohne bzw. mit fehlerhafter
Update-Datei eingelegt wurde erscheint die nachstehende Fehler-
meldung:

PROGRAM UPDATE
NO MEMORY CARD

Schalten Sie den Sender aus und Uberprifen Sie die Karte, bzw.

die Datei.

12) Nach der Betatigung der ,U.MENU/MON."“-Taste startet die
Dateniibertragung:

PROGRAM UPDATE
UPLOADING

B 2

13) Sobald die Datenubertragung erfolgreich durchgefihrt
wurde, erscheint dieses Display:

PROGRAM UPDATE
COMPLETED

14) Schalten Sie den Sender aus.

Hinweis:

Achten Sie darauf, daB wahrend des Updates der Akku nicht
aus seinem Fach herausrutschen kann! Dies hatte einen kom-
pletten Softwareabsturz zur Folge! Um dies zu verhindern Akku
mit Hilfe des Akkudeckels sichern.




SPRACHSOFTWARE-UPDATE:

1) T14SG_FX22_Sound_Ver_2_Ger.zip Datei entpacken (zip).
2) Es werden sechs Dateien erzeugt:

T14sglnstallSoundGer.exe
T14sgUpdate.dat
T14SG_INSTALL_SOUND.dat
T14sgSpeechGer1.bin
T14sgSpeechGer2.bin
T14sgSpeechGer3.bin

3) Datei T14sglnstallSoundGer.exe doppelklicken.
4) “Futaba File System Utility V3” 6ffnet sich.

5) Wahlen Sie das Laufwerk aus, indem sich die SD-Karte
befindet und driicken Sie “OK”.

6) Nun erfolgt eine Abfrage:
“Data Copy on the SD-card. OK?”
Daten auf SD-Karte kopieren. OK?
Mit OK bestétigen

7) Es erfolgt die Meldung:
“The copy to the SD-card ended normally”
Kopiervorgang war erfolgreich.

8) Einsetzen der SD-Karte in den Sender:
Setzen Sie die SD-Karte mit der Update-Datei in den
Kartenschlitz des Senders ein.

Lock-Nase SD-Karten Schacht

9) Dricken und halten Sie die ,HOME/EXIT" Taste.
10) Schalten Sie den Sender ein. Etwa 5 Sek. danach wird im
Display die nachstehende Meldung angezeigt.

INSTALL SOUND
START : PUSHMON. 3SEC

Folgen Sie der Anweisung und betétigen Sie fir min. 3 Sek. die
,U.MENU/MON."-Taste.

Wenn keine Karte, oder eine solche ohne bzw. mit fehlerhafter
Update-Datei eingelegt wurde erscheint die nachstehende Fehler-

meldung:
PROGRAM UPDATE
NO MEMORY CARD

Schalten Sie den Sender aus und Uberprifen Sie die Karte, bzw.
die Datei.

11) Nach der Betatigung der ,U.MENU/MON."“-Taste startet die
Datenulbertragung:

INSTALL SOUND
INSTALLING

12) Sobald die Datenilbertragung erfolgreich durchgefihrt
wurde, erscheint dieses Display:

INSTALL SOUND
COMPLETED

13) Schalten Sie den Sender aus.

Hinweis:

Achten Sie darauf, daB wahrend des Updates der Akku nicht
aus seinem Fach herausrutschen kann! Dies hatte einen kom-
pletten Softwareabsturz zur Folge! Um dies zu verhindern Akku
mit Hilfe des Akkudeckels sichern.



Die Software der Senders T14SG / FX-22 wurde Uberarbeitet und
folgende Funktionen sind modifiziert oder hinzugefugt worden.

1. TELE.-EINST (TELEMETRIE EINSTELLUNGEN)

Im Meni ,,TELE.EINST* wurde die Sprach Version V2.0 hinzuge-
fagt.

TELE.EIMST
SFRACHE

1.2

DEUTSCH
VERSIOHN Var, 2
IMTEFM.SFRE B =EK
AUFZEICHMU ACT  SHA
IMTERY.LOG 1 =EE

Hinweis:
Die neue Sendersoftware V4.0, kann nicht die Sprachsoftware V1.0
abspielen. Daher muss die Sprachsoftware V2.0 installiert werden!

2. VARIO MELODIE LAUTSTARKE (TONAUSGABE)

Das Men(i ,WARNUNGEN® wurde auf den Namen ,TONAUSGABE"
umbenannt.

TOHAUSGAREE 1.2 TOHAUSGAREE 242
STOFFUHF EIN LAUTSTARKE

MIX—ALAFRM EIH UARIO MELODIE 26
TELEMETRIE AUS GEEEFR ~ RCHTG——
ANMDERE TOME EIN ANDERE TOME 26

AuBerdem ist es nun mdéglich auf Seite 2 des Menls, die Vario
Melodie Lautstarke zu veréndern. Hierzu kann ein Geber und die
Schaltrichtung bestimmt werden.

TOHAUSGAEBE

LAUTESTARKE

VARID MELODIE 26
GEEEFR ~ RCHTGESEHIM
AMDERE TOME 26

2.2

3. VARIO MELODIE EINSTELLUNG

Im Sensormeni ,Vario®, kénnen nun fur folgende Sensoren die
Melodien flr sinken bzw. steigen angepasst werden:
SBS-01A, SBS-01G, GPS-F1675, Vario-F1712 und Vario-F1672.

34
MELODIE @ = ——————
EEFEI + iR
+4 . Bm-= -4, Bm-=
OFFSET +A, Bm-=
TOTEEREI + iR
+d. Bm-= +@, Bm-=
Erklarung:
BEREI:

In dieser Funktion wird der variable Bereich fur steigen bzw. sinken
eingestellt.

Steigen: Wenn die Steigrate hoher als dieser Wert ist, bleibt die
Vario Melodie konstant.
Einstellbereich:
OFFSET Wert ~ +50m/s (SBS-01A, SBS-01G)
OFFSET Wert ~ +50m/s (GPS-F1675, Vario-F1712)
OFFSET Wert ~ +300.00m/s (Vario-F1672)

Sinken: Wenn die Sinkrate hoher als dieser Wert ist, bleibt die
Vario Melodie konstant.
Einstellbereich:
-50m/s (SBS-01A, SBS-01G)
-50m/s (GPS-F1675, Vario-F1712)
-300.00m/s (Vario-F1672)

OFFSET:

Hier wird der Schaltpunkt zwischen Steigen und Sinken eingestellt.
Wenn das Variometer hdher als dieser Wert liegt, ertdnt die ,stei-
gen“ Melodie. Falls das Variometer niedriger als dieser Wert liegt,
ertdnt die ,sinken“ Melodie.

TOTBEREI:
In diesem Bereich wird keine Vario Melodie ausgegeben.

Steigen: Wenn die Steigrate niedriger als dieser Wert ist, wird
keine Vario Melodie ausgegeben.
Einstellbereich:
0m/s ~ +50m/s (SBS-01A, SBS-01G)
0.0m/s ~ +50m/s (GPS-F1675, Vario-F1712)
0.00m/s ~ +300.00m/s (Vario-F1672)

Sinken: Wenn die Sinkrate héher als dieser Wert ist, wird
keine Vario Melodie ausgegeben.
Einstellbereich:
-50m/s ~ Om/s (SBS-01A, SBS-01G)
-50m/s ~ 0.0m/s (GPS-F1675, Vario-F1712)
-300.00m/s ~0.00m/s (Vario-F1672)

Sinken
o (Stetige Melodie) >

Steigen
4_ (Unstetige Melodie)

j— |
Feste Melodie |Variable Melodiel
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.~ 4. MENU TELEMETRIE EINSTELLUNGEN (TELE.-EINST)

HEEESLEERE Im MenU Telemetrie Einstellungen, kann nun fir die Telemetrie Sen-
VERZIG A8 soren die Alarmlange und die Wiederholungszeit eingestellt werden.
LAUTSTARKE 26 TELE. EINST 12
GEEEFR -~ RCHTGLO HIH
SFRACHE DEUTSCH
VERZG: LERSIOHN Var., 2
Auf Seite 4 des Meniis kann eine Verzdgerungszeit fiir die Vario INTERV.SFR B =SEK
Melodie eingestellt werden. Innerhalb dieser Verzégerungszeit wird AUFZEICHMU ACT  SA
keine Variomelodie ausgegeben. IMNTEFRY . LOS 1 =ek
Einstellbereich: 0.0, 0.5, 1.0 und 1.5 Sekunden. TELE.EIHST e,
Variometer (m/s) ALAFRM
A WIEDERHOLT il =EEK
i _Aktuell Variometer ; DALUEF 1 =ekr

+—0m/s = :
H SensorA |ON |_|
R Alarm OFF J I—I I
SensorB |ON I_
H Alarm OFF
Verzogerungszeit Alarm Ausgang (o
(Buzzer, FE | I I I I I I | | I |
Time (sec) Vibration o [ 1 TR
, Sprache) (ad | | |
] — T
LAUTSTARKE: Dauer A >
In der unteren Halfte des Displays kann die Vario Melodie Laut- Wenn ein neuer Alarm Zeit
" . . . . . . . Wiederholt auftritt, verlangert sich
starke eingestellt werden. Diese Funktion ist gleich mit der Funktion (Wiederholzeit) die ,Dauer” Zeit

Vario Melodie Lautstarke im Meni ,TONAUSGABE".



5. MENU SENSOR (EINBINDUNG NEUER FAHRTREGLER)

Im Men( ,Sensor”, kdnnen nun die neuen Telemetrie Fahrtregler
genutzt werden. Die neue ROXXY® Smart Control BL-Fahrtreg-
lerserie bietet eine integrierte Telemetriefunktion Uber die digitale
S.BUS2 Schnittstelle. Damit informiert Sie der ROXXY® Smart
Control Regler immer genau Uber den aktuellen Zustand lhres

Antriebes.

Folgende Daten werden erfasst und an den Piloten Gbermittelt:

* Strom
+ Spannung
» Kapazitat
* Drehzahl
» Temperatur
STROM 1-2, B 2.
“““ +ALARM IHA
kit +ALARMWERT +@. BA
+ALARM IMA VU IERA AUS
+ALARMWERT +1@8, BA SPRACHE IMAR —-
+UIERA AlS
SPAMHUMG 12 EEEREIRE 2,02
“““ +ALARM IHA
skt +ALARMWERT 1@, @y
+ALARM IMA +UIERA AUS
+ALARMWERT 5@, 8y SFRACHE INR ——
+UIERA AUS
EAPAZIT. 1.2 [FEEEERE 242
CMIMAMAX: +ALARM INA
+ALARMWERT +BmAk
+ALARM IMA VU IERA AUS
+ALARMWERT  +4 . BBEMAK sFRACHE  IMA ——
+UIERA AUS
L rin | 1.2 (RO 2.2
CMIMAMAXE +ALARM INA
+ALARMWERT Brem
+ALARM IMA +UIERA AUS
+ALARMWERT 2. B80rEM SPRACHE INR  --
+UIERA AUS FOLE 2
TEMFERRT - TEMFEREAT 242
CMIMAMAX: +ALARM INA
+ALARMWERT +@°
+ALARM IMA +UIERA AUS
+ALARMWERT +1@@° C SPRACHE IMA —-
+UIERA AUS

6. S.BUS SERVO MENU (EINBINDUNG VON SBD-1 ADAPTER)

Der PWM Adapter SBD-1, kann nun direkt am Sender programmiert
werden. Dadurch ist man zur Programmierung der Ausgénge, nicht
langer an einen PC gebunden.

Schliessen Sie den SBD-1 Adapter wie in der Anleitung beschrie-
ben an die S.I/F-Buchse des Senders an.

Navigieren Sie in das ,SBUS SERVO* Menii im ,SYSTEM MENU*.

Driicken Sie nun auf Seite 3/3 das Feld ,AUFRUF“ und bestatigen
Sie die Sicherheitsabfrage mit ,,Ja“.

SEUS SERWO To5
HALTEERF 23. 84 % -sa5R0D

Folgendes Display erscheint:

i n] A4 - 65534
Sxil CH 3
Sxz CH 2
=x= CH 1

SCHEEI
AUFREUF

Nun kénnen an den Ausgéngen SX1...3 die entsprechenden Kanéle
eingestellt werden.

SEO1

io HEd — 65534

Sx1 cH[ 3]

SxE CH 2 SCHEEI
Sx= CH 1 AUFREUF

Sobald die Einstellungen abgeschlossen sind, navigieren Sie auf
das Feld ,SCHREI", um die Daten auf den SBD-1 Adapter zu spei-
chern.



7. S.BUS SERVO MENU (OLP EINSTELLUNG)

Im Men( ,SBUS SERVO* kann fiir Servos mit eingestellter ,OLP*
Funktion (Over Load Protection), die Abschaltkraft und die Abschalt-
zeit (TIME) eingestellt werden.

SEUS SEEVO 25

REVERS HMORMTvFE
sANFTLAU EIN

SOFTETRT 2.205-45GFRD

STARTERF O% AUS

DAMFFURNG 112

Erklarung:

Trq:

Prozentuale Begrenzung des Servo- Nennmoments, welche zur
Abschaltung fuhrt.

Beispiel:

Ein 20 kg Servo wirde bei der Einstellung ,Trg“ 50%, bei einer
Belastung von 10 kg abschalten, wenn diese Kraft fir die entspre-
chende Dauer (TIME) bestehen bleibt.

SEUS SERVO T35
HALTEEFRF =1 . 8EA

suMMeErR  AUS

oLF Trallililx TIME 3S=
IHITI SCHEEI AUFRUF
SEUS SERVO T35
HALTEEFRF x1 . AEA

suMMeErR  AUS

oLk Tra lB8x TinelE=
IHITI SCHREI AUFRUF

8. MODELL TYP MULTIROTOR

Der Sendersoftware wurde der neue Modelltyp ,Multirotor* hinzu-
geflgt.

Nach Auswahl dieses Typs im Meni ,MODELL TYP*, kénnen alle
Mischer zum Betrieb eines Multicopters angezeigt und eingestellt
werden.

MODELL TYF
TY'FE

MULTIROTOR

FUTAREA CO. 259 25 {7.E5W Grafische Anzeige des
T1 EIEIHEIEI.EIEIEI 4 Modelltyps im Startdisplay.
TZ B8:a86. 868

E14KA -~ HEW3
+@ B e 60 +a| ]

+a +@

II 1 . 1 |“| ) - 1 || -
ERSIS MEHMO 1.+2, Darstellung der Mischer im
SERMO ' SERYOMITTE| Bas's Mend.

MODELLWAHL : SERVOUMPOL
MODELL T4F:FAIL SAFE
MODOULAT IO : EHOPLUMKT

FUMETION :SRVO SPEED

BRSIS MEHMO

22
MOTOR-AUS | TELEMETRIE
TRIM-EIMST: SENSOR

STKE. ALAREM  OATA RESET
MIX—ALARM -
TELE.EIHST!

Darstellung der Mischer im

MODEL MEHMO
: Modell Men(.

SERVO

OUAL RATE
FEOGE-MIx
GAS EURVE
KREISEL E

Voreinstellung der Kanéle
und Funktionen.

Erklarung:

TILT: Kamera Neigung
PAN: Kamera Drehung
REK: Aufnahme




4.4

FURETIOH 1.~ Auswahl der einstellbaren
KAI1 GUERRUDER Funktionen
HUERRUDEE HAXNESN Funktion
HUHEMRUDER: KRE ISEL 2 Yo
MOT.-GAS KREISELZ Normal 2ung
SEITE ‘EAM TILT
: Querruder Quer
FUHETIOH 2% | Héhenruder Hoéhe
KEA=1 2 UERRLUDER Mot./Gas Gas
KAMERA FAM: ZUSATZ S Seite Seit
KAMERA REKIZUSATZ 4 | oo | st
ZUSATZ & (ZUSATZ 2 Kreisel2 | KRSL2
. Kreisel3 KRSL3
FUHET IOH R Kamera
KAIl1 GUERRUDEFR Neigung LT
ZUSATSE 1 i I})(amera PAN
rehung
Kamera
Aufnahme REK
Hinweis: Mode MODE
Die Funktionen ,KAM TILT®, ,KAM Zusatz6 ZUe6
REK®, ,,KAM PA.N“ und ,,.MODI.E“ Zusatz5 ZU5
haben keine spezielle Funktion. Sie
sind gleichzustellen mit der Funktion Zusatz4 ZU4
LZUSATZ". Zusatz3 ZU3
Zusatz2 ZU2
Zusatz1 ZUA1

TEARIHER
IMA MODE RATE SCHO—k -1 RAINER
1 BUER AUS

=HAOHE AUS

=GAS AUS

45EIT AUS

TREAIMER 24
IMA MODE RATE SCHO-K
=MODE AUS
<TILT FUHE 188 x KRS
FAH FUME 188 % KA4
sREK FUME 188 % KAS

1.~ Voreinstellungen im Meni

TEARIHER S
IMA MODE RATE SCHU—EK
aZU1 AUS
1aZl1 AUS
11201 AUS
1=27101 AUS

TEAIMHER .
ACT IHA

=u -

kAa MooE SEKA

9. KREISEL (NUR BEI MOT-MODL, SEGLER, MULTIROTOR)

Im Kreisel Men( kann nun eine Feinabstimmung Gber einen Geber
durchgefihrt werden.

Der Einstellbereich fir GY Kreisel liegt bei +/- 20%.
Fir NORM Kreisel liegt die Rate bei +/- 10%-

KEREISEL
#1 = =

ERsL  AWCS 28 ¢ —wa:RO
ErRsLz AVWCS 28 ¢ as:LDO
ERsL= AVWCS 28 ¢ —we:LS

T™vFE GY% EIH SE]

AETIW #1

10. STICK POSITION ALARM (STK ALARM)

Hier kann fiir einen Steuerknippel ein Alarm Ton eingeschaltet wer-
den. Dieser Alarm ertdnt, wenn die vorher eingestellte Position er-
reicht wurde.

acT IMA
sw -
=TE J3
FoOs SH%< @

ACT: Funktion ein- bzw. ausschalten.

SW: Schalter bestimmen, zum ein- bzw. ausschalten.

STK:  Geber bestimmen (J1...J4).

POS:  Festlegen der Alarmposition. Dazu GasknUppel in die ent-
sprechende Position bringen und Cursor driicken.



11. STOPPUHR (TIMER 1+2)

Im Menl ,STOPPUHR* wurde ein einstellbarer Vibrationsalarm und
eine Sprachausgabe (SPRACHE) hinzugeflgt.

STOPFLHE

TI1 HE: @d,. B8 RESET
MoDE  AUFW START ——
ALAFRM 1@ : BA + =TOFF ——
MEMORY AHUS RESET ——
vierr AUS  =FrRAcCHE IHA

STOFFLUHF
TIZ2 HE: 88, 88 RESET
MooE  HUFW START ——

ALARRM 18 BA + =TOFF ——
MEMORY AUS RESET ——
vierr AUS =sFrRAcCHE IMA

VIBRA:

Hier kann ein Vibrationsalarm eingestellt werden, der zusétzlich
zum akustischen Alarm den Nutzer auf die Unterspannung hinweist.
Verschiedene Vibrationsarten sind einstellbar:

Typ 1: 1 x lang

Typ 2: 2 x lang

Typ 3: 4 x kurz

Typ 4: schnelle Vibrationsfolge

e (R S
TYPE 2 §§§§ = =
TVPE3 §Rgf — — — —=
TYPE 4 §§§§>>>> > > > >

SPRACHE:
Bei aktivierter Funktion, wird tber die Kopfhérerbuchse vor Ablauf
bzw. erreichen der Alarmzeit (ALARM) ein Countdown angesagt.

Hinweis:
Uber die Pfeile rechts neben der Alarmzeit Einstellung (ALARM)
lasst sich der Alarm Piepser zeitlich anpassen.

Beispiel Pfeil nach oben:

20 Sek. vor erreichen der Zeit: Sprachausgabe ,20 Sekunden*
Alarm Piepser piept jede Sekunde. 10 Sekunden vor erreichen der
Alarmzeit beginnt ein Countdown Uber die Sprachausgabe (10-9-8-
usw.).

Beispiel Pfeil nach unten:

Ab einer Minute vor erreichen der Alarmzeit, wird alle 10 Sekunden
die verbleibende Zeit vor dem Alarm angesagt. 10 Sekunden vor
erreichen der Alarmzeit beginnt ein Countdown Uber die Sprach-
ausgabe (10-9-8-usw.).

12. DG1, DG2 IM FASSTEST 14CH MODUS

Im FASSTest 14 Modus, werden die Schaltkandle DG1 (Kanal 13)
und DG2 (Kanal 14) am Empfanger R7008SB auf den PWM Kana-
len 5 und 6 ausgegeben. Allerdings muss dazu am Empféanger der
Modus C oder D eingestellt werden.

Empténger Kanalausgénge
Anschiuss | ModeA | ModeB | ModeC | ModeD
1-8 Ka. 1-7 Ka. 9-16 Ka. 9-15 Ka.
1 1 1 9 9
2 2 2 10 10
3 3 3 11 11
- 4 4 12 12
5 5 5 13 13
2 6 6 14 14
7/B 7 7
8/SB 8 S.BUS S.BUS
rOtbeiinkl;ED ‘i o ax i x

13. TELEMETRIE DATEN LOGGING ZEICHEN

Im Home Display und im Telemetrie Monitor (TELEM.MONI) wird
nun das Zeichen flr den aktiven Telemetrie Daten Log angezeigt.
Sobald die Logging Funktion aktiv geschaltet wurde, ertént wie
gewohnt ein kurzer Piep und zur optischen Darstellung &ndert sich

das entsprechende Zeichen.
FUTAEA CO. e
T1 BB:BB.
TZ BE:EE, Glr——

Ei14kA ~ HEW3

-] B g1 2@ +@
+@ VPP #1 +@
| PRSP |

Home Display

FUTAER CO.
T1 B868:88. 8§ b
T2 8% 00, Dh—.r

B14KA .~ MEW3
+@ B m1:2@ +@
+@ VPP #1 +@
| Al o

Telemetrie Monitor

T T
1 Usmin ROM 1 Usmin ROM
ESC ESC ESC ESC
1 SPANMHUNG| 1 TEMPERAT 1 SPANMUNG| 1 TEMPERAT
ESC ESC ESC ESC




14. ERWEITERUNG DES TELEMETRIE MONITORS

Die Sensordisplays des Telemetrie Monitor Menls wurde von max.

4 auf max. 16 Sensoren erhoht.

TELEM. MOMI
Rx—BRATT.

@, @l
EMPFANGE

T 1-4
= ENTFERHG

GFS—1675

EXT-VOLT
.0
EMPFAMGRE

TELEM. MOMI
15 KAPARZIT.

CURR-167S

2 GESCHWHD

GFS-16%3

T 34
132 SPAHHLUNG

ESC

12 STROM

Hinweis:

12 SPAMHUMG

TELEH. MOH T I ET I

= HOHE 15 STROM
GPS-1675 |CURE-1678
s VARIO 1s SPAMHUMG
GFS-1673 |CURE-167E
TELEH. MOH T I E I .
15 KAPARZIT.
ESC

Damit das Sensordisplay angezeigt werden kann, muss der ent-
sprechende Sensor am Sender angemeldet sein.
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