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Die Software der Sender T14MZ / FX-40 wurde Uberarbeitet. Mit
der nun vorliegenden Version 1.7 (Encoder V1.47) sind folgen-
de Funktionen hinzugefiigt oder modifiziert worden.

1. KREISEL MENU (NUR HELI)

Im Kreisel Meni wurde die Funktion ,,KRSL2 (ROL)“ und ,,KRSL3
(NIK)*“ hinzugefugt. Dadurch ist es jetzt méglich, pro Flugzustand
drei verschiedene Kreisel oder eine 3-Achs Kreisel Einstellung
abzurufen. Die ,,KRSL2 (ROL)“ und ,,KRSL3 (NIK)“ sind keinem
Kanalausgang zugeordnet und muassen unter ,,Funktion® zugeord-
net werden.

Das Mend stellt sich wie folgt dar:
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Damit die Werte eingestellt werden kdnnen, auf die jeweilige
Funktion navigieren und auswahlen. Das Einstellmen( &ffnet sich.
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Die Einstellméglichkeiten sind in der Anleitung des Senders
beschrieben.

2. SERVO MONITOR

In der ,,SERVO MONITOR* Funktion, wurde eine weitere Sicher-
heitsfunktion hinzugefiigt. Wenn die Funktion ,,FLUGZUSTAND
HALTEN® (FZS-HOLD) aktiv ist, kann im ,SERVO MONITOR* die
Servo Test Funktion ,BEWEGEN® nicht mehr eingeschaltet wer-
den. Dadurch ist ein versehentliches Anlaufen des Motors zu ver-
hindern.
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