“robbe
Futaba

4(,
robbe 7(-’
Futaba 2 4GHz

E

ASST:-!

el cion0cd System Telemelny
S iy G/T-I;
st/;Hés
BEDIENUNGSANLEITUNG
T-18 MZ

NO. F 8073
NO. F 8073M1

00:00.0|

mpm-
Futaha Condithon 1

TIEME —




“robbe

T 18S8M=

Inhaltsverzeichnis

Inhaltsverzeichnis

Sicherheitshinweise, unbedingt beachten!

1.

3.1

4.1
4.2

5.1
5.2
5.3
5.4
55
5.6
5.7
5.8

6.1

= © N

Sicherheitshinweise..........cccevceeeiiii e 4
Routinepriifung vor dem Start
Versicherung
Allgemeine Beschreibung ..........cccooviiiiiiiieninieen, 5
Sender und Empfanger
Lieferumfang .......cooeeeeeiiieee e 5
Empfohlenes Zubehor ... 5
Technische Daten.........ccoooceeiiiieeeiie e 5
Sender T18MZ FASSTES......c.coecviiiiieieeieiceeeeee 5
Empféanger R7008SB FASSTest .......cccceiiivicieiiieens 5
Bedienelemente Sender.........ccccoeieiiieiiiniieeneene,
Allgemeines zum Sender .........ccovviveeneenieenieeeiees
Wechsel der Schalter..........ocoeveiiiiiieiieneeeeeee
SteuerknUppeleinstellungen....
Stick Mode / Drossel Rechts / Links ...........ccceeuen. 10
Speicher SD-Karte/USB SticK.........ccoovvverieeeeinnenn. 10
Lehrer-Schiiler-Betrieb ..........cccccoevvieceiiieneceees 11
Betrieb am Flugsimulator ...........ccocoeieiiieeiniinenns 11
Anschlisse der Senderriickseite ..........ccocvveveennnen. 12

Laden des Senderakkus

Sicherheitshinweise zum LiPo-Akku

Stromverbrauch, Betriebszeiten

Kopfhéreranschluss

S.BUS - Anschluss

Integrierte Kamera
Kombiwerkzeug...........cccooiiiiininiicnec e 13
Anschluss von Empfanger und Servos........... 14 -17
Anbindung des Empféngers R7008SB
Statusanzeige der Empfanger - LED

Anbindung von FASST und S-FHSS Empféngern
Empfangerausgange, Standard, S.BUS, S.BUS2
Empfangerausgangsbelegung éndern

Externe Spannungsmessung (Extra Voltage)
Servo-Anschluss am S.BUS Ausgang

Gemischter Anschluss

Grundsatzliches zur Bedienung ..........cccoooeiieenenne 18
Modelltyp - Funktionsreihenfolge
Empféngerausgangsbelegung Flugmodelle
Empfangerausgangsbelegung Heli

Empféngerausgangsbelegung ..........cccooovveveennnnne. 19
Ein / Ausschalten des Senders.........ccccocvveveenienen. 20
Erklarung Home-Display ........cccocvvriieeinieeiieecee 21
Menustruktur / Navigations-Beschreibung .............. 22

11.  System Meni (Grundeinstellungen des Senders) ..23
11.1  Trainer (Lehrer-Schiler Funktion) ..........c.ccceeeennine 24
11.2  DISPlay..eeeeieiiie e 25
11.3 Datum, Uhrzeit, Kalender, System Zeit.................... 26
11.4 Nutzername, - Nummer, Sicherheitsmodus............ 26
11.5  Schaltertyp Zuordnung........cccceevieereeeieciieeieeneene 27
11.6  Gebereinstellungen, - Umpolung, Aktionszeit......... 28
Kalibrierung der Steuerkniippel
11.7  LaUESTArKE ...oooeeiciieece e 30
12.8  Player oo 30
11.9  Kamera. ..o 31
11.10 S.BUS SEervo...ccoeeeiieeeie e 31
11,11 InfOrmation .......ccceeeiieeeee e 32
11.12 Reichweitentest.........cccov e 33

12.

121
12.2
12.3
12.4
12.5
12.6

12.7

12.8

12.9

12.10
12.11
12.12
12.13
12.14
12.15
12.16

12.17
12.18

12.19
12.20
12.21

Basis Menu (Grundeinstellungen Flachenmodell) ..34

Servo MONIO . .eveeeeeeeeieeeee e 35
Modellwahl - Modellspeicherwahl ............cccceeveeee. 36
Modell Typ - Modelltypauswahl...............c..ccceeeenne 37
Bild - Bilder / FOIOS......ceeiiiiiieiiieeeeceee e 38
Yo 10 Lo R RTRR 39
Modulationsart...........eeeeeeeeeeeeeeeeeieeeeeeeee s 40

Wechsel des Frequenzbandes, France-General
Wechsel S-FHSS, FASST, FASSTest
Telemetrie-Einstellungen

FUNKEION oo 42
Servomitte - Servomittenverstellung ............cccccee... 45
ServoUmMPOIUNG ....coiuveeriierri e
Fail-Safe Einstellungen

Endpunkt (ATV), Servowegeinstellung.................... 48
Motor Aus, Motorabschaltfunktion...........ccccceeeeeen.n. 49
Leerlauf 2 ...
STOPPUNT ..
THMMEranZeige.......covvvrrieiieeree e
Funktionsname &ndern

Telemetrie und Sensoren allgemein.................... 52
TelemMetrie. ... 53
1T Yo S 55

Manuelle Zuordnung

Automatische Zuordnung
Zeitschlitz, Zeitschlitzblocke
Manuelle Zeitschlitzverwaltung
Automatische Zeitschlitzverwaltung

SENSOMAME ...ci it 57
MiX-ALAIMN < 57
Rlcksetzen der Daten (Reset).......ccccevvvieeeiiiieenne 57



— I"'I'I'.: T 1 E M Z Inhaltsverzeichnis

13.  Modell MenU Flachenmodell (Mischfunktionen)......58 14.  Basis Meni Hubschrauber...........ccocceiiiiiiiiiennee. 90 16. Update der Sendersoftware ..........ccceeeeerevrieennenne 107

13.1  Servo Monitor, siehe Seite.........cccceriivicienecinene. 35 14.3 Modell Typ - Modelltypauswahl.............ccccoeeveennrene 91 17.  Tipps zum Einbau der Empfangsanlage............... 107

13.2 Auswahl der Flugzustande............cccceeeiiiiviceenenns 59 14.4 Taumelscheiben Einstellungen..........cccccoovveinnnnns 92 18. Gewahrleistung .......ccccovviiieiiiiieeec e 111
Flugzustande kopieren 14.5 Taumelscheiben RiNg.......ccococviviiiiiiii i 92 19. Haftungsausschluss.........cccocveviiiiiineniicceee 111
Verzdgerungszeit einstellen 20. Postbestimmungen...........ccooeiiiiiiiiee 111
Flugzustadnde umbenennen 21. Konformitatserklarung ..........ccccvcvveeieiineec e 111

13.3 Geberwegeinstellung, Kurve (AFR) / Dual/Rate .....61 15.  Modell Menl Hubschrauber.........c.ccccovviiieeniennee. 95 22.  Allgemeinzuteilung ......cccoeeiiereriiieeiie e 112
Exponentialfunktion 15.5 Pitchkurven Einstellung........ccccooveviiiiiniiiieenne 94 23, ZUDERNO ...t 113
VTR-Kurve (Tri-Rate 15.6  Gaskurven Einstellung ........ccoccoveiiniiiiiniccieene 96 24, ServiceadreSSen ......cc.cceveieiieiii e 115
15-Punktkurve (Linie-Kurve) 15.7 Beschleunigungs Funktion.........c.ccoociiiiiiiiiiennnee. 98 25. ENtSOrgUNG ...cco i 116
Geschwindigkeitseinstellung 15.8 Autorotations FUnKtion ..........ccccveveniiiiieeinieeee 99
Group und Single Modus (Global /Einzel) 15.9 Taumelscheiben Mischer.........ccoccovveiiiniiiiennnen. 100
Kurvenpunkt einfligen, I16schen 15.10 Gas / Motor MiX.....oocueeeeiieeeeee e 102 Wir wiinschen lhnen viel Erfolg und Freude mit lhrer neuen
Umschaltbare Geberwege D/R 15.11 Pitch-Nadel Mischer ..........cccoooiiiininiieeee, 102 Fernsteuerung!

13.4 Programmierbare MisCher...........ccccceeciiiieiienienns 66 15.12 Pitch-Heckrotor Mischer..........cccoeviniiiniiicienen. 103
Kurvenmischer 15.13 Kreisel Einstellungen.........ccccooiiiiiniiinicceeen, 104
Offsetmischer 15.14 Drehzahlregler Einstellungen ..........ccccooiveviiienns 105

13.5 Querruderdifferenzierung ........ccccoevveereeeieeiiennenns 70 15.15 Gas Limiter......ccoooeiiieiie e 105

13.6  Klappeneinstellung.........ccoceeveeniiineeniiinicceeeee 71 15.16 Flugzustand Halten (FZ-HOLD)........cc.cccvoevrueenen. 106

13.7 Querruder - Wolbklappen Mischer...........ccccceeenene 72

13.8 Querruder - Seitenruder Mischer ...........ccccoeeeeenee. 73

13.9 Seitenruder - Querruder Mischer ..........ccccceeceenene 74

13.10 Storklappen - Héhenruder Mischer ......................... 75

13.11 Wolbklappen Mischer (Spoiler) ........cocveieeeceenennns 76

13.12 Ho6he - Wolbklappen (Spoiler) Mischer ................... 77

13.13 Wélbklappen - Héhenruder Mischer ....................... 78

13.14 Butterfly Mischer ... 79

13.15 Trimm Mischer 1 und 2 .......cccooviiiiiiiieee 80

13.16 Kreiseleinstellungen ..........ccvvveiiiiee e 82

13.17 Beschleunigungs FUNKLON .......c.cooovieiiiiniiiieeee 83

13.18 Motor Einstellung (E-MotOr) .......coooveeeiiiiiiiieiens 84

13.19 Seitenruder- Héhenruder Mischer............cccceeeneee. 85

13.20 Snap Roll FUNKEON.......cccoiiiiiiiiee e

13.21 Gemischverstellung........coceeieeniiineeniieneeeieeeee

13.22 MUlti MOTOF ..o

13.23 AIVALOF ..

13.24 V-Leitwerk Einstellungen.......cccccocevieiiieeniiinenn,

13.25 Winglet - Ruder Einstellung

13.26 Querruder - Bremsklappen Mischer..........ccccceeeee 89




“robbe

T 18S8M=

Sicherheitshinweise

SICHERHEITSHINWEISE, UNBEDINGT BEACHTEN.

Lesen Sie vor Inbetriebnahme unbedingt diese Anleitung und
besonders unsere Sicherheitshinweise genau durch. Wenn Sie
ferngesteuerte Modellflugzeuge oder Hubschrauber erstmalig
betreiben, empfehlen wir lhnen einen erfahrenen Modellpiloten
um Hilfe zu bitten.

Diese Fernsteueranlage ist ausschlieBlich fiir den Betrieb von
funkferngesteuerten Modellen konzipiert und zugelassen.
Robbe Modellsport bernimmt keinerlei Haftung bei anderwei-
tiger Verwendung.

1. SICHERHEITSHINWEISE

Ferngesteuerte Modelle sind kein Spielzeug im ublichen Sinne
und diirfen von Jugendlichen unter 14 Jahren nur unter Auf-
sicht von Erwachsenen eingesetzt und betrieben werden. lhr
Bau und Betrieb erfordert technisches Versténdnis, handwerk-
liche Sorgfalt und sicherheitsbewusstes Verhalten. Fehler oder
Nachlassigkeiten beim Bau oder beim Fliegen kénnen erhebli-
che Sach- oder Personenschaden zur Folge haben.

Da Hersteller und Verkaufer keinen Einfluss auf den ordnungs-
gemaBen Bau und Betrieb der Modelle haben, wird ausdriick-
lich auf diese Gefahren hingewiesen und jegliche Haftung aus-
geschlossen.

Technische Defekte elektrischer oder mechanischer Art kdn-
nen zum unverhofften Anlaufen des Motors flihren, wodurch
sich Teile I6sen und mit hoher Geschwindigkeit umherfliegen
kénnen. Auch ein Betrieb der Empfangsanlage ohne aktivierten
Sender kann zu diesem Effekt fihren (Failsafe Funktion).

Hierdurch entsteht erhebliche Verletzungsgefahr. Luft-
schrauben (Propeller), Rotoren bei Hubschraubern
und generell alle sich drehenden Teile, die durch
einen Motor angetrieben werden, stellen eine stédndige
Verletzungsgefahr dar. Funktions- und Reichweitentest
sollten deshalb mit deaktiviertem Motor / Antrieb vorge-
nommen werden. Vermeiden Sie unbedingt eine Beriihrung
solcher Teile. Eine drehende Luftschraube kann z.B. einen
Finger abschlagen!

Bei Elektromotoren mit angeschlossenem Antriebsakku niemals
im Gefahrdungsbereich von Luftschrauben oder rotierenden
Teilen aufhalten. Achten Sie ebenfalls darauf, dass keine son-
stigen Gegenstande mit sich drehenden Teilen in Berlihrung
kommen!

Schiitzen Sie Ihren Sender vor Staub, Schmutz und Feuchtig-
keit. Setzen Sie die Gerate keiner UbermaBigen Hitze, Kélte
oder Vibrationen aus. Der Fernsteuerbetrieb darf nur im ange-
gebenen Temperaturbereich von — 15 °C bis + 55 °C durch-
gefiihrt werden.

Benutzen Sie nur empfohlene Ladegeriate und laden
Sie lhre Akkus nur unter Aufsicht. Beachten Sie unsere
Sicherheitshinweise zum Laden der Akkus. Uber- oder
Falschladungen kénnen zur Explosion des Akkus fiihren.
Achten Sie auf richtige Polung.

Vermeiden Sie StoB- und Druckbelastung. Uberprifen Sie
Ihre Anlage stets auf Beschadigungen an Gehausen, Kabeln
und Anschlussbuchsen. Durch Absturz beschédigte oder nass
gewordene Gerate, selbst wenn sie wieder trocken sind, nicht
mehr verwenden! Entweder im robbe Service Uberprifen las-
sen oder ersetzen.

Durch Nasse oder Absturz kdnnen Fehler entstehen, welche
nach kurzer Betriebszeit zu einem Funktionsausfall fiihren. Es
ddrfen nur die von uns empfohlenen Komponenten und Zube-
hoérteile eingesetzt werden. Verwenden Sie immer Original
robbe-Futaba-Steckverbindungen.

Hinweis: )
Die 2,4 GHz Ubertragungstechnik, kann fiir alle Flug-,
Schiffs- und Automodelle eingesetzt werden.

ROUTINEPRUFUNGEN VOR DEM START

+ Bevor Sie den Empfanger einschalten vergewissern Sie
sich,
dass der GasknUppel auf Stopp / Leerlauf steht.

» Immer erst den Sender, dann den Empfénger einschalten.

» Immer zuerst den Empfanger, dann den Sender ausschal-
ten.

» Flhren Sie vor dem Start einen Reichweitentest durch

* Ist der richtige Modellspeicher ausgewahlt?

» Flhren Sie einen Funktionstest durch. Prifen Sie die Lauf-
richtung und die Ausschlage der Ruder am Modell.

+ Sind Mischfunktionen und Schalter richtig eingestellt?

+ Ist der Ladezustand der Akkus ausreichend?

+ Im Zweifel Modell niemals starten! Sie gefdhrden sonst
sich und andere.

MODELLBETRIEB

+ Uberfliegen Sie niemals Zuschauer oder andere Piloten.

» Gefahrden Sie niemals Menschen oder Tiere.

» Fliegen Sie nie in der Nahe von Hochspannungsleitungen
oder Wohngebieten.

» Betreiben Sie Ihr Modell auch nicht in der Nahe von Schleu-
sen und 6ffentlichem Schiffsverkehr.

» Betreiben Sie Ihr Modell nicht auf 6ffentlichen StraBen,
Autobahnen, Wegen und Platzen etc.

Bei Gewitter diirfen Sie Ihre Anlage nicht betreiben.
Waéhrend des Betriebs niemals mit der Senderantenne auf das
Modell ‘zielen’. In dieser Richtung hat der Sender die gering-
ste Abstrahlung. Am Besten ist eine Position des Piloten, bei
der die Antenne eine seitliche Stellung zum Modell einnimmt.

VERSICHERUNG

Bodengebundene Modelle sind Ublicherweise in einer Privat-
haftpflichtversicherung mitversichert. Fir Flugmodelle ist eine
Zusatzversicherung oder Erweiterung erforderlich. Uberpriifen
Sie unbedingt lhre Versicherungspolice und schlieBen Sie,
wenn nétig, eine Versicherung ab.
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2.

ALLGEMEINE BESCHREIBUNG
Das neue Flaggschiff von robbe-Futaba besticht durch sein
elegantes Design.

Mit 18 Servo-Kanalen ausgestattet, sowie dem neuen bidi-
rektionalen FASSTest® - System fiir die Ubertragung von 32
(64) Telemetrie-Kanalen.

Neu ist das brillante 6“ (15 cm) groBe TFT-LC-Display
mit Touchscreen und LED-Hintergrundbeleuchtung. Die
Anzeige ist gestochen scharf und kontrastreicher als das
bisherige STN-LC-Display. Es bietet einen weiten Blickwin-
kel und ist auch bei grellem Sonnenlicht sehr gut ablesbar.
Durch Einsatz eines schnellen Mikroprozessors mit 400
MHz Taktfrequenz wurde auch die Reaktionszeit des
Touchscreens deutlich verkirzt, wodurch die Bedienung
noch einfacher und schneller erfolgt.

Der interne Speicher wurde erheblich erweitert, so dass
auch Bilder und Modelle im internen Speicher Platz finden.
Eine integrierte 300.000 Pixel Kamera ermdglich unkom-
plizierte Erstellung von Bildern des Modells, um es dem
Modellspeicher zuzuordnen.

Neben der bekannten Speicherung auf SD-Karte kann nun
auch Uber einen USB-Anschluss ein USB-Stick als Spei-
chermedium, bzw. eine Maus oder Tastatur angesteckt wer-
den.

Weitestgehend beibehalten wurde die bewahrte Mena-
fihrung, welche natlrlich um die Menus, S-BUS-Servo,
Kamera und Telemetrie-Anzeige erweitert wurde.

Die Telemetrie-Daten werden sowohl im Display angezeigt,
als auch Uber Ton- oder Sprachausgabe ausgegeben.
Zusétzlich steht als Indikator auch ein Vibrationsalarm zur
Verfligung.

Uberarbeitet wurden ebenfalls die Steuerkniippel, diese
sind, man glaubt es kaum, nun noch préziser geworden,
es kommen neue Industriepotentiometer zum Einsatz, mit
einer Lebensdauer von Gber 1 Million Zyklen.

Eine umfangreiche Software bietet auch fir funktionstrach-
tige Motor-, Segelflug- und Hubschrauber-Modelle alle
notwendigen Funktionen. Ausreichend freie Programmmi-
scher, mit 15-Punktkurven, I6sen auch komplexe Misch-
funktionen.

» Das 2,4 GHz FASSTest®-System bietet 18 Kanéle mit einer
Auflésung von 2048-Schrittten. Es erflllt den Wunsch vie-
ler Modellsportler nach mehr Kanélen und dies in Digital
- Technologie.

» Die Modulation des Senders ist umschaltbar und kompati-
bel zu allen RASST und FASST 7-Kanal und Multi (8-14)-
Kanal Empféngern. Neu ist auch die Implementierung der
S-FHSS-Modulation, somit kann dieser Sender mit nahezu
allen 2,4 GHz Empféngers von der 4-Kanal Anlage auf-
warts betrieben werden.

 Fir die Piloten, denen héchste Geschwindigkeit und kiirze-
ste Reaktionszeit wichtig ist, steht eine spezielle 12-Kanal-
High-Speed-Modulationsart - mit reduzierten Telemetrieda-
ten - zur Verflgung.

Empfanger R 7008 SB FASSTest®

Dieser Empfanger kann 8 herkémmliche PWM Servos ansteu-
ern. Der Empfanger ist fir die PWM-Ausgange umschalt-
bar, so dass wahlweise die Kanéle 1...8 oder 9...16 an den
Anschlissen zur Verfligung stehen.

Fur 16-PWM-Kanale sind 2 Empfanger parallel zu betreiben,
was auch die Anzahl der Telemetrie-Kanale auf 64 erhéht.

Der PWM-Ausgang 8 ist umschaltbar auf S-BUS Betrieb
so dass an diesem Ausgang bis zu 18 S.BUS-Servos oder
Gerate angeschlossen werden kdnnen.

Uber den S.BUS2 Anschluss kénnen bis zu 18 S-BUS Servos,
Gerate angesteuert sowie bis zu 32 Sensoren angeschlossen
werden.

Automatisch werden beim Anschluss des Empfangers die
Daten wie Empfangerakkuspannung, Externe Spannung (bis
70V-DC) sowie die Antennensignalstarke, also die wichtigsten
Telemetrie-Daten zu Boden gefunkt.

3. LIEFERUMFANG

1 Sender T18MZ voll ausgebaut auf 18 Kanale
1 LiPo-Senderakku 7,4 V 3500 mAh

1 230 V Lithium-Akku Automatikladegerat

1 FASSTest®-Empfanger R7008SB

1 Alu - Transportkoffer

1 Kombiwerkzeug-Schreibstift

1 Reinigungstuch

1 Schalterkabel mit Ladebuchse

Allgemein

31 EMPFOHLENES ZUBEHOR

Senderpult T18MZ Carbon.........cccocvevieriicicieniees No. 8989
Ersatz Senderakku LT2F 3500 (7,4 V/3,5 Ah) ........ No. 8985
Trainer-Kabel .......occcvveeiiiiiiiie e No. F 1591
Trainerkabel Spezial ..........cccovoiriiiniiniiieeeee No. F 1314
Wireless Trainer System 2,4 Ghz........cccccuennneee. No. F 1414
Adapter fir Flugsimulator ..........c.ccccooeeiiniiineennnn. No. 8239
Steuerknlppel Verlangerung..........coceeeveeieeiienieens No. 8086
Multi Prop Decoder MPDX-1 .....coceeviiiieiiieeeen, No. F 1400

SD-Karten fiir Modellspeicher und Lesegerat zum Ubertragen
der Daten sind in der Fotozubehérabteilung im Elektrofachhan-
del erhéltlich.

4. TECHNISCHE DATEN

41 SENDER T-18 MZ FASSTest®

Steuerkanale: .........ueeeeeeeeeeeeeieiieeeeeeeeeeecreeeeees 8...16+2
Frequenzbander: .........ccccoeeiieiiiiiiieeee. 2,4-2,4835 GHz
Ubertragungssystem: ................ S-FHSS, FASST, FASSTest®
Kanalraster: ......oeveveeeeeeeeeeee s 1500/2048 kHz
Stromversorgung: .......c.cceeveerneene 7,4 V Lithium Akku/3.5 Ah
Stromaufnahme:

ca. 450 mA (mit HF-Abstrahlung und LCD-Beleuchtung)

ca. 370 mA (ohne HF-Abstrahlung)

ADMESSUNGEN: ...t 190 x 203 x 72 mm
Gewicht (it AKKU): ..oooveeiienieeieeee e ca. 1184 g

4.2 EMPFANGER R 7008 SB FASSTest® NO. F1001

Kanalzahl:..........oooiii e 8...18
Frequenzband:.........cccoeeieiieiiiiieeeeeee 2,4-2,4835 GHz
UbertragungSSyStem: ........c.ccevcueveceereceereeeereeeeanns FASSTest®
Kanalraster: ..o 2048 kHz
Betriebsspannung: 3,7-7,4 V (4-5 Zellen NX/2 LiFe / 1-2 LiPo)
Stromaufnahme: ..o 50 mA
AbMESSUNGEN: ... 47 x 25 x 14,3 mm
GEWICHE: e 13 g
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5. BEDIENELEMENTE SENDER
S Drehgeber LD Drehgeber CD Drehgeber RD
Schalter SE  Taster SF (versenkbar) + Taster CD-SW (versenkbar) Taster SH  Schalter SG
Schalter B Schalter SC
Schalter A Schalter SD
Drehgeber RST
Drehgeber LST
Drehgeber RS
Drehgeber LS —
) Trimmer T5
Trimmer T6
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Seiten-/ Hoéhenruder-/
Erossel-I Querruder-
nuppe Knippel
Neigungswinkel- Ein-/Ausschalter
einstellung
I Hoéhentrimmung
TDrosseI-
rimmung Querruder-
. Trimmung
Seitenruder-
Trimmung ' Futa Vutabe Corpormion LT i
00:00.0, TSNS condion g pkaeten
10:00 (L) E n -y -
[ Timerd {
Touchscreen Farbmonitor Yoo tom 1 | Futaha [0 oo

mit Hintergrundbeleuchtung —

4
Programmier-
tasten S1...52

I
3-D-Hotkey

Programmier-
tasten S3...54

~00:00.0  vremm= "7

"00:00.( © e

ANWERFIL_ANE

Syulem L=
T Fenpl. 0.0V
R |pey () N B

2305 Syshem Memd tharets Bl Mol Mema

Aufheben der Tastensperre siehe Seite 5
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51 ALLGEMEINES ZUM SENDER Eine blaue LED ist die Standard-Anzeige fir einen aktiven, =~ Werkseitig sind die Schalter wie folgt belegt:
abstrahlenden Sender!!
Der T 18 MZ Sender ist komplett mit allen Bedienelementen Schalter |Pos. | Typ Hebel |Pos. |Typ Hebel
ausgestattet. SA 3-Pos |[Umsch. |kurz 3-Pos |Umsch. |kurz
» 4 Steuerkniippelgeber Kurzfassung der wichtigsten Farbanzeigen: SB 3-Pos |Umsch. [lang 3-Pos |Umsch. [lang
* 4 seitliche Proportionalgeber (LS, LST, RS, RST) blau = Sender sendet HF-Abstrahlung sc ) 0 T ) 0 T
» 3 zentrale Drehgeber (LD, CD, RD), 1 Digitaster rot oder violett = Keine Sender HF-Abstrahlung 0s msch._{1ang 0s msch. 'ang
6 Trimmtaster (T1...6) SD 3-Pos |Umsch. [kurz 3-Pos |Umsch. [kurz
4 Schalter links (SA, SB, SE, SF) und 4 Schalter rechts (SC, 5.2 WECHSEL DER SCHALTER Mode 1 Mode 2
SD, SG, SH) sowie eine Drucktaster im Drehgeber CD (CD- Der Sender ist mit unterschiedlichen Schaltern bestlckt. SE 3-Pos |Umsch. |kurz 2_Pos |Umsch. lkurz
SW) Fir einen optimalen Bedienkomfort kénnen diese elektrisch
+ Insgesamt 26 Bedienelemente, frei zuzuordnen und mechanisch untereinander ausgetauscht werden. SF 2-Pos |Umsch. |lang 2-Pos _[Taster |lang
Dazu die Schalterblécke von auBen mit dem beiliegenden 2,5  [SG 2-Pos |Umsch. |kurz  ]3-Pos |Umsch. |kurz
Die Eingabe der Daten erfolgt wahlweise Uber die LCD- mm Inbusschlissel aufschrauben. SH 2-Pos |Taster [lang 2-Pos [Umsch. |lang

Anzeige mit Touchscreen Funktion oder Gber den 3-D-Hotkey
und die Tasten S1...S4. Diese sind mit der Direkttasten Funk-
tion auch frei belegbar, zum schnellen Aufruf haufig genutzter
Mischfunktionen.

BLOCKIEREN - FREIGEBEN DER TASTEN

Um ein versehentliches Bedienen des Touchscreens wah-
rend des Fliegens zu vermeiden, werden nach einer kurzen
Zeitspanne die Tasten automatisch blockiert.

Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten S2 und S3 kann die
Blockade der Direkttasten S1...S4 und des 3-D-Hotkey aufge-
hoben werden.

~00:000 L mba e
! E},UUUE ®

Nochmaliges
Driicken der bei-
den Tasten blo-
ckiert die Tasten
erneut.

AL FRE

e mpd. 00N | . g
& iy poyerem i 27 0 -

RIS Sywlom Ml

Barm Frmy M Moy

Im Meni System / Display kann diese Funktion abgeschaltet
werden.

- LED-MONITOR

Im AntennenfuB3 ist auch der LED-Monitor untergebracht,
welcher mit Blinksequenzen und Farben den Senderstatus
anzeigt.

+ Wahrend der Bootphase leuchtet der LED- Monitor rot.

* Nach der Bootphase, mit HF-Abstrahlung, blau.

Nach dem Lésen der Schraube den Block vorsichtig nach
oben abheben.

efestb(ngsschraube

» Steckverbindung vom zu tauschenden Schalter abziehen.

+ Beiliegendes Kombiwerkzeug nehmen und Gummikappe
abziehen.

» Unter der Gummikappe befindet sich ein Spezialschliissel
zum Ldsen der Kronenmuttern der Schalter.

« Kronenmutter durch Linksdrehung I6sen.

» Sie kdnnen die Schalter nach lhrem individuellem Bedarf
platzieren.

Die jeweils mittlere Litze der Anschlusskabel ist farbig
codiert und folgenden Schaltern fest zugeordnet:

Achten Sie bitte darauf, dass nach dem Schalterumbau die
Kabelfarben wieder korrekt angeschlossen werden, da sonst
die grafische Zuordnung im Display falsch angezeigt wird.

Schalter Kabelfarbe
SAund SC |[griin
SBund SD [gelb
SE und SG
SF und SH

orange

braun

* Nach erfolgtem Schalterumbau diese wieder mittels Kro-
nenmutter und Spezialschliissel festziehen.

« Schalterblock wieder einsetzen und festziehen.

Im System-Menu “Schalter” wird anschlieBend die neue
Schalterart und Positionszahl umgestellt, damit die grafische
Schalterpositionsanzeige mit der neuen Konfiguration harmo-
niert und im Display korrekt dargestellt wird.
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- DREHGEBER MITTE

Die Drehgeber LD und RD sind analoge Geber, welche frei
einer beliebigen Funktion zugeordnet werden kénnen. Sie
besitzen eine feine Rastung und bei Erreichen der Mittelstel-
lung ertdnt ein akustisches Signal.

Bei Bedarf kénnen die beiden Drehgeber durch einen leichten
Druck auf den Bedienknopf versenkt werden.

Der mittlere Drehgeber CD ist ein digitaler Trimmgeber ohne
Anschlag, zusatzlich ist er noch mit einer Drucktastenfunktion
versehen (CD-SW).
Auch dieses Bedienelement kann frei einer beliebigen Funk-
tion zugeordnet werden. Bei Mittelstellung ertdnt ebenfalls ein
akustisches Signal.

Im Basis Menu “Trimmeranzeige” wird die aktuelle und gespei-
cherte Position der Drehgeber als Balkengrafik angezeigt.

- DREHGEBER AUSSEN

Die auBeren Drehgeber sind analoge Geber, welche frei einer
beliebigen Funktion zugeordnet werden kénnen. Sie besitzen
eine feine Rastung und bei Erreichen der Mittelstellung ertont
ein akustisches Signal.

Die auf der linken Senderseite befindlichen Geber sind mit LS
und LST bezeichnete, die auf der rechten Seite mit RS und
RST. Die inneren Geber LS/RS sind von vorne und hinten
bedienbar.

Im Basis Men( “Trimmeranzeige” wird die aktuelle und gespei-
cherte Position der Drehgeber als Balkengrafik angezeigt.

 DIGITALTRIMMER

Der Sender besitzt sechs Digitale Trimm-Taster (T1...T6).

Bei jeder Betatigung wird der Trimmwert um die voreinge-
stellte Schrittweite verandert. Wird die Trimm-Taste gehalten
um eine groBere Verstellung des Trimmwertes zu erreichen
so erfolgt eine automatische Beschleunigung der Verstellung.

Erreicht die Trimm Position den Neutralpunkt (Mittelstellung)
oder wird der Neutralpunkt Uberfahren, so ertént ein akusti-
sches Signal. Die aktuelle Trimm-Position wird in einer Bal-
kengrafik im Startdisplay angezeigt.

Die Trimm-Taster kdnnen frei jeder Funktion zugeordnet und
somit auch als Geber fir Mischfunktionen eingesetzt werden.
Im Meni “Funktion” wird individuell dem jeweiligen Trimm-
Taster die Trimmrate und Schrittweite vorgegeben.

+« TOUCHSCREEN / 3-D-HOTKEY / DIREKT-KEY
Zur Bedienung der Anlage stehen 2 verschiedene
Eingabemdglichkeiten zur Verfigung.

DO 00 O LED Display
00-00. a
Direkt-

Tasten
S1..84

I P RAE

[
S
=

1. Touchscreen

Die Glasscheibe des Grafik LED-Display’s ist mit einer spezi-
ellen Sensorfolie Uberzogenen (Touchscreen) und dient somit
nicht nur als Anzeige- sondern auch als Eingabemedium.

Die Bedienung kann mit dem Finger oder mit dem beiliegen-
den Schreibstift erfolgen.

2. 3-D-Hotkey und Direkt-Tasten
Mittels Drehen wund Dricken des
3-D-Hotkeys ist die Menlisteuerung der [5 =————
Anlage ebenfalls mdglich. ——
Drehen wéhlt die Funktion aus,
Driicken aktiviert sie.

Direkt Tasten

Die Direkt-Tasten (S1...S4) dienen zum Aufruf der
Auswahlmenis: System, Basis, Modell sowie dem Start-
Display (Return).

Mit den Direkt-Tasten werden die Auswahlmens aufgerufen
und mit dem 3-D-Hotkey die Einstell-Men(s.

Werksseitig ist folgende Konfiguration vorgegeben

Taste Flugmodell Heli

S1 System Menl( System Menl(
S2 Basis Meni Basis Meni
S3 Modell Menii Modell Menii
S4 Zurlck FZS Hold
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EINSTELLUNG DER DIREKT-TASTEN

Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten S1 und S4
erscheint ein Einstellmend, in dem die Tastenbelegung der
Schalter S1...S4 frei zugeordnet werden kann.

» Zun&chst in der oberen Reihe die Funktion auswahlen

+ danach in der mittleren Reihe Taster wahlen

» mit “Enter” bestétigen.

BESONDERHEIT

Ist ein Hubschraubermodell ausgewahlt, so wird der Taste
S4 automatisch die Flugzustand Hold (FZS-Hold) Funktion
(Halten des Flugzustandes) zugewiesen. Diese Funktion
ermdglicht das Halten eines Flugzustandes, wahrend in
einem anderen Flugzustand Einstellungen vorgenommen
werden kénnen.

HINWEISE ZUM LC - DISPLAY

Benutzen Sie keine scharfen oder spitzen Gegenstande,
insbesondere keine aus Metall zur Bedienung des Touch-
screens, die Sensorfolie kénnte beschadigt werden.
Driicken Sie nicht zu fest auf das Display, setzen sie es
keinen Schlagen aus und werfen Sie es nicht.

Bei starken Temperaturschwankungen, extremer Luft-
feuchtigkeit oder groBen Héhenunterschieden kénnen sich
vorlibergehend kleine Luftblasen unter der Folie bilden.
Dies ist technisch bedingt, nur vortibergehend - und somit
kein Defekt.

TASTENDRUCK

Bei den Einstellmenis in denen eine Tastatur zur Eingabe
auf dem Bildschirm dargestellt wird (Modellname etc.),
erfolgt die Ausflhrung des Steuerbefehls erst, wenn man
die “Taste” loslasst.

5.3 STEUERKNUPPELEINSTELLUNGEN

« VERSTELLUNG DES STEUERKNUPPELWINKELS

Mit dem beiliegenden 1,5 mm Inbusschliissel kann der Winkel
des Steuerkniippels um ca. 5° verdndert werden, um eine
optimale ergonomische Position zu erreichen.

Rechtsdrehung: -> Steuerkniippel neigt sich nach auBen
Linksdrehung: -> Steuerknippel neigt sich nach innen
Schraube nicht zu weit herausdrehen.

« LANGENVERSTELLUNG

Die Lange der Steuerkniippel ist stufenlos verstellbar und
kann optimal an die Steuergewohnheiten des Piloten ange-
passt werden.

« Teil A und B lockern
« Griff auf die gewlinschte Lange einstellen
* Teil A und Teil B kontern

Teil A

Teil B

- FEDERKRAFTEINSTELLUNG

Um die Federkraft einzustellen, wie in der Zeichnung unten
die Gummigriffschalen vorsichtig abnehmen.

Bei beiden Steuerknuppeln kann die Rickstellkraft der Federn
stufenlos auf die individuellen Steuergewohnheiten des Piloten
eingestellt werden.

Mit beiliegendem 1,5mm Inbusschlissel Federkraft einstellen.
Rechtsdrehung = stirkere Federkraft

TTeBremse/ Ratsche (J2)|—_J |

— a4
(Mode 1) eFederkraft (J3)

(Mode 1)

eBremse/

Ratsche
(J3)

(Mode 2)

(@)

kraft

(Mo;)1 /2) y

eFederkraft (J4)
K (Mode 1/2)
A~ | Lo\

eFederkraft (J2)
(Mode 2

o

\

T ¢

7
@ @) — = Bremse
Ratsche

‘J
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« KNOPPELRATSCHE / BREMSE

Die Steuerkniippel besitzen sowohl eine Ratschenfunktion
(Flugmodelle) als auch eine Bremsfunktion (Heli) fir die nicht
neutralisierende Motor-Gasfunktion.

Diese kann wahlweise aktiviert und die Ratschen- bzw.
Bremskraft eingestellt werden.

Eine Verstellung wird, je nach Stick Mode, natlrlich nur am
Motor / Gassteuerkniippel vorgenommen werden.

Die Einstellung erfolgt von auBen, je nach Stick Mode linke
bzw. rechte Gummigriffschale an der Senderriickwand entfer-
nen.

Mit beiligendem 1,5 mm Inbusschlissel die entsprechende
Ratschen- oder Bremsfeder aktivieren und Kraft einstellen.

- AKTIVIERUNG DER RATSCHENFUNKTION

Fir Flugmodelle wird Ublicherweise die Ratschenfeder auf
dem Motor/Gaskniippel eingesetzt. Dazu die Schraube der
Ratschenfeder rechtsherum hineindrehen bis zur gewiinsch-
ten Starke. Darauf achten, dass nicht gleichzeitig die Brems-
funktion aktiv ist, gegebenenfalls die Schraube der Bremsfe-
der etwas herausdrehen.

« AKTIVIERUNG DER BREMSFUNKTION

» Zunéchst die Ratschenfunktion durch Herausdrehen der
Ratschenfederschraube auBer Betrieb nehmen.

» Danach die Schraube der Bremsfeder rechtsherum hinein-
drehen, bis zur gewiinschten Bremsstarke.

Ratschen- und Bremsfunktion kénnen nicht gleichzeitig aktiv
sein, sie Uberlagern sich.

5.4 STICK MODE / DROSSEL - RECHTS/LINKS

Je nach Bestellnummer (Mode) wird der Sender mit der Rat-
schen-/Bremsfunktion fir die Motor/Gasbetatigung auf dem
linken oder rechten Steuerkniippel ausgeliefert.

10

Durch die freie Wahl der Reihenfolge bei dieser Anlage kann
durch Tausch der Funktionen der Stick Mode 1 bis 4 abge-
deckt werden.

Die Drosselfunktion kann ebenfalls vom Anwender selbst von
links auf rechts umgestellt werden.

Weil der Drosselknippelweg mechanisch kirzer ist als der
Hohenruderweg sind dazu die mechanischen Stopper des
Drosselknippels auf den Héhenruderknlppel umzuschrau-
ben und im Menl Gebereinstellung / Kalibrierung die Wege
anzupassen.

Wir empfehlen die Umstellung im robbe - Service vornehmen
lassen.

5.5 SPEICHER ->SD-KARTE -> USB-STICK

Der senderinterne Speicher von 92 MB kann sowohl Modell-
als auch Musik-, Ton-, und Bild-Dateien speichern und durch
externen Speicher erweitert werden.

- SD-KARTE

Es koénnen SD-Karten Markenfabrikate aus dem Digital-
Kamera Zubehérbereich eingesetzt, jedoch kann bei der
groBen Typenvielfalt nicht fir jede eine einwandfreie Funktion
garantiert werden.

+ Die SD-Karte nicht wahrend des Lese- oder Schreibvor-
gangs wechseln, dies kann zur Zerstérung der Daten oder
der SD-Karte fuhren.

* Einsetzen / Entnehmen der SD-Karte

» Sender ausschalten

» Rechtes Seitenteil nach hinten Schieben und 6ffnen
» Der SD-Karten Schacht wird sichtbar.

- EINSETZEN

SD-Karte so halten, dass das
Namensetikett zur Sendervor-
derseite zeigt.

Karte bis zum Anschlag in den
Schacht stecken,

« ENTNEHMEN
Auf SD-Karte driicken, diese wird daraufhin ausgeworfen.

- DATENSICHERHEIT / SPEICHERKAPAZITAT

Fir die Datensicherheit der Karte kdénnen wir keine
Verantwortung Ubernehmen, wir empfehlen eine Sicherheits-
kopie lhrer Daten zu erstellen.

Die Datenspeicherung auf dem externen Speicher als auch im
Sender erfolgen stromlos.

Bei einem Batteriewechsel des Senders bleiben die Daten
erhalten. Die Speicherbatterie im Sender dient lediglich fir die
Uhrzeit und Kalenderfunktion.

« USB-ANSCHLUSS (USB)

Im rechten Seitenteil befindet sich oberhalb des SD-Karten-
Slots ein Standard-USB Anschluss.

In diese USB Buchse lasst sich ein USB-Stick als externer
Speicher einsetzen.

Auch eine USB-Tastatur oder Maus kann zur besseren
Navigation innerhalb der MenUs eingesetzt werden.

Der Micro-USB-Anschluss ist nur fir die werksseitige
Programmierung vorgesehen.

« SPEICHERPLATZ

Bis zu 32 GB Speichererweiterung kann der Sender verwalten.
Auf einer SD-Karte oder USB-Stick mit bis zu 8 GB lassen sich
61.035 Modellspeicher speichern.

Je mehr Bild-, Sound und Musikdateien gespeichert werden um
so geringer wird die Anzahl der verfligbaren Modellspeicher.

Im System-Menl wird im Menipunkt “Information” die
Kapazitat und freie Zahl der Modellspeicher der SD-Karte und
des USB-Sticks angezeigt.
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- UBERTRAGEN DER DATEN ZUM PC

Zum Uberspielen der Daten vom/zum PC ist ein Karten-Lese-
Schreibgerat fir SD-Karten erforderlich, falls Ihr Rechner nicht
schon einen SD-Karten-Slot am Rechner besitzt.

Diese sind im Elektrohandel im Digitalfoto-Zubehd&rbereich
erhéltlich.

Der USB-Stick kann naturlich direkt am PC angesteckt wer-
den.

« WICHTIG:
Bevor Sie Daten vom PC auf die SD-Karte oder USB-Stick
schreiben, sollte diese erst im Sender initialisiert werden.

» Dazu Karte in den Sender stecken und diesen einschalten.

» Bei dieser Initialisierung werden auf der Karte/Stick vier
Vezeichnisse angelegt:

« BMP fir Bilder

+ WAV fiir Sound - (Ton) Dateien

+ WMA fir Musik - Dateien

+ MODEL fur Modellspeicher- Dateien

Versierte Computernutzer kdnnen die Verzeichnisse auch
selbst anlegen, dabei darauf achten, dass alles in GroBbuch-
staben geschrieben wird.

Zu kopierende Dateien mussen in das entsprechende Ver-
zeichnis kopiert werden, beispielsweise das Bild eines Modells
in das Verzeichnis “BMP” etc., sonst kann der Sender die
Dateien nicht finden und in der Auswahl anzeigen.

Hinweis:
Der T18 Sender kann nun auch MP3-Musikdateien abspielen.
Dateien ins Verzeichnis WMA kopieren.

Die Sound und Ton- Dateien miissen wie bisher im WAV-
Format vorliegen.

5.6 LEHRER-SCHULER BETRIEB

Trainet/DSC

Ein Lehrer-Schiiler-Betrieb (Trainer) ermdglicht ungelibten das
Erlernen des Modell-Fliegens mit Hilfe eines Fluglehrers.

Der T18MZ Sender ist serienmaBig mit einer Buchse ausgeri-
stet, Uber die der Lehrer-Schiiler-Betrieb durchgeflihrt werden
kann.

Die Buchse befindet sich auf der Riickseite des Senders.

Verbinden Sie Lehrer und Schiilersender mit dem als Zubehor
erhéltlichen Trainerkabel.

Der T18MZ Sender kann dabei sowohl als Lehrer- als auch als
Schiilersender eingesetzt werden.

Wichtiger Hinweis:

Trainer-Betrieb mit anderen robbe-Futaba Anlagen als
Schiiler, kann nur mit 2,4 GHz Sendern erfolgen, welche
die rechteckige 6-Pol Micro-Trainer Buchse besitzen.

- SPANNUNGSVERSORGUNG

Der Lehrersender versorgt den Schiilersender tber das Trai-
nerkabel mit Spannung.

Sender mit 6Nx oder 2S LiPo Akkus werden direkt Gber das
Trainerkabel No. F 1591 mit Betriebsspannung versorgt. (z.B.
T8FG, T12FG, T12Z, T14MZ, FX-20, FX-30, FX-40).

Andere Sender mit 6-Pol-Micro-Trainerbuchse und einer Span-
nungsversorgung mit 8 zelligen NC/NiMH Akkus bendétigen ein
spezielles Trainerkabel No. F1314.

Dieses besitzt einen integrierten Spannungswandler von (6
auf 8 Zellen) und verhindert so einen permanenten Unterspan-
nungsalarm. (z.B. bei T4EX, T6BEXP, T7C, T9CP, T10C).

Mit dem Wireless Trainer System No. F1414 kann der Lehrer-
Schiler-Betrieb ohne Kabel, per 2,4 GHz Funkstrecke erfol-
gen.

Im Trainermen( wird festgelegt, ob der Schilersender Misch-
funktionen zur Steuerung des Modells selbst besitzt oder ob
die Funktionen des Lehrersenders genutzt werden sollen.
Alternativ dazu ist auch ein Mix-Betrieb mdéglich, in dem beide
Sender das Modell steuern kénnen.

Néahere Informationen zu den Einstellungen entnehmen
Sie der Beschreibung im Kapitel “System-Meni” im
Einstell Menii “Trainer”

Der T18MZ Sender l&sst sich sowohl als Lehrer- als auch als
Schilersender in Verbindung mit den verschiedensten 2,4
GHz Sendern aus dem robbe/Futaba Programm betreiben.
Dabei ergeben sich folgende Kombinationsmdoglichkeiten /
Trainerkabel-Anforderungen:

Lehrer Schiler Trainerkabel

T18MZ Skysport T4YF, T4EX, Trainerkabel Spezial
T6EX, T7C, T9C, T10C No. F 1314

T18MZ T8FG, T12Z, T12FG, Trainerkabel
T14MZ, FX-20...FX-40 No. F 1591

5.7 BETRIEB AM FLUGSIMULATOR
Die meisten neuen Flugsimulatoren sind schon mit dem 6-pol

Mikrostecker ausgerlistet. Firr altere Simulatoren ist das
Adapterkabel No. 8239 erforderlich.

11
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5.8 ANSCHLUSSE SENDERRUCKSEITE
Der Sender ist auf der Ruckseite, unter einer Abdeckung, mit
verschiedenen Anschliissen ausgerustet:

- ,.k___/L, -

Offnen der Abeckung:
1. Mit dem Fingernagel die Abdeckung aufziehen und nach

2. Danach kann der Deckel in den Sender eingeschoben
werden.

S

ANSCHLUSSE:

1. Ladekontroll-LED

2. Ladebuchse (CHG)

3. KopfhéreranschluB3 (PHONE)
4. S.BUS Anschluss

1-LADEKONTROLL-LED

Die Uber dem S.BUS-Anschluss befindliche LED leuchtet wah-
rend des Ladevorgangs rot und schaltet um auf griin, wenn
der Akku voll ist.

12

2-LADEN DES SENDERAKKUS

Mit dem im Lieferumfang enthaltenen Ladegerat kann der
Senderakku mit einem maximalen Strom von 2 A aufgeladen
werden.

Das Akkumanagement fir den Ladevorgang und die Abschal-
tung sitzt im Sender, wir empfehlen deshalb das Laden nur
mit diesem Ladegerat vorzunehmen, bzw. mit denen welche
von robbe/Futaba ausdriicklich fir den T18MZ Sender freige-
geben sind.

Anschlussbeispiel Ladegerat.

AC 230V
Lade-LED

* Zum Herausnehmen des Akkus erst die Akkuverriegelung
nach oben schieben und nach oben aufklappen.

cHe PHONS

e

© T18MZ

» Entnehmen / Wechseln des Akkus

» Zunachst den Sender ausschalten, dabei werden die aktu-
ell vorgenommenen Anderungen gespeichert. Niemals den
Akku aus dem Sender entnehmen, wenn die Monitor-LED
noch blinkt.

» Anschlussstecker vorsichtig herausziehen.
» Akku aus dem Akkuschacht enthehmen.

Einbau in umgekehrter Reihenfolge. Achtung, das Kabel, beim
SchlieBen der Akkuverriegelung nicht einquetschen.

SICHERHEITSHINWEISE FUR LIPO-AKKUS.

» Den Akku nicht in Wasser oder andere FlUssigkeiten tau-
chen.

» Akku nicht erhitzen, ins Feuer werfen oder in die Mikrowelle
legen.

» Nicht kurzschlieBen oder verpolt laden

« Akku keinem Druck aussetzten, deformieren oder werfen

* Nicht direkt am Akku léten

» Akku nicht verandern oder 6ffnen

» Akkus nicht Gber 4,2 Volt pro Zelle laden und nicht unter 2,5
Volt pro Zelle entladen

» Akkus nur mit dafiir geeigneten Ladegeraten laden, niemals
direkt an ein Netzteil anschlieBen

» Akku niemals in praller Sonne oder der Nahe von Heizun-
gen oder Feuer laden bzw. entladen.

» Akku nicht an Orten benutzen welche hoher statischer Ent-
ladung ausgesetzt sind.

« All dies kann dazu flihren, dass der Akku Schaden nimmt,
explodiert oder gar Feuer fangt.

» Halten Sie den Akku von Kindern fern
Ausgelaufenes Elektrolyt nicht in Verbindung mit Feuer
bringen, dieses ist leicht brennbar und kann sich entziin-
den.

» Die Elektrolytflissigkeit sollte nicht in die Augen kommen,
wenn doch, sofort mit viel klarem Wasser auswaschen. und
anschlieBend einen Arzt aufsuchen.

* Auch von Kleidern und anderen Gegenstéanden kann die
Elektrolytflussigkeit mit viel Wasser aus- bzw. abgewaschen
werden.
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« STROMVERBRAUCH / BETRIEBSZEITEN

» Der Sender mit HF-Abstrahlung und Displaybeleuchtung
verbraucht ca. 450 mA, was einer Betriebszeit von 6...7
Stunden entspricht.

Bei 19% Restkapazitatsanzeige ertént der Unterspan-
nungsalarm.
Sendebetrieb umgehend einstellen und nachladen.

3 - KOPFHORERANSCHLUSS (PHONE)

Unter der Abdeckung befindet sich eine 3,5 mm Stereo
Klinkenbuchse (PHONE), fir den Anschluss eines handelsiib-
licher Stereokopfhorers.

Alle akustischen Signale, Musik und Sounddateien werden
dann uber den Kopfhérer Gbertragen.

Eine Lautstarkeneinstellung kann Uber ein frei wéahlbares
Bedienelement erfolgen, die Auswahl des Bedienelementes
wird im Men( des Musik - ,PLAYERS" vorgenommen.

Ist kein Kopfhdrer angeschlossen, so erfolgt die akustische
Ausgabe Uber den internen Lautsprecher im Sender.

4 - S.BUS - ANSCHLUSS

Der Sender besitzt eine Servoanschlussbuchse an der Servos
und andere S.BUS Komponenten wie Kreisel, Sensoren etc.
zum Programmieren angeschlossen werden kénnen.

/— \

cHG PHONE

=1(OJO)

HUB2 oder

—

—ena| V-Kabel
y

S.BUS Servo Empféngerakku

Eine dem CIU-2 Adapter &hnliche Elektronik ist bereits im Sen-
der eingebaut. Uber ein V-Kabel und einem separaten Emp-
fangerakku wird das S-BUS Gerat mit Strom versorgt und - zur
Programmierung - am Sender angeschlossen.

Die eigentliche Programmierung der jeweiligen S.BUS Kom-
ponenten wird spéater bei den Softwarefunktionen erlautert.

INTEGRIERTE KAMERA

Ebenfalls auf der Senderrlickseite befindet sich eine 300.000
Pixel-Kamera. Sie eignet sich zum Erstellen von Modellfotos ,
welche man dem jeweiligen Modell (Speicher) zuordnen kann.

Dies erleichtert die Priifung
ob man den ,richtigen®
Modellspeicher gewéahlt

Kamera hat.

5.9 KOMBIWERKZEUG / SCHREIBSTIFT

Das beiliegende Kombiwerkzeug ist fur verschiedene

Anwendungen geeignet.

+ Mit aufgesteckter Gummikappe als Schreibstift fir das
Touchscreen LC-Display.

+ Ohne Gummikappe als Spezialwerkzeug zum Ldsen der
Kronenmuttern der Schalter in den Schalterblécken.

» Der 1,5 mm Inbusschlissel zum Verstellen der Federkraft
sowie Einstellung von Ratsche und Bremse des Steuer-
knUppels verwendet.

* 2,5 mm Inbusschlissel zum Verstellen der Schrauben der
Schalterblécke.

13
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6. ANSCHLUSS VON EMPFANGER UND SERVOS

Zum Lieferumfang gehort der FASSTest® Telemetrie Empfan-
ger R7008SB. An diesen Empfanger kénnen sowohl normale
Analog - und Digital-Servos als auch S.BUS Servos, sowie
Uber den S.BUS2 Anschluss auch Telemetrie-Sensoren ange-
schlossen werden.

ANBINDUNG DES EMPFANGERS R7008SB

Um die codierten Signale des Senders zu empfangen und

umzusetzen, muss der Empfanger an den Sender,gebunden*”

werden.

« Beim Anbinden sollte in der Umgebung kein weiteres
FASSTest® System eingeschaltet sein.

+ Sender und Empfanger nahe zueinander bringen
(ca. 50 cm oder naher)

» Sender einschalten und das Men( Basis / Modulation
,FASSTest 18 Kanal* Modulation aufrufen.

Neww masdied-1

Gibiel
General

Madulation
System
FAS5Tesl 18 Kanal

FASS Test

Ermpd ingper Einzel

FASSTest 12 Kanal

Emplinger
-
FASST MULTI Virkn.

FASST 7 Kanal Telemetrie | AKT

S-FHSS {1 Intervall 1.0 Sek.

» Wabhlen ob 1 (Einzel) oder 2 Empfanger (Dual) an diesen-
Modellspeicher des Senders angebunden werden sollen

« Button ,,Verkn.” drlicken, es erscheint ein Untermeni zum
Anbinden des Empféngers.

B.F/S Spanndg. 3.8V

* In diesem Untermen( kann zum einen die Alarmspannung
fr den Battery Failsafe dieses Empféangers eingestellt wer-
den. Dazu auf den Button B.F/S Spanng. ,3,8V“ drliicken

» Es erscheinen Einstelltasten um die Alarmspannung im
Bereich von 3,5 bis 8,4 Volt einzustellen.

14

B.Ff% Spanng.

3.8V

Vierkn.

Zum anderen wird die ,Anbindung“ zum Sender hergestellt
und gespeichert.
Taste ,Verkn.” driicken

B.Ff% Spanng. iav

Telemetnie - Rx einschallen

Spannungsversorgung des Empféangers einschalten, dieser
startet den Anbindungsprozess und sendet die individuelle
Codenummer des Empféngers zum Sender.

B.F/S Spanndg. 3.8V

Link hergestelit: 123000515

New model-1
Gazhiel
General

Modulation
System
FASSTest 18 Kanal

FASS Test
Empd Emgper Einzed
FASSTest 12 Kanal
e b Emplinger 123700515

FASST MULTI Verkn.

FASST 7 Kanal Telemetrie AKT

5 FHES

1.0 Sek.

L Intervall

Nach erfolgter Anbindung, leuchtet die Empfanger LED grun.

New model-1
Gazhiel
General

Modulation
System
FASS5Test 18 Kanal

FASSTest
Empd finges Duusal

1. Empfa. 2. Emplia.
Emplnger 123700515

Verkn.

FASSTest 12 Kanal
FASST MULTI Verkn.

=

FASST 7 Kanal Telematrie AKT

S FH55

1.0 Sek.

L Intervall

» Die Anbindung eines zweiten Empfangers erfolgt in der
gleichen Art und Weise.

» Durch die Anbindung eines zweiten Empféngers erhdht
sich die Gesamtzahl der Telemetriekanéle auf 64 (2 x 32).

» Durch Driicken der Taste ,,D/L Intervall“ kann eingestellt
werden, wie haufig die Telemetriedaten vom Empfénger im
Modell zum Sender am Boden gefunkt werden.

» Der Einstellbereich betragt 0,1 bis 2 Sekunden, das ent-
spricht:

0,1 Sek = 10 x pro Sekunde bis 2 Sek = 2 x pro Sekunde

» Je kleiner der Wert um so haufiger wird die Anzeige aktua-
lisiert.

» Zum Anzeigen von Durchschnittswerten eher eine langesa-
mere Intervallzeit (1 - 2 Sek) einstellen.

» Zur Anzeige von Spitzenwerten (Stromspitzen) sollte die
Anzeige haufiger erneuert werden.

»  Wir empfehlen den Richwert vom 0,5 Sek. einzustellen.

STATUSANZEIGE DER EMPFANGER - LED

LED griin| LED rot |Funktion/Status
AUS EIN  |Sendersignal wird NICHT empfangen
EIN AUS [Sendersignal wird empfangen
abwgchselnd Nicht behebbarer Fehler
blinkend
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ANBINDUNG VON FASST UND S-FHSS EMPFANGERN

Link/Mode

EMPFANGERAUSGANGE
Der Empfanger R7008SB besitzt verschiedene Ausgange
zum Anschluss unterschiedlicher Servotypen, S.BUS-Geraten
sowie Telemetrie-Sensoren.
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FASST und S-FHSS Empfanger mussen ebenfalls an den
Sender gebunden werden, dazu zunéachst im Meni Basis /
Modulation die entsprechende Modulationsart auswahlen.

Die ,Anbindung” an sich erfolgt durch Driicken der ,LINK/
MODE"-Taste am Empfanger.

+ Beim Anbinden soll in der Umgebung kein weiteres FASST
oder S-FHSS-System eingeschaltet sein.

« Sender und Empfénger nahe zueinander bringen (ca. 50
cm oder naher)

» Sender einschalten, Empféngerspannung einschalten

+ Taste Easy Link (ID Set) am Empfénger fir mindestens 3
Sekunden driicken und wieder loslassen um den Empfan-
ger an den Sender zu “binden”.

+ Die Kontroll LED im Empfénger blinkt rot, wahrend der
anzubindende Sender gesucht wird

+ Wenn die Anbindung erfolgt ist, leuchtet die Empféanger
LED grian.

Es kénnen mehrere Empfénger an den gleichen Sender
“angebunden” werden.

Soll die “Bindung” an ein anderen Sender erfolgen, so ist nach
dem Einschalten die Taste Easy-Link erneut zu dricken.

Ausgang:

1...6:

Anschluss normaler (PWM) Analog - und Digital - Servos fiir
die Kanéle 1...6 oder 9...14.

Der Empféanger ist umschaltbar und kann die PWM-Kanale
1...8 oder 9...16 empfangen. Mit zwei R7008SB Empfangern
sind also insgesamt 16 Kanale fir PWM-Servos verflgbar.

7/B:

Anschluss normaler (PWM) Analog - und Digital - Servos fur
den Kanal 7 oder 15 bzw. die Empféngerbatterie (ggf. tber
ein V-Kabel).

8/SB:

Anschluss normaler (PWM) Analog - und Digital - Servos fiir
den Kanal 8 oder 16. Umschaltbar per Software auf den S.BUS-
Ausgang, serieller Ausgang der S.BUS Servo-Kanéle 1...18.
Wenn dieser Ausgang auf S.BUS (Mode B oder D) umgestellt
ist, kbnnen an diesen Ausgang nur noch Servos und Gerate
angeschlossen werden, welche das S.BUS Protokoll verstehen.
Dies sind derzeit S.BUS-Servos, Kreisel und Flybarlesssysteme
mit S.BUS Eingang, sowie Akkuweichen.

Achten Sie auf die Kennzeichnung der Geréate mit diesem Logo

SBUS

—

S.BUS2:

Der S.BUS2 ist eine Weiterentwicklung des S.BUS und wirkt
bidirektional.

Er kann also sowohl die Steuerbefehle vom Sender zu
den Servos leiten, als auch in der Gegenrichtung die
Telemetriedaten zum Empféanger flihren, wo sie ein Sender
zu Boden funkt.

Je Empfénger kdnnen bis zu 32 Sensoren angeschlossen
werden, beim Einsatz von 2 Empfanger erhéht sich die Anzahl
der Telemetriekandle auf 64 (2x32) und die der ,normalen®
Servokanale auf 16 (2x8) Kanale.

‘robbe

BUS =

In keinem Fall S.BUS Gerate am S-BUS2 anzuschlieBen.

Wir empfehlen eine strikte Trennung und Einsatz der
S.BUS und S.BUS2 Geréate am jeweiligen Anschluss.

Position des S.BUS2-Anschluss

15
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Wie in der nachstehenden Tabelle zu erkennen, kann der Nachstehend 2 unterschiedliche Beispielkombinationen von - EMPFANGER-AUSGANGSBELEGUNG ANDERN

Empfanger in unterschiedlichen Modi (A...D) betrieben wer- Empféngerausgangs-Belegungen.
den. Dabei andert sich die Kanalausgabe des Empféngers Beispiell: 1. ,LINK/MODE*- Taste gedriickt halten
entsprechend. 15 Standard PWM-Kanale plus 1 S.BUS-Ausgang, sowie 1
S.BUS2 Ausgang.
) Kanalausgange Empfanger 1 (Mode A)
Empféanger _—
Anschluss Mode A | ModeB | Mode C | Mode D R PWM-Kanal 1
1-8Ka. | 1-7Ka. | 9-16Ka. | 9-15Ka. %3 P Kanal 2
-Kanal
1 1 1 9 9 Eﬁo PWM-Kanal 4
50 PWM-Kanal 5
2 2 2 10 10 g 8 PWM-Kanal 6
¢ PWM-Kanal 7
3 3 3 11 11 2 0 PWM-Kanal 8
S.BUS2
4 4 4 12 12
Link/Mode
5 5 5 13 13 PWM-Kanal 9
1| PWM-Kanal 10
6 6 6 14 14 ;°EJ‘ PWM-Kanal 11 2. Empféangerspannung einschalten.
‘go PWiHKanal 12 « griine und rote LED leuchten gemeinsam
8 ’ ’ 15 15 —— R S0 m&:i I + ,LINK/MODE*- Taste loslassen. Danach wird eine Blinkse-
8/SB 8 S.BUS 16 S.BUS A1) PWM-Kanal 15 quenz der roten LED angezeigt.
¢ BUS 1..18 * In der Grundeinstellung blinkt die rote LED 1 x (Mode A)
rote LED 1x oy 3% 4% —— S.BUS2
blinkt Beispiel2: 3. Durch Dricken der Link-Taste einen anderen Mode wéahlen
16 Standard PWM-Kanéle, kein S.BUS-Ausgang, sowie 1 « Der gewéhlte Mode wird durch Blinken angezeigt
S.BUS2 Ausgang. Mode A: rote LED blinkt 1x
e Mode B: rote LED blinkt 2x
Empfanger 1 (Mode A) Mode C: rote LED blinkt 3x
= PWM-Kanal 1 Mode D: rote LED blinkt 4x
) n PWM-Kanal 2
;B‘ E ‘;’ m’m'iana: j 4. Um den Mode nun zu dndern
20 & s + ,LINK/MODE* Taste fiir ca. 2 Sek. gedriickt halten.
0] a PWM-Kanal 5
2 0 e o PWM-Kanal 6 « es blinken die rote und griine LED gemeinsam
2 0 g,y PWM-Kanal 7 » danach wechselt die Anzeige auf die rote LED (Empfang)
2 @ 85 PWM-Kanal 8
. SBUS2 5. Zum Speichern des Modus, Empfanger ausschalten.
Empfanger 2 (Mode C)
= PWM-Kanal 9
g ZJI o PWM-Kanal 10
+ W PWM-Kanal 11
0 S PWM-Kanal 12
——— 50 o PWM-Kanal 13
g 0 ) PWM-Kanal 14
— < % o3 PWM-Kanal 15
s 65— PWM-Kanal 16
S.BUS2

16
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« EXTERNE SPANNUNGSMESSUNG (EXTR. VOLTAGE) - S-BUS - GEMISCHTER ANSCHLUSS
Der Empfénger funkt automatisch die Empféangerakkuspan- Im Gegensatz zu den normalen Analog - und Digital-Servos ,
nung und die Empfangsstarke an den Sender. wo am Empfénger pro Servokanal ein einzelner PWM-Impuls ol A ; -
anal Ausgang SBUS BUS

Zusétzlich ist der Empfénger bereits mit einem Anschluss zur
Erfassung der Fahr-Flugakkuspannung ausgerustet.

Uber die Anschlussbuchse EXTRA VOLTAGE kann automa-
tisch die aktuelle Fahr-/Flugakkuspannung an den Sender
Ubertragen werden.

Dazu ist das optionale Anschlusskabel, No. F1001100 erfor-
derlich. Bitte achten Sie beim Anschluss auf die Polaritat.

An den Anschluss kann eine Spannung von max. 70 V DC
angeschlossen werden.

Zur Sicherheit ist im Anschlusskabel eine Sicherung einge-
baut.

ansteht, gibt es beim S.BUS-Systems keine klassischen ein-
zelnen Servokandle mehr.

Die Information, wie weit und in welche Richtung das Servo
laufen soll, ist digital codiert, &hnlich dem PCM-System bei
Sendern.

Das Impulstelegramm enthélt zudem die Weg- und Richtungs-
informationen aller 18 Servokanale, sowie eine Kanaladresse.
Jedem Servo wird eine Kanalnummer zugewiesen und es
sucht sich aus dem Impulstelegramm die jeweilige Kanalnum-
mer sowie Weg- und Richtungsinformationen heraus.

Es reagiert nur auf Befehle, welche mit der richtigen Kanalnum-
mer versehen sind, dieser digitale Filter macht die Servos
zudem stérsicherer.

« SERVO-ANSCHLUSS AM S.BUS AUSGANG

An diesem Ausgang kénnen direkt bis zu 18 der programmier-
baren S.BUS Servos angeschlossen werden.

Zum Anschluss der S.BUS Servos empfehlen wir die HUB2
und HUB3 Kabel. Informieren Sie sich im neuesten robbe-S.
BUS Prospekt, auf der Homepage oder im Fachhandel.

HINWEIS:

Beim Anschluss einer gréBeren Anzahl von kraftigen Servos
oder Digitalservos reicht die Stromversorgung mit beiliegen-
dem Schalterkabel nicht mehr aus. Dann ist es erforderlich,
eine entsprechende Stromversorgung (so genannte Power -
Akkuweichen) fiir Servos und Empfénger zwischenzuschalten.
Fir GroBmodelle empfehlen wir unsere PSS-Akkuweiche
2018, No. F1660.

Lassen Sie sich hierzu im Fachhandel beraten.

* REINER S.BUS-ANSCHLUSS

Akku Sch
R7008SB SBUs
S.BUS Hub S.BUS Hub
ﬁ -ﬁ7—/ ey
S.BUS 7 Sea=l
S.BUS Ausgang A LJ =8u=
2ch 4ch
| ——— SBuUsS
S.BUS Servo

R 7008 SB

Akku Anschluss

S.BUS Ausgang

S.BUS Servo

Servos Kanal 1-8

+ S.BUS 2 ANSCHLUSS
(NUR FUR TELEMETRIE SENSOREN)

Am S.BUS2 Anschluss des Empféngers, werden die Sensoren
fir die Telemetrie-Datenlibertragung angeschlossen.

Es kénnen bis zu 32 Telemetriesensoren oder Gerate mit
S.BUS 2 Sensorausgang angeschlossen werden.

Beispielsweise, kiinftige Fahrtregler mit S.BUS2-Anschluss,
welche die Telemetriedaten zur Verfligung stellen, die der
Empfénger zu Boden funkt.

In Kiirze werden zuné&chst folgende Sensoren zur Verfiigung
stehen:

F1712 Vario-Hdhensensor

F1775 GPS-Multi-Sensor, Vario, Héhe und Geschwindigkeit
F1672 Préazisions-Vario-Héhenssensor TEK

F1713 Temperatursensor 125° C

17
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S.BUS2
Anschluss

18

Schalter

Spannung

Spannung des Fahrakkus
wird im Display angezeigt.

Akkuspannung des

Empfangerakkus wird angezeigt.

& f

HUB

e

6.1 GRUNDSATZLICHES ZUR BEDIENUNG

MODELLTYP - FUNKTIONSREIHENFOLGE

Die erforderlichen Mischfunktionen fiir ein Modell sind stark
abhangig vom Modelltyp. Dies ist die Basis flr die Bedienungs-
philosophie der T18MZ Anlage.

MODELLKATEGORIE

Im Basis-Auswahlmen( werden die Modelltypen in die Kate-
gorien Motormodelle, Hubschrauber, Segler und Elektrosegler
unterteilt.

FLACHEN - UND LEITWERKSTYP
Innerhalb der Flugmodelle erfolgt eine weitere Auswahl nach
Anzahl der Servos in den Flachen sowie nach Leitwerkstyp.

Maodedl 1yp Maodel i

Flischentyp auswihlon,

LQUERAUDER AQUERRUDER 2QUE=IWEL IQUE=TWL

| v 9
|| e | e [ e | —— | — |1
=y 7] QL ouUE g QUE win, wina SUED

. ! e — s —
IQUESTWOLS JBRK | AQUE+ZWDL AQUE+IWOL+ 2RAK
gr— __.I -3 3 | _:'-I = r ] -
U ey, | W |, R R WAl |RRd | QRN G, e [GRRD

rem e ] ol e qury (R A i Qs

FUNKTIONSREIHENFOLGE

Basierend auf dieser Auswabhl erstellt der Sender einen Vor-
schlag fur die Funktionsreihenfolge und Mischfunktionen.
Selbstverstéandlich ist die Funktionsreihenfolge frei wahlbar,
damit auch bestehende Modelle mit anderer Reihenfolge ohne
Umstecken der Servos betrieben werden kénnen.

i
Funktion Mode 1 Hormal Jmml

SO ] rew | 7
Funktion  Gelwy — Trimm — KA

Quermider 1 M (= 7| Querd | NULL [ NULL
Hidhontwder 12 1?7 | B Quer 4 | NULL | NULL

e e e e T e e
Mol [Gas : I3 (= 9 | Wolbklappe | 1S NULL
Soeftenruder T4 | 10 | Wilbkdappe? | NULL | NULL

m———

e ey e
EZFW 5F LT il | Beemsklappe | RS || WULL

P—

e —) [mm——
Ques 7 NULL | NULL 12 [Bremsklappe?|| NULL | NULL

MISCHFUNKTIONEN

Je groBer die Anzahl der Servos im Modell, umso mehr Misch-
funktionen werden angeboten. Uberfliissige Mischfunktionen
werden zu besseren Ubersicht ausgeblendet.
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2 Querruder 2 Quer + 2 Woélbklappen 2 Quer + 2 Wélb + 2 Bremskl. 4 Quer + 2 Wélb + 2 Bremskl.
Kanal Motor E-Segler Segler Kanal Motor E-Segler Segler Kanal Motor E-Segler Segler Kanal Motor E-Segler Segler
1 Quer Quer Quer 1 Quer Quer Quer 1 Quer Quer Quer 1 Quer Quer Quer
2 Hohe Hohe Hohe 2 Héhe Héhe Héhe 2 Hohe Héhe Hoéhe 2 Hohe Hohe Hoéhe
3 Gas Motor Quer 2 3 Gas Motor Quer 2 3 Gas Motor Quer 2 3 Gas Motor Quer 2
4 Seite Seite Seite 4 Seite Seite Seite 4 Seite Seite Seite 4 Seite Seite Seite
5 Quer 2 Quer 2 ZUS 1 5 Quer 2 Quer 2 Wolb 5 Quer 2 Quer 2 Wolb 5 Quer 2 Quer 2 Quer 3
6 EZFW ZUS 1 ZUS 2 6 Woélb Woélb Woélb 2 6 Woélb Woélb Woélb 2 6 Quer 3 Quer 3 Quer 4
7 ZUS 1 ZUS 2 ZUS 3 7 Wolb 2 Woélb 2 ZUS 1 7 Wolb 2 Wolb 2 Bremskl. 7 Quer 4 Quer 4 Woélb
8 ZUS 2 ZUS 3 ZUS 4 8 EZFW ZUS 1 ZUS 2 8 Bremskl. | Bremskl. | Bremskl.2 8 Wolb Woélb Woélb 2
9 ZUS 3 ZUS 4 ZUS 5 9 ZUS 1 ZUS 2 ZUS 3 9 Bremskl.2 | Bremskl.2 ZUS 1 9 Wolb 2 Woélb 2 Bremskl.
10 ZUS 4 ZUS 5 ZUS 6 10 ZUS 2 ZUS 3 ZUS 4 10 EZFW ZUS 1 ZUS 2 10 Bremskl. Bremskl. Bremskl. 2
11 ZUS 5 ZUS 6 ZUs 7 11 ZUSs 3 ZUs 4 ZUs 5 1 ZUS 1 ZUs 2 ZUs 3 1 Bremskl.2 | Bremskl. 2 ZUS 1
12 ZUS 6 ZUs 7 ZUS 1 12 ZUS 4 ZUS 5 ZUS 6 12 ZUS 2 ZUS 3 ZUS 4 12 EZFW ZUS 1 ZUS 2
13 ZUsS 7 ZUS 1 ZUs 2 13 ZUS 5 ZUS 6 ZUs7 13 ZUs 3 ZUs 4 ZUS 5 13 ZUS 1 ZUS 2 ZUSs 3
14 ZUS 1 ZUS 2 ZUS 3 14 ZUS 6 ZUSs 7 ZUS 1 14 ZUS 4 ZUS 5 ZUS 6 14 ZUS 2 ZUS 3 ZUS 4
15 ZUS 2 Butterfly | Butterfly 15 ZUS 7 Butterfly | Butterfly 15 ZUS 5 Butterfly | Butterfly 15 ZUS 3 Butterfly Butterfly
16 Spoiler Spoiler Spoiler 16 Spoiler Spoiler Spoiler 16 Spoiler Spoiler Spoiler 16 Spoiler Spoiler Spoiler

(3]

PO 60

W2 Q2 Q4

Die Nummern im Kreis kennzeichen den Empfangerausgang
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EMPFANGERAUSGANG HUBSCHRAUBERMODELLE

H1, H2, HE3 90°, HR3

Kanal | " 1200 HiN3 1200, H3 i
140°
1 Roll Roll
2 Nick Nick
3 Mot./ Gas Mot./ Gas
4 Heck Heck
5 Kreisel Kreisel
6 Pitch Pitch
7 Drehzahlregler 1 Nick 2
8 Drehzahlregler 2 Drehzahlregler 1
9 Gemischverstellung - Drehzahlregler 2
Nadel
10 Kreisel 2 Gemischverstellung -
Nadel
11 Kreisel 3 Kreisel 2
12 ZUS 1 Kreisel 3
13 ZUS 2 ZUS 1
14 ZUS 3 ZUS 2
15 ZUS 4 ZUS 3
16 ZUS 5 ZUS 4

20

8. EIN/ AUSSCHALTEN DES SENDERS

* Den rechten Schalter “Power” am Sender driicken

+ Wahrend der Lade- und Initialisierungsphase leuchtet die
Monitor-LED rot.

der Sender durch und die HF-Abstrahlung ein.
» Die Farbe der Monitor-LED wechselt auf blaues Dauerlicht.

Steht der Gas-Steuerknippel nicht auf Leerlauf, erscheint eine
Meldung mit dem Hinweis ,, Gas Position".
Wird der Gas-Steuerknlppel auf die Leerlaufposition gestellt,
schaltet der Sender die Warnmeldung ab und die HF-Abstrah-
lung ein.

utabon Cotpor stion Betatigt man
die Taste ,Ja“
so erscheint die
Abfrage ,sen-
den® Ja/ Nein.

1 et sensaor

18ch

T 18rnMm=E=
Achbung !
Weiter ?

1a ars Pasition

Wird die Taste
~Ja“ gedrickt,
erfolgt eben-
falls eine HF-
Abstrahlung
des Sender mit
einem Gassig-

[P ———

18ch

G55 Timm=

senden 7

nal das nicht dem Leerlaufwert entspricht.

Bei ,Nein“, erfolgt keine HF-Abstrahlung.

Es kdnnen nun Einstellungen ohne HF-Abstrahlung vorge-
nommen werden, oder auch das Meni Reichweitentest auf-
gerufen werden.

HINWEIS:
Wenn der letzte Einschaltvorgang langer als 4 Stunden
zuriickliegt, dauert die Initialisierungsphase etwas langer
(Kaltstart).

Eine eingesetzte SD-Karte oder USB-Stick verlangert eben-
falls etwas die Startphase, da erst alle Dateien gelesen wer-
den missen.

+ AUSSCHALTEN DES SENDERS

» Die beiden Taster “Power” am Sender gleichzeitig driicken.

* Die HF-Abstrahlung wird unterbrochen und die im Arbeits-
speicher befindlichen Daten werden in den internen Spei-
cher oder auf die SD-Karte bzw. USB-Stick geschrieben.
Wahrend dieses Prozesses blinkt die Monitor-LED gelb und
im Display erscheint “Speichere Modelldaten”.

Wird wahrend des Ausschalt- und Speichervorgangs der
Sender erneut eingeschaltet, so wird dies aus Griinden
der Datensicherung ignoriert.

« SPRACHUMSTELLUNG
Sollte Ihr Sender noch auf Englische Display-Anzeige einge-
stellt sein, so stellen Sie ihn folgendermaBen um:

« Sender einschalten,

» Mit Taste “S1” das System Menu aufrufen und Taste “Infor-
mation” drliicken

» Unten links im Feld Language Taste “English” driicken,
danach “German” auswéhlen und Sender ausschalten.

1
Haded |

T Sender erneut

einschal-
ten, Anzeige
ist nun auf
Deutsch
umgestellt.

Mo wedert a lomgge

HINWEIS:
* Im Meni Mix-Alarm kann die Funktion der Gas-Steuerknip-
pel Positionsabfrage beim Start abgeschaltet werden.

« Um das Reichweitentest-Men(l zu starten, muss der Sen-
der aus Sicherheitsgrinden ohne HF-Abstrahlung gestartet
werden.

Dazu beim Einschaltvorgang 3...5 Sekunden lang die Taste
S4 halten.

Danach folgt die Abfrage senden Ja / Nein, ,Nein“-Taste
driicken, danach Meni System/ Reichweiten-Test aufrufen.



“robbe

T 18M=

Allgemein

9. ERKLARUNG HOME-DISPLAY

Die wichtigsten Informationen der Senderprogrammierung
werden im Homedisplay angezeigt. Gleichzeitig sind die
meisten dieser Anzeigefelder auch Bedientasten und man
gelangt durch Druck auf den entsprechenden Bereich in das
Einstellmeni der jeweiligen Funktion.

Timer 142

—|Home 2 Menii

Dricken der ,HOME2"-Taste ruft das
Auswahl-MenU auf. In diesem Meni wer-
den auf einen Blick Stoppuhr, Telemetrie
und Modellauswahl angezeigt und kon-
nen natdrlich auch konfiguriert werden.

Homa: 2 Arous 35

- 00:23.6 -
09:36.8 -

Normal

2. Drehrahl{Magnet.)

45732r

Modus- und
Vorgabezeitanzeige
des Timers

Reset auf Vorgabe

Trimmpositionsanzeige
der Trimmer T1...T6
und CD. Drlcken ruft
die Anzeige aller Trim-
mer auf.

Nutzername

Akkukapazitatsanzeige.

Flugzustandsname
Dricken ruft das
Auswahl-Meni auf.

Bei 19% erfolgt Unter-
spannungsalarm. Betrieb
umgehend einstellen!

Drlicken ruft das
Eingabe-Men( auf.

Driicken ruft das
Einstellmeni auf.

Start /
Stopp Taste
und Zeitanzeige

Anzeige der aktuel-
len Modulationsart.
Drlicken ruft das

Einstellmen( auf. : )

00 08

Gesamtbetriebszeit.
Driicken fir

‘ = | ‘

HF-Abstrahlungs-
anzeige.

i
] L
1

Modellname
Drlicken ruft das
Modellauswahl-
0 Menii auf.

= (Datum und Uhr-
zeit.

Reset.

Men( auf.

Telemetrie Datenanzeige
Driicken ruft das Auswahl-

Driicken ruft das
Einstellmen(i auf.

Direkt-Tasten

Drucken der im Sendergehduse unter dem Display befindlichen
Tasten S1...S3 bringt Sie direkt in die 3 Hauptauswahl Mends,
System, Basis und Modell. Mit der Taste S4 gelangt man aus dem

Men( wieder zurlick in das Startdisplay. Es kann aber auch zum
navigieren der Bildschirm genutzt werden (System, Basis, Modell)

» Die angezeigten Daten werden standig erneuert. Dies kann
dazu fihren dass gelegentlich die Zahlenanzeige leicht flak-
kert. Dies ist vollig normal und kein Senderdefekt.

» Der Displaykontrast und die Helligkeit der Beleuchtung kann
im System Men( im Einstellmen( “Display” eingestellt wer-
den. In diesem MenU wird ebenfalls die Einschaltzeit der
Beleuchtung eingestellt.

WICHTIG: ACHTUNG:

Der Sender besitzt eine automatische Abschaltfunktion, die
ausschaltet, wenn innerhalb der Vorgabezeit keine oder sehr
geringe Steuerknlppelbewegungen erfolgen.

Die Einstellung der Ausschaltzeit erfolgt im MenUpunkt “Aus-
schaltzeit Sender” und kann in einem Bereich von (10...60
Min.) eingestellt, oder auch ganz abgeschaltet werden
(Immer an).

Die Werkseinstellung ist: ,,Abschaltung nach 30 Minuten”

Uberwachen Sie die restliche Akkukapazitat so oft als mdglich.
Laden Sie rechtzeitig den Senderakku nach.

Sollte der Unterspannungsalarm (bei 19%) dennoch wahrend
des Fluges aktiv werden, umgehend das Modell landen, Sen-
der ausschalten und nachladen.

Prifen Sie vor dem Start des Modells ob der richtige Modell-
speicher ausgewahlt ist.
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10. MENUSTRUKTUR / NAVIGATIONS-BESCHREIBUNG

Die Men(-Struktur ist in die 3-Auswahlmeniis System, Basis
und Modell gegliedert. Von den jeweiligen Auswahimeniis,
gelangt man in die verschiedenen Einstellmeniis.

Einige Auswabhl,- als auch Einstellmen(s besitzen eine weitere
Seite oder eine Unterebene. Zu dieser gelangt man Gber das
im Display oben rechts angezeigte Tastenfeld 1/2. @

Haufig bendtigte Einstellmenis, z.B. das Modell-Auswahimend,
sind Uber ein Tastenfeld im Homedisplay direkt erreichbar
(siehe auch Beschreibung Startdisplay auf vorheriger Seite).

NAVIGATION
Die Navigation erfolgt Ublicherweise vom Homedisplay aus,
dabei gibt es 2 Bedienmdglichkeiten.

1. Durch Dricken auf das Touchscreen Display

2. Mittels des unter dem Display befindlichen 3-D-Hotkey. Die-
ser besitzt 2 Funktionen “Drehen und Drlicken”.
» Zunachst durch Drehen das Tastenfeld auswahlen (Farbe
wechselt auf pink)
* Durch Driicken auswahlen.

Die Auswahlmens sind auf 2 Wegen erreichbar, zum einen
Uber das Tastenfeld auf dem Touchscreen, zum anderen
durch die Direkt-Key Tasten S1...S3 unter dem Display.

Jeweils eine Ebene zurlick gelangt man Uber das Tastenfeld
oben Inks im Display.

Oder mit der Home-Taste S4 (nicht im Heli Men( verfiigbar).

Die Tasten S1...S4 kdnnen als Direkttatsten auch frei belegt
werden und somit fur einen schnellen Menuzugriff sorgen,
siehe Seite 8.

Bl Seesor

DNrekl Tarhe

Menih auswihlben

Fr% - Hold

HOMEDISPLAY

00:00.0

00:00.0 § -

l:'.r_.im
Empf. U.{W
'ﬂ"- ExL.

—,—|—|
Bresis

0.0V s
29:39:38 | System Mend

Futaba

T I1IEaRNME

Modedl Meni

+0
+0

Tr——

HF ALIS

i +0

0 —_
Home 2

Hesis Mend

3-D-Hotkey

Futaba Corporation
Normal

RIRFPLANE

HD:I'FII

11f11f28

Zuriick 15 0080

—

SYSTEM MENU

BASIS MENU

MODELL MENU

Gt [AFR R]

Frim Mix I

AUSWAHLMENU MODELL

Je nach dem, ob ein Flugmodell oder
ein Hubschraubermodell ausgewahit
ist, variiert das Auswahlmeni Model,
da hier die Modellspezifischen
Mischfunktionen zu finden sind.
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11. SYSTEM MENU

System Menii Arcus 35 Normal

Trainer Display Datum-Uhrzeit Nutzername
Schalter Geber Einstellg. Lautstarke

Kamera 5.BUS-Servo W MabBeinheit

Reichw.-Test

Basis Menu Modell Menu Zuruck

In diesem Meni werden die grundséatzlichen, modellspeicheriibergreifenden Sender-einstellungen vorgenommen.
Diese Einstellungen sind fiir alle Modellspeicher glltig. Mit einer Ausnahme die Trainerfunktion, diese wird fiir
jeden Modellspeicher separat gespeichert.

Trainer = Einstellungen Lehrer-Schiler-Betrieb

Display = Display-Kontrast/Beleuchtung und Kalibrierung, Senderabschaltung.
Datum Uhrzeit = Kalender, Systemzeit, Datum und Uhrzeiteinstellung

Nutzername = Nutzernamen Eingabe und Kodenummer, Sicherheitsmodus
Schalter = Schaltertyp und Positionseinstellung

Geber Einstellg.

Steuergeberumpolung und Aktionszeit-Einstellung, Kalibrierung der Steuerkniippel

Lautstarke = Einstellung zur Lautstérke

Player = Player zum Abspielen von Musikdateien

Kamera = Kamera zum Fotografieren von Modellen

S.BUS Servo = Einstellmeni zum Programmieren von S.BUS Servo’s

Information = Softwareversion, Speicherkapazitat und Sprachumschaltung Deutsch / Englisch
MaBeinheit = Umschaltung der telemetrie MaBeinheit Metrisch - FuB / Meilen

Reichweitentest

Testfunktion zum Uberpriifen der Empfangs-Reichweite
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11.1 TRAINER (LEHRER-SCHULER FUNKTION)

Lehrer-Schiler-Betrieb (Trainer) erméglicht Flugschilern das
Erlernen des Modell-Fliegens mit Hilfe eines Fluglehrers.

1% LA
Funkiion Modus Schaller Rate Schi-K

(K

Der T-18 Sender ist serienm&Big mit einer Buchse ausgeri-
stet, Uber die der Lehrer-Schuler-Betrieb durchgeflhrt werden
kann. Die Buchse befindet sich unter der Klappe auf der Sen-
derrlckseite.

Auf Seite 11 dieser Anleitung ist dargestellt, mit welchen ande-
ren Sendern aus dem Robbe/Futaba-Programm der T-18
Sender sowohl als Lehrer- wie auch als Schilersender kombi-
niert werden kann.

Dort finden Sie auch die entsprechenden Hinweise auf die zu
verwendenden Verbindungskabel, sowie die Sicherheitshin-
weise zum Trainerbetrieb.

Die Konfiguration der Trainerfunktion wird beim jeweili-
gen Modell mit abgespeichert!!

TRAINER BETRIEB ALS LEHRER-SENDER

» Tastenfeld ,INA” betatigen, es wechselt zu “AUS”.

* In der Zeile ,Schalter” einen Schalter fir das Umschalten
der Trainerfunktion zuweisen.

* Lehrer auswahlen.

* Auswahl der Kanalzahl
Je nach dem welcher Schilersender eingesetzt wird, ist die
entsprechende Kanalzahl zu wéahlen.

« 16 KA, wenn Schilersender eine T-14MZ/FX-40 oder
T18MZ ist.

« 12 KA, wenn Schilersender eine T-14MZ/FX-40, T18MZ,
FX-30, T12FG, T8FG oder FX-20 ist.

« 8 KA, fir alle anderen Futaba und robbe/Futaba Sender-
typen mit 8 Kanélen und weniger.

Beachten Sie unbedingt, dass die T-18 eine andere Funk-

tionsreihenfolge besitzt als bisherige Futaba und robbe/
Futaba- Sender.

24

Wird ein anderer Sender als eine T-18 als Schilersender
angeschlossen, so ist in der Spalte Schii-K (Schiler-Kanal)
die Geberfunktionsnummer, des Schilersenders anzugeben
mit der die entsprechende Lehrerfunktion bedient werden soll

AUSWAHL DER FUNKTIONEN

Die Funktionen 1...16, 1...12 bzw. 1...8 kénnen individuell zur
Ubergabe an den Schiiler selektiert werden. Dabei stehen ver-
schiedene Modi der Funktionskontrolle zur Verfligung.

- Mode AUS: Funktion ausgeschaltet, es wird nicht an den
Schiiler Gbergeben.

» Mode FUNK: Im Modus FUNK wird die entsprechende
Funktion an den Schiilersender Gbergeben. Dabei benutzt der
Schulersender die Mischereinstellungen des Lehrersenders
und bendtigt selbst keine Mischfunktionen zur Steuerung des
Modells.

Lehrer und Schiler steuern das Modell alternativ, in
Abhéangigkeit der Trainerschalterposition.

* Mode NORM: In diesem Modus wird ebenfalls die ent-
sprechende gemischte oder ungemischte Funktion des Schi-
lersenders tGbernommen. Der Normal Modus bendtigt einen
intelligenten Schilersender!

Wird auf den Lehrersender umgeschaltet, so werden dessen
Mischfunktionen zur Modellsteuerung genutzt. Lehrer und
Schiller steuern das Modell alternativ, in Abhangigkeit der Trai-
nerschalterposition.

- Mode MIX: Ist dieser Modus ausgewahlt und der Trainer-
schalter auf “EIN”, so haben Lehrer und Schiler gemeinsam
Zugriff auf die Steuerung des Modells.

Dabei benutzt der Schulersender die Mischereinstellungen
des Lehrersenders und benétigt selbst keine Mischfunktionen
zur Steuerung des Modells.

Die unterschiedlichen Modi kénnen fir jede Funktion separat
ausgewahlt werden, eine Kombination der Modi firr die ver-
schiedenen Funktion ist mdglich. Im Trainer Einstellmen(
besteht die Méglichkeit, jeder Steuerfunktion einen Schalter
zuzuweisen.

Dies erméglicht dem Lehrer, wahrend des Fluges, einzelne
Funktionen an den Schiler zu Ubergeben oder abzuschalten.

RATE

Fir die Modi “FUNK” und “MIX” kann zusétzlich noch eine
Rate eingestellt werden. Diese legt fest, mit welchem Steuer-
weganteil der Schiler auf die Funktion zugemischt wird.
BEISPIEL:

Modus “Mix”, Rate 50 %. Lehrer und Schiler haben
gemeinsam Zugriff auf die Steuerung des Modells, der Lehrer
mit 100 % und der Schiiler mit 50 % Steuerweg.

SCHULER KANAL (SCHU-K)

Hier kann konfiguriert werden, welcher Schiler Kanal welche
Lehrer-Funktion steuert.

Ideal auch fir Modewechsel (Gas links/ Gas rechts) geeignet.
Dadurch ist es auch mdglich, virtuelle Kanale des Lehrersen-
ders, die friher im Lehrer/Schiler Betrieb nicht zur Verfligung
standen vom Schiler steuern zu lassen.

Um diese Funktion auszuwahlen, auf das Feld ,SCHU-K* navi-
gieren und auswahlen.

BEISPIEL:
Schiiler Kanal 5 steuert Lehrer-Funktion 2 H6henruder.

TRAINER BETRIEB ALS SCHULER-SENDER

» Tastenfeld “Lehrer / Schiiler” betatigen, es wechselt zu
“Schiler”.

» Tastenfeld ,INA” betatigen, es wechselt zu “EIN”.

» Je nach dem welcher Lehrersender eingesetzt wird, ist die
entsprechende Kanalzahl zu wahlen.

« 16 KA, wenn Schilersender eine T-14MZ/FX-40 oder
T18MZ ist.

« 12 KA, wenn Schilersender eine T-14MZ/FX-40, T18MZ,
FX-30, T12FG, T8FG oder FX-20 ist.

- 8 KA, fiir alle anderen Futaba und robbe/Futaba Sender-
typen mit 8 Kanédlen und weniger.
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11.2 DISPLAY
(KONTRAST, BELEUCHTUNG, AUSSCHALTZEIT)

Im Einstellment “Display” kénnen folgende Einstellungen,
Auswahlen und Abgleiche vorgenommen werden.

« Kontrasteinstellung

« Helligkeitseinstellung der Hintergrund-Beleuchtung

« Vorgabe der Ausschaltzeit des Senders

» Vorgabe der Ausschaltzeit der Hintergrund-Beleuchtung

» Wahl der Hintergrundfarbe des Display’s

« Kalibrierung des Touchscreen Display’s

Ausschaltzeit des Senders
Hier wird die Zeit eingestellt, wann der Sender, nach der letz-
ten Betatigung einer Steuerfunktion, automatisch abschaltet.

Es werden die Bewegungen der Steuerfunktionen ausge-
wertet. Sofern keine Steuerbewegung gréBer ca. 2-3 % des
Gesamtsteuerweges erfolgt, schaltet der Sender nach Ablauf
der Vorgabezeit ab.

Verhindert Entladung des Senderakkus wenn der Sender ver-
sehentlich nicht ausgeschaltet wurde.

HINWEIS:

Beim Trainerbetrieb ist darauf zu achten, dass gelegentlich
eine Funktion des Lehresenders betétigt wird, damit bei aus-
gedehntem Trainingsbetrieb nicht die automatische Senderab-
schaltung anspricht, wenn am Lehrersender lange Zeit keine
Korrektur erfolgt.

Gegebenenfalls ist fir diesen Fall die Senderabschaltautoma-
tik ausser Betrieb zu setzen (Anzeige “Immer an”)

Helligkeitseinstellung der LCD-
Hintergrundbeleuchtung
Linke Taste ->  dunkler

Ausschaltzeit der LCD-Hintergrund-
beleuchtung

Vorgabezeit fur die automa-
tische  Abschaltung der LCD-
Hintergrundbeleuchtung. Um eine lange
Betriebszeit des Sender zu erreichen,
sollte flr den praktischen Betrieb eine
kurze Ausschaltzeit gewahlt werden.
Beim Druck auf das Touchscreen-
Display schaltet die Beleuchtung auto-

matisch wieder ein. I

{NERER|
25%

I: Beleuchtung- Elnstﬂnldlsplay

Umschaltzeit Einstell-Ruhedispl Ruhedisplay

Kontrasteinstellung des LC-Display‘s
Linke Taste ->  mehr Kontrast
Rechte Taste -> weniger Kontrast

Rechte Taste -> heller

Display 3 test sensor

— Ausschalizeit-Send

Beleu::htung Ruhedisplay

) sos-< [
Touch screen

Auto Block.
INA

Dlsplavfa. be
W 0 Il

Blockiert die Tasten Sf1...
S4 beim Einschalten des
Sender automatisch.

Freigabe durch Driicken
von S2 + S3 gleichzeitig.

Start Block.
INA

Hintergrundfarbe

Durch Drlicken der Tasten rot, vio-
lett, blau, grau oder schwarz wird der
Displayhintergrund auf die jeweilige
Farbe gewechselt.

Blockiert die Tasten S1...
S4 nach der Freigabe,
nach 30 Sekunden wie-
der automatisch.

Kalibrierung des
Touchscreen Display’s
Diese Funktion justiert die
Position der Touchscreen
Funktion.

Wieder Verriegeln, Beide Einstellungen auf + Taste “Kal” dricken,
erneut S2 + S3 Drlicken Inaktiv (INA) schaltet die es erscheint der Kali-
Blockade ab. brierungsbildschirm:

» Mittels Kombiwerkzeug-Schreibstift, fiir ca. 2 Sekunden genau auf die Fadenkreuz-
mitte driicken.

» Wenn der Sender die Position erkannt hat, springt das Fadenkreuz weiter nach
links oben, links unten, rechts unten, rechts oben. Wiederholen sie den Vorgang flr +
jeden Punkt.

» Nach dem letzten Punkt wird das Fadenkreuz nicht mehr angezeigt.

» Beenden Sie die Kalibrierung durch driicken auf eine beliebige Displayposition, das
Einstellmeni wird wieder angezeigt.
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11.3 DATUM, UHRZEIT, KALENDER, SYSTEM ZEIT

In diesem Einstellmen( wird die Uhrzeit und das Datum ein-
gestellt. Dariiber hinaus besitzt das Menl noch eine Kalender-
funktion fiir die Jahre 2000...2099. Ein weiterer Timer zeigt die
Systemzeit (Einschaltzeit) an und kann als Betriebsstunden-
zahler genutzt werden. Auch geeignet fir die Laufzeitanzeige
des eingesetzten Akkus.

Kalender fiir die Jahre 2000 bis 2099. Durch
Dricken der Pfeiltasten kann der Kalender
vor- bzw. rickwarts geblattert werden.

13 14 15 16 17 18 15
20 21 22 33 24 15 26
2729 30

'ﬁdr'rm L'Il
29:47:33

Empf. 4.9V 40
0.0y . Home 2

Basis Menil Mode

" 18ch

€anar. iEJ{L

04:24:48 ' System Mend

Die Systemzeit/ Modellzeit - Anzeige erscheint auch im
Start Display unten links.

RIRFPLANE

_@EI_

+0 +0

Einstellen des
Datums:
Nacheinander die
Tasten “Jahr, Monat
und Tag drlicken und
mit den “+/-” Tasten
das aktuelle Datum
einstellen.

System / Modellzeit
(Betriebsstundenzihler)
Zeigt die Einschalt/- Modell-
Zeit an, welche seit dem letz-
ten Reset (zuriicksetzen) der
Uhr verstrichen ist.

Durch Dricken der Taste

~rotal“ wird auf Modellspei-
cher Timer (Modell) umge-
schaltet.

Einstellen der
Uhrzeit:
Nacheinander die
Tasten “Stunde, Minu-
ten und Sekunden
dricken und mit den
“+/-” Tasten die aktuelle
Uhrzeit einstellen.

Somit werden nun die Nut-
zungszeiten der einzelnen
Modellspeicher angezeigt.

Durch Driicken auf das
Systemzeitfeld wird die Uhr
zurlickgesetzt.
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0 [Modell
Home 2 | [RRET TEL)

lend Modell Mend

'11/11/28
15:10:56

Zuriick

Die Uhrzeit-Anzeige erscheint auch im Start

Display unten rechts.

11.4 NUTZERNAME, -NUMMER, SICHERHEITSMODUS

Futaba Corporation

L TERE TR T T

Sicherhetsmodus

Eingabemen fir Nutzername, Nutzernummer (PIN) und
Sicherheitsmodus.

o e 3 e 1 ) S
atafwlelrft]ylulilofpl TTT]V]
sfalstd]FIgThTTIK]T]: T retumn]
ZIxTelv]bln ml T {75

Obernehmen und schlieBen = Return-Taste
Abbrechen und schlicBen = ESC-Taste

Nulzername eingeben. (max. 32 Zeichen)

Futaba Corporation

Nutzername

Wird das Nutzername-Feld berlhrt, erscheint eine Tastatur
auf dem Display zur Eingabe des Namens. Die Eingabe kann
in GroB- und Kleinbuchstaben erfolgen, die Shift-Taste schal-
tet zwischen GroB- und Kleinschreibung um. Der Nutzername
kann bis zu 32 Zeichen lang sein.

Die Bedienung der Tastatur ist identisch mit der eines PC und
selbsterklarend. Es kann aber auch eine PC USB Tastatur
angeschlossen werden.

Nutzernummer

Wird das Nutzernummer-Feld berlhrt, erscheint eine Tasta-
tur auf dem Display zur Eingabe der Nutzernummer (PIN-
Nummer). Beachten sie bei der Eingabe, dass sowohl, Leer-
zeichen (Return), Zahlen, Sonderzeichen als auch GroB- und
Kleinschreibung unterschieden werden.

Die Nutzernummer schitzt, je nach Wahl des Sicherheitsmo-
dus die Anderung des Nutzernamens oder den Zugang zur
Senderprogrammierung.
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Mdochten Sie die Eingabe einer Nutzernummer abschalten, so
geben Sie die Zahlenkombination “0000” (4 x Null) ein. Dies ist
auch die werkseitige Sendereinstellung.

Wir empfehlen die Eingabe des Nutzernamens und einer
Kodenummer zum Schutz vor Diebstahl. Sollten Sie die Nut-
zernummer vergessen haben, so muss der Sender zum robbe
Service eingeschickt werden, bitte Eigentumsnachweis mit-
senden.

Das Ment zur Eingabe und die Vorgehensweise ist identisch
zur Eingabe des Nutzernamens.

Sicherheitsmodus

Durch Beriihren des Eingabefeldes wird der Sicherheitsmodus
alternativ, zwischen Nutzername und System, umgeschaltet.
Die Eingabe einer persénlichen Nutzernummer (PIN-Nummer)
schiitzt, je nach gewahltem Sicherheitsmodus:

die Anderung des Nutzernamens
den Zugang zur Senderprogrammierung.

* Nutzername:
+ System:

Ist der Systemschutz gewahlt, so erscheint im Startdisplay das
Schlisselsymbol.

Der Zugang erfordert die Eingabe der Nutzernummer (PIN-
Nummer)

11.5 SCHALTERTYP ZUORDNUNG

Wie auf Seite 7 der Anleitung beschrieben, ist es mdglich die
Schalter A...H in Ihrer Position zu tauschen. Sofern die mecha-
nische Platzierung der Schalter gegenlber der werkseitigen
Vorgabe verandert wird, ist es erforderlich auch die Software
entsprechend anzupassen, damit die grafische Schalterpositi-
onsanzeige im Display korrekt arbeitet. Diese Anpassung wird
in diesem Einstellmenu vorgenommen.

Es gibt verschieden Ausfihrungen der Hebelschalter, 2 oder 3
Positionen, tastend oder rastend, auch in Kombination. Auch
Drucktaster oder Drehgeber (Potis) kénnen anstelle eines
werksseitig eingesetzten Schalter eingebaut werden. Spe-
zielle Schalter mit entsprechender Steckverbindung sind als
Option erhaltlich.

Type = Schaltertypauswahl
Folgende Schalterarten stehen zur Auswahl:

* Hebel = Schalter mit Hebel (Toggle-Switch) * Tast = Schalter mit Tastfunktion (federt zurlick)
* Taste = Tast-Schalter » Schalt = Schalter mit Rastfunktion (Schalter
* Drehg. = Drehgeber (Potis) , bleibt in dieser Position)

Modus = Auswahl Schaltermode
Folgende Schaltermodi stehen zur Auswahl:

Freigabe des Einstellmeniis

Um eine versehentliche Anderung der Zuordnung zu ver-
meiden ist das Display verriegelt. Zunachst das Tastenfeld
“Block.” (Blockiert) betétigen, es wechselt auf “Frei”.

Posi = Auswahl der Schalterpositionen
Folgende Schalterpositionen stehen zur Auswahl:
*2Posi =2 - Positionsschalter

*3Posi =3 - Positionsschalter

3P Tast = Modusauswahl fiir 3-Positions Tastschalter
Folgende Schalterarten stehen zur Auswahl:

» Einzel = Schalter mit einseitiger Tastfunktion
(Beispiel Kombischalter tastent-rastent)
* Dual = Schalter mit beidseitiger Tastfunktion
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11.6 GEBEREINSTELLUNG, UND - UMPOLUNG
STEUERKNUPPEL AKTIONSZEITEINSTELLUNG,
KALIBRIERUNG

Einstellmeni zur Hardware-Umpolung der Steuergeber sowie

zur Aktionszeiteinstellung der Steuerknlppel J1...J4.

Madell

ARtioesl

Gseher Hinstelig. Maodel]

Steuerkniippel Aktionszeit
MenUpunkt zur Einstellung der Steuerknlppel Aktionszeit. Das
neue FASSTest® System ist derartig schnell, das sich manche

Geberumpalung Modied

HMode  Mode Hode
———

L] I L]
[rr—— [E———
L] 2 L]
e e
MHEM MRt
[— e |
MRM NOEMH
MM L]
p—

CD-5W| NORM | TG

—_—
ROREM

Geberumpolung (Hardware-Umpolung)
Dieses Meni dient zur Hardware-Umpolung der Steuerge-
ber, wie Knlppel, Drehgeber, Schalter und Trimmhebel. Eine
Umpolung der Hardware fiihrt dazu, dass die Funktionsrichtung
des Gebers umgekehrt wird. Die Display-Anzeige (Prozentwert
/ Vorzeichen) andert sich dadurch nicht.

Wir empfehlen die Einstellung auf NORM zu lassen, sofern
keine speziellen Anforderungen vorliegen. Nur fiir Sonderfélle
gedacht, wo Piloten bestimmte Funktionen, ihrem individuellen
Stil gemas, “verkehrt herum” betéatigen.

28

Caedwizr urmpolung Slewis kniippel

Piloten erst daran gewéhnen wollen.

—_—_—

Fir jeden Steuerkniippel getrennt, kann hier die individuelle
Aktionszeit (1...32) eingestellt werden.

Kalibriorung

Je héher der eingestellte Wert, desto langsamer werden die
Steuerknlippelédnderungen weitergegeben.

Im MenUlpunkt Hysterese kann ein ,Totbereich® von 0...32 ein-
gestellt werden, ab welcher MindestgréBe Steuerknlippel-dnde-
rungen Ubertragen werden.
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KALIBRIERUNG . T . : .
In diesem Meni kann eine Kalibrierung fir die Steuergeber | =3 =3

durchgeflhrt werden. Dadurch wird immer eine optimale Neu-
tralstellung seitens des Gebers realisiert.

Rechier Kndp.

+ %) W N [ 1 %)
Auch die unterschiedlichen Steuerknippelwege von Gas und : = z — f :
Hoéhenruder bei einem Drosselumbau kénnen mit dieser Funk- /R e, 17 IO A & ) 12 H101%
tion abgeglichen werden. - v Bl -~ =

Offnen Sie das Menii ,Geber Einstellg.“ im System Menii und
wahlen Sie das Untermen( ,Kalibrierung” aus.

]
Kalibrierung I : e

Das Display stellt sich wie folgt dar:

Limkes Emap, = = = Rechier Kndp.,

P
Rechiler Knlip.

3 0% | iy | . e N 1 Wl ¢ it

12 0T

Tt M

17 +100%

Nun kann der Steuerknlppel ausgewahlt werden, fir den die
Kalibrierung vorgenommen werden soll.

Zun&chst die Sicherheitsabfrage mit ,JA" bestétigen.

0%

Bringen Sie den Geber in die Neutralstellung ” :
RS 1L

Bestétigen Sie die Einstellung mit der ,NEUTRAL"-Taste.

Danach den Geber in die Position Rechts / Unten bringen.
Die Einstellung mit dem Button ,Rechts/Unten” bestatigen.
Zum SchluB die Position Links / Oben einstellen.

Auch diese mit dem Button ,Links/Oben” bestatigen.

Die Kalibrierung des linken Steuergebers ist damit beendet.

Eine Kalibrierung des rechten Steuergebers verlauft analog.
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11.7 LAUTSTARKE 11.8 PLAYER, ZUM ABSPIELEN VON MUSIKDATEIEN Wiederholungsfunktion, spielt alle

im internen Speicher oder auf der
Im Systemmen( ,Lautstarke” kann man eine Lautstarke- Der Player dient zum Abspielen von Musikdateien im Windows SD-Karte bzw. USB-Stick befindli-

anpassung der verschiedenen Téne und Signale vornehmen, Media Audio Format (wma) und MP3 Format. chen Lieder nacheinander ab, bis die
wobei sich die Lautstérke fir ,Fehler/Alarm*, aus Sicherheits- Stopptaste betatigt wird.
grinden, nicht niedriger als ca. 30% einstellen lasst. HINWEIS:

Die Musikdateien miissen auf die SD-Karte oder dem USB- Sequenz Funktion, mittels Start-Taste

- o Stick in das Verzeichnis WMA kopiert werden. wird das jeweils nachfolgende Musik-

Der Player sucht bei externen Speichermedien Dateien nur stiick abgespielt.
- ) in diesem Verzeichnis, wurde die Datei an einen anderen Ort

i . ~ kopiert, so wird sie nicht angezeigt. Die Datei kann auch in

s e den internen Speicher des Senders kopiert werden.

Tastenton FehlerfAlarm

Trim & Center Click

™™

Grafische Anzeige der Numerische Anzeige der

Spiel- und Restspielzeit Spiel- und Restspielzeit
Die Lautstarke der Telemetriedaten-Sprachausgabe wird Uber \

den Regler Fehler / Alarm mit eingestellt.

Player ‘ Modell
(5 0 O .
Wiedergabe

00:07 | 02:33 |'p 01 : Ruled_By Power

0? : change of heart

Lautstarkeeinstellung Titelauswahl

Im Untermenil Schalter, stehen alle Geber des Senders zur ! Model )
Bedienung des Players zur Auswahl. So kann beispielsweise

die Lautstarkefunktion auf den mittleren Drehgeber CD gelegt
werden. 4 psll N

Seduaalleer NULL | Aus Aus Schalterauswahl

Lautstarke | Pause |
Start/Stopp

- m— Grhalter

HINWEIS:
Werden Geber fir die Bedienung des Players festgelegt, so
erléschen im Player Menii die entsprechende Touchscreen
Bedienelemente, um eine wechselseitige Beeinflussung zu
vermeiden.
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11.9 KAMERA

Der Sender ist mit einer 300.000 Pixel Kamera ausgeristet.
Uber die Kamera Funktion im System Men, ist es még-
lich sein Modell zu fotografieren und dem entsprechendem
Modellspeicher zuzuweisen.

Wahlen sie die Kamera Funktion im System Menl aus.
Folgendes Display erscheint.

Kamera

Varschau

Spedchern als...

1

Um ein Foto zu machen, kann durch den ,Bildschirmsucher*”
das entsprechende Motiv ausgewéhlt werden. Danach muss
nur noch das ,Kamera“ Motiv rechts angetippt werden. Die
Kamera I6st nun aus und zeigt dies durch einen akustischen
VerschlufBton an.

Alternativ kann dazu auch einer der Steuergeber oder Schalter

zur Auslésung programmiert werden.

Um das Bild nun anzusehen und dem aktuellen Modellspeicher
zuzuweisen, die ,VORSCHAU"-Taste antippen.
Folgendes Men( 6ffnet sich.

Fa LR e ]

Durch Antippen des entsprechendes Fotos 6ffnet sich ein
Display, in dem folgende Einstellungen gemacht werden kdn-
nen:

B R 0 |
Fa LR e

L aschen
—y
Lisen
M

- Kopie auf SD-Karte:
Kopiert das Bild auf die SD-Karte

- Kopie auf USB-Stick:
Kopiert das Bild auf einen USB-Stick.

- Léschen:
Léscht das ausgewahlte Bild

- Verknii.:
Verkn(., ordnet das Bild dem aktuellen Modellspeicher zu.

- Name:
Hier kann der Speichername des Bildes geéndert werden.

- Ende:
SchlieBt das Einstellmenti.

- Losen:
Ist ein Bild verkn(pft, so kann diese Verknlpfung ,geldst“ und
ein anderes Foto verknipft werden.

Um einen Speicherort flr die Bilder einzustellen, kann man

aus drei Speichermedien wéahlen:

Kamera

Varschau

Spedchern als...

)

- Sender (Standard)

- SD-Karte (falls eingesteckt)

- USB Stick (falls eingesteckt)

Diese Auswahl kann direkt im Hauptdisplay vorgenommen
werden. Dazu muB nur das gewunschte Speichermedium
angetippt und ausgewahlt werden.

11.10 S.BUS SERVO

In diesem Men( kann ein S.BUS Servo direkt am Sender pro-
grammiert werden. Dazu muf3 das Servo Uber ein V-Kabel mit
einem 4/5-zelligen Akku an die ,S.BUS* Buchse an der Sender
Rulckseite angeschlossen werden.

Das Display stellt sich wie folgt dar:

Emsteliung | 1000 | 100-0%)

tw=chw. Finsielhing

Damplungs  [Too oo
[ —
D n00Grad | Falkior |

158.bus

ol ekt
71.04%/Grad

0,1 GG

Sobald die Akkuspannung angeschlossen ist, muf3 die ,Lesen*-
Taste gedriickt werden. Dadurch werden die Servodaten gele-
sen und angezeigt.

Folgende Parameter konnen eingestellt werden:
- KA: Einstellung der S.BUS Kanalnummer

- Umkehr:
Legt die Laufrichtung des Servos fest.
Standardeinstellung: Normal

- Servo Typ:

Hier wird die Einstellung fir ein ,Normales® oder ein
~Einziehfahrwerksservo“ gewahlt. In der Stellung ,EZFW* wird
automatisch 30 Sekunden nach Erreichen der Stoppposition
der Totbereich erweitert (siehe auch 10.3), dies reduziert
den Stromverbrauch in der zu haltenden Position. Erfolgt
ein Signal zur Ansteuerung, so schaltet das Servo wieder
auf Normalmodus um und nimmt die neue Position ein.
Standardeinstellung: Normal

- Weicher Anlauf:

Die erste Servobewegung aus der Stoppposition nachdem
Erhalt eines Steuerbefehls wird mit dieser Funktion weicher
(langsamer) ausgefiihrt. Standardeinstellung: Aus

- Stop Mode:

In der Einstellung ,Hold“ behalt das Servo bei Verlust des
Sende-Signals die letzte gliltige Position, unter Kraft, bei.
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In der Einstellung ,Frei* wird es ,kraftlos* und kann von den
Rudern aus der Position gezogen werden.
Standardeinstellung: Frei.

- Weicher Servolauf:

Mit dieser Funktion wird der Servolauf in Abhangigkeit der
GroBe der Signaldnderung ,weicher also leicht verzdgert
gestaltet. Ist eine superschnelle Servoaktion erforderlich, kann
diese Funktion abgeschaltet werden (OFF).

- Servomitte:
Verschiebt die Servomittelstellung um +/- 30 Grad.
Standardwert : 0°

- Totbereich:

Legt den Bereich fest, in welchem das Servo beim ,stoppen*
aufhért sich zu bewegen. Je kleiner der Wert um so kleiner
der Bereich.

Hinweis:

Ein zu kleiner ,Stoppbereich“ kann dazu fihren, dass das
Servo standig arbeitet und vorzeitig verschleifBt.
Standardeinstellung: 0,03° bis 3,98°

- Startkraft:

Einstellung der Impulsbreite (Minimal-Stromwertes), ab dem
der Servomotor anlaufen soll. Dadurch reagiert das Servo
auch auf geringste Steuersignale, wodurch die Zielposition
genauer positioniert werden kann.

- Servoweg Einstellung:

Getrennte Servowegeinstellung fir
Einstellbereich -55% bis 172 %.

Das entspricht einem Servoweg von ca. 25° bis ca. 70 °, je
Seite.

Standardeinstellung: 100%

links und rechts.

- Geschwindigkeitseinstellung:

Zun&chst die Funktion durch Anklicken des Kéastchens ,aktiv*
aktivieren.

Danach gewiinschten Verzégerungswert einstellen.
Einstellbereich 0,07 bis 9 Sekunden / 45° Servoweg.
Standardwert: Deaktiviert
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- Dampfung:

Besonders bei der Ansteuerung von groBen Rudern bei
Flugmodellen kann durch die Massentrégheit ein Aufschwingen
(Flattern) erfolgen.

Durch Verénderung dieses Dampfungs- Parameters kann der
Effekt reduziert oder unterdriickt werden.

Je hdéher der Wert um so gréBer die D&mpfung und
Unterdriickung des Effekts.

- Haltekraft:

Definiert die Haltekraft mit der das Servo versucht die Position
zu halten, je hoéher die Haltekraft um so héher der
Stromverbrauch.

Nachdem alle Parameter eingestellt wurden, missen die
neuen Parameter auf das Servo geschrieben werden. Dazu
die ,Schreib.“-Taste dricken. Nach ca. 2 Sek. sind die
Parameter Gbertragen.

Um die neuen Parameter direkt zu testen, die ,Lesen“-Taste
betadtigen. Das Servo kann nun mit dem entsprechenden
Steuergeber bewegt werden, welcher im Meni{ Funktionen
dem eingestellten S.BUS-Kanal zugeordnet wurde.

Sdlll.ir._ Learm

SBUS-Servo Moded ]
(L
13 Servowey [ ] ——
Finstedhung I{H!ti'l td'.ll..l!I'K.

¢ SETVD
Umkcti Typ @ {wschw. Finslelhing

Wischer — r ‘

Slimhralt 144 4us L
Damplundgs

U rnooGrsd | Fakion

(%S Fi

Tol
Moo ———
feredch .1 26.B0%/Grad

Servolmsf
Weiches Anlaul v
i el
| Mt

11.11 INFORMATION

Dieses Menl gibt Auskunft Uber die aktuelle Version des
Betriebsystems sowie der Anwendungssoftware.

Hier erfolgt auch die Auswahl in welcher Sprache (Deutsch/
Englisch) die Display-Anzeige erfolgen soll. Zudem wird
der Speicherplatz auf dem internen und externen Speicher
angezeigt, sowie die Kennnummer des Senders und der Area
Code.

Senderkennnummer
Individuelle Kennnummer des Senders

Anzeige Speicherbelegung

Sofern eine SD-Karte oder ein USB Stick im
Sender eingesetzt ist, wird hier die gesamte
und freie Speicherkapazitat der Speichermedien
angezeigt. Erganzend wird die freie Speicher-
kapazitat noch in Anzahl von Modellspeichern
(Modelldaten) angezeigt. Es kénnen Speicher-
medien bis 32 GB eingesetzt werden, was ca.
244.000 Modellspeichern entspricht.

Tnternes Speicher - - SD-Karte ——
1931 MB
1915 ME
414 Modelle 15323 Modelle

113420002

Speicherkaparitat 97 MB
Freier Spescher 51 MB

Gebiet
| urapa Modelklalen

Version
‘WindowsCE Ver. 6.0 (D)
Edilor Ver. 2.0.0
Encoder Ver. 2.0

Sprache
Deultsch

Sprachauswahl

Auswahl der Sprache in der die Display-Anzeige
erfolgen soll. Durch Dricken des Tastenfeldes
wird alternativ zwischen Deutsch und Englisch
umgeschaltet. Nach der Sprachauswahl Sender
ausschalten um die Anderung zu speichern.

Versions-Information
der Betriebssoftware = Windows CE™ und
Anwendungssoftware = Editor.
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1112 REICHWEITENTEST (POWER DOWN MODUS)
Reichweitentest:

Es empfiehlt sich, vor der Inbetriebnahme eines neuen Modells
bzw. eines neuen Empféngers in jedem Fall einen Reichwei-
tentest durchzuflihren.

Dabei sollte das Modell nicht auf dem Boden stehen sondern
erhdéht ca. 1-1,5 m Uber dem Boden. Verwenden Sie dazu
einen Kunststoff- oder Holztisch oder Kiste, Karton etc.

In keinem Fall etwas mit Metall (Campingtisch etc.).

Ebenfalls sollten keine leitenden Materialien in der Nahe sein
(Zaune, Autos etc.) und der Helfer nicht zu nahe am Modell
stehen.

Um in den Modus Reichweitentest zu gelangen, ist der
Sender ohne HF-Abstrahlung zu starten.

Da zu wahrend dem Einschalten die Taste S4 fir 3...5 Sekun-
den halten.

Nachdem der Sender gebootet hat, erfolgt die Abfrage:
,senden Ja /Nein.”

Hier ist dann ,Nein“ zu wahlen.

Power-Down-Modus fiir Reichweitentest aktivieren:
» Wahlen Sie “REICHWEITENTEST” im System Men( aus.

Folgendes Display erscheint nun:

TS

Relchw. - Test

Abgeschwéchtes signal fiir Rw-Test senden.
Reichweitentest durchfiihren ?

* Um mit einer verringerten HF-Leistung zu senden, die Taste
LA dricken.

* Wenn dieser Modus aktiviert ist, blinkt die blaue Monitor-
LED und es ertdnt alle 3 Sekunden ein Beepton.

Rw-Testmodus aktiv 11!

Testreit ~ S0sek cder  exit ~ normal-power

REICHWEITENTEST

Zunéachst das Modell ohne Antriebsmotor in Betrieb nehmen.

Entfernen sie sich langsam vom Modell und steuern Sie eine
Ruderfunktion langsam aber kontinuierlich

Wahrend des Entfernens vom Modell beobachten Sie die
Funktion des Ruders, ob es aussetzt oder stehen bleibt.
Gegebenenfalls einen Helfer zur Hand nehmen, welcher die
Ruderfunktion beobachtet.

Wéhrend Sie sich vom Modell entfernen, drehen Sie den
Sender auch nach links und rechts, um eine verdnderte
Antennenposition zum Modell zu simulieren.

Im Power-Down-Modus sollten Sie mindestens eine Reich-
weite von 50 Metern (Schritte) erreichen, besser sind
80-120m, optimal 150m.

Ist dieser erste Reichweitentest erfolgreich, so fihren Sie
den gleichen Test mit laufendem Motor durch (Achtung ggf.
Modell befestigen!).

Die jetzt erzielte Reichweite darf nur etwas geringer sein (ca.
20%). Ist sie deutlich geringer, so stdrt die Antriebseinheit
den Empfénger. Schaffen sie Abhilfe, indem Sie sich verge-
wissern ob alle zuvor beschriebenen MaBnahmen eingehal-
ten wurden.

Der Power-Down-Mode bleibt fiir 90 Sekunden aktiv und
schaltet dann automatisch zurlick auf Normalbetrieb. Um
noch wahrend der 90 Sekunden eine Wiederholung des
Power-Down-Modes zu erreichen, muB das Feld “RESTART”
gedriickt werden.

Die Zeit springt danach wieder auf 90 Sekunden.

Soll der Power-Down-Modus nach Ablauf der Zeit erneut
aufgerufen werden, so ist der Sender auszuschalten und
danach wieder einzuschalten. Der Power-Down-Mode kann
dann wie vorher beschrieben wieder eingeschaltet werden.

Achtung:
Niemals mit eingeschaltetem Reichweitentest (Power-
Down-Modus) starten.

Aus Sicherheitsgriinden ist ein (weiterer) Reichweitentest nicht
moglich, wenn der Sender bereits mit voller Leistung gesendet
hat.

Es ist notwendig, den Sender aus- und erneut einzuschalten.

Diese MaBnahme verhindert ein versehentliches Umschalten
auf Reichweitentest wahrend des aktiven Betriebs.

HF abschalten (HF AUS)

Um beim Betrieb am Flugsimulator oder beim Programmieren
den Akku zu schonen, kann die HF- Abstrahlung abgeschaltet
werden.

Dazu wie folgt vorgehen:

Beim Einschalten die Taste S4 3...5 Sekunden halten um die
~Senden? Ja / Nein“ Abfrage zu erreichen.

P

o

Futaba Corporation

00:00.0 — ~ ;:?_ oo
00:00.0 HME o' g

IR AL AN
HF AUS

hystem Basts !

18 Empf. 0.0V 40 E ot ! +0  Arcus 35

et 0.0vErmm B o7 3 wree

Hodell Meni

120 Syslem Hend s Meenil furuck
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12. BASIS MENU FLACHENMODELL

Ubersicht der Basis Menii Funktionen, die nachstehend ein-  €ingestellt und individuell unter einem Modellnamen abgespei- ~ Sound und Bilddateien werden nicht im Modellspeicher mit

zeln beschrieben werden. Hier werden die grundsatzlichen ~ chert.
Einstellungen fir ein Modell bzw. einem Modellspeicher

abgelegt, sondern nur verknipft. Sofern die Modelldatei in
einem anderen Sender eingesetzt werden soll, sind Sound und
Bilddateien mit zu kopieren.

Servo Monitor = Servoweganzeige

Modellwahl =  Modellspeicherauswahl

Modell Typ =  Modelltypauswahl

Bild =  Bildverknlpfung

Sound =  Verknlpfung Ein - Auschaltsound, sowie Figurenansage
Modulation = Frequenz- und Modulationswahl

Funktion =  Geberauswahl und Reihenfolge

Servomitte =  Servomittenverstellung

Servoumpolung Servolaufrichtungsumkehr

Fail Safe =  Ausfallposition

Endpunkt (ATV) =  Servowegeinstellung
Motor Aus =  Motorabschaltfunktion
Leerlauf 2 =  Zweite Gas-Leerlaufposition
Stoppuhr =  Stoppuhreinstellungen

Trimmeranzeige

Anzeige von Trimmer/Reglerposition

Funktionsname

Umbenennung einer Funktion

Telemetrie =  Konfiguration und Anzeige der Telemetriedaten

Sensor =  Konfiguration und Anzeige der angeschlossenen Sensoren
Sensorname = Umbenennen eins Senornames

Mix Alarm = Einstellungen der akustischen Warnfunktion und Vibrationsalarm
Daten Reset =  Rucksetzen der Daten
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Basis Menii Arcus 35 Normal

Servo Monitor Modellwahl Modell Typ
Modulation Servomitte

Servoumpolung Fail Safe Endpunkt (ATV) Motor Aus
Leerlauf 2 Stoppuhr Funktionsname

Modell Mena

Basis Meni Arcus 35

Daten Reset

Basis Menu Modell Mena Zuruck
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12.1 SERVO MONITOR

Im MenU Servo Monitor werden, in einer Balkengrafik mit Pro-
zentwerten, Ubersichtlich alle Servowege angezeigt, welche
sich letztendlich aus allen vorgenommenen Einstellungen und
Mischfunktion ergeben.

Ideales Prifprogramm um manuell die Ruderwege zu kontrol-
lieren oder automatisch alle Servos zu testen.

HINWEIS:

Alle vorgenommenen Einstellungen wie Limit, Dual-Rate,
Geberweg (AFR) etc., werden bei der Servoansteuerung
berucksichtigt.

Der Servomonitor besitzt 3 verschiedene Modi:

« Linkes Tastenfeld “Test aus”, rechtes Tastenfeld “Servotest”  * Linkes Tastenfeld “Test ein”, rechtes Tastenfeld “Servotest”  « Linkes Tastenfeld “Test ein”, rechtes Tastenfeld “Neutral-

In diesem Modus werden, die der aktuellen Steuergeber- Dieser Mode aktiviert einen automatischen Servotest, alle test” Alle Kanédle werden senderseitig auf Neutralstellung
position entsprechenden, Servowege/Positionen angezeigt. Kanéle werden langsam von einem Geberende zum anderen gebracht. Perfekte Funktion zur Priifung von Servos und
Zur manuellen Kontrolle der Mischfunktionen und Wegein- abgefahren. Ideal zum Test der Servopotis oder der maxima- Servohebel auf korrekte Neutralposition. Ideal auch beim
stellung der einzelnen Servokanale len Ruderausschlage. Einbau von Servos zur Findung der Neutralposition.

Servo Monitor Normal | Serva Manitor Normal gg Heutmlu-.-.t

UE HWOH GAS SEI EZF QUE? QUEZ QUEAWOLBWOL? BREL BREZ? 7USS 7USA 7US3 SPOT ". QUE HOH GAS SEI EZF QUE? QUEZQUEAWOLBWOL? BRKL BREZ? 7US5 FUS4 7US3 SPOT

Cl fJH CH6 CHF CHE CH9 CHI10 CH11 CH12 CH13 CH14 CH15 CH16 DG
‘“__ NULL NULL NULL 1S NULL RS NULL NULL NULL NULL RET ED []IJ C|I4 EI_I5 CHe CHF CHE 9 CH10 CHL11 CH12 OH13 CH14 CHLS CH16 DG
SE NULL NULL NIRLL LS HNULL RS HNULL NULL NULL NULL R5T SA

- - -3 -3 -3 o
H- +!I1]l] 'Il‘.l lHJl] +0 -3 -4 -4 +0 +0 +0 +0 +0 + +0 +13 -II] +1.'I +D l-l] +0 40 +0 +0 +0 +0 40 +0 +0 +0 +0 +0

Servo Monitor Normal

QUE HOH GAS SEI F QUE? QUEI QUEAWOLBWOL? BRKL BRE? ZUSS 7US4 FUST SPOI II-

(.'.113 GH CHe CHF CHEB CH9 CH1O0 CHll CH12 CH13 CH14 CH15 l'.lllﬁ G2
1.! NULL NULL NULL LS NULL NLULL NUAL NULL NULL SA
+‘]I| +':'H':| +9b -I']Ir +96 +96 +96 +96 +96 -9b +"]tl 96 +0 +0 +0 +EH':|
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12.2 MODELLWAHL - MODELLSPEICHERWAHL

Neben der eigentlichen Auswahl der Modellspeicher-Datei
wird in diesem Menl auch das gesamte Handling der Modell-
datei, wie Neu anlegen, Kopieren, Léschen und Umbenennen
vorgenommen.

Ein Modellspeicher besitzt eine GréBe von ca. 192 kB, intern
kénnen ca. 200 - 270 Modelle, je nach Auswahl der Bilder und
Sounddateien gespeichert werden. Der Sender verwaltet SD-
Karten und USB-Sticks bis 32 GB = 244.000 Modelle.

HINWEIS:

Erstellen Sie sich eine Sicherheitskopie lhres Modellspeichers,
insbesondere wenn Sie mit unterschiedlichen Einstellungen
experimentieren. Beim Ausschalten des Senders werden die

HELICOFPFTER

T Rix, 600 Milro Ho SBhies
21101073 1R:ST06

AUSWAHL EINES GESPEICHERTEN MODELLS

- NEUER MODELLSPEICHER:

» Taste NEU driicken, Modellwechsel bestétigen, die Funk-
verbindung wird abgeschaltet

» Modelltyp wahlen und Wechsel bestatigen

» Telemetrie, Modulationsart wéhlen und ggf. Empfanger ver-
linken

Das neue Modell wird mit dem Namen “New model” mit fortlau-
fender Nummerierung gespeichert, geben Sie im Anschuss
dem Modell einen charakteristischen Namen.

« MODELLSPEICHER LOSCHEN:

Aus Sicherheitsgriinden kann ein aktives Modell nicht geléscht

werden.

» Zu Iéschendes Modell aus der Liste auswéahlen und Taste
Ldschen betatigen

» Die Sicherheitsabfrage mit “Ja” bestatigen I6scht das
Modell, “Nein” bricht den Léschvorgang ab.

36

+ MODELLNAME:

Jedem Modell kann ein bis zu 32 Zeichen langer, individueller
Name vergeben werden. Taste “Name” driicken und Uber die
auf dem Display erscheinende Computertastatur, oder einer
USB-Tastatur, den Namen eingeben.

HINWEIS:

Der Modellname wird im Modellspeicher abgespeichert, gleich-
zeitig wird vom Sender ein identischer PC kompatibler Datei-
name angelegt.

Damit Modellname und Dateiname identisch bleiben, sind
Anderungen im Sender vorzunehmen. Zwecks Verwaltung von
Kopien am PC kénnen die Dateinamen dort natirlich geéndert
werden, wobei sich der Modellname nicht andert.

« UMSCHALTUNG DES SPEICHERORTES
Sendersymbol = Interner Speicher,
SD-Karten - bzw. USB- Symbol = externer Speicher.
Durch Druck auf das Bildtastenfeld erfolgt die Umschaltung.

+ MODELLSPEICHER SORTIEREN (SORT)

Es besteht die Mdglichkeit die Modellspeicher zu sortieren.
Dies kann entweder manuell oder automatisch geschehen.
Um die Modellspeicher manuell zu sortieren, driicken Sie die
~SORT“Taste.

Danach wahlen Sie einen Modellspeicher aus der verschoben
werden soll. Nun kdnnen sie mit den rechts im Display abgebil-
deten Pfeiltasten den Modellspeicher verschieben.

Um die Modellspeicher automatisch zu sortieren, die ,AUTO*
Taste betatigen. Nun 6&ffnet sich im rechten Teil des Displays
eine Auswahl wo nach die Modellspeicher geordnet werden
sollen (Datum / Name).

Um die Modellspeicher nach Erstellungsdatum zu ordnen, die
Taste ,DATUM" betatigen. Die Modellspeicher werden nun
nach dem jeweiligen Datum sortiert.

Der Modellspeicher der am langsten besteht, wird an das Ende
gestellt und der aktuellste immer am Anfang der Auswahl.

Wenn die Modell-

nach

| Alphabetischer

Reihenfolge

s iy 1 s 8 geordnet werden

. PR = ale—l sollen, driicken

Sie die Taste

LNAME“. Namen mit Zahlen werden hier immer an erste Stelle
gesetzt.

T TEe

« MODELLSPEICHER KOPIEREN:

Maodell kopleren
Quedle

L 11 e I T ] e

LTt
000/11 0:00:00
Wi rowshi- |

Taste ,Kopie“ driicken, es
erscheint ein Auswahlfen-
ster flr Quell- und Zielort
des Kopiervorgangs.

+ Speicherort der Quelldatei wahlen, mit “OK” bestatigen
» Zielspeicherort der Datei wahlen
+ Taste Kopie drliicken und Abfrage mit “Ja’bestétigen

Befindet sich noch kein Modell mit dem gleichen Namen im
Zielverzeichnis, so wird das Modell mit diesem Namen dort
gespeichert.

Ist der gleiche Name schon einmal vorhanden, so wird auto-
matisch eine laufende Nummerierung an den Namen ange-
héngt, Beispiel “New model 3-1”.

MULTI MODELLSPEICHER KOPIEREN
Modellwahl
Messe-1

I r_i Auzwahil

Baaver 3%

Auswahls3 Speathe...
Beaver 35

mioTo=
CSL_Ce r

Sky Climber

Arous
A012/2/13 17:39:39

Order: Manual

Neu ist die Funktion mehrere Modellspeicher gleichzeitig zu
kopieren.

Setzen Sie dazu durch Drlcken auf den Modellnamen ein
Hakchen.
Alle Modelle mit Hakchen werden dann beim Kopiervorgang
mitkopiert.
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12.3 MODELL TYP - MODELLTYPAUSWAHL

In diesem Men( wird fir Flugmodelle der Modelltyp, der Fla-
chentyp und der Leitwerkstyp ausgewahlt. Dies reduziert die
Anzeige auf das erforderliche Minimum und dient der Uber-
sichtlichkeit.

Die Modelltypauswahl ist unbedingt vor den Modelleinstellun-
gen vorzunehmen, weil ein Wechsel des Modelltyps alle vor-
her vorgenommenen Einstellungen 16scht.

Auswahl:

Der Modell-Typ kann entweder bei einem neuen Modellspei-
cher oder bei einem bestehenden Modellspeicher geandert
werden.

Dabei werden ALLE Einstellwerte bis auf Modellname und
Modulation auf Standardwert gesetzt, also vorherige Einstel-
lungen geléscht!

Zunachst Modelltyp Motormodell, Segler oder Elektrosegler
auswahlen.

Danach den Fléachentyp anhand der Zahl der Flachenservos
wahlen, anschlieBend den Leitwerkstyp wéahlen. Wenn der
Modellwechsel oder ein neues Modell eingegeben wurde,
gelangt man nach der Bestétigung wieder zuriick in das Start-
display.

HINWEIS:

Bei Auswahl darauf achten, dass ein nachtréagliches Andern
von normalem Leitwerk auf AILVATOR ohne Riicksetzen der
Daten nicht méglich ist. In diesem Fall 2. Hé6henruder ggf. mit
einem Programm-Mischer ergadnzend programmieren.

Fir Nurfligelmodelle oder Deltas ist auf der Seite 2/2 eine
separate Auswahl vorgegeben, wobei auch die Art des Seiten-
rudertyps gewahlt wird.

« MODELLTYP MOTORMODEL, SEGLER, E-SEGLER
| Modedl Ty Baded 1

Modell Typ Micheniyp
SR T - IR
1 L )

T——
(R D oy, |
b AAN ey Gtk

Lesilwersr kstyp

Auswahl des Flachentyps 1/2

LB
P

HMuodell Iyp
TAchentyn airssihlon

Turiek

I

IQUERALICY R IUE= 1WEL F | Ew L

s Qe

e il | D (] 1 =

—— . =S ... T I — I — ¥
e T | WA el TRE | G mem o

a
IOUESPWOLLIBAK | AQUESIWOL SGUE - TwOLs T
o e " = %
It G| —— | - —— -
ot T | G g, | way S
aen

i o
e omms | AT mm T

TAchentyn airssihlon

Hodell Iyp il 1

Linitwcrkestyn amswiihlien

HINWEIS FUR EXPERTEN:

Die urspriingliche Vergabe einer separaten Kurve flr jedes
Quer- und Wélbklappenservo fiihrte in einigen Anwendungen
zur Verwirrung und Fehleinstellungen.

Aus diesem Grund wird nur ein Geber und eine AFR Kurve
vergeben, auch wenn die Funktion zwei oder mehr Servos
besitzt.

Experten méchten jedoch jedes Ruder separat einstellen bzw.
Uber die Kurven die Steuercharakteristik beeinflussen.

Mittels einem Programmierkniff kann dies erreicht werden.
Wahlen Sie ein Modell mit nur einem Querruder aus und ver-
geben Sie die anderen Querruder (2-4), Woélbklappen, Brems-
klappen, Héhenruder, etc. manuell im Meni Funktionen.

Nun wirkt der entsprechende gemeinsame Steuergeber lber

separate Kurven auf die jeweiligen Ruder. Dies erweitert die
Einstellungsméglichkeiten enorm.
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12.4 BILD - BILDER / FOTOS VERKNUPFEN

Unter diesem Menlpunkt kann dem jeweiligen Modellspeicher
ein Bild des Modells zugeordnet werden, welches im Basis -
und Startdisplay angezeigt wird.

Die GroBe des Bildes sollte 168 x 80 Pixel (5,93 x 2,82 cm)
betragen.

Ist das Bild groBer, so wird der entsprechende Teil der obe-
ren-linken Ecke des Bildes angezeigt.

Bei Verwendung der eingebauten Kamera, wird die Auflésung
automatisch eingestellt.

Es kdénnen sowohl Bilder von einer Digitalkamera, als auch
in das bmp - oder jpg - Format umgewandelte Zeichnungen
angezeigt werden.

WICHTIG:
Bilder mlssen sich bei externen Speichern im Verzeichnis
BMP auf der SD-Karte bzw. USB-Stick befinden.

Der Sender sucht Bilder nur dort, wurden Bilder an einem

anderen Ort abgespeichert, so werden diese nicht in der Vor-

schau angezeigt.

Bevor Sie Daten vom PC auf die SD-Karte bzw. USB-Stick

schreiben, muss diese unbedingt erst im Sender initialisiert

werden.

» Dazu Speichermedium in den Sender stecken und diesen
einschalten.

» Bei dieser Initialisierung werden auf dem Speichermedium
vier Verzeichnisse angelegt:

« BMP fir Bilder

* WAV flr Sound - (Ton) Dateien

* WMA fir Musik - Dateien (auch MP3)

« MODEL fur Modellspeicher - Dateien

Versierte Computernutzer kénnen die Verzeichnisse auch

selbst anlegen, dabei darauf achten, dass alles in GroBbuch-
staben geschrieben wird.
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Bild Model1

Aktuelles Bild

[AIMG00002 |

Vorschau

Datei nicht gefunden!

« BILD VERKNUPFEN

Nach Auswahl des entsprechenden Bildes und Bestéatigung
der Sicherheitsabfrage, verkniipft der Sender den aktiven
Modellspeicher mit dem ausgewahlten Bild.

Hald Hew mandel- |

T Dikeses Bl ver h:ﬁp[m?

Daded 1 istn
01 = IMGOOM

siches?
n FRFESTE

Vorschau

Wird der Modellspeicher auf eine SD-Karte oder USB-Stick
kopiert, um in einem anderen Sender eingesetzt zu werden, so
muss auch das entsprechende Bild mitkopiert werden.

Fehlt diese Verkniipfung, so wird das dem entsprechenden
Modelltyp zugeordnete Standardbild angezeigt.

Datei Liste
01 : IMG00001

—
Vorschau

- BILD VORSCHAU

In der Ubersicht kénnen die fotografierten Bilder angeschaut
und ebenfalls fir den jeweiligen Modellspeicher eingestellt wer-
den.

! TI |
Eopke aul SD-Kwte

Fopie wl USB-SUck

Laschen

B R 0 |
FONISANSE 150

Lilksen

In diesem Menu stehen auch weitere Befehle zur Bearbeitung
des Bildes zur Verflgung.

Losen-Verknipfen
Kopieren auf SD-Karte, USB-Stick oder in den Senderspeicher

Bild Léschen



“robbe
Futaba

T 18M=Z=

Basis Menli

12.5 SOUND (MUSIK - TON - DATEIEN)

In diesem Menipunkt wird den Schaltfunktionen eine Sound
(Ton) - Datei zugeordnet. Jeder Position kann dabei ein eige-
ner Sound zugeteilt werden, gleich ob es eine Schalterfunktion
oder eine Steuergeber-Schalterposition ist. Insgesamt stehen
22 separate Schaltpositionen, plus Ein - und Ausschalten, flr
die Soundverknipfung zur Verfligung.

Die Sound-Dateien miissen im wav-Format erstellt sein. Diese
kdnnen auf unterschiedliche Weise erzeugt werden; direkt mit
dem eingebauten Mikrofon im Sender T18 oder mit einem PC.
Nahezu alle PC’s mit Windows Betriebssystem besitzen einen
Sound Recorder, welcher im Men( Start/Programme/Zubehér
zu finden ist. Mittels einem am PC angeschlossenen Mikro-
fon kénnen Sound Dateien erzeugt werden. Verschiedene,
kostenlose Programm stehen ebenfalls zur Sounderzeugung
im Internet zur Verflgung.

Die Aufzeichnung der Sound-Dateien mit dem Recorder im
Sender ist weiter unten beschrieben.

WICHTIG:

Sounds missen sich im Verzeichnis WAV auf der SD-Karte

bzw. USB-Stick befinden. Der Sender sucht Sounds nur dort,

wurden Sounds an einem anderen Ort abgespeichert, so wer-

den diese nicht in der Vorschau angezeigt.

Bevor Sie Daten vom PC auf die SD-Karte bzw. USB-Stick

schreiben, muss diese unbedingt erst im Sender initialisiert

werden.

» Dazu Speichermedium in den Sender stecken und diesen
einschalten.

+ Bei dieser Initialisierung werden auf dem Speichermedium

vier Verzeichnisse angelegt:

BMP fir Bilder

WAV flr Sound - (Ton) Dateien

WMA fiir Musik - Dateien (auch MP3)

MODEL flr Modellspeicher- Dateien

Versierte Computernutzer kdnnen die Verzeichnisse auch

selbst anlegen, dabei darauf achten, dass alles in GroBbuch-

staben geschrieben wird. Wird also der Modellspeicher auf ein

andere SD-Karte kopiert, um in einem anderen Sender einge-

setzt zu werden, so miissen auch die entsprechenden Sounds

mit kopiert werden.

Automatische Wiederholung

Den Schaltern kann der Mode Einzelschaltung (Kreis-
pfeilsymbol) oder sequenzielle Weiterschaltung (fur
chronologische Ansage von Flugfiguren) bei jeder
Schalterbetétigung (Multi-Pfeilsymbol) zugeordnet wer-
den. 1

\

Sound
Nr. Schalt. Wode
Einschalten | Start

1

7 s ,
4| sB jCp :
o]
6

| Modell
Dates

M.If Nr. Schalt. HDI:IE

T
76% 1!2
Datei

T o I
T

Sound
Schalt, Made
Emschalten | Stat

| ——

Aursschulten | Applouse:

Aufnahme Stopp Wiedergabe
Aufzeichnen von Sound-Dateien mit internem Recorder
Durch Driicken der Aufnahme-Taste (Mikrofon-Symbol) wird
der Sound Recorder gedffnet. Aufnahme-Taste betatigen und
Ansage ins Mikrofon sprechen. Es kdnnen Sounds bis zu
einer Lange von 3 Sekunden aufgezeichnet werden. Auf dem
PC erstellte Sounds kénnen bis zu 10 Sekunden lang sein.
Der Sender nummeriert die Sounds automatisch mit laufen-
der Nummer. Benennen Sie Datei entsprechend um (siehe
rechts).

Schaly, Mode
Emschalten | Stat

Verkniipfung von Sound-Dateien

Das Dricken auf die entsprechende Datei-Taste 6ffnet ein
Register der zur Verfligung stehenden Sound-Dateien. Hier
kénnen die Sounds den entsprechenden Schaltfunktionen
zugeordnet werden. Ebenfalls ist das Lésen der Verknipfung,
sowie das Léschen méglich. Zusatzlich kénnen Dateien tber
die Taste “Name” umbenannt werden.
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12.6 MODULATION
«  WECHSEL DER MODULATIONSART

Die Anlage kann 5 verschiedene Modulationsarten erzeugen
und ist damit mit fast allen 2,4 GHz Empfangern von robbe
Futaba kompatibel.

Um auch die S-FHSS Modulationsart zu erzeugen wurde
intern ein zweites HF-Teil eingesetzt. Mit dieser Modulati-
onsart kann diese High-End Funkanlage auch die gunstigsten
S-FHSS-Empféngern bzw. Einsteigermodelle mit dem FTR-
Logo aus dem robbe Programm nutzen.

— F t h Futatsa Conporation ]
00:00.0 -:=n=r2
R

—_—
WF ALS

"00:00.0 § -« §

o L.
e Empl. 0.0V 10 i,
& gy 0.0V NS Home 2

J0:11:40 | System Mend LI

i Mend Modell Meni

« Im Start Meni auf das Modulationart-Feld driicken

» Es erscheint das Einstellmen( “Modulation”

* Nun kann die gewlinschte Modulationsart ausgewahlt wer-
den.

Modudalion Model]

= Systom sodsied

m Cenerl

Casneral
FASSTest 12 Kanal

FASS Test
Einred

Emplinger 114400060
R
Vierkn.

Telemetrie m
| BfL Intervall 1.0 Sek.

Ermplinges

FASST MULTI

FASST 7 Kanal

= FH5S

Hinweis:

Bitte beachten Sie, dass wahrend der Anderung der Modu-
lationsart kein Modell aktiv betieben wird, dies kann zu einer
Fehlfunktion oder zum Absturz fiihren.

« HINWEIS ZUM SCHNELLEN FASSTest® 12 KANAL MODE
In diesem Modus werden die Servos und Gerate mit einer
Impulswiederholrate von nur 5 ms angesteuert. Dies ent-
spricht dem Digitalmodus beim FASST System und erfordert
den Einsatz von Digitalservos und entsprechend geeigneten
Reglern und Geraten.

Keine Analogservos anschlieBen, diese werden zerstort.
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’—H.:W Modell i
System ———
FASSTest 18 Konal

FASSTest 12 Kanal

FASST MULTI
FASST 7 Kanal

T

Nach der Auswahl und der Bestatigung, wechselt der Sender
automatisch die Modulation und schaltet sich erneut ein.

Der Sender besitzt verschiedene Modulationsarten um unter-
schiedliche Empfanger des Futaba 2,4 GHz Programms zu
betreiben.

Dadurch ist der Sender abwértskompatibel zu bestehenden
Fernsteuersystemen wie FASST oder dem neuen S-FHSS Sys-
tem flr Einsteiger.

Kanalzahl und Telemetriefahigkeit entnehmen Sie bitte der
Tabelle.

Kanéle Telemetrie
S-FHSS 8 -
FASST 7KA. 7 -
FASST MULTI 12+2...16+2 -
FASSTest® 12KA. 10+2 3 Funktionen
FASSTest® 18KA. 16+2 32 Funktionen

- WECHSEL DES FREQUENZBANDES

Zur Anderung des Frequenzbandes, das Menli “MODULA-
TION” im Basis Meni auswahlen.

Danach erfolgt die Einstellung welches Fregenzband einge-
schaltet werden soll: General oder France.

FASS Tiest
Einrel

tmiptinger 1144900060
e

Verkn.

Telemetrie m
| BfL Intervall 1.0 Sek.

—r

General | [raplanges

FASSTest 12 Kanal

FASST MULTI
FASST 7 Kanal

= FH5S

Hinweis zur Auswahl des Frequenzbereiches im 2,4 GHz
Band.

Einsatzgebiet: Lander der EU, Schweiz, Norwegen, Island,
Russland.

Im 2,4 GHz Band stehen 2 verschiedene Frequenzbereiche
zur Verflgung:

1. 2400...2483,5 MHz, Schalterstellung ,,General®.

Dieser Frequenzbereich ist nicht in allen EU-Landern einheit-
lich (harmonisiert), z.B. in Frankreich, weswegen eine Kenn-
zeichnung mit ,CE !“ zu erfolgen hat.

Zudem missen diese Gerate seitens des Herstellers bei den
zusténdigen nationalen Stellen ,notifiziert” (angemeldet) wer-
den. Auf diesem Frequenzband kénnen, durch die fehlende
Frequenzharmonisierung, abweichende nationale Regelun-
gen fur die Nutzung des 2,4 GHz Bandes oder die Abstrah-
lungsleistung gelten.

2. 2400...2454 MHz, Schalterstellung ,,France®.

Dieser Frequenzbereich ist EU-weit harmonisiert, Kennzeich-
nung ,,CE". Hier ist keine Notifikation notwendig und es gelten
keine nationalen Einschréankungen.

Empfehlung:

Fir die Lander Osterreich, Frankreich, Russland, Italien und
Belgien ist der Frequenzbereich 2 (2400...2454 MHz) ,France”
auszuwahlen.

In Ruménien und Bulgarien ist eine zuséatzliche generelle
Genehmigung erforderlich, kontaktieren Sie Ihre Behorde.

In Norwegen ist der Einsatz im 20 km-Umkreis von der For-
schungsstation Ny Aelesund nicht erlaubt.

Nach entsprechender Auswahl bestatigen Sie den Frequenz-
wechsel.

Wichtig:
Nach dem Wechsel des Frequenzbandes von “GENERAL” auf
“FRANCE” muss der Empféanger neu “angebunden” werden.

Bei “Nein” bleibt die Sendeleistung abgeschaltet und kann zu
einem spéteren Zeitpunkt eingeschaltet werden.

HINWEIS:
Vor dem ersten Start empfehlen wir einen Reichweitentest
durchzuftihren!!
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- FASSTest® EMPFANGER EINSTELLUNG

Im Menu ,Modulation® lassen sich verschiedene Einstellungen
treffen, die fUr den Betrieb des Empfangers und der Teleme-
trie-Funktion wichtig sind.

So kénnen folgende Funktionen eingestellt werden:

- EMPFANGER:

Uber diese Einstellung kann entschieden werden, ob ein Emp-
fanger (Einzel) oder zwei Empfénger (Dual)betrieben werden
sollen.

Modulation
System

"PNESTest 18 Konal | |

General

FACC Tt

I rptinges | el

FASSTest 1.2 Eanal

Emplinger 114400060
frerm————

Verkn
Telemetrie m

L0 Sek.

FASST MULTI
FASST 7 Kanal

= FH5S

| oL tntervall |

- ID:
Zeigt die ID-Nummer des angebundenen Empfangers an.

Haodulation
System
RS Tt T8 Konal | |

FASSTest 1.2 Eanal

FASSTist

FASST MULTI

FASST 7 Kanal

Telemetrie m

| OfL tntervall | 1.0 Sek.

« VERKN.:

Uber die Taste ,Verkn.“ gelangen Sie in das Menii zum sen-
derseitigen Anbinden des Empfangers. Ausserdem kann in
diesem Meni die B. F/S Spannung eingestellt werden.

Moddulation Moded ]

System

"FAESTest 18 Konal |

FASSTest 1.2 Eanal

! FASSTest
General l Ermpidnges Finred

Empifnger 114400060
Werkn.
L0 Sek.

FASST MULTI

FASST 7 Kanal Telemetrie

| oL tntervall |

« B. F/S SPANNUNG:

Uber diese Einstellung kann die Batterie Failsafe
Alarmspannung eingestellt werden. Dazu verwenden Sie die
Tasten auf der rechten Seite. Bei Erreichen des Vorgabewertes,
lauft das entsprechende Servo auf F/S Position.

3.8V |

BLFS Spasnng.
Telemetrie - Rx snschallen

« VERKN.:
Mit der ,Verkn.“ Funktion werden Empfénger und Sender mitein-
ander verbunden, um die Telemtriedaten zu empfangen.

Die Anzeige wechselt auf das Ubertragungsdisplay wo die
Ubertragung grafisch dargestellt wird, ein akustisches Signal
ertdnt und die Monitor-LED blinkt blau.

Waéhrend dieser Zeit den Empfanger einschalten bzw. aus - und
nach 2-3 Sekunden wieder einschalten.

Zum Zeichen, dass der Empféanger das Signal empfangen und
die Anderungen eingestellt hat, wechselt die LED am Empféan-
ger die Farbe von rot auf griin.

BLF/S Spanng. 3.8V

Nach erfolgter Ubertragung Taste “Ende” driicken.

« TELEMETRIE:

Um Telemetriedaten vom Empfanger am Sender angezeigt zu
bekommen, muB diese Funktion auf ACT (Aktiv= Status) ste-
hen.

Madulation Moded ]

System

"FNESTest 18 Konal |

FASSTest 1.2 Eanal

! FASSTest
General l Ermpidnges Finred

Ermpinger 1144900060
R i—"
Verkn
"

-
1.0 Sek.

SST MULTI

FASST 7 Kanal Telemetrie

= FHSS | DfL Intesrvall |
+ D/L INTERVALL:

Die Telemetriedaten werden in einem bestimmten Intervall im
Sender aktualisiert. Diese Intervall Zeit (Down Link Interval)
kann hier eingestellt werden. Der Einstellbereich erstreckt sich
von 0,1 bis 2,0 Sek.

Wir empfehlen die Einstellung 0,5 Sekunden.

Maodulation Moded ]

FASSTest
Einrel

Ermplinges

FASSTest 1.2 Eanal

Emplinger 114400060
i |

Verkn

Telemetrie m

FASST MULTI
FASST 7 Kanal
= FHSS | OfL Inlervall

1.0 Sek.

Die Anbindung der FASST und S-FHSS-Empféanger ist im
Kapitel Empfangeranbindung auf Seite 16 der Anleitung
beschrieben.
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- — - Einstellung
. . e Separat/Global, zeigt an ob die Trimmwirkung
Die grafische Auswahl des Modelltyps als Basis fur die . N ; 3
Miscr?funktionen und Steuer eberanorgﬁun erzeugt automa- global fiir alle Flugzustande wirkt, oder sepa- ?gréanale
. . . uergebera 9: ¢ 9 rat fr jeden Flugzustand getrennt. Anzeige des aktiven Flugzustandes ;
tisch eine optimale Konfiguration fiir den gewahlten Modelltyp.

Wir empfehlen diese, wenn mdglich, beizubehalten damit sich
ein Belegungsstandard ergibt.

Im Men( “Funktion” wird Ubersichtlich angezeigt, an welchem
Ausgang das entsprechende Servo angeschlossen wird und
mit welchem Geber es gesteuert wird. Bei Funktionen mit 2
oder mehr Servos sind sogar die entsprechenden Geber kon-
figuriert. Innerhalb eines Modelltyps variiert die Konfiguration
wenig. Bedingt durch die Anzahl der Ruder und Klappen
erhéht sich die Zahl der belegten Kanale.

Anders beim Wechsel eines Modelltyps. Andert sich der
Modelltyp beispielsweise von normalem Leitwerk auf Leitwerk
mit 2. H6henruderservos (Ailvator) so andert sich zwangswei-
se auch die Reihenfolge der Funktionen. Dies gilt naturlich
auch fiir Segelflugmodelle mit und ohne Motor sowie fiir
Nurfliigelmodelle mit und ohne Winglets.

TABELLEN DER SERVOBELEGUNG
finden Sie im Kapitel 7 Servoanschluss auf Seite 15 der
Anleitung.

SEPA/GLOB, SINGLE / GROUP, SEPA / COMBINED

Je nach dem, ob es sich um Steuergeber (AFR), Flugzustande
oder die Trimmung handelt, wechselt die Bezeichnung
von Separat/Global Uber Single/Group bis hin zu Separat/
Combined.

Gemeint ist aber immer dass gleiche, wie die unter Sepa/Glob
beschriebene individuelle oder gemeinsame Verstellung von
Werten.

42

i T

SE | NULL
] NULL

(T
e e )
e e e e

Freie Wahl der Funktionsreihenfolge

Die Nummerierung “KA” (Kanal) entspricht der

Ausgangsnummer am Empféanger.

+ Taste Funktion dricken und gewunschte Funk-
tion fur diesen Kanal festlegen.

Multiprop Kanéle \j
Wahlweise kdnnen 2 dieser Ausgénge Uber separate, am
Empfanger anzuschlieBende, Multi-Decoder No. F 1400 auf je
8 Kanéle erweitert werden.

[ NULL
3 Due NULL || NULL
: bklap LS NULL

NULL
NULL
NULL

5F
of e Ma -
T CRICHN

=
L
s
{
|

Freie Wahl des Steuergebers

Jeder Steuerfunktion kann ein beliebiger Steuergeber

zugeordnet werden

» Taste Geber driicken und gewilinschten Steuerge-
ber fir diese Funktion festlegen.

Sepa / Glob, Separat / Global Y
Uber die Taste Glob / Sepa wird ausgewahlt, ob der Steuergeber
in allen Flugzustanden fur diese Funktion gleich ist = Glob.
Wird die Funktion auf Sepa (separat) umgestellt, kann der
Steuergeber flr diese Funktion fur jeden Flugzustand unter-
schiedlich sein.

Die Anzeige wechselt durch Betétigung des ausgewahlten
Flugzustands-Umschalters. Eine Kombination von global und
separat wirkenden Steuergebern ist mdglich.
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SCHALTER VERGABE:
Fur alle Funktionen Iasst sich auch ein Schalter vergeben, der
die entsprechende Funktion ein- bzw. ausschaltet.

» Dazu die gewlinschte Funktion auswahlen.

Funktion Modell

EA ' I |.||1Ii|||1. Ff_-_d‘i)l:l__r_ |II.1'I:_II b |
13| Fusaktr 5 NULL = NULL
[ —

14| Zusatz4 | NULL | MULL
e e
15| Zusalz3 | NULL @ NULL

————

NULL Trarsch

[ ——
16 Spoller RET

« Danach erneut die Schaltflache ,SD* anklig

<funithon>

<funithon>

< Schaltes >

LOGIK-FUNKTIONEN:

Bestimmte Funktionen, wie z.B.Flugzustédnde kénnen auch mit
einer logischen Verknipfung zweier Schalter, der sogenannten
Logic-Funktion, geschaltet werden.

Schalter MODE (SINGLE) oder mit einer logischen Verkniipfung
(LOGIC) wahlen.
Dabei stehen folgende Funktionen zur Verfligung:

« AND: UND-Verknlpfung, von in Reihe geschalteten Schal-
tern.

Beispiel: Schalter ,SA UND Schalter ,SB* aktivieren die
Funktion.

- OR: ODER-Verkniipfung, von parallel geschalteten Schal-
tern.

Beispiel: Schalter ,SA“ ODER Schalter ,SB“ aktivieren die
Funktion, oder beide.

- EX-OR: Entweder - Oder VerknUpfung, alternative Funktion
der gewahlten Schaltern.

Beispiel: ENTWEDER Schalter ,SA* ODER Schalter ,SB*
aktivieren die Funktion, nicht jedoch beide gleichzeitig.

<funithon>

e —— e ——
! AND [ ot | [Ex-OR| | Ende F
a Fin | - [ e o ...E“ Fin

Auswahl des Trimmgebers

Auch die Trimmgeber sind frei wahlbar, dazu die Taste Trimm
der entsprechenden Funktion driicken, es erscheint das
Trimm - Einstellmend.

Funktion Modell

EA ' I |.||1Ii|||1. Ff_-_d‘i)l:l__r_ |II.1'I:_II b |
13| Fusaktr 5 NULL = NULL
—_—_—

—
I4| JFusakr 4 NULL |~ ML

—_—
15 Jusalr 3 RULL = RULY

[r——
16 Spoller RST MULL .
Tawsch

< Funidtion> Moded ]

<leher> CHI3 fusatr 5 n

Trirmm Rate
schrite 3
Trirmm Modse

—
Normal

Sopa. [ Glob. [T

Trimm Rate = Einstellung des Trimmweges, stufenlos von
-150...+150 % des Geberweges.

Schritt = Schrittweite der Trimmung, einstellbar im Bereich
von 1-200. Maximaler Gesamt-Trimmwert = 200,
(Beispiel Schritt = 4 x 50 =200, 200 x 1 = 200, 1 x 200 = 200)

Trimm Mode
Normal = Normale Trimmart, der Trimmbereich liegt symme-
trisch um die Mitte. Der gewahlte (feste) Trimmbereich wird
um die Mitte verschoben, wodurch sich Endpunktverschiebun-
gen ergeben.

ATL = Asymmetrische Trimmung, andert den Trimmwert nur
an einem Steuergeberende, meist fir die Drosselfunktion
benutzt um den Leerlauf trimmen zu kdénnen, ohne die Voll-
gasposition zu beeinflussen.

CTRM = Center Trimm, Trimmfunktion welche ebenfalls um
die Mittelstellung des Steuergebers arbeitet, aber die End-
punkte nicht verandert.

Da die Endpunkte fest sind, andern sich bei dieser Timmwert-
verstellung die Trimmwege und werden asymmetrisch.
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HINWEIS:

Die Umstellung der Trimmung von Global auf Separat ermdg-
licht nicht nur die Konfiguration verschiedener Trimmgeber
je Flugzustand, sondern auch das Einstellen und Speichern
unterschiedlicher Trimmwerte fir den jeweiligen Flugzustand.

Anwendungsbeispiele:

1. Unterschiedliche Trimmgeber pro Flugzustand

In Flugzustand Normal werden die Trimmgeber T1+T4 den
Steuerfunktionen J1+J4 zugeordnet. Im Flugzustand “Kunst-
flug” werden die Trimmgeber T1+T4 (ber Kreuz zugeordnet
(Cross Trimmung). Dies ermdglicht das Steuern der Funktion
mit der einen und das Trimmen der Funktion mit der anderen
Hand.

2. Unterschiedliche Trimmwerte pro Flugzustand

Beim Hubschraubermodell ist es von groBem Vorteil wenn die
unterschiedlichen Trimmwerte fiir den statischen Flugzustand
“Schweben” und den dynamischen Flugzustand “Kunstflug”
separat eingestellt und gespeichert werden.

TRIMMGEBER AUSWAHLEN:

Um einen Trimmgeber auszuwahlen, auf das Feld ,GEBER"
klicken. Danach 6ffnet sich das bekannte Geberauswahl
Mend.

< Funidtion> Moded ]

<leher>  CHI3 fusatr 5 n

Trimm Rate

i, _fe——h Schritt
4 I BAT*"N: 0~
%}'_P_}@ ) vl &

Trirmm Modse

Lu

< funithon>

<{zpbeey > CHS ESFW

B s
2=
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GEBERSCHALTRICHTUNG:

Zwecks einheitlicher Bedienung sieht die Anzeige zur Auswahl
eines Gebers flr eine bestimmte Funktion immer gleich aus.
Die verfugbaren Geber sind grafisch dargestellt, der ausge-
wéhlte Geber wird farbig in der Anzeige markiert.

Jeder Geber kann fir jede Funktion gewahlt werden,
Mehrfachvergaben sind mdglich.

AuBerdem ist es moglich flir Mischer den Geber ,NULL" zu
vergeben. Dadurch ist es méglich einen Mischer generell ein-
oder auszuschalten. Dazu den Geber ,NULL" auswahlen und
auf die Schaltflache ,AN/AUS* tippen.

Danach kann ,EIN“= immer eingeschaltet oder ,AUS"“= immer
ausgeschaltet gewahlt werden.

Je nachdem, welcher Geber (Steuerknlppel-, Digitaler Trimm-
taster-, Linear-, oder Digital-Drehgeber) und fir welche Funk-
tion der Geber ausgewahlt wird, erscheint ein zuséatzliches
Tastenfeld (AN/AUS) im Display.

Uber dieses Tastenfeld erreicht man ein Unterment fiir wei-
tere Einstellungen des Gebers.

Model | Condition 1

<Swilch> NULL

RS ONNJOFF

RST | Chase

A% Froigabe Bei Schaltern zur
<[in- | Ausschaltpunkt> Festlegung der Schal-
trichtung.

Bei Trimmgebern
wird die Art der Trim-
mung und Einstellung
der Schrittweite vor-
genommen.

Bei Proportionalgebern als
Schalter, zur Festlegung der
Schaltpunkte und Richtung.

L |

Trirmm Rale 0%

[r—
Schritt 4

—_—
Trimm Mode Maimal

Sepa. [ Glob, "'E"‘

IEY  Batl. FfS
B5%  Fregabe

Umschaltpunkt in der Neutral-
<Lin- | Ausschaltpunkt>

position.

- ... =

Normal

Schaltpunkte mit Hysterese,
symmetrisch zur Neutralposi-
tion.

<Ein- [ Awsschaltponkl >

rin
LT

- Hyslorase
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12.8 SERVOMITTE - SERVOMITTENVERSTELLUNG

Beim Einbau von Servos in ein Modell ist es prinzipiell am
besten, diese so einzubauen, dass der Servohebel bei Neu-
tralstellung der Trimmung am Sender auch in Neutralstellung
steht.

Sollte sich eine Abweichung nicht vermeiden lassen, oder sich
bei Verwendung anderer oder bereits eingebauter Servos eine
abweichende Neutralstellung ergeben, so kann diese Funk-
tion dazu eingesetzt werden, die Servos aller Kanéle in die
exakte Neutralstellung zu bringen.

Mit dieser Option sollten nur kleine Abweichungen ausgegli-
chen werden, andernfalls wird der Servoweg eingeschrankt
und asymmetrisch.

Es empfiehlt sich, wie folgt vorzugehen:

Zuerst sollte man die erflogenen Trimmwerte durch mdglichst
genaues Montieren der Servohebel und Justieren der Ruder-
gesténge einstellen. Dabei sollten der Trimmspeicher und die
Einstellungen in diesem MenU auf 0 % stehen. Danach sollte
man dieses Men( benutzen, um die Mittelstellung genau ein-
zugeben.

Nach der Auswahl der Funktion stellt sich das Display wie
folgt dar:

’W Model] ]

Bi%

#@ 40 #0 +0@ 0 +0 0 0 +0 0 0 @ 0 0 +0 +0

OHl O CHO A OHS OHG OHT  CHE O CHEE0 OWL L CHD S CHER OH 4 NS CHO S
A WH GAS SF1 FIF QUINZOQUEIQUFA W... W... BRKD WP FUSS FUSA ST SPol

’W Model] ]

Bi%

130 +0 +0 +0 &0 «0 0 0 +0 +«0 +0 0 0 +0 +0 &0

Ol O 0 OW OHS 86 OHT CHE OH9 O OHL T CHLZ CHED CHO 4 OHLS CHILS
A WH GAS SF1 FIF QUNZOQUFIQUFA W... W... BRKD WP FUSS FUSA ST SPol

Die Positionen der Servos werden die 16 Kanale jeweils als
Balkengrafik und als %-Wert dargestellt, auBerdem sind die
Kanéle bezeichnet. Zundchst muss der gewiinschte Kanal
markiert werden.

Die Anzeige wechselt, rechts im Display erscheinen die Button
zur Veranderung der Einstellung. Mit der Pfeiltaste erfolgt eine
Verstellung um jeweils einen Schritt. Eine Betatigung der Dop-
pelpfeil-Taste verandert die Einstellung um jeweils 10 Schritte.

Der Einstellbereich liegt zwischen -240
und +240 Schritte % was etwa +/- 20
° Servoweg entspricht. Die Voreinstel-
lung steht auf genau 0 Schritte.

Die jeweils aktivierte Einstellung kann
auf den Ausgangswert (0 Schritte)
zuriick gesetzt werden, wenn die
‘Reset’-Taste gedrlckt wird.

12.9 SERVOUMPOLUNG/
SERVOLAUFRICHTUNGSUMKEHR

Mit dieser Funktion l&sst sich die Servo-Drehrichtung aller
Servos elektronisch umpolen. Dadurch muss bei der Montage
der Servos im Modell keine Ricksicht auf die Drehrichtung
genommen werden. Bevor Sie weitere Modelldaten program-
mieren, sollten Sie zuerst mit dieser Funktion die Drehrichtun-
gen der Servos richtig einstellen.

Nach der Auswahl der Funktion stellt sich das Display, nach
Flachen- und Hubschraubermodellen getrennt, wie folgt dar:

Servoumpolundg Model] l;::

KA Fumktian Hrie EA Frimkrisn Masibe EA Fuamktban

o |
e e MM 7 Que 3 NOEH 13 fusstr 5
Haabeniude 14 Fusalr 4

al_ i

B Quci 4 NORH
9 Wilbkiappe HOE M
| 10 Waolbkiappe?

15 Fossir 3

il eter ey 16 Spoikes

—_—
ESTW OHR 11 Bromskiappe

12 Meemskiappe? | NORM

Fir alle 18 Kanéle wird die aktuelle Drehrichtung der Servos
(NORM oder REV) dargestellt. Die Umschaltung erfolgt durch
Aktivierung des entsprechenden Feldes. Der Kanal wird mar-
kiert, es erfolgt eine Sicherheitsabfrage, wie im folgenden Dis-
play dargestellit.

[ Servoumpolung | Modell (o

FimkTiam Mode KA FemkTien e LA Funkikmn

rE——
Rall M 7 Divhr-Bog HOE 13 Fosstr 4
B Dvehz B2 NORM 14 Fusals 3
ol 15 Fosatr 7

Hosckiotan

9 KRSUHROU)
| 10 KRSLHNIK) 16 fusats 1

KRSL{HECK) 11 Maded

B
Pitch 12 Fusntr 5

Sarvoumpolundg Model]

KA Fumktian Maoide KA
| st |
e ey MM 7 Quer 3

i ke __H”
Mol e Ia Kain
10 Walbkiappe?
11 Ewemskiapps

Funkrisn b EA Funkiin
13 fusstr 5
sicher? 14 Zusalz 4
15 Fosair 3
sl eter ey MORM | 16 Spoikes
—_—

Efrw NORM

[
MO 17 Deemsklappe? | NORM

Wird auf den Button ‘JA’ gedriickt ist die Laufrichtungsande-
rung aktiviert und der Vorgang abgeschlossen.

Die Abbildung zeigt die normale und umgepolte Laufrichtung
eines Servos.
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1210  FAIL-SAFE EINSTELLUNGEN

Im Fail-Safe Men( kénnen fiir die Kanéle 1...
stellungen vorgenommen werden:

16 folgende Ein-

1. ,HOLD® Mode:

Im Empfanger werden die letzten fehlerfreien Impulse zwi-
schengespeichert und im Stérungsfall an die Servos weiter-
gegeben.

Diese werden solange beibehalten bis wieder einwandfreie
Signale vom Sender kommen.

Dieser Modus ist voreingestelit.

2. (F/S) Fail-Safe-Position:

Hierbei laufen die Servos, im Stérungsfall, auf eine vorpro-
grammierte Position. Diese failsafe-Position wird im Sender
eingestellt, automatisch an dem Empfanger Gbertragen. Diese
Failsafe-Position wird im Empfanger gespeichert.

Falls die Funkverbindung gestort ist, werden diese Daten fir
die Positionierung der Servos herangezogen.

3. Zusitzlich steht noch die “Batterie-Fail-Safe” Funk-
tion bereit. Sobald die Spannung des Empfangerakkus unter
einen voreingestellten Wert sinkt (Voreinstellung 3,8 V), lauft
das ausgewahlte Servo auf eine zu programmierende Position
und zeigt somit dem Piloten an, dass der Akku des Modells
entladen ist.
Es muss dann unverziiglich gelandet werden.
| Batk. A5

100%  Freig Aus 12
Funktion _Mpdus BFS _FS-Pos
1

) T
7 Fusalz 5 Hold | B.F/S | +0%
_—
8 Fusalr 4 Hald Aus
—_—
+ 1008 9 Fusaly 3 Hold Aus

Fail Safe
KA Funktion  Modus
1 Querruder Hold

2 Hohenruder ~ Hold
3 Mot [Gas
10 fusatz 2 Haold |
B.FfS |#100% 11 Fusats Haold [ Aus
12 Fusatz 1 Hald | Aus

4 Seitenruder | Hold
5 EZFW Hold
b Quer 2 Hold

4. Beim T18MZ Sender kann im FASSTest®-Modus die B.F/S-
Spannung des Empféngers gemessen werden.

Zudem ist es mdglich, fur unterschiedliche Kanale die B.F/S
und F/S-Position unabhangig voneinander einzustellen.

Im vorstehenden Beispiel wird im F/S-Fall die Gas-Position
auf Leerlauf gehen, bei Battery-F/S jedoch das Fahrwerk
ausfahren.

46

Die Abbildungen zeigen jeweils das Fail-Safe Menl flr
Flachen- und Hubschraubermodelle, in denen bereits
Einstellungen durchgefliihrt worden sind.

Jeder der Kanéle 1...16 ist separat aufgefiihrt. In der ersten
Spalte kann der Modus (Hold bzw. F/S) gewechselt werden.
Dazu muss das entsprechende Feld aktiviert und die Sicher-
heitsabfrage mit ‘JA’ bestatigt werden.

Fir die Fail-Safe Einstellungen miissen anschlieBend die rich-
tigen Servowege vorgegeben werden. Dazu bringen Sie den
zugehorigen Geber in die gewlinschte Position und betatigen
Sie das Feld (F/S-POS) des entsprechenden Kanals.

Der jeweilige Servoausschlag wird als %-Wert angezeigt.
AuBerdem erscheint eine Sicherheitsabfrage.

Wird ‘Ja’ bestatigt, ist der neue Fail-Safe Wert abgespeichert.
Dieser Vorgang muss fir alle Kanale mit ‘F/S’-Einstellungen
durchgefihrt werden.

Auf die gleiche Art und Weise kann in der zweiten Spalte fur
jeden Kanal eine Batterie-Fail-Safe Programmierung vorge-
nommen werden.

Die Anzeige wechselt von ‘AUS’ auf ‘B.F/S’. Die Vorgabe der
Warnposition des Servos erfolgt auf die bereits beschriebe-
ne Art und Weise. Die Vorgabe wird als %-Wert angezeigt.
Es empfiehlt sich fir diese Warnfunktion das Gas- oder das
Brems- bzw. Landeklappenservo vorzusehen.

— ¥ (N BalL. S
Fail Safe Moded | B6%  Frewgabe

KA funkfion Modus  ILES  FfS-Pos KA Funktion  Modis
1 Raoll S | BE/S | #1009 7 Drohz-Reg
| 8 Drehz-R.2

2 Nick Hodd | Auws
9 KRSLA(ROL) | Hold

Told | Aus
10 KRSLI(NIK) | Tiold

4 Heckrotor Hold | Aus |
I_|_1
: 11 Madel
12 Zusaltr 5

3 Mot. [Gas

5 KRSL(HECK) | Hold | Aus
& Pitch Hold | Aus

Die F/S - Einstellungen sind je nach Modelltyp vorzunehmen.
Beispielsweise bei einem Hubschrauber eine Schwebeflugpo-
sition, bei einem Flugmodell eine groBe Kurve eingestellt.
Einstellungen die es im Falle einer kurzen Stérung ermégli-
chen, dass das Fluggerat auch ungesteuert eine selbststan-
dige oder sogar eigenstabile Fluglage einnimmt, bis wieder
Kontakt zum Sender besteht.

Wenn Sie die Gasfunktion wéhlen, stellen sie keinen zu nied-
rigen Wert fir die Motordrossel ein, damit der Motor nicht
abstellt.

Uberpriifen Sie die Einstellungen, indem Sie den Sender aus-
schalten und die Servoreaktionen am Empfanger priifen.
Uber die Schaltfliche ‘Ein-Posi.’ kann die Wirkungsrichtung
des Schalters bestimmt werden.

Diese, durch Unterspannung ausgeldste Battery-Fail-Safe
Funktion kann wahrend des Fluges wieder zuriickgesetzt wer-
den, dazu ist ein ,Reset-Schalter” zu vergeben.

Hierflr ist das entsprechende Feld, oben rechts im Display
(BATT. F/S RESET), zu aktivieren.

<lall Safe> L Ball. FS

< Sohalter >

;n- 50¢€

I.DI:H'-D

Danach erschient das Schalterauswahl-Menu.
Der gewlinschte Geber oder Schalter fir diese Funktion muss
markiert werden.

INEEE Batl. FIS

Model] 8L%  Freigabe

<l Safe>

<Sohahter > SR

<hin- | Ausschaltpunkt >

,’-ffj 188 E.nt ‘wsﬁ _

Der eingestellte Geber wird in der Grafik angezeigt. Mit dem
Button ‘NULL’ kann die Schaltervorgabe wieder zuriick gesetzt
werden.
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Wenn statt eines Schalters ein Geber eingestellt wurde, kann
neben der Schaltposition eine Hysterese (Totbereich) und ein
Schaltbereich (linear oder symmetrisch) eingestellt werden.

Durch die farbig gestalteten Grafiken sind die Vorgénge
selbsterklarend.

. = VINEER Bl IS
<Fnil Safps B5%  Freigabe

< Srhaller > ] <Eine | Aarsschal ikt =

B ©in
At
B e

Grundsatzlich gilt es, den Steuerkniippel in die gewiinschte
Position zu bringen und das Feld ‘Ausw.’” (Auswahl) zu betéati-
gen. Die Position wird Glbernommen und angezeigt.

Hinweis:

Bei Flachen- und Hubschraubermodellen wurde bisher bei
der Modellauswahl automatisch eine Failsafe-Einstellung
fir die Gasfunktion programmiert.

Dies wurde in der letzten Softwareversion der T14MZ
geédndert und auch so fiir die T1I8MZ libernommen.

DER NEUE STANDARD-EINSTELLWERT FUR ALLE
MODELLE IST HOLD.

Priifen Sie, ob dies fiir lhren Anwendungsfall korrekt ist
und &ndern Sie die Einstellung je nach eigenem Ermessen
und Anwendung.

Battery Fail-Safe Einstellung im FASSTest - Modus mit
Telemetrie Riickmeldung

Bei den FASSTest®- Anlagen kann im Meni ,Modulation“ bei
der Anbindung der Telemetrie-Empfénger auch die Battery F/S
Alarmschwelle, stufenlos von 3,5 - 8,4 Volt, eingestellt werden.

Und zwar individuell fir die beiden méglichen Empfanger.

Neben einer Unterspannungswarnung Uber den Schwellwert
im Meni Empféngerspannung kann somit ein zweiter, fir 2
getrennte Empfanger anwendbarer Unterspannungsalarm akiti-
viert werden.

Im Falle eine Failsafe Alarms lassen sich bespielsweise die
Stdrklappen eines Seglers automatisch ausfahren, um das
Modell sicher zu Landen.

Die B-F/S Alarmeinstellung ist somit auch fir Hochvolt-
Anwendungen bestens geeignet.

Bei FASST-Modulation ist die Alarmspannung auf 3,8V festge-
legt.
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12.11 ENDPUNKT (ATV)
SERVOWEGEINSTELLUNGEN (ATV)

Diese Funktion ermdglicht die Ser-
voweg-Einstellung, getrennt fir jede
Seite, fir alle Kanéle. Dies ist erfor-
derlich, um zu verhindern, dass das
Servo einen gréBeren Weg macht,
als es mechanische Begrenzungen
evtl. zulassen.

Flr spezielle Félle kann der Servo-
weg auch vergréBert werden. Die

Funktion wirkt auf den jeweiligen
Servokanal und alle zugemischten Funktionen dieses Kanals.

In diesem Menii lasst sich flr jeden Kanal auch ein Begren-
zungspunkt des Servoweges (Limit Point) und die Servoge-
schwindigkeit vorgeben.

Beachten Sie bitte, dass die veradnderte Einstellung sich
ebenfalls proportional auf den Trimmweg und evtl. eingestellte
Dual-Rate Anteile auswirkt.

Die folgenden Abbildungen zeigen jeweils das ATV- Mend fiir
Flachenmodelle.

- amm oy
Endpunkt (ATV) Modell w13

Limit  Geschw.

EA  Funkfion (i Weg =10 Tl =+ Weg
1 Querrodor

135% | 1000 | I N | 100%
7 Wohenruder | 175% | 100% 1 0
135% | 100% | S | 100%

—p—
135% | 1009 | DG | 100%
R ——

1 Mot.fGas
4 Seftenruders

5 EZFW 135% | 100% | DRI | 100%

; perpe——————
6 Quer 2 135% | 100% | IR | 100%

Indpunkt (ATV) New model-1

EA  Funklio | =il Wi =10

¥ Quer 3 | 135% | 100% | SN NN | 100%
B Quer 4 5% | 100% | Semmmses | 100%
g Wilbldappe | 135% [T00% | S | 100%
10 Wilbklappe? 135% | 1009 | RN S | 100%

—
11 Bremskloppe 135% | 100% | RSN | 100%

: P
12 Bromsklap...  135% | 100% | DN | 100%

Indpunkt (ATV) New model-1

EA  Funkfion il Weg =10 {
13 Fusalz 5 135% | 100% | BN | 100%
14 Zusatz 4 115% |

135% | 100% | S | 100% | 135%

—p—
135% | 1009 | DG 100% | 135%

15 Fusalr 3
16 Spoiber

In diesem Men(, getrennt flr jede Ausschlagsseite, sowohl
der Servoweg, als ein Limit-Punkt einstellen. AuBerdem kann
die Servogeschwindigkeit vorgegeben werden. Das Men( hat
dreii Ebenen.

In der ersten Darstellung werden die Kanale 1-6, in der zwei-
ten die Kanéle 7-12 und in der dritten die Kanale 13-16 ange-
zeigt. Die Umschaltung erfolgt mit dem entsprechend gekenn-
zeichneten Button rechts oben. Durch die lbersichtliche Grafik
wird die Programmierung deutlich vereinfacht.

- SERVOWEG EINSTELLUNGEN

Markieren Sie mit in der Spalte “Weg” fir Rechts- oder Links-
ausschlag des Servos das entsprechende Feld, es wird hell-
rot hinterlegt. Mit den Pfeiltasten kann der Weg in %-Schritten
vergrdBert oder verkleinert werden. Mit den Doppelpfeiltas-
ten nimmt man Veranderungen im 10 % Raster vor. Soll der
Weg fiir beide Richtungen veréndert werden, muss auch der
Wert fUr die andere Seite bearbeitet werden. Die Voreinstel-
lung betragt 100%, der Weg kann im Bereich zwischen 30 und
140% verstellt werden. Durch eine Betatigung des ‘Reset’-Fel-
des wird die Grundeinstellung wieder hergestellt. Befindet sich
einer der Geber nicht in der Neutralposition wird die aktuelle
Einstellung als weiBes Feld gekennzeichnet.

Mit Endpunkt wird einmalig der maximal mdgliche mechani-
sche Servoweg eingestellt.
Korrekturen sind hier in der Regel nicht mehr erforderlich.

Die individuellen Einstellungen der Mischanteile (Rate) wer-
den im Men( Geberweg (AFR), oder bei den entsprechenden
Mischfunktionen vorgenommen. Hier steht fur jede Funktion
eine 2...15 Punktkurve in bis zu 8 verschiedenen Flugzustan-
den zur Verfligung.

 LIMIT-POINT VORGABEN

Das Festlegen des Begrenzungspunktes lauft nach dem glei-
chen Verfahren ab. Das entsprechende Feld markieren und
den Wert mit den Pfeiltasten einstellen. Auch der Begren-
zungspunkt kann flr jede Ausschlagsseite des Servos indivi-
duell vorgegeben werden.

Die Voreinstellung betragt 135%, der Punkt kann im Bereich
zwischen 0 und 155% eingestellt werden. Durch eine Betéti-
gung der ‘Reset’-Taste wird die Grundeinstellung wieder her-
gestellt. Der programmierte Bereich wird durch eine rote FI&-
che markiert.

WARUM LIMIT POINT?

Der vorgegebene Servoweg kann durch einen zu groB ein-
gestellten Geberweg oder das Vermischen von 2 Funktionen
Uberschritten werden. Um ein mechanisches Anschlagen des
Servos zu verhindern, sollte man den maximal méglichen Weg
des Servos, bzw. der mechanischen Anlenkung mit dem Limit
Point festlegen.

Dadurch ist sichergestellt, dass das Servo keinen gréBeren
Weg zuriicklegt, als mit dem Limit Point festgelegt wurde.
Egal welcher Geberwert und Mischer auf das Servo wirken.

- SERVOGESCHWINDIGKEIT VORGEBEN

Um die Servogeschwindigkeit an lhre Bedirfnisse anzupas-
sen, markieren Sie das entsprechende Feld (rechte Spalte).
Mit den Pfeiltasten kann die Servogeschwindigkeit als Schritt-
weite im Bereich von 0 bis 27 Schritte eingestellt werden. Die
Voreinstellung betragt 0 Schritte. Durch eine Betatigung der
‘Reset’-Taste wird die Grundeinstellung wieder hergestellt.
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12.12 MOTOR AUS - MOTORABSCHALTFUNKTION

Mit dieser Funktion kbdnnen
Sie den Motor mittels einem
Schalter abschalten, ohne die
Leerlauftrimmung zu verandern.
Fir  Motorflugmodelle  und
Hubschrauber ist das eine elegan-
te und bequeme Art, den Motor
sicher abzustellen.

Markieren Sie ‘Motor Aus’ Option

im Basis-Meni. Das Display stellt
sich dann wie folgt dar:

Ais Pasilion
Aus Position

17% 100% H

Schalter
Ein 50%

B Einstelibereich = I
0w =

« Aktivieren Sie die Funktion, indem Sie das Feld in der
Status-Zeile markieren. Die Anzeige wechselt von ‘INA" auf
‘EIN’. Solange kein Schalter vergeben wurde, bleibt der
Mischer immer eingeschaltet.

« Danach wahlen Sie einen Schalter aus, mit dem der Motor
abgeschaltet werden soll.
Dazu markieren Sie das Feld in der Zeile ‘Schalter’, damit
rufen Sie das Schalterauswahl-Meni auf.
Wahlen Sie den gewlinschten Schalter aus und legen Sie
im Untermen( die Wirkungsrichtung fest.

» Markieren Sie das Feld in der Zeile ‘Aus Position’ und stel-
len Sie mit den Pfeiltasten den Abschaltpunkt als %-Wert
des Servoweges ein.

Null Prozent = maximale Aus-Position.

Der Gas-Leerlaufwert wird mittels der Trimmung einge-
stellt.

Ist der Trimmbereich zu klein, oder Leerlaufwert zu niedrig
- so kann diese Position (iber den Geberweg AFR des Gas-
knUppels korrigiert werden.

Durch Betétigung des ausgewahlten Motor-Aus-Schalters, wird
der Motor abgeschaltet, wenn der Gassteuerknippel in der
Leerlaufposition steht.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 50%, die Voreinstel-
lung betragt 17%. Durch eine Betatigung des ‘Reset’-Feldes
wird die Grundeinstellung wieder hergestellt.

Der Programmiervorgang wird durch eine grafische Darstellung
unterstutzt.

Bitte beachten Sie bei den Einstellungen die folgenden Hin-
weise:

Zum Anlassen des Motors muss die Motorabschaltung auf
‘AUS’ stehen.

Stellen Sie den Prozentwert so ein, dass der Vergaser
geschlossen ist, aber das Gestange nicht auf Anschlag lauft.

Sofern beim Einschalten des Senders die Motorabschaltung
noch eingeschaltet ist, aktiviert die Software einen Alarmton.
Betatigen Sie den Motor-Auss-Schalter, um die Motor-Aus
Funktion und damit den Alarmton Abzuschalten.

Diese Alarmfunktion soll den Anwender daran erinnern, dass
der Vergaser noch ganz geschlossen ist und der Motor nicht
gestartet werden kann.

Im Meni Mix-Alarm kann diese Alarm Funktion abgeschaltet
werden.

Zusatzlich zum Alarmton ist in diesem Meni auch ein Vibra-
tionsalarm einstellbar.

VORWAHLBARE DROSSELSTELLUNG
(LEERLAUF 2)

12.13

Die Funktion ‘Leerlauf 2’ ermdglicht mit einer Schalterbetéti-
gung die schnelle Einstellung einer vorgewahlten Drosselstel-
lung im niedrigen Drehzahlbereich, z.B. fir den Landeanflug.
Voraussetzung fir die Auslésung der Funktion ist, dass der
Drosselknlppel so steht, dass der Motor sich im unteren
‘Drehzahlbereich’ befindet.

Markieren Sie die ‘Leerlauf 2’ Option im Basis-Meni. Das
Display stellt sich dann wie folgt dar:

1 ey laaf 2 Modell

Status

Ot

+ Aktivieren Sie die Funktion indem Sie das Feld in der Sta-
tus-Zeile markieren. Die Anzeige wechselt von ‘INA" auf
‘EIN’. Solange kein Schalter vergeben wurde, bleibt der
Mischer immer eingeschaltet.

« Danach wahlen Sie einen Schalter aus, mit dem Sie den
Motor in die gewiinschte Leerlaufposition steuern wollen.
Dazu markieren Sie das Feld in der Zeile ‘Schalter’, damit
rufen Sie das Schalterauswahl-Meni auf. Wéhlen Sie den
gewlnschten Schalter aus und legen Sie im Untermen( die
Wirkungsrichtung fest.

» Markieren Sie das Feld in der Zeile ‘Offset’ und stellen Sie
mit den Pfeiltasten auf die bereits beschriebene Art und
Weise den gewiinschten Leerlaufpunkt als %-Wert des
Servoweges ein. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und
100%, die Voreinstellung betragt 0%.

Durch eine Betatigung des ‘Reset’-Feldes wird die Grund-
einstellung wieder hergestellt.

Durch Betatigung des ausgewahlten Schalters, wird der

Vergaser so eingestellt, dass der Motor die gewlnschte
Drehzahl einnimmt.
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1214 STOPPUHR

Mit Hilfe des Timer-Menus kénnen Sie die Einstellungen fur
die elektronischen Uhren durchfuhren. Die Uhren werden in
zwei Fenstern des Displays dargestellt. Sie haben damit stén-
dig einen Zugriff z.B. auf die Gesamtflugzeit und die Motorlauf-
zeit bei einem Elektroflugmodell. Die Uhren kénnen fir jedes
Modell individuell eingestellt werden. Bei einem Modellwech-
sel werden die Vorgaben automatisch geladen.

Es lassen sich jeweils drei Betriebsarten, Abwarts- (Abwa.),
Aufwértszahler (Aufw.) und Betriebszeit (MODL) wéahlen. Beim
Abwaérts-Zahler kann fir jedes Modell eine Maximalflugzeit,
z.B. in Abhangigkeit vom Tankvolumen oder von der Kapazitat
des Flugakkus, eingegeben werden. Sobald der Timer gestar-
tet wird, zahlt die Zeit rickwarts, beginnend bei dem einge-
gebenen Wert. Dabei wird die verbleibende Restzeit in roten
Zahlen angezeigt.

Die aufwartszahlende Uhr beginnt bei ‘0’ und zeigt die verstri-
chene Zeit seit der Aktivierung durch die Schalterbetatigung
an. Die Zahlen werden in schwarz dargestellt. In den letzten
20 Sek. ertdnt im Abstand von 2 Sek. ein akustisches Signal.
In den letzten 10 Sek. der programmierten Zeit meldet sich die
Stoppuhr akustisch jede Sekunde. Nach Ablauf der eingestell-
ten Zeit ertont fir einige Sekunden ein Dauerton. Die Zeit l1auft
mit negativem Vorzeichen weiter.

Markieren Sie die Option ‘Stoppuhr’ im Basis-Menu. Das Dis-
play, in dem aber bereits Einstellungen erfolgt sind, stellt sich
dann wie folgt dar:

Stoppuhr
Stoppuhr

00:00.0 ==

Modus [ Aufw.
StarfSion SW SlartfSiop SW

Emzelevit SW Emzelooit 5w

Memany Memary

Von diesem Hauptmeni der Timer Funktion aus, kann bereits
die gewuinschte Stoppuhr, durch Antippen des Anzeige-Feldes
gestartet bzw. gestoppt werden. Durch Betétigung der ‘Reset’-
Taste kann die Anzeige auch zurlick gesetzt werden.
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Die beiden Rahmen dienen vor allem aber zur Programmierung
der Stoppuhr. Durch Markierung des Feldes in der Zeile Modus
kann von aufwarts- (Aufw.) auf abwartszdhlende Funktion
(Abwa.) der Uhr umgeschaltet werden.

In der gleichen Zeile wird die Vorgabezeit eingestellt.

Sobald das entsprechende Feld angetippt wird, lasst sich
bequem mit den Pfeiltasten z.B. die Zeitvorgabe einer riick-
waértszahlenden Uhr in Minuten und Sekunden einstellen.

Danach bestimmen Sie die Schalter, mit denen die Uhren
bedient werden sollen. Es l&sst sich jeweils ein Schalter fur

» Zurlcksetzen der Uhr (Reset)

» Starten der Uhr

» Stoppen der Uhr und fiir das

» Messen von Rundenzeiten (Einzelzeit) vorgeben.

Durch Markierung des jeweiliges Feld eines Schalters wird
das Schalterauswahl-Menl angezeigt. Nach dem bekann-
ten Verfahren, wird ein Schalter und die Wirkungsrichtung
bestimmt. Voreingestellt ist kein Schalter, die Anzeige steht auf
‘NULL’. Einzelnen Optionen der Uhrenfunktion kann auch der
gleiche Schalter zugewiesen werden.

Sobald ein Schalter fir die Erfassung von einzelnen Zeiten
vorgeben wurde, wird ein weiteres Feld ‘Liste’ angezeigt. Wird
wéhrend des Betriebs einer Uhr der ‘Einzelzeit’-Schalter beta-
tigt, wird die bis dahin verstrichene Zeit gespeichert. Auf diese
Art und Weise lasst sich die Zeit einzelner Flugabschnitte erfas-
sen, z.B. die von Rundenzeiten bei Pylonrennen.

Um diese Zeiten anzuzeigen markieren Sie das Feld ‘Liste’
in der Timeranzeige. Im danach folgenden Display werden
die gestoppten Zeiten aufgelistet. Die Abbildung zeigt diesen
Zustand.

Stoppuhrl

Cinrelrelt  Rnd.
00:00.0 | 13
00:00.0 | 14
00:00.0 | 15
00:00.0 | 16
00:00.0 | 17
00:00.0 | 18

Finrelrest  Rnd.
00000 | 19
00:00.0 | 20
oo:00.0 | 21
00000 | 22
000D | 23
00:00.0 | 24

Die Uhrenfunktion kann wahlweise per Schalter oder Uiber den
~Reset-Button® auf die Vorgabezeit zurlickgesetzt werden.

« ZEITVORGABE ANDERN:

Timer1 und/ oder Timer2 kénnen auch als Geberabhangige
Betriebszeit Anzeige umfunktioniert werden, mit dem Vorteil
dass diese Timer bis 99h:59 Min z&hlen kénnen. Im Gegen-
satz zum normalen Modell-Memory Timer der nur bis 59:59
zahlt. Zur Betriebszeitmessung von Motoren, Fahrtreglern und
zur Anzeige der Serviceintervalle von Turbinen hervorragend
geeignet.

Um den Modus zu andern auf Mode ,AUFW/ABWA* navigie-
ren und Auswahlen. Durch Betatigen des ,MODUS" Feldes

kann nun der Mode ,MODL" eingestellt werden.
e

st
Auis

StantfStap SW

Eingeleedl SW

Memary

Hinweis:
Durch Einstellen des ,MODL" Mode wird der Alarm deaktiviert!

« MEMORY FUNKTION

Bei Aktivierung dieser Funktion (,EIN®) wird die zuletzt
gestoppte Zeit, bei Wechsel des Modellspeichers oder aus-
schalten des Senders, gespeichert. Beim Wiedereinschalten
wird dann von diesem Wert weiter gezahlt.

Diese Funktion dient zur Ermittlung der Gesamt- Motor Lauf-
zeit.

+ ALARM PIEPSER
Uber die ,Pfeil-Taste” lasst sich der Alarm Piepser unter-
schiedlich voreinstellen.

Im ,Aufw” Mode mit dem Pfeil nach unten, erfolgt das erste
Piep-Signal nach dem Ablauf des voreingestellten Sekunden-
wertes, danach zu jeder vollen Minute.

Beaver 35 Hormal

Stoppuhr

Eonoﬂ\

Stoppuhr?

00:00.0 =

Madus  Aubw. 1 I | Madus | Aufw.
StarlfStop 5w
Eimzelzeit 5W Eimzelzcit 5W

Memory Memory
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Im Beispiel: bei 10 Sek., 1:10 Min, 2:10 Min, sowie 20 Sekun-
den vor dem Ablauf der eingestellten Zeit.

Im ,Aufw“ Mode mit dem Pfeil nach oben, ertént ein Piepsen zu
jeder vollen Minute, beginnend mit dem Start der Uhr.

Im Beispiel: nach 1 Minute, nach 2 Minuten sowie 20 Sekunden
vor Ablauf der eingestellten Zeit.

Auf der Display kénnen fiir die beiden Stoppuhren verschiedene
Funktionen eingestellt werden.

So lasst sich beispielsweise als Alarm eine Vibrationstyp ein-
stellen, der zusatzlich zum akustischen Alarm eingeschaltet
wird, um den Ablauf oder das Erreichen der vorgegebenen Zeit
anzuzeigen.

Model155 Normal

Stoppuhr
Stoppuhrl

Stoppuhr?

vibration | Aus wibwation Aus

Tasten  imer Einstellung 2

Marcle b Start/Stopp

Ausserdem kann Uber den ,Button Mode® eingestellt wer-
den, ob sich bei Berlihrung der Stoppuhr im Startdisplay das
Einstellmenii der Stoppuhr o6ffnen (Timer Einstellung) oder
eine Start/Stopp Funktion der Stoppuhr aus dem Startdisplay
erfolgen soll.

Diese Funktion kann fir beide Stoppuhren individuell eingestellt
werden.

12.15 TRIMMER- / REGLERPOSITIONSANZEIGE

Mit der Funktion ‘Trimmeranzeige’ lassen sich die aktuellen
und gespeicherten Positionen der analogen Trimmer, sowie
der beim Abschalten gespeicherten Trimmerpositionen der
digitalen Trimmgeber (T1...T6, CD) zu visualisieren.

Markieren Sie die Option ‘Trimmeranzeige’ im Basis-Mend.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

[IETiL]

Trh'lmmulnu Y

LST Al RET
» 0% L t m-u.; +A0W
{ +o%) [+40%)
l‘ﬂ‘-
+u'l.]| T (0%

¥ rimam:
511 p———

e S
[ Setuit +0

Trimm Einheit (% / Step) Trimm-Step Anzeige

Die aktuellen Einstellungen werden als %-Wert bzw. Step
Wert und als Balkendiagramm dargestellt. Bei den nicht neu-
tralisierenden Gebern wird die aktuelle Position angezeigt.

aktueller Trimmwert gespeicherter Trimmwert

L]
Trimmersnrsige Model) Heormial Y

et Rl T
m i
LST rﬁ‘ RST
_||'.1-1.:I 18] t |M|.;
{ +0%
+|J'l.
[ «0%)

Trimim

(5 R ——

[Foamarey
| Seturitt +0

12.16 FUNKTIONSNAME ANDERN

Uber das Menii “FUNKTIONSNAME* kann ein Funktionsname
geandert werden. Dadurch kann der Sender noch mehr auf
seine personlichen Anforderungen eingestellt werden.

Markieren Sie die Option ,Funktionsname” im Basis-Men(.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Funktion awswihlen

] }
0 sl s i Bl
T e W

Wahlen Sie nun die Funktion aus deren Name Sie andern
mochten. Danach 6ffnet sich folgendes Display:

10 Zeichen 4 Feichen
Mawmer e

— [Naan nu
Querruder Mame” |[|QUE p—

Worgabe Worgahe

Querruder k==t )| |QUE

A | PR P | L J EvE ey | Lsazmry | LuseLE v | Lzl

Nun kann der 10 Zeichen Name durch driicken der ,NAME*
Taste mit der Tastatur gedndert werden. Danach wie gewohnt
die Eingabe mit der ,ENTER"-Taste bestatigen. Der Name
wird Ubernommen und das vorherige Display wird wieder
angezeigt.

Falls der urspriingliche Name wieder eingestellt werden soll,
driicken Sie die ,RESET"“-Taste.

Die Einstellung flir den abgekilrzten Namen (4 Zeichen) erfolgt
gleich zu der vorherigen Beschreibung.
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TELEMETRIE UND SENSOREN (LBBER G 1111
Die beiden nachfolgenden Mentpunkte ,Telemetrie“ und ,Sen- = . . Zeitschine Zeitschimz  Semsor  reitschite  Sensor
sor” sind neu und werden zur besseren Ubersicht zunachst ein- 1 Temperatur T Funktion inakiiv 13 | runktion inakthe

mal als Schema dargestellt und global beschrieben. 2 Drehzahl 2 Funktion inaktiv Funktion inaktiv

1 [ Funktion inaktiv | c Funktion inaktiv
Im Men(i Sensor werden die verschiedene Typen der Teleme-
trie-Sensoren an- und abgemeldet, sowie in der Reihenfolge Drehzahl(Magnet.)
(Zeitschlitz, Slot) verwaltet.

FunkUion inakliv Funklion inakliv

Funktion inaktiv Funktion inaktiv

Funklion inakliv Funklion imakt v

Die angemeldeten Sensoren werden im Menu Telemetrie

angezeigt, Alarm- und Schwellwerte sowie Vibrationsalarme Empanger New madel-1 1.1l B New model A%
gesetzt und die Sprachausgabe verwaltet. pattere 6.4V1 ":::“ ' "“':‘;’:"” -""t'::"’“ "‘;:' : <Sensor>  Zeitschiltzt RS
. ; .
Im normalen Home Display werden von den Telemetriedaten - 6.4/ 6.5V - Temperatur Drehaztd
. . . . KL Dt ley e ;
nur die beiden Spannungen (Empfénger und Extern) angezeigt. 0.0Vl ] — | —

Das spezielle Home2 Display, zeigt die beiden Timer & 3 Tele- TEMP125-F1713 VARIO-F1712 TEE-VARIO
metriedaten in Kurzform an, wenn der Button ,Timer Pit & Gas*“
aktiv ist.

Wird der Button ,Timer Pit & Gas" auf AUS gestellt, dann erfolgt
ausschlieBlich die Anzeige von bis zu 3 Telemetriedaten.

Es werden dann zuséatzliche min. - und max. - Werte angezeigt.

Temperatur

Dariiber hinaus kann dann in dieser Einstellung die

Sprachausgabe ein- und ausgeschaltet werden. . Lot

Timer &

Sprach-Intervall

Entweder durch Driicken der Taste Sprache des jeweiligen Sen-

sors, oder durch Betétigung eines daflr programmierten Schal-
ters / Tasters. ) i} ?r_-j [‘I'u-':n'l r_] = Futaha Corporation
In beiden Fallen werden 3 frei wéhlbare Sensordaten im Home2 00 " 1 0 " 3 "y :,: -
Display angezeigt, Uber die Auswahl des Zeitschlitzes wird fest- 09_ 57 4 E mm »
gelegt, welche von den bis zu 32 Sensorwerten im Home2 Dis- = = ey —_ i
play erscheinen. System Rasis el
18 Empf. 6.4V 40 040 E +0  'Mew model
Sollen mehr als 3 Telemetriedaten angezeigt werden, so ist das . Bt (. 0V E lonez) W S
Telemetriemeni aufzurufen, wo bis 9 Sensoren pro Bildschirm 01:25:01 | System Wesd | Exck Mend ST\ Nodell Mend suick 12000
und mehrere Bildschirme hintereinander angezeigt werden.

Home 2 Auzw. | Model 155 Naormal = Home 2 .r«lr:w madel .Hm‘mal

27c__27)570 .
2. Drehrahl{Optisch) Man. sprache Schalter 00 u 09 9 2. Dreheahl{Magnet. )
1374rpm 12447rpm : - — 2?}'2

Emplinger  Extern min.fma. Sprache Schalter

64V_0.0V__ 6.4/6.5v .l | 00:17.7

min.f i, Sprache Schalter
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In diesem Meni werden die angemeldeten Sensoren ange-
zeigt, sowie Alarm- und Schwellwerte gesetzt.

Auch die Einstellung und Verwaltung von Vibrationsalarm und
Sprachausgabe werden hier vorgenommen.

Beim Anlegen eines neuen Modellspeichers sind die nachste-
henden 5 Sensoren vorkonfiguriert.

Telometrie New madel -1 AT

TE%
mplanges Extern 3. Hohe{Hahe)

4.9V 0.0

1. Temperalur

3. Hbhe{Variometer)
o'c| " omys
2. Deeheahl{Magnel. )

Die beiden Spannungsanzeigen ,Empfénger* und ,Extern
sowie die Balkenanzeige der Reichweite sind Sensor-Grund-
funktionen des Empféngers und benétigen keinen separaten
Sensor.

“

Die Uibrigen Sensoren missen zuerst im MenU ,Sensor” ange-
meldet werden.

Durch Driicken auf ein Telemetriedaten-Feld wird das Einstell-
men( fir den entsprechenden Sensor gedffnet.

Empltanger Mew model-1 TIII

Ballerw: Aarm  Schwelbwert  Wibration Sprache

6.4'“ 1 INA 4.0v Aus
6.4 / 6.5V

ExL. Balleri

0.0Vi[ m]

Mo 2 min.fmax.
I LA
Ausw. Rl

Folgende Einstellungen sind mdoglich:

Alarm:
Hier wird der eingestellte Unterspannungsalarm des Empfan-
gerakkus ein- bzw. ausgeschaltet.

Schwellwert:

Uber die Funktion Schwellwert, wird die Mindest-Spannung
eingestellt, welche bei Unterschreitung den Alarm auslést.
Durch Antippen des Feldes kann der Schwellwert im seitlichen
Tastenfeld geandert werden.

Bei Erreichen des eingestell- &l
ten Schwellwertes ertdnt ein
akustischer Alarm am Sender
und die Anzeige wechselt die
Hintegrundfarbe auf griin.

1. Tempesalur

Vibration:

Hier kann ein Vibrationsalarm eingestellt werden, der zuséatz-
lich zum akustischen Alarm den Nutzer auf die Unterspannung
hinweist.

Verschiedene Vibrationsarten sind einstellbar:

Typ 1: 1 x lang

Typ 2: 2 x lang

Typ 3: 4 x kurz

Typ 4: schnelle Vibrationsfolge

Sprache:

Hier wird die Sprachausgabe-Funktion aktiviert, dadurch wer-
den in einem einstellbaren Zeitabstand die aktuellen Werte
Uber den Lautsprecher oder einem angeschlossenem Kopf-
hérer angesagt.

Home2:

Durch Driicken dieser Taste wird das Einstellmeni fiir das
Home2 Men( aufgerufen. Hier wird unter anderem eingestellt,
welche Sensorenwerte im Home2 Meni angezeigt werden sol-
len.

<Homa 2>
Anfeige Fellschiity Sensnt Typ
—
1 ] F mupfSingaen

s [E [ oveen

Timer & Sprach
A G It pswsdl

Anzeige:
Schaltet die Anzeige dieses Sensors im Home2 Display An -
oder Aus.

Zeitschlitz:

Die bis zu 32 Sensordaten sind gemaB der Sensortabelle in
eine Reihenfolge (Zeitschlitz, Slot) gegliedert. Im Home2 Dis-
play werden 3 Sensoren angezeigt. Durch Anderung dar Zeit-
schlitz-Nummer lassen sich die 3 angezeigten Sensortypen
frei konfigurieren.

Sensor Typ:
Anzeige des ausgewahlten Sensortyps.

Messwert:

Verschiedene Sensoren sind als Multi-Sensoren ausgeflhrt
und kénnen mit einem Sensor mehrere MessgrdBen erfassen,
beispielsweise der Vario - oder GPS - Sensor.

Diese belegen dann naturlich auch eine entsprechende Anzahl
von Zeitschlitzen zur Dateniibertragung.

In diesem Menlpunkt wird festgelegt welcher Messwert eines
Multisensors angezeigt werden soll.

Timer Pit & Gas:
Schaltet zwischen diesen nachstehenden Anzeigevarianten

des Home2 Display‘s um.
Boaver 3% Normal

| mpfanger(Batberie)

6.0V
1. Temperatur
23°C

2. Dreheahl{Optisch)

942rpm

min.fmax.

6.0 / 6.1V
min.max.

23 / 25°C

Sprache Schalter

Sprache Schalter

T
ALK -5

2772rpm

]
Maormal Tl il

00:19.3 -

Pitch

Home 2 Now mdel

Gas-Position |
41% | -18.3%

Beispiel der Timer/Telemetrieanzeige im Heli-Men(.

Sprach-Intervall:
Hier wird die Sprachausgabe - Wiederholzeit, im Bereich von
0...30 Sekunden, eingestellt.

53



“robbe
Futaba

Basis Menli

Je nach konfiguriertem Sensortyp sind die einstellbaren
Parameter der Meniis unterschiedlich.

Nachstehend ein paar Anzeigebeispiele.
Da sich die Zahl der Sensortypen und S.BUS2-Gerate standig
verandern und erweitern wird, finden Sie bei dem jeweiligen-
Produkt eine ausfihrliche Einstell- und Bedienungsanleitung,
mit Einbauhinweisen zur Montage im Modell.

Beispiel Temperatursensor

Neben der Einstellung von minimalem und maximalem
Schwellwert, Vibrationsalarm und Sprachausgabe, 4Bt sich
auch die Einheit zwischen °Celsius und °Fahrenheit umschal-
ten.

Weiterhin findet sich eine Reset -Taste fur die Min- und Max.-
Werte, sowie die Auswahl / Konfigurationstaste fiir das Home2
Men(.

Mew model

1

wibration Sprache

1. Temperakur

Temperalur Aksm Schweliwernt

28“{: 1 T asT Trpal
22 /31°C|] m ;

AKT

_Eimhei
T

Pl 2 min.fmax.

Ao, Resel

k

wibration Sprache

1. Temperakur New model

Temperalur _ Alaam Schweliwernt
?SDFI ALFS T
72 [ B8°F]

Limheit
-
Mome 2 r_nru.."rn-:l:.

Ao, Resel

Beispiel Drehzahlsensor

Neben der Einstellung von minimalem und maximalem
Schwellwert, Vibrationsalarm und Sprachausgabe, 4Bt sich
auch die der Typ umschalten.

Dabei kann gewahlt werden zwischen optischem und magne-
tischem Sensor sowie der Untersetzung (Anzahl der Magnete)
oder der Anzahl der Propellerblatter.

Weiterhin findet sich eine Reset -Taste fur die Min- und Max.-
Werte, sowie die Auswahl / Konfigurationstaste fiir das Home2
Men(.
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2. Drehzahl MNew model
Dreheahl Aksm

6204rpm1 [ s
6204rpm | = ™

Schweliwernt
LT

vibration Sprache

Type  Unberseloung
f T
g 1.00

Home &

2. Drehzahl Mew model
Dreheahl Aksm

1155rpm1 " ws
7005rpm | ma

Schweliwernt
TR pm

Type Propeller

Optisch ]

; Home & )

Ao,

Beispiel Vario- und Hé6hensensor

Dieser Sensor ermittelt verschiedene Messwerte, Vario, Hohe
und Luftdruck.

Fur die Anzeigewerte H6he und Vario sind die minimalem
und maximalem Schwellwerte, sowie Vibrationsalarm und
Sprachausgabe getrennt einstellbar.

In der Rubrik Luftdruck wird der momentane Luftdruck in hPa
angezeigt.

Alternativ zur Sprachausgabe kann auch eine akustische
Anzeige flr das Vario eingestellt werden, dazu die Taste
Melodie aktivieren.

Die ,Referenz (Ausgangs) - Héhe" wird dem System mittels
Driicken der ,Vorgabe“- Taste mitgeteilt.

Dies ist erforderlich wegen wechselnder Flugplatzhéhen und
Luftdruckschwankungen.

Weiterhin findet sich eine Reset -Taste fur die Min- und Max.-
Werte, sowie die Auswahl / Konfigurationstaste fur das Home2
Mend.

3. Hihe Mew mode]

_ Alaam Schwellwert  Wibratl
1m I ALES 300m
0/1m] as 0

Om/s1
0/0mfs] ma amjfs Typaz

Lulftdruck Melodie Beferene-tahe Home 2 min.fmas.

974.6hPa ™

vargalse LIS Rt

Beispiel GPS

Der kombinierte GPS-Vario-H6hensensor misst viele Daten
und besitzt deshalb natirlich vielfaltige Einstellmdglichkeiten.
Die auf Seite 1 vorzunehmenden Einstellungen fir H6he und
Vario etc., sind identisch mit denen beim vorher beschriebenen
Variosensor. Siehe Beispiel Vario- und H6hensensor

Auf der Seite 2, dem GPS-Sensor sind Alarm und Schwellwerte
fir min. - und max. - Werte von Entfernung und Geschwindigkeit
einstellbar.

Darliber hinaus kann ein Vibrationsalarm vergeben werden
und die Ansage von Entfernung oder Geschwindigkeit per
Sprachausgabe erfolgen.

Die aktuelle Position mit Koordinaten wird unten links im
Display angezeigt.

Unter der Bezeichnung ,Position“ wird durch Driicken der Taste
~Vorgabe“ die Startposition flir GPS - System eingespeichert.

Weiterhin findet sich eine Reset -Taste fiir die min- und max.-
Werte, sowie die Auswahl / Konfigurationstaste fiir das Home2
Meni.

Melodie Helerens-tiihe Home 2 min fmas

0.0hPa [FEEE [Vocor| [aus| [fees |

Willwalson Spiche

[EET

ka!h[

" N 00°00.0000
E 00°00.0000

Porsit o
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12.18 SENSOR

Im ,Sensor‘- Menii wird die Anmeldung der Sensoren und
die Zuordnung von Sensortyp und Zeitschlitz vorgenommen.

Der Sensor fur die Empfangerakkuspannung ist als Sensor
0 gesetzt, zusatzlich kdnnen weitere 31 Sensoren, insgesamt
also 32, konfiguriert werden.

L~ New model

Zeqtechiitz Sar Lr‘f-lhﬁ!hllh‘ BN I Zeitschlitz &
1 Temperatur 200 | 7| Funkti

2 Drehrahl 194 | 8 | Funktion inakiiv
3 Heihe: 2080 | 9 | Funklion inakliv

13| Funktion inaktiv
Funktion inaktiv

Funklion inakliv

Hahe
Hahe

Funktion maktiv

Funklion inakliv

Funlction inaktiv

B Funktion inaktiv

Zeitechlitz Se I Zeitschlitz Sensor I Zeitzchlitz Senzor
19| Funktion ] 25| Funk

31| Funktion inaktiv

Funktion maktiv 26| Fumktio

emeut lesen

Funklicn makliv Funklion inakliv

Heu anardnen

Funklien maklin 3 Funklion inakfin

3| Funmktion inaktiv Anmcidung

Funktion maktiv Funktion inakiiv Wechzle Teitechitz

MANUALLE ZUORDNUNG DER SENSOREN:

Dies erfolgt durch Auswahl eines ,Funktion inaktiv* Buttons.
Durch Driicken 6ffnet sich folgendes Meni, worin dem
gewahltem Zeitschlitz eine Sensorfunktion zugewiesen wird.

S prnnr : UL}
<'PEnRor Niw maded- 1 T

<hensor >  Feltschlitz?

Sobald Sie die entsprechende Funktion ausgewahlt haben,
muss diese noch gespeichert werden. Driicken Sie dazu in der
Abfrage die ,JA"- Taste.

AUTOMATISCHE ZUORDNUNG DER SENSOREN

Im Menlpunkt ,Anmeldung“ wird ein neuer Sensor dem
System automatisch hinzugefligt und der optimale Zeitschlitz
vergeben.

Dazu den Sensor and die S.BUS-Buchse des Senders anste-
cken und zusatzlich einen 4/5-zelligen Akku and den Zweitan-
schluss des Sensors anschlieBen.

Sollte der Sensor keinen Zweitanschluss besitzen, erfolgt der
Anschluss mittels einem V-Kabel (Hub-2-Kabel) und einem
4/5-zelligen Akku.

cHG PHONE

=/ HUB2 oder
Futaba V_Kabel

Futaba

Empfangerakku

Danach die Taste ,Anmeldung“ driicken, anschlieBende
Sicherheits-Abfrage mit ,Ja“ bestatigen.

New model
Lelschlite  Sensor 1D Zeitschlite Sensor I Zeitschhitz Se

Funklion inakl wen nakin

0| Fumktion inakt 1

Funktion inalkt|

Anmeldung erfolgreich. ERELE leen

R —— Meu anordnen
Funktion inakt) Ende

Anmeldung

3| Funktion inaktiy

£ TUnMEURRE Ry

Funklion inakl v 30 | Funklin inakliv Wechade Feitschiits

Nach erfolgter Anmeldung erscheint folgende Displayanzeige:

Hinweis:

Die Sensoren werden individuell im jeweiligen Modellspeicher
des Senders konfiguriert und verwaltet und sind somit auch
fir jeden Modellspeicher neu anzumelden.

Mit der Funktion Modellspeicher-Kopie kann man leicht
Duplikate von Modellen erstellen und durch gerinfigige
Anderungen einen neuen Modellspeicher kreieren.

Hierdurch wird eine komplette Neuanmeldung der Sensoren
im neuen Modellspeicher eingespart.
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ZEITSCHLITZ

Die Ubertragung der Sensordaten erfolgt in 32 Zeitschlitzen
aufgeteilt in 4 Bldcken a 8 Daten.

Dabei ist es wichtig, dass Sensoren mit mehreren Messdaten
so konfiguriert werden, dass alle Messwerte innerhalb eines
8er Blocks konfiguriert und Ubertragen werden.

Zeitschlitzblocke
Block1= 0....7
Block2 = 8...15
Block 3 = 16...23
Block 4 = 24...31

Die meisten Sensortypen besitzen nur einen Messwert und
belegen somit auch nur einen Zeitschlitz (Temperatur, Dreh-
zahl, etc.)

Der Sender unterstiitzt Sie bei dieser Auswahl und bietet bei
den Zeitschlitzen die am Ende eines 8er Blocks liegen schon
keine Sensoren mehr an, welche mit ihrer Anzahl der Messda-
ten Uber den 8er Block hinausreichen wiirden.

Im Beispiel wird fiir den Zeitschlitz 7 (erster Block 0...7) kein
GPS - (8 Messwerte) und Vario-Sensor (2 Messwerte Hohe

und Vario) angeboten.
New model T

<Gensor>  Feitschlitz?

Funklion makliv Ende

Temperatur Drehaahl

TEMP125-F1713

Fiir den Beginn des 2ten Blocks, hier der Zeitschlitz 8, stehen
dann alle Sensortypen zur Auswahl.

New maode]

<Sensor>  Feilschlitzg Funktion inaktiv Ende

Temperatur Drehiahl

Hidihe

TEMPTZ-F1F1S GPS-T16M% WARID-I'1 712 TEE-VARIO

MANUELLE ZEITSCHLITZ VERWALTUNG

Ublicherweise versucht der Sender die Sensoren bei der
Anmeldung optimal zu positionieren um von Block 1 her mdg-
lichst viele Zeitschlitze zu fillen.

Sollte diese automatische Sensor-Zeitschlitz-Konfiguration
kein optimales Ergebnis erzielen, so kann der Zeitschlitz des
Sensors auch manuell geandert werden.

Im ,,Wechsle Zeitschlitz“ Men, kann den bereits angemel-
deten Sensoren eine andere Zeitschlitz Nummer manuell
vorgegeben werden.

New model

I renschlite Semsor (i}

Lensor
Lelschlite  Sensor Leitzchine =

Funklion inakine 2% | Funklisn inaklv 31 Funkikmn makin

erneul kesen

Funktion inaktiv 26| Funktien inaktiv

2 Funktion inaktiv 27| Funktien inaktiv
_— — Meu anordnen

Funklion inakliv Funklicn inakly

Anmeldung

Funktion inaktiv 9| Funktion inaktiv

Funklion inakl v Funklion inaklv Wechade Feitschiits

Driicken Sie auf die Zahlen-Taste in der Zeile ,,Start Zeitschlitz
Nr.“. Im rechten Displayteil erscheinen nun die Einstell-Tasten
und die Nummer kann wie gewohnt veréndert werden (1-31).
New model-1
<Wechsle feitschlitz>
Sensor Informationen

Semsnn Typ

Start Festschinr Nr.

Zetschlitsnge

Um die Veranderung zu speichern, driicken Sie die ,,Schreib.-
Taste und beantworten Sie die Abfrage mit ,Ja".

3 lest sensor
<Wechsle Feltschlltzz
Sonsor Informationen
Sensor Typ

Schreib.

Zeitschlitzlange

AUTOMATISCHE ZEITSCHLITZ VERWALTUNG

Dazu alle Sensoren, welche fir diesen Modellspeicher
konfiguriert werden sollen, wie vorstehend beschrieben, mit-
tels V-Kabel und Akku, an der S.BUS-Buchse am Sender
anschliessen.

Danach driicken Sie die ,,erneut lesen®- Taste und beantwor-
ten die Sicherheitsabfrage mit ,Ja“.

Die Sensoren werden erneut eingelesen und automatisch
optimal konfiguriert.

New model !

1D Zeitschlite Sensor I Zeit=chlils Senso

wen nakin

Funklion inakl

Funktion inakt 1

Erncutes einlesen d e

Funktion inakt Konfiguration erfolgt.

R —— Meu anordnen
Funktion inakt) Ende

Anmeldung

Funktion inakt £ | TUNMELRAE NIELY

Funklion inakl v 30 | Funklin inakliv Wechade Feitschiits

Sensoren die zwar angemeldet sind, aber wéahrend des
»erneut lesens” nicht am Sender angeschlossen sind, wer-
den automatisch abgemeldet.

ERWEITERUNG DER SENSORENLISTE

Die Anzahl der Sensoren fiir das robbe-Futaba Telemetrie-
System wird sich im Laufe der Zeit stetig erweitern.

Es kénnen nur solche Sensoren an diesem System angemel-
det werden, welche der Sender kennt.

Dazu ist es erforderlich, dass die Software seitens Futaba des
Ofteren aktualisiert und von lhnen aufgespielt wird.

Die aktuellste Softwareversion finden Sie auf der robbe-
Homepage ,www.robbe.de“ unter der Bestellnummer F 8073,
im registrierungspflichtigen Downloadbereich.

Sensoren die nicht in der Firmware eingearbeitet sind, kénnen
nicht angeschlossen werden.

Diese Vorgehensweise scheint etwas umsténdlich, bietet
jedoch den Vorteil einer gewissen Zugangskontrolle und
garantiert Innen Betriebssicherheit und Funktionalitat.
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12.19 SENSORNAME

Normal

Basis Menid

New mocde]

Sensormama: Mix-Alarm Daten Resel

Mew mode]
Sensor auswihlen,

Emplanger Temperatur

Drehzahl

Um gleiche Sensortypen besser unterscheiden zu kénnen,
besteht die Mdglichkeit die Sensoren unterschiedlich zu
benennen.

< SENFOrname>

. Nama veu
Temp. 125 Mame
vorgaby ——————————
Temperatur Resst

Dazu im Men(i Sensornamen in der oberen Zeile den neuen
Sensornamen eingeben.

Die Anzeige des gednderten Sensornamens erscheint im
Telemetrie Men(.

New madel Normal

Emplanger{Batteric) Sprache Schalter

min.fma, Sprache Schalter
23 J,I" 23°C INA 1

Sprache Schalter

2. Drehrahl{Magnet. )

Orpm - mA | M

12.20 MIX-ALARM

Um wahrend des Einschaltvorgangs vor evil. eingeschalteten
Mischern bzw. falschen Flugzustdnden oder Kniippelpositio-
nen gewarnt zu werden, kann man den Mix-Alarm einstellen.
Diese Funktion sorgt fir die Sicherheit des Betreibers und des
Modells und warnt vor unbeabsichtigten Einstellungen wie z.B.
falsche Gaskniippelposition (Anlaufen des Motors).

Im Auslieferungszustand sind alle Mix-Alarme auf ,EIN“
gestellt. Diese kdnnen aber auch, je nach Bedarf, ausgeschal-
tet werden. Um die Warnmeldung zu beheben, entsprechen-
den ,,Geber” der den Mischer einschaltet, auf ,AUS" stellen.
Wird der Mix-Alarm ignoriert, schaltet sich der Sender
ohne HF-Abstrahlung ein.

» Vibrationsalarm

Zusatzlich zu dem akustischen Mix-Alarm kann am Sender auch
ein Vibrationsalarm programmiert werden.

Der Sender halt verschiedene Vibrationsalarm-Typen bereit.
Durch Antippen der Vibration ,AUS" Taste wird der erste Vibra-
tionstyp eingestellt.

Vibrationsalarm-Typen:

Typ 1: 1 x lang

Typ 2: 2 x lang

Typ 3: 4 x kurz

Typ 4: schnelle Vibrationsfolge

12.21 RUCKSETZEN DER DATEN (DATEN RESET)

Um die Daten eines neuen Modells einzugeben, ist es oftmals
noétig, einen nicht mehr bendtigten Speicher, bzw. Bereiche
des Speichers zu I6schen. Das erfolgt in diesem Men(. Dabei
gibt es funf Méglichkeiten:

. Trimmvorgaben (T1 - T6, CD)
Mit Hilfe dieses Untermenlis werden alle Trimmeinstel-
lungen zuriickgesetzt. Dabei kann man auswéahlen ob der
Reset-Vorgang fir alle FLugzusténde (FZS), bzw. fir sepa-
rat oder globale Flugzustande erfolgen soll.

. Direkt Taste
Mit Hilfe dieses Untermeniis werden die Einstellungen der
Direkttasten zurlickgesetzt

. Modell-Menii Einstellungen zuriicksetzen
Mit Hilfe dieses Untermenils werden alle Funktionen des
Modell-Mends , bis auf die Funktion ‘Condition Select’
(Auswahl der Flugzusténde), zurlickgesetzt

. ALLE Modell Daten zuriicksetzen
Mit Hilfe dieses Untermenis werden samtliche Modelldaten
des Basis-MenUs, bis auf die Frequenzeinstellungen, den
Modelltyp und die Modellauswabhl, zuriickgesetzt.

. ALLE Funktionsnamen zuriicksetzen
Mit Hilfe dieses Untermenils werden samtliche eingestellte
Funktionsnamen des Basis-MenUs zurlickgesetzt.

Markieren Sie die ‘Daten Reset’ Funktion im Basis-Men(. Das

Display stellt sich dann wie folgt dar:

Daten Hesot Model 155 Hormal

T1~Th, CD l Direkt Taste | Modell Mend Albe Daben

Funkliensname l Ben. Menid. | Tedemet rie:

Nach der Auswahl einer der angebotenen Optionen markie-
ren Sie das Feld, das dem von Ihnen gewiinschten Vorgang
entspricht. Zum L&schen der Trimmvorgaben, muss zun&chst
die ober dargestellte Auswahl getroffen werden. Der eigent-
liche Léschvorgang wird erst durch die Bestétigung einer
Sicherheitsabfrage ausgel®dst. Durch Markierung der ‘Nein’-
Taste wird der Vorgang abgebrochen.
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13. MODELL MENU FLACHENMODELL

In diesem Menl werden die modelltypabhangigen Einstel-
lungen flr den jeweiligen Modellspeicher, insbesondere die
Mischfunktionen, programmiert.

Diese Daten werden unter dem programmierten Modellnamen
im entsprechenden Speicher abgelegt.

Aktivieren Sie, durch Berlihrung des Feldes mit dem abgebilde-
ten Flugmodell, im Hauptbildschirm das Modell-Men(.
Danach wird die Ubersicht (iber die Modell-Menls angezeigt.

Das Auswahlmeni ist abhéngig vom gewéahlten Modelltyp.

Modell Menii New model Normal

Servo Monitor Flugzustand Geber (AFR-D/R)

Querruder Diff. Klappen-Einst. Quer—Walbklap.

Servo Monitor

Seite 35

Flugzustand

Flugzustandsauswahl

Seite—=Quer

Modell Meni

Storklap.—Hohe

New model

Beschleunigung

Misch-Funktionen nach Modelltyp

Spoiler

Geber AFR / D/R Steuergeberwegeinst., Dual/Rate
Prog. Mixer 10 freie Programmmischer
Querruder Diff. Querruderdifferenzierung
Klappen-Einst. Flapklappeneinstellungen
Quer-Wolbklap. Querruder -> Wolbklappen Mischer
Quer-> Seite Querruder -> Seitenruder Mischer
Seite->Quer Seiten- > Querruder Mischer

Motor 2Q-2W

Segler 2Q-2W

E-Segler 2Q-2W

Storklap.->Hbéhe

Storklappen -> Héhenruder Mischer

Servo Monitor

Servo Monitor

Servo Monitor

Spoiler

Woélbklappen Mischer

Flugzustand

Flugzustand

Flugzustand

Hohe->Spoiler

Héhenruder -> Wélbklappen Mischer

Geber AFR / D/R

Geber AFR / D/R

Geber AFR / D/R

Prog. Mixer

Prog. Mixer

Prog. Mixer

Querruder Diff.

Querruder Diff.

Querruder Diff.

Klappen-Einst.

Klappen-Einst.

Klappen-Einst.

Woélb-Hbhe Woélbklappen ->Hdhenruder Mischer
Butterfly Butterfly Mischer

Trimm Mix 1-2 Trimm Mischer 1 und 2

Kreisel Kreisel Mischer

Beschleunigung

Funktionsbeschleunigung

Quer-Wolbklap. Quer-Wolbklap. Quer-Woélbklap.
Quer-> Seite Quer-> Seite Quer-> Seite
Storklap.->Héhe Seite->Quer Seite->Quer

Motor

Einstellungen fur Elektromotoren

Spoiler

Stérklap.->Hohe

Storklap.->Hbhe

Weitere Mischfunktionen, welche bei anderen Modelltypen noch zur Verfligung stehen.

Héhe->Spoiler

Spoiler

Spoiler

Seite->Hbhe

Seiten -> Héhenruder Mischer

Snap Roll

Gerissene Rolle

Gemischverst.

Gemischverstellung

Multi Motor Motorsteuerung fir mehrmotorige Modelle
Ailvator Getrennte Hohenruder mit Querruderfunktion
V-Leitwerk V-Leitwerksmischer

Winglet Wingletmischer fur Nurfligelmodelle

Quer-Bremsklap.

Querruder-> Bremsklappen Mischer
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Wo6lb-Hohe Héhe->Spoiler Hohe->Spoiler
Seite->Quer Wolb-Hbhe Wolb-Hbhe
Seite->Hbhe Butterfly Butterfly

Snap Roll Trimm Mix 1-2 Trimm Mix 1-2
Trimm Mix 1-2 Kreisel Kreisel
Gemischverst. Beschleunigung Beschleunigung
Multi Motor Motor

Kreisel

Motor
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13.1 SERVO MONITOR, SIEHE SEITE 35
13.2 AUSWAHL DER FLUGZUSTANDE

Die Software der T18 MZ stellt fiir die einzelnen Modellspei-
cher jeweils acht Flugzustande bereit. Flr die verschiedenen
Flugaufgaben lassen sich so die jeweils optimalen Einstellun-
gen abspeichern und bei Bedarf durch eine Schalterbetati-
gung aufrufen.

Mit dieser Option lassen sich z.B. fiir ein Segelflugmodell die
optimalen Rudereinstellungen fir die Hochstartphase ein-
programmieren. Dabei werden die beiden Querruder und die
Klappen nach unten ausgefahren, um dem Modell méglichst
viel Auftrieb zu geben. Um eine stabile Fluglage zu gewahr-
leisten, besteht die Méglichkeit mit dem Héhenruder einen
Momentenausgleich um die Querachse, einen Offset vorzu-
nehmen. Wéhrend der Startphase kénnen diese Werte mit
einem Schalter oder einer bestimmten Geberstellung abgeru-
fen werden.

Sind fir einen Modellspeicher mehrere Flugzustande pro-
grammiert, kann die Prioritat frei vorgegeben werden. Die
Flugzustande kdnnen kopiert, individuell benannt oder umbe-
nannt, sowie einzeln geléscht werden. Es I&sst sich eine
Verzdgerungszeit fur jeden Kanal programmieren, damit die
Umschaltung nicht schlagartig, sondern mit einem sanften
Ubergang ablauft.

Markieren Sie die Option ‘Flugzustédnde’ im Modell-Meni. Das
Display stellt sich dann wie folgt dar:
[T

Hlugrustand Modell Mormal 100%

1 F

Liste Hugrustande

Prsomlal
—_—
I:I

« WEITEREN FLUGZUSTAND HINZUFUGEN

Markieren Sie das Feld ‘Neu’. Dadurch wird die Liste der mog-
lichen weiteren sieben Flugzustande angezeigt.

Jeder neue Flugzustand ist zunachst einmal die Kopie des
FZS-Normal.

Markieren Sie den gewlinschten neuen, im weiteren noch zu
programmierenden, Flugzustand, indem Sie z.B. das Feld
“Start’ aktivieren.

L iste: Flugaestande
Kunstflug

Flugrustand 8

Thermik

Landung

Modell Normal 100%

Liste Hugeustande

Aus

Prsomtdl
r—
I:I
L

< Hugrustand = 3 L0

In diesem Untermeni kdnnen Sie den Aktivierungs-Schalter fur
den Flugzustand und dessen Modus bestimmen.

Zur Bestimmung des Schaltermodus dient folgende Anzeige.

: AR . & i
< Hugrustand > Modell : e

Dabei kann zwischen einem ganz normal wirkenden Schalter
(Separat) oder einem Schalter mit einer logischen Funktion
(Logic) gewahlt werden.

Bei diesem Schaltertyp kann der Ausldsevorgang mit einer logi-
schen Funktion verknlpft werden.

Dabei stehen folgende Funktionen zur Verfiigung:

« AND: Verkniipfung von in Reihe liegenden Schaltern,
Schalter A + B schalten die Funktion
- OR: Verknipfung von parallel liegenden Schaltern,

Schalter A oder B schalten die Funktion, oder beide.

« Ex-OR: Verknlpfung Entweder - Oder,
Entweder Schalter A oder B schalten die Funktion,
nicht jedoch beide gleichzeitig.

Zur Bestimmung des Schalters aktivieren Sie das Schalteraus-
wahl Men( und wéahlen den gewliinschten Schalter aus.

Er wird sowohl in der Liste, als auch auf dem symbolisierten
Sender markiert.

< Hugrustand >

< Sohalter >

Um die Betatigungsrichtung fiir die Aktivierung bzw. Deaktivie-
rung dieses Flugzustandes festzulegen, markieren Sie das Feld
‘Ein-Posi.” in der rechten Spalte.

Start : Durch Antippen der
verschiedenen Schalt-
erpositionen, kann der
gewlinschte Schaltzu-
stand individuell ein-
Fin gestellt werden.

B s

| T

<Fin- | Ausschaltpunkt =

Cirt ak bl

59



“robbe
Futaba

T 18SM=

Modell Menii Flachenmodell

« FLUGZUSTANDE KOPIEREN
Driicken Sie auf das Feld ‘Kopie’, es erscheint das Men( zum
kopieren von Flugzustanden.

< Hugrustand > Model]
Eopie Flugrustandssens

Quede Hugrestand

Normal

el Flgrustand

Normal

Zunachst die Quelle, also den zu kopierenden Flugzustand
festlegen. Dazu das entsprechende Feld aktivieren, es
erscheint eine Liste der programmierten Flugzstande, wahlen
Sie einen aus.

ahle st andd
Wishle Flugzustand P ——

Danach markieren Sie das Feld ,,Ziel Flugzustand*®.
Es erscheint erneut eine Auswabhlliste, in der der zu Uber-
schreibende Flugzustand gewahlt werden kann.

Wenn alles korrekt eingestellt worden ist, I6sen Sie den
Kopiervorgang aus, indem Sie das Feld ‘COPY’ drlicken.
Damit wird der Kopiervorgang eingeleitet.

Es erscheint eine Sicherheitsabfrage, die mit ‘Ja’ bestatigt
werden muss. Danach wird das Kopieren des Flugzustandes
durchgeflhrt.

Kopie Flugrustandschens

_—

Quelle Hugrustand
Normal

- VERZOGERUNGSZEIT EINSTELLEN
Hier wird eingestellt, mit welcher Geschwindigkeit auf einen
neuen Wert in einem anderen Flugzustand umgeschaltet wird.

Markieren Sie in der Liste den Flugzustand, dessen Umschalt-
zeit Sie verandern moéchten.

Danach aktivieren Sie das Feld ‘Verzég.’, das Display stellt
sich dann wie folgt dar:

S Versigerung Hodoll Marmal oo

Famkinn  Versog Ea  Funklion Yeraig Ea Funktion Versig

——
Queermudes [ o 1 Firalrs

wolbkkap.2

EFIW 0 H Il Bremkl

Cueer? o I Hremskl »

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Dabei gilt: Je héher die Zahl, umso gréBer ist die Verzdge-
rungszeit.

Die maximale Verzégerungszeit von 27 Schritten entspricht 9
Sekunden.

Die Voreinstellung ist jeweils auf ‘0’ gesetzt, d.h. es ist keine
Verzdgerungszeit programmiert.

Dann markieren Sie in der Spalte ‘Verzdg.” das Feld fir den
Kanal, fir den Sie eine Verzdgerungszeit einstellen méchten.
Die Anzeige wird in der rechten unteren Ecke um drei Schalt-
felder erganzt.

Mit den beiden ‘Pfeil’-Tasten kann die Verzdégerungszeit ver-
groBert, bzw. verringert werden. Mit der ‘Reset’-Taste wird der
Wert auf ‘0’ zurlick gesetzt.

In der folgenden Anzeige ist fir die Umschaltung des Flugzu-
standes das Hohenruder (Kan. 1) ein Verzégerungswert von 4
Schritten vorgegeben, das entspricht einer Zeit von etwa 1,33
Sekunden.

FA5- oz igerumg Modell Itll::l::'

Ka  Famkiion Versog Ka  Funkion ‘ Ka  Funkiisn
(rwerrudes 4 Querd
a4
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AuBerdem kdnnen Sie bestimmen, ob die Verzdégerungszeit
fur den entsprechenden Kanal, nur fir den gerade aktiven
Flugzustand (Single) oder fir alle Flugzustande (Group) gelten
soll.

Sobald Sie das entsprechende Feld antippen, wechselt die
Anzeige von ‘Singl.’ auf ‘Gr.” oder umgekehrt. Wenn die Sicher-
heitsabfrage mit ‘Ja’ beantwortet wird, wird die Umstellung
ausgefihrt.

« FLUGZUSTANDE UMBENENNEN
Markieren Sie in der Liste den Flugzustand, dessen Namen
Sie verandern mochten.

Danach aktivieren Sie das Feld ‘Name'.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar'

II---
[z]xclviblnfm] | /][]

Obernchmen und schlieien = Return- Taste

Abbrechen und schlieBen = FSC-Taste

Flugrustandsnamen eingeben (max. 32 Zeichen)
Normal

Mit Hilfe dieser ‘Tastatur’ kénnen Sie den Namen vorgeben.
Daflr stehen insgesamt 32 Zeichen zur Verfliigung. Eine Ein-
gabe muss mit ‘Return’ abgeschlossen werden, mit ‘ESC’
bricht man den Vorgang ab.

« PRIORITAT WECHSELN

Wenn mindestens ein zweiter Flugzustand eingestellt ist,
erscheinen bei der Markierung des zweiten oder der weiteren
Flugzustande im Feld ‘Prioritat’ zwei Pfeile, mit denen die Prio-
ritdt (Reihenfolge der Flugzustande) gewechselt werden kann.
Der jeweils letzte Flugzustand hat héchste Prioritét.

« FLUGZUSTANDE LOSCHEN

Markieren Sie in der Liste den Flugzustand, den Sie I6schen
mochten. Danach aktivieren Sie das Feld ‘I6schen’.

Es erscheint eine Sicherheitsabfrage. Durch eine Bestatigung
von ‘Ja’ wird der Flugzustand geldscht.

Hinweis:

Wenn beim Einschalten des Senders nicht der Flugzustand
‘Normal’ aktiv ist, erscheint ein Warnhinweis mit einer
Sicherheitsabfrage.

Diese Funktion kann im Meni Basis / Mix-Alarm abge-
schaltet werden.
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13.3 STEUERGEBERWEGEINSTELLUNG (AFR)
DUAL-RATE FUNKTION

Der Sender bietet fiir alle 16 Steuerfunktionen, Programm-
mischer, sowie Mischfunktionen, vorprogrammierte und frei
einstellbare Kurven.

Bevor Sie die Gebereinstellung durchfihren, sollten Sie mit
der Funktion ‘Servowegeinstellung (ATV)’ (siehe Kap. 13.11
Teil 1) die Maximalausschlage bestimmt haben.

Je nach Auswahlmenii werden zunachst 2, 3, 5, 7 oder 9
Punkte vorgeschlagen, die Anzahl kann vom Benutzer bei
den freien Kurven (Linie und Kurve) von 2...15 variiert werden.

Die Einstellung der Charakteristik des Steuergebers wird hier
beispielhaft am Men( Steuergeberweg (AFR) erklart.

Im AFR-Men wird eine lineare 3-Punktkurve als Voreinstellung
angeboten.

Servoweg Charakteristik Steuergeber / Servoweg

Geber (ATR-D/R) | Modell Mormal ! - I

PO vOLP%d  HATE #0.0% 1
Gedserwig | G SChr_ | Meve—l. |

r@.m Edec A Rzl

e T
. .
QuecrTuder +100.0%) 4 100.0%

Hitnet X plf=
oL S

Driickt man das Tastenfeld “Linear” so erscheint ein weiteres
Fenster zur Auswabhl folgender Kurven:

Linear = 3-Punkt Gerade

EXP 1 = Exponentielle Kurve, symmetrisch um die Mitte
EXP 2 = Exponentielle Kurve,zwischen den Endpunkten.
VTR = Variable 5-Punktkurve

Linie = Variable 9 (15) - Punktkurve

Kurve = Variable 9 (15) - Punktkurve mit Rundung

e
Lirseal

oS +0.0% RATE 0, 0
| Rsay 1

@ HME

Ot X off=t
[————
0% # 0.0% R

LINEAR = 3-PUNKT GERADE, ASYMMET.

Bei dieser Einstellung ist das Verhéltnis Steuergeber- zu Ser-
voweg 100% zu 100%, also Linear, die Charakteristik eine
Gerade.

Die Charakteristik ist fir jede Seite separat &nderbar, lber
die Einstellung der Rate A (linke Steuerweghélfte) und Rate B
(rechteSteuerweghalfte).

Tastenfeld “Rate A” betatigen, die Steuertastenfelder wer-
den aktiv. Nun kann die gewlnschte Rate Uber das vertikale
Tastenfeld eingestellt werden.

Doppelpfeil-Taste
Einzelpfeil-Taste

->> groBe Schrittweite,
-> kleine Schrittweite.

Die Verstellung kann ebenfalls tber den 3-D-Hotkey vorge-
nommen werden (= 0,5% pro Raste).

SYMMETR.
Tastenfeld “Asymmetr.” betatigen und anschlieBende Frage
“sicher” mit “Ja” beantworten.

Die Anzeige wechselt auf “Symmetr.”.

Nun Iasst sich die Einstellung fiir beide Seiten gemeinsam,
also symmetrisch &ndern.

Maoded

: s0.0% RAIE
G v T ]

Geber (AFR-DYR)

CpeeTTie

e
| | [Hm.["‘g + 1100 0%
Anrsign

e

| Offeet X oifnet

V.0 | 00

—=_ i
Sapar il | ]
. I

|

= _l_-.‘ { {

OFFSET

Mit der Einstellung Offset, verandert man die Neutralstellung
des Steuergebers im Verhéltnis zur Servo-Mittelstellung.

Bis zu einem Verstellwert von 50 % bleibt der Weg fiir beide
Seiten gleich, danach ist der Servoweg einseitig am Anschlag
und wird zunehmend asymmetrisch.

- - (imn|
Geber [AFR-DIR) Modell Normal e

| P05 L0.0m WATE  e45.0%
iy wirs) Pt — e

——————
QuserTider

—
Limear m AA

Rale & [T
FO0L0% | +90.0% A

Offssi X oifs
45 0% -n.u-!.] Resel

soul !
A |
U Separat I
|

I
|
|
|

r—
| DR

X-OFFSET

Mit der Einstellung X-Offset, verédndert man die Mittelstellung
des Servos im Verhaltnis zur Neutralstellung des Steuerge-
bers.

Der Gesamtweg bleibt dabei erhalten, wobei der Steuer-
weg mit zunehmender Rate immer asymmetrischer wird. Im
Extremfall eine Seite 99% andere Seite 1 %.

Geber (AFR-DJR)

sB.0% RAIE
Gadwrrwesn

—
| [ FH00% | f90.0% | A
| Offesi X offse

s0.0% | s A5 0% | Ru=ad

CpeeTTiher

L |
Mg

Spar il

TASTE RESET
Stellt den jeweiligen Wert auf Werkseinstellung zuriick.
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EXP1 = 3-PUNKTKURVE (EXPONENTIAL)

Mit der ,EXP1“-Funktion wird die Charakteristik des Steuerge-
bers in eine nicht lineare (exponentielle) Kurve, symmetrisch
um den Mittelpunkt, verandert.

Die Exponentialkurve kann in beide Richtungen verandert
werden.

» Positives Vorzeichen, starke Steuergeberwirkung um
die Neutrallage, zum Ende hin abnehmend.

« Negatives Vorzeichen, geringe Steuergeberwirkung um
die Neutrallage, zum Ende hin zunehmend.

Modell
#0.0%  HATE

Geber (AFR-DJR)

kst who [
[+ 100 0% + 1000 A
(5 N . —

Vanon v E0.0% | Resel
Offsst !

Dazu das Tastenfeld “EXP A” oder “EXP B” aktivieren und
Wert verstellen.

Fir eine einfache symmetrische Einstellung Tastenfeld
“Asymmetr.” aktivieren und "Symmetr.” auswahlen.

Uber die “Rate A bzw.B” werden dann die Kurvenwerte seiten-
gleich verstellt.

OFFSET

Mit der Einstellung Offset, verédndert man die Neutralstellung
des Steuergebers im Verhaltnis zur Servo-Mittelstellung.

Bis zu einem Verstellwert von 50 % bleibt der Weg fur beide
Seiten gleich, danach ist der Servoweg einseitig am Anschlag
und wird zunehmend asymmetrisch.

62

EXP2 = 2-PUNKTKURVE (EXPONENTIAL)

Mit der ,EXP2“ - Funktion verdndert man die Charakteristik
des Steuergebers, in nicht linearer Weise zwischen den bei-
den Endpunkten.

Die Exponentialkurve kann in beide Richtungen verandert
werden.

- Positives Vorzeichen, Beugung nach oben.

» Negatives Vorzeichen, Beugung nach unten.

Tastenfeld “EXP” aktivieren und Wert verstellen.

Fur eine einfache symmetrische Einstellung Tastenfeld “Asym-
metr.” aktivieren und "Symmetr.” auswahlen.
Uber die “Rate A bzw.B” werden die Endpunkte verstellt.

"~ Geer TR DR) | Modelt

5 S p0.0% HATE
Crnherrwen | B x

| Craer e H & 1ol

Ason 3
I—L"—-—|

Separal

Normal

| o+ 5 |
ﬁl..‘i'll: ]

OFFSET

Mit der Einstellung Offset, verédndert man die Neutralstellung
des Steuergebers im Verhéltnis zur Servo-Mittelstellung. Bis
zu einem Verstellwert von 50 % bleibt der Weg fiir beide Sei-
ten gleich, danach ist der Servoweg einseitig am Anschlag
und es wird zunehmend asymmetrisch.

VTR = 5-PUNKTKURVE (VARIABLE TRI RATE)

Die VTR-Kurve ist eine variable 5-Punktkurve, welche die
Steuergebercharakteristik, symmetrisch um den Nullpunkt, in
2 Steigungen unterteilt.

Im Prinzip eine lineare Steuerwegreduzierung (Dual-Rate), die
jedoch zum Ende des Steuerweges den Maximalweg erreicht.

Einstellung:
+ Zunéchst die Steuerwegreduzierung tber P.RATE A bzw. B
einstellen, beispielweise 50 % = 40 % Steuerweg.

+ Dann Knickpunkt festlegen tber P.POS. A bzw. B, Richt-
wert ca. 85 %.

+ Gegebenfalls den Endpunkt mit Rate A bzw. B anpassen.

Geber (AFR-D/R) Mol e

o.o%  WAT 0.0°%
Crbrwien - -
0 (00.0%) + 100.0%| A
| mPesA  PPoRB

e e
l «B5.0% | +85.0% | Roeeet
W Rate A PRAR
| SO0+ 50.0% v

Ot ;

‘ [Foow v

Anmeige
Cepars] ]

Fir eine einfache symmetrische Einstellung Tastenfeld
“Asymmetr.” aktivieren und “Symmetr.” auswéhlen.

OFFSET

Mit der Einstellung Offset, verédndert man die Neutralstellung
des Steuergebers im Verhéltnis zur Servo-Mittelstellung. Bis
zu einem Verstellwert von 50 % bleibt der Weg fur beide Sei-
ten gleich, danach ist der Servoweg einseitig am Anschlag
und wird zunehmend asymmetrisch.



“robbe
Futaba

T 18M=Z=

LINIE = 15-PUNKTKURVE UND
KURVE = 15-PUNKTKURVE GERUNDET

Bedienung und Einstellung der Kurven ,Linie” und ,Kurve® sind
identisch, sie unterscheiden sich nur darin, dass bei der Kurve
die Ubergénge an den Kurvenpunkten mathematisch gerundet
werden, was einen harmonischeren Kurvenverlauf ergibt.

Je nachdem in welchem Einstellment die Linie / Kurve auf-
gerufen wird, variiert die vorgeschlagene Anzahl der Kurven-
punkte zwischen 3 und 9 Punkten und wird als Gerade darge-
stellt.

Die Anzahl der Punkte kann vom Anwender selbst, zwischen 2
und 15 Punkten, durch Einfligen oder Léschen von einzelnen
Punkten, variiert werden. Beschreibung siehe nachste Seite.

Geber (AFR-DfR) | Modeld Narmal L
o~ oo aon st _so o e et

! Purds Watn
Cueriudes ||.H.-| o LIHN | '| T A 50, 0% | 30, 0%

Anmmge a5 | I ot k
Sopaaat [ | — 10.0%
L2 ‘,II" i E J

T i 1 |
om | e -0
— - . —

Ebenfalls sind die Punkte in vertikaler (Y-Achse) und horizon-
taler Richtung (X-Achse) variabel.

Fir eine einfache symmetrische Einstellung Tastenfeld “Asym-
metr.” aktivieren und "Symmetr.” auswahlen.

* Geber (AFR-D/R) | Models

VERSCHIEBEN DER PUNKTE IN VERTIKALER RICHTUNG
(Y-ACHSE)

Mit den Cursortasten (B) einen Kurvenpunkt auswahlen,
Tastenfeld Rate betatigen und Uber das Steuertastenfeld (A)
oder den 3-D-Hotkey dem Punkt die gewiinschte Rate zuwei-
sen.

Normal
J00%  WATE  40.0%

OFFSET

Mit der Einstellung Offset, kann die gesamte Kurve vertikal
verschoben werden. Bis zu einem Verstellwert von 50 % bleibt
der Weg fiir beide Seiten gleich, danach ist der Servoweg ein-
seitig am Anschlag und wird zunehmend asymmetrisch.

GESCHWINDIGKEITSEINSTELLUNG,
GROUP / SINGLE

Weiterhin lasst sich in diesem Men( die Geschwindigkeits fiir
das Servo und die Verzégerung fir Hin- und Riicklauf getrennt
einstellen.

Legen Sie an dieser Stelle fest ob die vorzunehmenden Ein-
stellungen flr alle Flugzustéande (Group) oder nur separat fir
einen (Single) wirken soll.

Voreingestellt ist fir alle Funktionen der ‘globale’ Zustand. Zur
Umprogrammierung das entsprechende Feld markieren und
die Sicherheitsabfrage mit ‘Ja’ bestatigen.

. T [THEEEET)
Geber (AFR-DfR)  Modcl] Start s
w0 HATE # 0.0 Lincar A
Ede A Rael
R L e
L 100.0%E+ 100.0%)
" offst X olfss
T ——
o0, 0%

In dem Rahmen ‘Geschw.” kann die Servogeschwindigkeit ein-
gestellt werden.

Fur beide Laufrichtungen Hin- und Ricklauf kann eine unter-
schiedliche Geschwindigkeit vorgegeben werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Dabei gilt: Je hdher die Zahl umso langsamer lauft das Servo,
die Schrittweite 27 entspricht einer Zeitdauer von 9 Sekunden.
Die Voreinstellung betragt ‘0.

Sobald eines der Felder ‘HIN' oder ‘ZUR’ markiert wird,
erscheinen an der rechten Seite die Eingabefelder.

In Einzel- oder Zehnerschritten kann die Verstellung erfolgen.

Durch eine Betéatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur
Grundeinstellung zurick.
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PUNKT EINFUGEN (MITTELS STEUERGEBER)

» Tastenfeld Punkt aktivieren

+ Mit dem Steuergeber (blaue Cursorlinie) eine Position
auf der Kurve wahlen und die Taste “Setzen” drlicken. Es
erscheint im Display ein “leerer” Punkt.

» Taste “Rate” driicken, dem Punkt wird dadurch eine Rate
(Y-Wert), entsprechend dem Kurvenverlauf, zugeteilt. Die
Farbe wechselt auf pink.

» Oder Uber die vertikalen Steuertastenfelder (A) eine neue
Rate zwischen +150 und -150% zuteilen.

2 amm
Gebar [AFR-D/IR) Hormal e
| MOS K 0% )

Cridserwog [T - - Kurve
Purki ]3]

st Awymoet
| R F
s | A 36.0% | R e

e

Ansmign s | A | ot

1.' aral
#al | } £
(et ]
HINM FLH =

oy | e e | | 5 | }

(B md |
- — ([ 1 =

15

PUNKT EINFUGEN (MITTELS STEUERTASTEN)

Ein neuer Punkt kann auch Uber die Tastenfelder eingefligt

werden.

+ Tastenfeld “Rate” aktivieren

« Uber Steuertasten (B) einen Kurvenpunkt neben der neuen
gewlnschten position wahlen (Farbe wechselt von griin auf
pink)

« Mit Steuertasten (C) den Punkt auf der Kurve verschieben
(Cursoranzeige wechselt auf “leeren” Punkt)

+ Taste “Rate” drlicken, dem Punkt wird dadurch eine Rate
(Y-Wert), entsprechend dem Kurvenverlauf, zugeteilt. Die
Farbe wechselt auf pink.

» Oder Uber das Steuertastenfeld (A) eine neue Rate zwi-
schen +/- 150% zuteilen.

o/
=

Harmel o
T es— VY
L adn

r_.-" +37.0% LA L A

| Gffast :

qﬂ}l h r'r

PUNKT LOSCHEN

» Tastenfeld Rate aktivieren, Anzeige im Tastenfeld wechselt
auf “Léschen”.

» Mit den horizontalen Steuertasten (B) den zu léschenden
Punkt auswahlen (Farbe wechselt von griin auf pink).

» Taste “Loschen” driicken, die zugeteilte Rate fir diesen
Punkt wird geldscht, es erscheint ein “leerer” Punkt im Dis-
play.

Nun bestehen 2 Méglichkeiten:

1. Dem Punkt eine neue, andere Rate zuzuteilen, mit Steuer-
tastenfeld A.

2. Den Punkt ganz zu léschen, dazu auf den nachsten Punkt
springen, mit den Steuertasten B.

Maodcl |

— POS pD0W RATE
Lt | Fiso — |
—— ki Haln

QueTTisder ﬁ’ = 100
A e -5

Mo mal

1, [P ——
e | Kimrve | Asvssnet. | A A

Geber (AFR-DJR)

a [rrE— [r—
TI7.0% | PaEw A
Offwt
oo |

GEBERAUSWAHL ®)
Zwecks einheitlicher Bedienung sieht die Anzeige zur Auswahl
eines Gebers fiir eine bestimmte Funktion immer gleich aus.
Die verfligbaren Geber sind grafisch dargestellt, der ausge-
wahlte Geber wird farbig in der Anzeige markiert.
Jeder Geber kann fiir jede Funktion gewé&hlt werden, Mehrfach-
vergaben sind mdglich.

<Funktion>

< (kw2 CHI Quernsder

Je nachdem, welcher Geber (Steuerknippel-, Digitaler Trimm-
taster-, Linear-, oder Digital-Drehgeber) und fiir welche Funktion
der Geber ausgewahlt wird, erscheint ein zusatzliches Tasten-
feld im Display.

Uber dieses Tastenfeld erreicht man ein Untermen fiir weitere
Einstellungen des Gebers.

Bei Schaltern zur Festlegung der Schaltrichtung.
<lesrlaul 7> Maedid 1

< Srhaller > SA

<Ein- | Aasschaltpumkd =

Modies | NORM

Zuséatzlich wird festgelegt ob der Schalter die Funktion direkt
schaltet oder Uber eine logische Schaltverknipfung mit anderen
kombiniert wird (Auswahl Logic)

< F unktion>

—
Fx-0Of [ nvider

=l

Bei Trimmgebern wird die Art der Trimmung und Einstellung der
Schrittweite vorgenommen.

<Funktion> Modcl 1

<(weher> CHI13 Fusatr 5 n

Trimm Rate
Sohritt

Trimm Mode

Lepa, | Glob,

Bei Proportionalgebern als Schalter, zur Festlegung von Schalt-
punkt und Richtung.

BRI et FAS
85%% Freigabe
<Ein- [ Ausschaltpunid >

< Tl Safo

< Schaller >

Ausw, |

[ Punkt

B iin

o S—

| [RUETIE :Hrlllnhr




“robbe
Futaba

T 18M=Z=

« UMSCHALTBARER GEBERWEG DUAL/RATE

Pro Flugzustand lassen sich bis zu 6 umschaltbare Geber-
wege “D/R” einstellen, dazu stehen die 6 verschiedenen Kur-
venformen von Linear tiber Expo bis Kurve zur Verfligung.
Dazu markieren Sie das Feld (D/R). Die Anzeige wechselt,
in dem folgenden Untermenl kénnen Sie die Einstellungen
durchfihren.

Zunéchst missen Sie die D/R-Einstellungen aktivieren. Dazu
markieren Sie in der entsprechenden Zeile das erste Feld.
Dadurch erfolgt die Aktivierung von inaktiv (INA) auf AUS.

Im Feld ‘Funktion’ kann die entsprechende Geberfunktion aus-
wahlt werden, fir den die D/R-Einstellung gelten soll.

Ka Funkimn Ea Funkiion

13 [ Zimar s o]

J Que 3

8 Quer 4
Fr————
0 walbkla.., ﬁ

10 Wolbklappe?
r————
11 Drewskla,, ﬁ

17 Beemskluppe?

Voreingestellt ist fir alle sechs Dual-Rate Einstellungen die
Funktion ‘Querruder’.

: [TTLLL]
Geher (AFR-DfR) Moded] Start e
PO RATE
":ﬂ‘lu"r'mu] e o 0L +0.0% Lincar | Ayt |
. st A Rl 1
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Scparat | g Mo.ow | i0.0%

T My T 4
e [ e
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Zum Wechsel auf die aktuelle Funktion bitte das Feld markie-
ren im folgenden Auswahlmenti die gewiinschte Funktion wéah-
len und die anschlieBende Sicherheitsabfrage mit ‘Ja’ beant-
worten.

Danach einen Schalter zur Betétigung dieser D/R-Einstellung
vergeben.

D Funklion  Schalle

oM 1 | [Fouerroder || Aus

(e E— . (—
INA | DR 2 QuerTuder Aus
i ——

INA | DR 3

Querrudes || Aus

e | [—
IMA| DM 4 | Mocerader || At

¥ q | [, [
INA DS %

|

G |IMA| DR &

Je nach Stellung des Schalters wird im Unterment ‘EIN’ oder
‘Aus’ und in der Statuszeile des Hauptmenis die entspre-
chende Dual-Rate Option angezeigt.

Fohn . - (]|
Geber [AFR-DIR) Modell Start T
s HATE remm—
Caedserwing 1T == *00% T Lincar || ey |
" Baie A Raie
_— =
o e LS 1O P
Anrmign +50 I it o et X olf=

Queriude ﬁ | 1o

= _| P ey
AR DR | b o 0L0% 0.0

—— Gesthm
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« KURVEN PROGRAMMIEREN

Fir die Dual-Rate-Funktion kann ebenfalls eine der 6 verschie-
denen Kurvenfunktionen ausgewahlt werden.

Die Einstellung erfolgt in gleicher Weise wie vorstehend fiir die
Grundeinstellung beschrieben.

Geher (Af

Capdarwig

AR DR
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13.4 PROGRAMMIERBARE MISCHER

Die T18MZ verfligt zusatzlich neben den fest vorprogrammier-
ten Mischfunktionen Uber 10 frei programmierbare Mischer
fir jeden Modellspeicher. Diese Mischer verfligen Uber eine
vorprogrammierbare, abrufbare Steuergebereinstellung, von
linear bis zur 9 Punktkurve, die fir spezielle Einsétze auf 15
Punkte erweitert werden kann.

Um ein Flugmodell, z.B. fiir den Einsatz im Kunstflugbereich,
optimal zu beherrschen, kénnen diese Mischer eingesetzt
werden, um gegenseitige Beeinflussungen der einzelnen
Funktionen auszugleichen. Dadurch wird die Bedienung ein-
facher und angenehmer. Die Mischer verknlpfen beliebige
Funktionen und Kanéle (Master- und Slave-Kanal).

Fur die Steuergebereinstellung stehen sechs Kurventypen
(eine lineare-, zwei exponentiale-, eine VTR-, eine Linien- und
eine Kurven-Kurve) zur Verfligung. Mit einer getrennt einstell-
baren Verzdgerung lassen sich alle Anpassungen vornehmen,
so dass der Ubergang bei der Aktivierung des Mischers nicht
abrupt erfolgt. Wahlweise kann ein Gruppenmodus (wirksam
in allen Flugzustanden) oder ein Einzelmodus (wirksam nur in
einem bestimmten Flugzustand) vorgegeben werden.

Die Trimmauswahl-Funktion legt fest, ob die Trimmung des
Masterkanals auch auf den Slave-Kanal wirken soll. Die Off-
set-Option erlaubt den Angleich des zugemischten Kanals an
die Hauptfunktion, damit kein Ruderausschlag in der Neutral-
stellung erfolgt. Man kann individuell die Schalter oder Geber
auswahlen mit denen die verschiedenen Mischer aktiviert wer-
den sollen. Es kann ein Geber definiert werden, mit dem sich
ein Feinabgleich durchfiihren lasst.

Markieren Sie die Option ‘Prog. Mixer’ im Modell-Ment. Das
Display stellt sich dann z.B. wie folgt dar:

Normaler -Mischer

[P —————
[ Funktion imalkdiv

—_—
7 Funklmn inakln

Offset -Mischer Iy

TunkTion inaktn

Funktion makin
Funkion makin q

Funkiion makin el 10

Ea———
Funkiion inakth |

Die einzelnen Mischer werden jeweils in einer Zeile aufge-
fohrt. Der Vorgang der Programmierung wird an Hand des 1.
Mischers dargestellt. Die Mischer 2 bis 10 werden identisch
bedient.

In diesem Meni werden Voreinstellungen fiir den Mischer
durchgefiihrt. In der letzten Spalte kénnen Sie vorgeben,
ob der Mischer nur fur einen (Sepa) oder global fir alle
Flugzustande (Glob) zustandig sein soll. Der globale Modus ist
voreingestellt. Firr eine Anderung markieren Sie das Feld bei
dem zu programmierenden Mischer. Die Anzeige wechselt,
es erscheint eine Sicherheitsabfrage, die mit ‘Ja’ beantwortet
werden muss. Danach ist die Anderung aktiv.

In der mittleren Spalte (Modus) kann nach exakt dem glei-
chen Verfahren der Modus des Mischers bestimmt werden.
Dabei gibt es zwei Modi. Es kann ein normaler Mischer mit
Master- und Slave-Kanal programmiert werden. Oder es wird
ein ‘Offset’-Mischer vorgegeben, bei dem kein Masterkanal
notwendig ist, um z.B. einen festen Wert zu einer bestimmten
Funktion, durch eine Schalterbetatigung hinzu zumischen. Die
beiden Mischertypen werden durch entsprechende Symbole
gekennzeichnet, wie Sie dem vorstehenden Display zu ent-
nehmen sind.

Zu den eigentlichen Programmiermasken gelangt man, wenn
in der linken Spalte ‘Mischer’ das entsprechende Feld mar-
kiert wird. Die Anzeige wechselt, es wird das erste Menl zur
Programmierung eines Mischers angezeigt.

Die Programmierung umfasst folgende Schritte:

« MISCHER AKTIVIEREN

Markieren Sie das linke Feld in der ersten Zeile ‘ACT". Die Vor-
einstellung steht auf ‘INA’ (inaktiv). Dadurch wird der Mischer
aktiviert, es wird ‘EIN’ angezeigt.
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 MISCHERSCHALTER BESTIMMEN

Markieren Sie das mittlere Schalter-Feld in der ersten Zeile.
Danach wird das Schalterauswahl-Meni eingeblendet. Wah-
len Sie dort, nach dem bekannten Verfahren, den Bedienungs-
schalter und die Betéatigungsrichtung aus. Soll der Mischer
immer eingeschaltet sein, muss die Voreinstellung ‘NULL bei-
behalten bleiben. Der gewahlte Schalter wird im Feld visuali-
siert.

« SERVOGESCHWINDIGKEIT UND VERZOGERUNG
EINSTELLEN

Driicken Sie in Zeile 1 die Taste ,Geschw”., danach wird ein

Untermen( zur Einstellung der Servogeschwindigkeit und der

-verzégerung, getrennt fir Hin- und Ricklauf, dargestellt.

Tt fivr. Him
Gk, Fumr
Werrog. Han
Wenetg. Fui

{ +irm )| 150]

In diesem Meni kann sowohl die Geschwindigkeit fiir den
Hin- als auch fiir den Ricklauf programmiert werden.

Nach dem Markieren eines der ‘Geschwindigkeits’-Felder,
erscheinen am rechten Rand die Einstelltasten.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Dabei gilt: je hdher die Zahl umso langsamer lauft das Servo,
die Schrittweite 27 entspricht einer Verzégerung von 9 Sekun-
den. Die Verstellung erfolgt mit den Pfeiltasten.

Die Voreinstellung betragt ‘0.

Durch eine Betéatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur
Grundeinstellung zuriick.

Die Verzégerungszeiten kénnen direkt als Zeitwert im
Bereich von 0,0 bis 4,0 Sek., mit einer Schrittweite von 0,1
Sek., einstellt werden.

Damit ist z.B. beim Einschalten (Hin) die Zeit gemeint, die
von der Schalterbetatigung bis zur vollen Wirksamkeit des
Mischers vergeht. In dem Feld “Zur’ wird eine Ausschaltverzé-
gerung programmiert.

Die Voreinstellung betragt ‘0.

Durch eine Betéatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur
Grundeinstellung zuriick.
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AuBerdem kann ein Modus, linear (LIN.) oder symmetrisch
(SYM.) vorgegeben werden. Die Umschaltung erfolgt einfach
durch Antippen es entsprechenden Feldes.

Der lineare Modus wird fiir die Ansteuerung des Gasservos
oder fiir Schalter benutzt. Dieser Modus ist nicht selbst
neutralisierend.

Dieses Merkmal trifft fir den anderen, den symmetrischen
Modus zu, der daher flir die Ruder vorgegeben wird.

« VORGABEN FUR MASTERKANAL PROGRAMMIEREN
Fir einen ‘Offset’-Mischer missen in diesem Bereich keine
Einstellungen vorgenommen werden. Fur einen normalen
Mischer setzen Sie die Vorgaben nach folgendem Schema.

Zuerst markieren Sie das ‘Master’-Feld. Im folgenden Funkti-
onsauswahl-MenU kann der Masterkanal durch Antippen der
entsprechenden Schaltflaiche bestimmt werden. Das Unter-
menU wird Uber ‘Ende’ verlassen. Im ‘Master’-Feld wird der
gewlinschte Kanal angezeigt.

<Prog. Mix.>

< Srhalter >

LY fe——n
b I RT=N: 0
_.%_}?_}lin 1

Wahlweise kann eine Steuerfunktion oder jeder beliebige
Geber/Schalter, als Masterkanal verwendet werden. Betatigen
Sie dazu die Schaltflache ‘H/W’ unten rechts. Danach wird das
Geber- /Schalterauswahl-Men( angezeigt.

In diesem Display kann eine Auswahl getroffen werden, wel-
che ebenfalls im ‘Master’-Feld angezeigt wird.

Im folgenden Display ist z.B. der Geber ‘J1’ ausgewahlt.
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« VORGABEN FUR SLAVEKANAL PROGRAMMIEREN

Die Einstellungen laufen nach dem gleichen Verfahren ab. Das
‘Slave’-Feld markieren, in folgenden Auswahlmeni die Slave-
Funktion bestimmen und das Untermeni Uber ‘Ende’ verlas-
sen. Im ‘Slave’-Feld wird der Kanal angezeigt.

- VERBINDUNGSFUNKTION AKTIVIEREN (+/-)
Wenn Sie diesen Mischer mit einem anderen Mischer verbin-
den, missen Sie die Felder neben der Anzeige der ‘Master’-
und/oder der ‘Slave’-Funktion aktivieren. Eine Verbindungs-
Funktion wird gebraucht, um programmierbare Mischer mitein-
ander zu verketten (kaskadieren).
Beispiel: Programmmischer 1: Seite -> Hohe
Programmmischer 2: Héhe -> Quer
Soll nun die Seitenruderfunktion nicht nur auf die Héhenruder-
funktion wirken, sondern auch auf das Querruder so sind die
Verbindungsfunktionen wie folgt zu setzen.
Programmmischer 1: Seite -> Hohe +
Programmmischer 2: Héhe -> Quer

Der Verbindungsmodus kann von ‘Aus’
(Voreinstellung, keine Anzeige im Feld)
auf '+’ oder ‘-’ gesetzt werden. Das
jeweilige Vorzeichen gibt die Zumisch-
richtung (gleich- oder gegenlaufig) an.
Das +/- Zeichen hinter der Slave-
Funktion hat eine weitere Funktion.
Wird es aktiviert so wird in eine bereits
gemischte Slavefunktion auf alle Ser-
vos zugemischt. In diesem Beispiel
dann auf beide Querruder, je nach Vorzeichen gleich oder
gegensinnig.

Mo or Sl

Timsm End->End AR
i
| Aus | Separat
Foiradutimmung —y

Aurs

[row
1 vam ]

« WIRKUNG DER TRIMMUNGEN BESTIMMEN
AnschlieBend kénnen Sie die Trimmfunktion einstellen. Dabei
muss festgelegt werden, wie die Trimmungen der beiden
Kanéle wirken sollen. Im entsprechenden Feld ‘Trimm’ besteht
die Mdglichkeit ‘Aus‘ oder ,Ein‘ einzustellen.

Im ,Ein‘-Betrieb wirkt die Trimmung des Masterkanals auch auf
den Slavekanal. Andernfalls sind beide Kanale entkoppelt. Die
Umschaltung erfolgt durch Markierung des Feldes.

Der jeweilige Zustand wird angezeigt.

« ARF-MODUS FESTLEGEN

Danach missen Sie festlegen, welcher AFR-Modus fiir den
Slave-Kanal gelten soll.

Dabei kann der so genannte ‘Kniippel zu Knlppel-Modus
(Knd->Kn() ein- bzw. ausgeschaltet werden.

Ist dieser Modus deaktiviert, wirkt die Masterfunktion auf den
Slavekanal ohne die voreingestellten Master-Steuergeberein-
stellungen und mischt auch nur auf den gewéahlten Slavekanal.
Ist der ‘Knl->Kni’-Modus aktiv, werden die Master-Steuerge-
bereinstellungen, wie D/R, AFR, EXPO etc. auch auf den Sla-
vekanal gemischt.

Dartiber hinaus wirkt in diesem Modus die Mischfunktionen
auch eventuelle weitere Vermischungen des Slavekanals.

BEISPIEL: MODELLTYP 2 QUERRUDER
Eine Mischung von Héhenruder auf Querruder im ‘Knl-> Knl’
Modus wirkt auf beide Querruder.

Wéhlen Sie den Modus entsprechend und schalten Sie gege-
benenfalls den Modus von ‘Aus’ auf ‘Ein’, durch Markierung
des entsprechenden Feldes.

Der aktuelle Zustand wird im Feld angezeigt.

« ANZEIGEMODUS BESTIMMEN

Uber die Schaltfliche ‘Anzeige’ kénnen Sie festlegen, ob
gleichzeitig in der grafischen Darstellung die Vorgaben fir alle
Flugzustande (Alle FZS), fir den gerade aktiven Flugzustand
(Separat) oder fir den Feinabgleich (Fein) dargestellt werden
soll. Damit besteht die Mdglichkeit in einer Displaydarstellung
samtliche Informationen eines Mischers anzuzeigen.
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« EINSTELLUNGEN FUR FEINABGLEICH VORNEHMEN
Es lasst sich ein Geber programmieren mit dem ein Feinab-
gleich der Mischereinstellung durchgefiihrt werden kann. Die
Umsetzung erfolgt im Rahmen ‘Feinabgleich’. Zuerst muss der
gewlinschte Geber bestimmt werden.

Die Voreinstellung steht auf ‘NULL. Dazu das entsprechende
Feld markieren und die Auswahl im folgenden Meni vorneh-
men. Jeder der zusatzlichen Geber kann ausgewahlt werden.
Die Vorgabe wird im Feld angezeigt, wie im folgenden Display
dargestellt.

67



“robbe
Futaba

T 18SM=

Modell Menii Flachenmodell

Danach den Betriebsmodus fiir den Geber bestimmen, dazu
das Feld mit dem Symbol fiir die Wirkung des Gebers markie-
ren. Der Wirkungsmodus wechselt dabei jedes Mal.
Insgesamt stehen dabei vier Modi zur Verfigung, deren Funk-
tion schematisch im Display dargestellt wird.

Dabei bedeutet:
E In der Mittelstellung des Gebers betragt die
Zumischrate 0%, bewegt man den Geber nach rechts
oder links wird der Wert vergréBert bzw. verkleinert.
EI In der linken Endposition des Gebers betragt die
Zumischrate 0%, bewegt man den Geber nach rechts

wird der Wert vergroBert.
IE In der rechten Endposition des Gebers betragt die
Zumischrate 0%, bewegt man den Geber nach links

wird der Wert vergroBert.
In der Mittelstellung des Gebers betragt die
Zumischrate 0%, bewegt man den Geber nach rechts
oder links wird der Wert jeweils vergrdBert.
(Das entsprechende Gebersymbol wird angezeigt)

Nachdem ein Geber fiir den Feinabgleich und der gew{linschte
Modus bestimmt worden sind, muss eine Wirkungsbereich fir
den Feinabgleich festgelegt werden.

Dazu das rechte Feld im Rahmen ‘Feinabstimmung’ markie-
ren. Danach erscheinen am rechten Rand des Displays die
Pfeiltasten, zum Festlegen der %-Zahl.

Durch Betatigung des ausgewahlten Gebers kann in dem vor-
bestimmten Bereich eine Verstellung erfolgen.

Der aktuell eingestellte Wert wird in Klammern unter dem Feld
angezeigt.

Gleichzeitig neben der programmierten Kurve, mit einer feinen
Linie die durch den Feinabgleich veranderte Kurve dargestellt.
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Ahnlich wie bei der Funktion ‘Trimmspeicher’ kann der durch
den Feinabgleich im Einsatz erflogene, und damit optimale
Wert, abgespeichert werden.

Dazu muss das Feld ‘Spei.’ markiert und die anschlieBen-
de Sicherheitsabfrage mit ‘Ja’ beantwortet werden. Der
Feinabgleich ist damit Gbernommen, die Kurvenform hat sich
entsprechend verandert, der Geber fiir den Feinabgleich kann
auf 0 % zurlck gestellt werden.

+ MISCHWERTE BZW. MISCHKURVE EINSTELLEN
Zuné&chst muss die Kurvenform bestimmt werden. Markieren
Sie das Feld in dem der Kurvenname angezeigt wird und tref-
fen Sie die Auswahl im folgenden Mend.

Als Kurvenform stehen dabei zur Verfligung:
Linear: linearer Kurvenverlauf

EXP1: exponentialer Kurvenverlauf (Kurve 1)
EXP2: exponentialer Kurvenverlauf (Kurve 2)
VTR:  Kurvenverlauf fir 3-D Kunstflug

Linie: geradlinig verlaufende 9 (15)-Punkte Kurve

Kurve: 9 (15)-Punkte Kurve mit Wendepunkten

Durch eine Markierung des entsprechenden Symbols wird die
gewahlte Kurvenform aktiviert und als Grafik dargestellt. Das
Beispiel zeigt als Displayausschnitt eine lineare Kurve.
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Die Programmierung erfolgt getrennt und individuell fir beiden
Seiten der Kurve (Rate A und Rate B). Mit den Pfeiltasten am
rechten Rand kann die Einstellung der Kurve durchgefihrt
werden, sobald eines der Einstellfelder markiert worden ist.
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Die Kurve kann sowohl vertikal (OFFSET) als auch nach links
oder rechts (X-OFFSET) verschoben werden.

Dazu ist das entsprechende Feld zu markieren und der Offset-
Wert mit Pfeiltasten vorzugeben.

Durch positive Werte wird die Kurve nach oben bzw. nach
rechts, durch negative Werte nach unten bzw. nach links ver-
schoben.

Jede Veranderung der Kurve wird im Display grafisch ange-
zeigt. Damit haben Sie jederzeit den Uberblick tiber die Aus-
wirkungen der Kurvenprogrammierung.

Die Programmierung einer Mischerkurve entspricht exekt der
Vorgehensweise bei der Geberwegeinstellung AFR (siehe
Seite 61).

« OFFSET-MISCHER PROGRAMMIEREN

Ein solcher Mischer wird benutzt, um z.B. einen festen Wert
zu einer bestimmten Funktion, durch eine Schalterbetatigung
hinzu zumischen.

Bei einem Offset-Mischer ist dementsprechend kein Masterka-
nal notwendig.

Wenn der ‘Offset-Mischer-Modus eingestellt ist und das Feld
markiert wird, stellt sich das Display wie folgt dar:
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Zuerst muss der bzw. die ‘Slave’-Kanal/Kanéle bestimmt wer-
den, zu dem bzw. denen ein fester Wert hinzugemischt werden
soll. Dabei kdnnen bis zu vier Funktionen bedient werden.

Die Auswahl erfolgt nach der Markierung des entsprechenden
Feldes im folgenden Funktions-Auswahlmend. Die gewiinschte
Funktion muss markiert und das Untermenu Uber ‘Ende’ ver-
lassen werden.

Die Auswahl wird danach in der Spalte ‘Slave’ angezeigt.
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Danach kann bei Bedarf der Modus des Offset-Mischers ver-
andert werden. Dabei stehen zwei Modi zur Verfugung.

- Manuelle Steuerung, nach Betétigung des Schalters
lauft das Servo entsprechend den Geschwindigkeits-
und Verzdgerungsvorgaben auf die unter “EIN” gewdhlte
Offsetposition und verbleibt dort solange wie der Schalter
“Ein”- geschaltet ist.
Erst beim Ausschalten des Schalters lauft das Servo wieder
- mit den entsprechenden Vorgaben - auf die unter “AUS” -
eingestellte Ausgangsposition zurlck.

@ Timer Steuerung, in diesem Modus lauft das Servo
wie bei der manuellen Steuerung beschrieben, nach
Betatigung des Schalters in die vorgegebene Ein-Position.
Im Gegensatz zur manuellen Steuerung verbleibt es aber
nicht in dieser Position, sonder lauft automatisch nach
Ablauf der eingestellten Verweilzeit (Duration) wieder auf den
Ausgangswert zurlick.
Mit diesem komfortablen Offsetmischer kdénnen manuell
oder automatisch gesteuerte Funktionsablaufe flr bis zu 4
Funktionen realisiert werden.
In der Praxis kénnen Sie damit z.B. die gestaffelten Ablaufe
beim Ein- und Ausfahren eines Scale-Einziehfahrwerks exakt
steuern. Sie kénnen Zeiten so vorgeben, dass z.B. nachein-
ander erst verschiedene Schéachte aufgehen und dann das
Rad ausfahrt.

In den Feldern ‘Offset’ kann getrennt fiir den ein- und den
ausgeschalteten Zustand, jeweils der Offset-Wert als %-Zahl
eingestellt werden. Dazu das entsprechende Feld markieren
und nach dem bekannten Verfahren mit den Pfeiltasten die
Einstellung vornehmen. Der Einstellbereich liegt zwischen +
300 % und - 300 %. Die Voreinstellung ist auf 0% gesetzt,
durch Markierung der ‘Reset’-Taste wird sie wieder aktiviert.

Auch flr einen Offset-Mischer kann ein Feinabgleich durch-
gefuhrt werden. In der entsprechenden Spalte muss zunéchst
ein Geber bestimmt werden. Die Methode mit Hilfe des Geber-
Auswahlmenus ist hinldnglich beschrieben. Danach muss der
Wirkungsbereich im Feld ‘Rate’ lber die Pfeiltasten einstellt
werden. Der Einstellbereich liegt zwischen + 100 % und - 100
%. Die Voreinstellung ist auf 0% gesetzt, durch Markierung
der ‘Reset’-Taste wird sie wieder aktiviert.

Auch der jeweils gewahlte Geber fir den Feinabgleich eines
Offset-Mischers hat vier Wirkungsmodi. Sie sind identisch zu
denen eines normalen Mischers.

Auch die Servogeschwindigkeit kann fiir die vorliegende
Aufgabe optimiert werden. Es l&sst sich getrennt fir Hin- und
Ruicklauf des Servos die Geschwindigkeit schrittweise ein-
stellen.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten. Dabei
gilt: Je héher die Zahl umso langsamer lauft das Servo, die
Schrittweite 27 entspricht einer Zeitdauer von 9 Sekunden. Die
Voreinstellung betragt ‘0. Sobald eines der Felder ‘HIN' oder
‘ZUR’ markiert wird, erscheinen unten im Display die Schaltfel-
der fUr die Pfeile.

In Einzel- oder Zehnerschritten kann die Verstellung erfol-
gen. Durch eine Betatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur
Grundeinstellung zurick.

Nach praktisch dem gleichen Verfahren kann eine Verzdger-
ungszeit programmiert werden. Dabei kann getrennt fiir die
‘Start’- und ‘Stopp’-Phase eine Verzégerungszeit im Bereich
von 0,0 Sek. bis 9,0 Sek. eingestellt werden.

Mit der Doppelpfeiltaste springt man um eine Sekunde vor-
waérts bzw. rlickwarts.

Bei Betatigung der Taste mit einem Pfeilsymbol betragt die
Schrittweite 0,1 Sekunden.

Zum Abschluss der Programmierung eines Offset-Mischers
muss nach dem bekannten Verfahren ein Schalter und die
Schaltrichtung aktiviert werden. Dazu die entsprechende
Schaltflache in der unteren Zeile markieren und im folgenden
Schalterauswahl-MenU die Festlegung treffen.

Je nach Stellung des Schalters wird der Status des Mischers
mit ‘Ein’ oder ‘Aus’ im linken Feld in der unteren Zeile ange-
zeigt.

OFFSET MISCHER ALS MOTOR - AUS SCHALTER
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Ein Offset-Mischer bietet auch die Mdglichkeit gegen den
eigenen Kanal einen festen Wert zu mischen. Wie dargestellt
kann dieser Wert kann bis zu 300 % betragen. Damit kann
man es z.B. aus Sicherheitsgriinden absolut unterbinden,
dass bei einem Elektroflugmodell der Motor anlaufen kann.
Auch wenn man versehentlich den Steuerkniippel betatigt.
Wenn ein Offset-Mischer programmiert worden ist und der
Offset-Wert -300 % betrégt, kann der Knlppel hin und her
bewegt werden.

Der Motor kann nicht anlaufen, weil der Knlippelweg den Wert
des Offset-Mischers nicht lbersteuern kann. Erst wenn der
Offset-Mischer Uber seinen Schalter deaktiviert worden ist,
kann der Motor normal angesteuert werden.

Dieser Schalter wird bei der Sicherheits-Schalterabfrage
beim Einschalten des Sender nicht abgefragt!

SERVOMITTENVERSTELLUNG

Mit dem groBen Funktionsumfang des Programmmischers
sind vielfaltige Spezialfunktionen erstellbar. Als weiteres
Beispiel sei die Mdglichkeit genannt, die Neutralstellung der
Flachenservos oder des Hoéhenruders zu korrigieren, Uber
einen Analogen oder digitalen Trimmgeber.

Hierzu einfach den gewiinschten Hardware-Geber (“H/W”)
auswahlen und mit geringem Anteil auf den gewiinschten
Servoausgang mischen.

So kann man schnell noch vor dem Start eventuelle minimale
Ruderabweichungen blitzschnell korrigieren.
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13.5 QUERRUDERDIFFERENZIERUNG

Grundsatzlich wird bei einem Flugmodell die Querruderdiffe-
renzierung bendtigt, um das negative Wenderollmoment aus-
zugleichen.

Beim Kurvenflug bewegt sich die duBere Flache schneller
durch die Luft. Daher entsteht bei dem nach unten angestell-
ten Querruder dieser Flache ein héherer Widerstand als an
dem, das nach oben zeigt.

Dadurch entsteht ein der Kurvenrichtung entgegengesetztes
Drehmoment um die Hochachse.

Eine Querruder-Differenzierung bewirkt, dass die nach unten
ausschlagende Klappe einen kleineren Ausschlag hat, als die
nach oben ausschlagende Klappe, so dass sich an beiden
Flachenhélften der gleiche Widerstand ergibt.

ohne Differenzierung f

\

50% Differenzierung f

100% Differenzierung (Split) f

\

Dadurch entsteht kein negatives Wenderollmoment.

Mit dieser Funktion werden 2 getrennte Querruder mit einander
vermischt, wobei die AusschlagsgréBe fir “Querruder oben”
und ,Querruder unten‘ separat fir jedes Querruder eingestell-
bar ist. Mittels einem Zusatzgeber kann eine Feinabstimmung
durchgefiihrt werden.

Fir jede Ruder-
ﬂ klappe muss ein

separates Servo
verwendet wer-
den. Eine indi-
viduelle Zuord-
nung der Geber
ist einstellbar.

ruder 2

ruder 1

Querruder 3 Querruder 4
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In der vorstehenden Abbildung ist exemplarisch eine Méglich-
keit fur zwei Querruderklappen pro Flachenhélfte dargestellt.

Offnen Sie die ‘Querruder Diff.” Funktion im Modell-Mend.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Normal

HATE
0% &0 Vinea

R Raimw
. + 1ML 0%+ 1 00, 0%

Ot X olf=
L

Feinabstimmung | WULL
Fedn-Trimm -Kurve

Der Programmiervorgang wird an Hand eines Modells mit
‘nur’ zwei Querruderservos beschrieben. Bei einem komple-
xen Segelflugmodell mit bis zu vier Querrudern erfolgt die
Einstellung Analog dazu.

Zur Programmierung fUhren Sie folgende Schritte durch:

+« GRUNDEINSTELLUNGEN FESTLEGEN

Im Feld ‘Group’ kann mit den mehrfach beschriebenen Aus-
wirkungen und nach der gleichen Vorgehensweise der ‘Sepa’-
oder ‘Glob’-Modus vorgegeben werden.

Uber das Feld ‘Master’ in der rechten oberen Ecke gelangt
man zu den AFR- und D/R-Einstellungen fiir die Querruder.

Das Display stellt sich wie folgt dar:

Normal

&
POS  o0L0%{ HATE () [P p——
t:t'!mrm-g Lt - Kuree | Acymnnd ]
1 Puinld Bale
R i
Querrudher | A H0L0% | 0.0
! -

Zunéchst kann man im Feld ‘Anzeige’ den Modus der Anzeige
bestimmen. Dabei kann man individuell bestimmen, ob alle
Flugzustande (alle FZS), der gerade aktive (Separat) oder die
‘ARF’ und ‘D/R’ Einstellungen visualisiert werden sollen.

In dem Rahmen ‘Geschw.’ kann die Servogeschwindigkeit ein-
gestellt werden, flr beide Laufrichtungen Hin- und Rucklauf
getrennt.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Dabei gilt: Je héher die Zahl umso langsamer |&uft das Servo,
die Schrittweite 27 entspricht einer Zeitdauer von 9 Sekunden.
Die Voreinstellung betragt ‘0.

Sobald eines der Felder ‘HIN’ oder ‘ZUR’ markiert wird,
erscheinen an der rechten Seite die Schaltfelder fir die Pfeile.
In Einzel- oder Zehnerschritten kann die Verstellung erfol-
gen. Durch eine Betatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur
Grundeinstellung zurlck.

Betatigt man das Schaltfeld ‘D/R’ werden die aktuellen Dual-
Rate Namen, Funktionen und Schalter angezeigt.

aruck

Funklion  Schalle

| r Quertudis

| [y | e
DK 4 Ualea

D/ & [t

Parallel zu den Programmiermdglichkeiten, die im Kap. 14.3
beschrieben sind, kdnnen auch an dieser Stelle Dual-Rate
Werte eingestellt werden.

- DIFFERENZIERTE AUSSCHLAGE VORGEBEN

Markieren Sie fir die, bis zu vier mdglichen, Querruderservos
jeweils fir die linke und rechte Seite das entsprechende
Einstellfeld.

Die Einstellung erfolgt mit den Pfeiltasten, dabei bewegen Sie
den Knippel jeweils ganz in den rechten oder linken Anschlag.
Es kdnnen nur Einstellungen fir die Seite durchgefiihrt wer-
den, auf der der Knlippel steht.

uerrdes DI Moded ] Normal
PO o0Urm  HATE 4 0.0% [F———
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- KURVE VORGEBEN

Es kann eine Kurve fir die Wirkung der Querruder-
Differenzierung programmiert werden.

Neben der Kurvenform kann fiir jede Seite (Rate A und Rate
B) ein %-Wert vorgegeben werden.

Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve ist
bereits bei der Darstellung der Dual-Rate Kurven im Kap. 14.3
beschrieben.

Die Abbildung zeigt eine Displaydarstellung
Querruderdifferenzierung von 50 %.

einer

« EINSTELLUNGEN FUR FEINABGLEICH VORNEHMEN

Es lasst sich ein Schalter oder ein Geber programmieren mit
dem ein Feinabgleich der Querruderdifferenzierung durchge-
fihrt werden kann.

Die Umsetzung erfolgt im Rahmen ‘Feinabstimmung’. Markie-
ren Sie dieses Feld, im darauf erscheinenden Geber-/Schal-
terauswahl-Men0 kann das gewiinschte Betatigungselement
ausgewahlt werden.

Auch fir den Feinabgleich wird die aktuelle Kurve im Display
angezeigt.

13.6 KLAPPENEINSTELLUNGEN

Wolb- Brems- Brems- Woélb-
klappe klappe klappe klappe
(WOLB) (BRKL) (BRK2) (WOL2)

In diesem Menl kénnen die Einstellungen fir alle inneren
Klappen einer Tragflache vorgenommen werden.

Bei einem Flachentyp mit mindestens6 Klappen handelt es
sich um die innen liegenden Brems- und Wélbklappen.

Sowohl der Ausschlag nach oben als auch nach unten kann
individuell firr jede Klappe eingestellt werden.

Eine Offset-Funktion erlaubt die exakte Anpassung der Neu-
tralpositionen eines Ruders. AuBerdem kann, wie bei vielen
Funktionen, vorgegeben werden, ob die Einstellungen fir alle
Flugzustande (Glob) oder nur fir den aktivierten Flugzustand
(Sepa) gelten soll.

Es kann ein Mischer programmiert werden, der bei Betétigung
der Brems-, auch die Wélbklappen mit ausschlagen lasst.
Siehe auch Hinweis Experten - Programmierung, Seite 37.

Markieren Sie die ‘Klappen-Einst.” Option im Modell-Mena.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

+ 100%,

» 100%

(i

Fir jede Klappe und jede Bewegungsrichtung kann individuell
der Weg eingestellt werden.

Das gleiche gilt fiir die Offset-Funktion, der Abgleich wird mit
den Pfeiltasten als %-Wert eingestellt.

Der Einstellbereich fir Auf- und Abwarts liegt fiir beide
Klappen zwischen - 120 % und + 120 %, die Voreinstellung
betragt 100 %.

Die Software korrigiert automatisch das Vorzeichen, wenn
bei der Programmierung der einen Bewegungsrichtung einer
Klappe das Vorzeichen gegenlber der anderen Klappe geéan-
dert wird.

Die Wirkungen und Vorgaben fir den ‘Group’- oder ‘Singl’-
Modus sind bereits beschrieben.

Jedem Rahmen ist eine entsprechende Schaltflache zugeord-
net.

Der Bremsklappen Mischer (Brems -> Wolbkl.) sorgt flr eine
Mitnahme der Wolbklappen bei Betatigung der Bremsklappen.

Wie bereits beschrieben muss der Mischer zunéachst in der
Zeile ‘Status’ aktiviert werden.

Je nach Stellung des zugeordneten Schalters wird ‘AUS’ oder
‘EIN’ im entsprechenden Feld angezeigt.

Uber die entsprechenden Schaltfelder kann nach der bekann-
ten Methode, der Modus fiir die Flugzustdnde bestimmt, ein
Schalter zugeordnet und der Mischgrad flr jede Ausschlags-
richtung, sowie ein Offset programmiert werden.
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13.7 QUERRUDER -> WOLBKLAPPEN MISCHER

A

A

Querruder- Woélb- Wolb- Querruder-
klappen klappe klappe klappen
(QUE/QUE3) (WOLB) (WOL2) (QUE2/QUE4)

In diesem Menu kénnen die Vorgaben flr einen Mischer ein-
gestellt werden, der bei Betétigung der Querruder die Wolb-
klappen gleichsinnig zu den Querrudern ausschlagen lasst.
Mit diesem Mischer erreicht man, dass sich die Rollgeschwin-
digkeit eines Segelflugmodells verbessert, weil auBer den
Querrudern auch die Wélbklappen ausschlagen und dadurch
ein groBeres Rollmoment erzeugt wird.

Gleichzeitig verringert sich der induzierte Widerstand der Fla-
che beim Kurvenflug.

Neben der Mischrate kann man auch eine Kurve zur exakten
Anpassung des Klappenwege einstellen.

Die Funktion lasst sich mit einem auswahlbaren Schalter
aktivieren und Uber eine Verknlpfung (Verkn.) mit anderen
Mischern verbinden.

Markieren Sie den Mischer ‘Quer -> Wolbklap.” im Modell-
Menu.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Quer +Wolbklap.,  Modell

K5 ]
POS  o0UPR MATE  +00%FT——lr ]
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Nach der Aktivierung dieser Funktion in der Zeile ‘Status’, kén-
nen fur beide Wélbklappen, jeweils fir einen linken und rechten
Querruderausschlag die Mischwerte als %-Wert eingestellt
werden.

Uber die Vorzeichen wird die richtige Wirkungsrichtung einge-
stellt.

Auch die Wirkungen und Vorgaben fiir den ‘Group’- oder ‘Sngl’-
Modus wurden bereits beschrieben.

Die Programmierung erfolgt Gber das entsprechende Schaltfeld.

Der Einstellbereich liegt fir beide Ausschlagrichtungen bei
beiden Wélbklappen zwischen - 120 % und + 120 %, die
Voreinstellung betragt 0 %.

Ein Schalter kann zur Auslésung des Mischers bestimmt wer-
den.

Das entsprechende Feld markieren und im Schalterauswahl-
Men( den gewlinschten Schalter und dessen Betétigungsrich-
tung festlegen.

Es kann ebenfalls eine Mischkurve bestimmt und programmiert
werden.

Weiterhin lasst sich eine ‘Offset’ und / oder eine ‘X-Offset’-Ver-
schiebung durchfliihren.
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13.8 QUERRUDER -> SEITENRUDER MISCHER

Winglet ﬁ Winglet
(Seite3) "\ (Seited)
Chlp- Haupt- Haupt- Chlp-
Querruder Querruder Querruder Querruder
(QUE3) (QUE) (QUE2) (QUE4)
Seite 2 Seitenruder

V-Leitwerk Kreuz-Leitwerk

In diesem Menl kénnen die Vorgaben fir einen Mischer ein-
gestellt werden, der bei einer Betatigung der Querruder das
Seitenruder und wenn vorhanden die Winglets gleichsinnig mit
diesen Rudern ausschlagen lasst.

Bei der Aktivierung dieser Funktion werden Quer- und
Seitenruder so gekoppelt, so dass beim Kurvenflug nur ein
Steuerknlippel betétigt werden muss.

Insbesondere bei groBen Modellen ist diese Funktion sehr
nutzlich, da das negative Wenderollmoment des Modells auf-
gehoben wird.

Die Mischrate l&sst sich tber eine Kurve einstellen. Die Funk-
tion kann mit einem auswahlbaren Schalter aktiviert werden.
AuBerdem kann vorgegeben werden, ob die Einstellungen fiir
alle Flugzustande (Group), oder nur fir den aktivierten (Sngl)
gelten soll.

Ein Zusatzgeber kann fir eine Feinabstimmung programmiert
werden.

Markieren Sie den Mischer ‘Quer -> Seite’ im Modell-Men(.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

ey -+Spite Model ] Normal S g
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« MISCHER AKTIVIEREN / STATUS FESTLEGEN

Die Funktion muss zunachst aktiviert werden.

Danach kdénnen die Vorgaben fiir ‘Group’ oder ‘Sngl’ gesetzt
werden.

+ SCHALTER BESTIMMEN

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden.

Das entsprechende Feld markieren und im Schalterauswahl-
Men( den gewiinschten Schalter und dessen Betatigungsrich-
tung festlegen.

« ANZEIGEART VORGEBEN

Im Feld ‘Anzeige’ kann man den Modus der Anzeige bestim-
men. Dabei kann man bestimmen, ob alle Flugzusténde (alle
FZS), der gerade aktive (Separat) oder die Feineinstellungen
(Fein) visualisiert werden sollen.

« KURVE PROGRAMMIEREN

Es kann eine Kurve flr die Wirkung des Quer -> Seitenruder
Mischers programmiert werden.

Neben der Kurvenform kann fir jede Seite (Rate A und Rate
B) ein %-Wert vorgegeben werden.

Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve ist bereits
bei der Darstellung der Geberwege AFR Kurven im Kap. 14.3
beschrieben.

« EINSTELLUNGEN FUR FEINABSTIMMUNG SETZEN

Es lasst sich ein Schalter oder ein Geber programmieren,
mit dem ein Feinabgleich der Seitenruderbeimischungswerte
durchgefihrt werden kann.

Die Umsetzung erfolgt im Rahmen ‘Feinabstimmung’. Markie-
ren Sie dieses Feld, im darauf erscheinenden Geber-/Schal-
terauswahl-Menl kann das gewlinschte Betétigungselement
ausgewahlt werden.

Die Voreinstellung steht auf ‘NULL. Jeder der zusétzlichen
Geber kann ausgewahlt werden.
Die Vorgabe wird im Feld angezeigt.

Danach muss der Betriebsmodus fiir den Geber bestimmt wer-
den. Das Feld mit dem Symbol fiir die Wirkung des Gebers mar-
kieren.

Der Wirkungsmodus wechselt dabei jedes Mal.
Insgesamt stehen dabei vier Modi zur Verfligung, deren Funk-
tion schematisch im Display dargestellt wird.

Die Bedeutung der Symbole bzw. der verschiedenen Modi ent-
nehmen Sie bitte der Darstellung im Kapitel 14.4.

Nachdem ein Geber flr den Feinabgleich und der gewiinschte
Modus bestimmt worden sind, muss eine Wirkungsbereich fir
den Feinabgleich festgelegt werden. Dazu muss das rechte
Feld im Rahmen ‘Feinabstimmung’ markiert werden.

Danach erscheinen am rechten Rand des Displays die Einstell-
felder fur die Mischraten. Der eingestellte Wert wird im entspre-
chenden Feld angezeigt.

pr—— ey
Lincar || Acsywd

Ede A Raz®
- S S
| +50.0% | +50.0%
] Oifost ¥ olfsst
LT

10.0% | 10.0%

VLW HATE  s0.0%

mittleren Feld bestimmt werden.

Durch Betétigung des ausgewahlten Gebers kann in dem vor-
bestimmten Bereich eine Verstellung erfolgen. Der aktuell ein-
gestellte Wert wird in Klammern unter dem Feld angezeigt.

Gleichzeitig neben der programmierten Kurve, mit einer feinen
Linie die durch den Feinabgleich veranderte Kurve dargestellt.
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13.9 SEITENRUDER -> QUERRUDER MISCHER

A

Winglet A Winglet

(Seite3d) U (Seite4)

Chip- Haupt- Haupt- Chip-

Querruder Querrd. Querrd. Querruder
/ ; N ; z g

Seite2 Seitenruder

V-Leitwerk Kreuz-Leitwerk

In diesem Menl kénnen die Vorgaben fir einen Mischer ein-
gestellt werden, der bei einer Betatigung des Seitenruder das
Querruder ausschlagen lasst.

Diese Funktion wird vor allem bei GroBmodellen zur original-
getreuen Steuerung, wie bei manntragenden Flugzeugen, ein-
gesetzt.

Aber auch zum Aussteuern bestimmter Flugmandver beim
3-D-Kunstflug ist dieser Mischer hilfreich.

Markieren Sie den Mischer ‘Seite -> Quer’ im Modell-Men(.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Normal
POS  40U0%  MATE  s0.0%
| Fisa—— ———

T
[rm— —
Lincal || Asymwwnd, |

Ede A Raz i

THA i

[ —

— |

Rickruf  Speiche [H100 IBEREIEL R
| Ot X wlfwt
JEPE——r —

Varin.  Anmssgn +0.0% | +0.0%

« MISCHER AKTIVIEREN / STATUS FESTLEGEN

Die Funktion muss zunachst aktiviert werden. Danach kénnen
die Vorgaben firr ‘Group’ oder ‘Sngl’ gesetzt werden.

« SCHALTER BESTIMMEN

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden.

Das entsprechende Feld markieren und im Schalterauswahl-
Meni den richtigen Schalter und dessen Betéatigungsrichtung
festlegen.

« ANZEIGEART VORGEBEN

Danach im Feld ‘Anzeige’ den Modus der Anzeige bestimmen,
dabei kann man individuell festlegen, ob alle Flugzustande (alle
FZS), der gerade aktive (Separat) oder die Feineinstellungen
(Fein) angezeigt werden sollen.

« VERKNUPFUNG BESTIMMEN
Diese Option kann aktiviert um eine Mischfunktion zu beste-
henden Mischern herzustellen.

« KURVE PROGRAMMIEREN

Es kann eine Kurve flir die Wirkung des Seite -> Querruder
Mischers programmiert werden.

Neben der Kurvenform kann fir jede Seite (Rate A und Rate
B) ein %-Wert vorgegeben werden.

Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve ist
bereits bei der Darstellung der Geberkurve AFR im Kap. 14.3
beschrieben.

- EINSTELLUNGEN FUR FEINABSTIMMUNG SETZEN

Es lasst sich ein Schalter oder ein Geber programmieren
mit dem ein Feinabgleich des Mischers durchgefuhrt werden
kann.

Die Umsetzung erfolgt im Rahmen ‘Feinabstimmung’. Markie-
ren Sie dieses Feld, im darauf erscheinenden Geber-/Schal-
terauswahl-MenU kann das gewiinschte Betatigungselement
ausgewahlt werden.

Die Voreinstellung steht auf ‘NULL. Jeder der zusétzlichen
Geber kann ausgewahlt werden.

Die Vorgabe wird im Feld angezeigt.

Danach muss der Betriebsmodus flir den Geber bestimmt
werden. Das Feld mit dem Symbol flr die Wirkung des Gebers
markieren.

Der Wirkungsmodus wechselt dabei jedes Mal.

Insgesamt stehen dabei vier Modi zur Verfligung, deren Funk-
tion schematisch im Display dargestellt wird.

Die Bedeutung der Symbole bzw. der verschiedenen Modi ent-
nehmen Sie bitte der Darstellung Im Kapitel 14.4.

Nachdem ein Geber flir den Feinabgleich und der gewiinschte
Modus bestimmt worden sind, muss eine Wirkungsbereich fir
den Feinabgleich festgelegt werden.

Dazu muss das rechte Feld im Rahmen ‘Feinabstimmung’
markiert werden.
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Danach erscheinen am rechten Rand des Displays die
Pfeiltasten, mit deren Hilfe der Wirkungsbereich als %-Zahl
festgelegt werden kann.

Der eingestellte Wert wird im entsprechenden Feld angezeigt.
Die Wirkungsrichtung kann durch Wechsel des Vorzeichens im
mittleren Feld bestimmt werden.

Durch Betatigung des ausgewahlten Gebers kann in dem
vorbestimmten Bereich eine Verstellung erfolgen. Der aktuell
eingestellte Wert wird in Klammern unter dem Feld angezeigt.
Gleichzeitig neben der programmierten Kurve, mit einer feinen
Linie die durch den Feinabgleich veranderte Kurve dargestellt.
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1310 STORKLAPPEN -> HOHENRUDER MISCHER

Storklappe links ﬂ Storklappe rechts

A

J

HOH . ) )
HOH2 HOH HO

V-Leitwerk Ailvator

In diesem MenU kdnnen die Vorgaben fir einen Mischer ein-
gestellt werden, der bei einer Betatigung der Storklappen das
Hoéhenruder ausschlagen lasst.

Beim Ausfahren der Stérklappen wird es bei vielen Modellen
zu einer Lastigkeitsanderung um die Querachse kommen. Der
Pilot muss durch einen H6henruderausschlag dieses Moment
kompensieren. Dieser Mischer der T18MZ nimmt diesen Aus-
gleich automatisch vor.

Die Mischwerte fiir das/die H6henruderservo/s lassen sich
separat fir jede Ruderklappe einstellen.

Die Funktion lasst sich mit einem auswahlbaren Schalter akti-
vieren.

AuBerdem kann vorgegeben werden, ob die Einstellungen fir
alle Flugzustande (Group) oder nur fir den aktivierten Zustand
(Sngl) gelten soll.

Ein Zusatzgeber kann flr eine Feinabstimmung programmiert
werden.

Die Funktion kann nur bedient werden, wenn im Basis-Men(
bei der Modelltyp-Auswabhl, ein Fldchentyp mit Stérklappen
aktiviert wurde.

Markieren Sie den Storklappen -> Héhenruder - Mischer’ im

Modell-Menu.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:
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Auch diese Mischfunktion muss zunachst aktiviert werden.
Das linke Feld in der ersten Zeile markieren, danach wird, je
nach Schalterstellung ‘Ein’ bzw. ‘AUS’ angezeigt.

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden. Das entsprechende Feld markieren und im Schalter-
auswahl-Mend den richtigen Schalter und die Betétigungsrich-
tung festlegen.

Die Voreinstellung steht auf ‘NULL’, d.h. der Mischer ist immer
eingeschaltet.

Die Wirkungen und Vorgaben fur die mégliche Programmie-
rung eines globalen- oder separaten Modus wurden bereits
beschrieben. Die Programmierung erfolgt tiber das entspre-
chende Schaltfeld in der ersten Zeile.

Nach der Aktivierung dieses Mischers kdnnen die Mischraten
fur die Hé6henruderklappen als %-Wert, mit Hilfe der Pfeiltasten,
nach dem bekannten Schema eingestellt werden.

« KURVE PROGRAMMIEREN

Es kann eine Kurve fir die Wirkung des Stérklap. ->
Hbhenruder Mischers programmiert werden.

Neben der Kurvenform kann fir jede Seite (Rate A und Rate
B) ein %-Wert vorgegeben werden.

Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve ist
bereits bei der Darstellung der Geberkurven AFR im Kap. 14.3
beschrieben.

« EINSTELLUNGEN FUR FEINABSTIMMUNG SETZEN

Es lasst sich ein Schalter oder ein Geber programmieren mit
dem ein Feinabgleich fiir diesen Mischer durchgefliihrt werden
kann. Markieren Sie dieses Feld, im darauf erscheinenden
Geber-/Schalterauswahl-Meni kann das gew(linschte Betéti-

gungselement ausgewahlt werden. Die Voreinstellung steht auf
‘NULL. Jeder der zusatzlichen Geber kann ausgewahlt werden.
Die Vorgabe wird im Feld angezeigt.

Danach muss bestimmt werden, ob die grafische Anzeige fir
alle Flugzustande (Alle FZS), fir den gerade aktivierten Flugzu-
stand (Separat) und fiir den Feinabgleich (Fein) gelten soll. Die
Auswahl erfolgt nach dem bekannten Schema.

Nachdem ein Geber fiir den Feinabgleich und der gewlinschte
Modus bestimmt worden sind, muss eine Wirkungsbereich flr
den Feinabgleich festgelegt werden.

Dazu muss das rechte Feld im Rahmen ‘Feinabstimmung’
markiert werden.

Danach erscheinen am rechten Rand des Displays die
Pfeiltasten, mit deren Hilfe der Wirkungsbereich als %-Zahl
festgelegt werden kann.

Der eingestellte Wert wird im entsprechenden Feld angezeigt.
Die Wirkungsrichtung kann durch Wechsel des Vorzeichens im
mittleren Feld bestimmt werden.

Durch Betatigung des ausgewahlten Gebers kann in dem vor-
bestimmten Bereich eine Verstellung, ein Feinabgleich erfolgen.

Der aktuell eingestellte Wert wird neben der programmierten
Kurve, mit einer diinnen Linie dargestellt.

AbschlieBend muss der Betriebsmodus fiir den Geber bestimmt
werden. Die Auswahl erfolgt nach dem bekannten Schema.

Das Feld mit dem Symbol fur die Wirkung des Gebers muss
markiert werden.

Der Wirkungsmodus wechselt dabei jedes Mal. Insgesamt ste-
hen dabei vier Modi zur Verfligung, deren Funktion schematisch
im Display dargestellt wird.

Die Abbildung zeigt den Zustand des Displays nach einer
durchgeflihrten Programmierung des Stérklappen -> Hohen-
ruder Mischers.
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13.11 WOLBKLAPPEN (SPOILER) MISCHER

Chip- (\ Chip-
Querruder A Querruder
(QUE3) (QUE3)

Haupt- Woélb- Woélb- Haupt-
Querruder klappe klappe Querruder
(QUE) (WOLB) (WOLB2) (QUE2)

Bremsklappen

(BRKL u. BRK2)

HOH % ; U
HOHz2 HOH2
V-Leitwerk Ailvator

In diesem Menu kénnen die Vorgaben flr einen Mischer ein-
gestellt werden, mit dem die gesamte Flache verwélbt werden
kann, um den Auftrieb zu maximieren. Bei der Modellserstel-
lung wird automatisch der Geber ,LST* voreingestellt.

Die Ausschlage fir alle Klappen kénnen nach oben oder
nach unten erfolgen, um fir alle Flugaufgaben die optimale
Flachengeometrie bereit zu stellen. Die Servowege und die
Ausschlagsrichtung kénnen (ber eine Mischerkurve exakt vor-
gegeben werden. Es lasst sich eine Verzdgerungszeit und die
Servogeschwindigkeit sowie einen Ausldseschalter program-
mieren.

Markieren Sie die Option ‘Spoiler’ im Modell-Mend.

Spoiler Muodel ]

Status T

Eunve und Rate

QuerTuder
Pr———
Klappen
FES-Verrg Hthemruder

Aus W

Auch diese Mischfunktion muss zunachst in der Status Zeile
aktiviert werden. Das Feld markieren, im Feld wird danach
statt ‘INA’ (inaktiv), je nach Schalterstellung ‘EIN’ bzw. ‘AUS’
angezeigt.

Auch die Wirkungen und Vorgaben fur die mdgliche Program-
mierung eines globalen- oder separaten Modus sind mehrfach
beschrieben. Die Programmierung erfolgt Uber das entspre-
chende Schaltfeld in der zweiten Zeile.

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden. Das entsprechende Feld markieren und im Schalter-
auswahl-Men( den gewiinschten Schalter und dessen Betéti-
gungsrichtung festlegen. Die Voreinstellung steht auf ‘NULL’,
d.h. der Mischer ist immer eingeschaltet.

Um eine Verzdgerungszeit, fir einen sanften Ubergang bei
der Umschaltung der Flugzustande, zu programmieren, muss
zunichst die Zeile ‘FZS-Verz6g.” markiert werden. Danach
kann mit den Pfeiltasten eine Einstellung vorgenommen wer-
den. Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten,
dabei gilt je hdher die Zahl je langer die Verzégerungszeit.

Die Schrittweite ‘27’ entspricht einer Zeitdauer von 9 Sekun-
den. Fur bestimmte Situationen I&sst sich Uber einen speziel-
len Schalter, die Verzdégerung abschalten. Dazu kann in der
unteren Zeile ein Schalter bestimmt werden.

Im zweiten Rahmen werden die AFR-Einstellungen fiir den
Woélbklappenmischer vorgenommen.

Man erreicht dieses Untermeni, indem man das Feld ‘Spoiler
AFR’ markiert, das Display stellt sich wie folgt dar:

Normal

VIO HATE B.0%
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et X plt=t
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Die Programmiervorgange einer Geberkurve AFR sind aus-
fahrlich im Kap. 13.3 beschrieben.

Die Mischer-Kurven und die Vorgaben der Servowege lassen
sich individuell fUr die Querruder, die Spoiler- und Bremsklap-
pen sowie flr die Héhenruder einzeln vorgeben. Im abgegrenz-
ten Feld ‘Kurve and Rate’ muss die entsprechende Zeile mar-
kiert werden.

Im jeweils nachsten Display kann auf die bereits beschriebene
Art und Weise die Mischerkurve, getrennt nach linker und rech-
ter Seite der Kurve, programmiert werden.

Auch die Mdglichkeit der Verschiebung der Kurve, sowohl verti-
kal (Offset) als auch horizontal (X-Offset), ist gegeben.

In einem separaten Rahmen kdnnen die Servowege als
%-Werte, z.B. fir alle vier Querruderservos individuell einge-
geben werden. In diesem Display lasst sich auch die Servoge-
schwindigkeit programmieren. Fur beide Laufrichtungen Hin-
(Hin) und Rucklauf (Zur) kann eine Geschwindigkeit vorgege-
ben werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten. Dabei gilt:
je hdéher die Zahl umso langsamer lauft das Servo, die Schritt-
weite 27 entspricht einer Verzdgerung von 9 Sekunden. Die Ver-
stellung erfolgt mit den Pfeiltasten.

Die Voreinstellung betragt ‘0’. Durch Betatigung der ‘Reset’-
Taste gelangt man zur Grundeinstellung zuriick.

Die Abbildung zeigt eine Displaydarstellung fir diesen Pro-
grammiervorgang:

Querminder Niow maoded- 1 Start Itl;l:;; Luruck

POS -1000W MATE 157 SWTTT T
Rale ] Rale? i = Uincar

e [r1sa iz Lamanaeatd
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[—t— (* 17 { Froo.ow+ 100 0w
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AbschlieBend muss darauf hingewiesen werden, dass die Pro-
grammiermdglichkeiten und die Displaydarstellung je nach
gewahlten Modell- bzw. Flachentyp etwas unterschiedlich sind.
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13.12 HOHE -> WOLBKLAPPEN (SPOILER) - MISCHER

In diesem Menl kénnen die Vorgaben fir einen Mischer ein-
gestellt werden, durch den bei Betatigung des Héhenruders,
die Flache verwdlbt wird. Damit wird die Héhenruderwirkung
unterstiitzt, um besonders enge Kurven und rechteckige Flug-
figuren zu ermdglichen.

Es kann eine Mischerkurve programmiert werden. Die Funk-
tion Iasst sich mit einem auswéahlbaren Schalter aktivieren.
AuBerdem kann, wie bei vielen Funktionen, vorgegeben wer-
den, ob die Einstellungen fir alle Flugzustande (Glob) oder
nur fir den aktivierten (Sepa) gelten soll. Weiterhin lasst sich
ein Zusatzgeber bestimmen, mit dem ein Feinabgleich durch-
gefuhrt werden kann.

Markieren Sie die Schaltflache dieses Mischers im Modell-
Mend. Das Display stellt sich dann wie folgt dar:
1H6he - Spsilig Hoded]
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Status d [risa | BmrieeSE
i @ i S lieie A Rawn
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Auch diese Mischfunktion muss zunachst in der Status Zeile
aktiviert werden. Das Feld markieren, im Feld wird danach
statt ‘INA’ (inaktiv), je nach Schalterstellung ‘EIN’ bzw. ‘AUS’
angezeigt.

Auch die Wirkungen und Vorgaben fiir die mogliche Program-
mierung eines globalen- oder separaten Modus sind mehrfach
beschrieben. Die Programmierung erfolgt Giber das entspre-
chende Schaltfeld in der zweiten Zeile.

Nach dem bekannten Verfahren kann ein Schalter zur Auslé-
sung des Mischers bestimmt werden. Das entsprechende Feld
markieren und im Schalterauswahl-Men( den gewiinschten
Schalter und dessen Betéatigungsrichtung festlegen. Die Vor-
einstellung ‘NULL’ heiBt, der Mischer ist immer eingeschaltet.

Danach kann man im Feld ‘Anzeige’ den Modus der Anzeige
bestimmen. Dabei kann man individuell bestimmen, ob alle

Flugzustande (alle FZS), der gerade aktive (Separat) oder die
Feineinstellungen (Fein) visualisiert werden sollen.

- EINSTELLUNGEN FUR FEINABSTIMMUNG SETZEN

Es lasst sich ein Schalter oder ein Geber programmieren
mit dem ein Feinabgleich des Mischers durchgefihrt werden
kann. Die Umsetzung erfolgt im Rahmen ‘Feinabstimmung’.
Markieren Sie dieses Feld, im darauf erscheinenden Geber-/
Schalterauswahl-Meni kann das gewinschte Betatigungsele-
ment ausgewahlt werden. Die Voreinstellung steht auf ‘NULL.
Jeder der zusétzlichen Geber kann ausgewahlt werden. Die
Vorgabe wird im Feld angezeigt.

Danach muss der Betriebsmodus fiir den Geber bestimmt
werden. Die Auswahl erfolgt nach dem bekannten Schema.
Das Feld mit dem Symbol fur die Wirkung des Gebers muss
markiert werden. Der Wirkungsmodus wechselt dabei jedes
Mal. Insgesamt stehen dabei vier Modi zur Verfligung, deren
Funktion schematisch im Display dargestellt wird. Die Bedeu-
tung der Symbole bzw. der verschiedenen Modi entnehmen
Sie bitte der Darstellung auf der Seite 61.

Nachdem ein Geber flr den Feinabgleich und der gewlinschte
Modus bestimmt worden sind, muss eine Wirkungsbereich fir
den Feinabgleich festgelegt werden. Dazu muss das rechte
Feld im Rahmen ‘Feinabstimmung’ markiert werden. Danach
erscheinen am rechten Rand des Displays die Pfeiltasten, mit
deren Hilfe der Wirkungsbereich als %-Zahl festgelegt werden
kann. Der eingestellte Wert wird im entsprechenden Feld
angezeigt. Die Wirkungsrichtung kann durch Wechsel des
Vorzeichens im mittleren Feld bestimmt werden.

Durch Betatigung des ausgewdahlten Gebers kann in dem
vorbestimmten Bereich eine Verstellung erfolgen. Der aktuell
eingestellte Wert wird in Klammern unter dem Feld angezeigt.
Gleichzeitig neben der programmierten Kurve, mit einer feinen
Linie die durch den Feinabgleich veranderte Kurve dargestellt.

« KURVE PROGRAMMIEREN

Es kann eine Kurve fir die Wirkung des Héhe -> Wélbklappen
Mischers programmiert werden. Neben der Kurvenform kann
fir jede Seite (Rate A und Rate B) ein %-Wert vorgegeben
werden. Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve
ist bereits bei der Darstellung der Gberkurve AFR im Kap. 13.3
beschrieben.

Die eigentlichen Einstellungen fur die Wege der bis zu vier
Querruder-, und vier Klappenservos erfolgen in einem separa-
ten Untermenu (siehe folgende Display-Darstellung).
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Flr jedes Servo kann fur jede Ausschlagsseite der Servoweg
als %-Wert vorgegeben werden. Die Einstellung erfolgt auf die
bekannte Art und Weise. Feld markieren und bestatigen und
danach den %-Wert mit den Pfeiltasten vorgeben.
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Die Abbildung zeigt eine Displaydarstellung fir diesen Pro-
grammiervorgang

Rate 2

HINWEIS:

Wenn im Basis Meni ‘Modell Typ’ ein Nurfligelmodell aus-
gewahlt worden ist, erscheinen bei diesem Mischer auch die
beiden Winglets im Einstellfenster. Bitte beriicksichtigen Sie
diesen Sonderfall.

Grundsétzlich kann man sagen, dass die

Programmiermdglichkeiten und die Displaydarstellung je nach
gewahlten Modell- bzw. Flachentyp unterschiedlich sind.
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13.13 WOLBKLAPPEN -> HOHENRUDER MISCHER

A

A

o= K=

Woélbklappe links Woélbklappe rechts

(WOLB) (WOL2)
HOH2 HOH2
V-Leitwerk Ailvator

In diesem Menu kénnen die Vorgaben flr einen Mischer ein-
gestellt werden, durch den bei Betatigung der Wélbklappen,
automatisch ein Héhenruderausgleich erfolgt.

Dieser Modus steht bei Flachenmodellen mit zwei Querruder-
und wenigstens einer Flapklappe zur Verfligung.

Es kann eine Mischerkurve programmiert werden. Die Funk-
tion lasst sich mit einem auswahlbaren Schalter aktivieren.
AuBerdem kann, wie bei vielen Funktionen, vorgegeben wer-
den, ob die Einstellungen fir alle Flugzustande (Glob) oder
nur fir den aktivierten (Sepa) gelten soll. Uber einen der
Zusatzgeber kann eine Feinabstimmung durchgefihrt werden

Markieren Sie die Option ‘Wélb -> H6he’ im Modell-Mend.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:
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Auch diese Mischfunktion muss zunachst werden. Das ent-
sprechende Feld markieren, es wird danach statt ‘INA’ (inak-
tiv), je nach Schalterstellung ‘EIN’ bzw. ‘AUS’ angezeigt.

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden. Das entsprechende Feld markieren und im Schalter-
auswahl-Men( den gewiinschten Schalter und dessen Betati-
gungsrichtung festlegen.

Die Voreinstellung steht auf ‘NULL’, d.h. der Mischer ist immer
eingeschaltet.

Auch die Wirkungen und Vorgaben fir die mdgliche Pro-
grammierung eines globalen- oder separaten Modus wurden
bereits beschrieben. Die Programmierung erfolgt Gber das
entsprechende Schaltfeld in der zweiten Zeile.

Nach der Aktivierung dieses Mischers kénnen die Mischraten
fur die Hé6henruderklappen als %-Wert, mit Hilfe der Pfeiltasten,
nach dem bekannten Schema eingestellt werden.

- KURVE PROGRAMMIEREN

Es kann eine Kurve fiir die Wirkung des Wélbklappen ->
Héhenruder Mischers programmiert werden.

Neben der Kurvenform kann fir jede Seite (Rate A und Rate
B) ein %-Wert vorgegeben werden.

Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve ist
bereits bei der Darstellung der Geberkurven im Kap. 14.3
beschrieben.

-EINSTELLUNGEN FUR EINE FEINABSTIMMUNG SETZEN
Es lasst sich ein Schalter oder ein Geber programmieren mit
dem ein Feinabgleich fiir diesen Mischer durchgefihrt werden
kann. Markieren Sie dieses Feld, im darauf erscheinenden
Geber-/Schalterauswahl-Meni kann das gewlinschte Betéti-
gungselement ausgewahlt werden. Die Voreinstellung steht
auf ‘NULL. Jeder der zusétzlichen Geber kann ausgewahit
werden. Die Vorgabe wird im Feld angezeigt.

Danach muss bestimmt werden, ob die grafische Anzeige fiir
alle Flugzusténde (Alle FZS), fir den gerade aktivierten Flug-
zustand (Separat) und fir den Feinabgleich (Fein) gelten soll.
Die Auswahl erfolgt nach dem bekannten Schema.

Nachdem ein Geber fiir den Feinabgleich und der gewilinschte
Modus bestimmt worden sind, muss eine Wirkungsbereich fur
den Feinabgleich festgelegt werden.

Dazu muss das rechte Feld im Rahmen ‘Feinabstimmung’
markiert werden. Danach erscheinen am rechten Rand des
Displays die Pfeiltasten, mit deren Hilfe der Wirkungsbereich
als %-Zahl festgelegt werden kann.

Der eingestellte Wert wird im entsprechenden Feld angezeigt.
Die Wirkungsrichtung kann durch Wechsel des Vorzeichens
im mittleren Feld bestimmt werden.

Durch Betatigung des ausgewahlten Gebers kann in dem
vorbestimmten Bereich eine Verstellung, ein Feinabgleich
erfolgen. Der aktuell eingestellte Wert wird neben der pro-
grammierten Kurve, mit einer diinnen Linie dargestellt.

AbschlieBend muss der Betriebsmodus flir den Geber
bestimmt werden. Die Auswahl erfolgt nach dem bekann-
ten Schema. Das Feld mit dem Symbol fir die Wirkung des
Gebers muss markiert werden.

Der Wirkungsmodus wechselt dabei jedes Mal. Insgesamt ste-
hen dabei vier Modi zur Verfligung, deren Funktion schema-
tisch im Display dargestellt wird.
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Die Abbildung zeigt den Zustand des Displays nach einer
durchgefiihrten Programmierung des Wélbklappen -> Héhen-
ruder Mischers.

AbschlieBend wird darauf hingewiesen werden, dass die Pro-
grammiermdglichkeiten und die Displaydarstellung je nach
gewahlten Modell- bzw. Flachentyp etwas unterschiedlich
sind.
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13.14 BUTTERFLY MISCHER

Chip- (\ Chip-
Querruder A Querruder
(QUE3) U (QUES3)

Haupt- Woélb- Haupt-
Querrd. klappe klappe Querrd.
(QUE) (WOLB) (WOL2) (QUE2)
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(BRKL u. BRK2)
HOH ; % Q;;;jﬁ;;in
HOH?2 HOH2
V-Leitwerk Ailvator

In diesem Meni kdnnen die Vorgaben fir einen Mischer pro-
grammiert werden, mit dem eine sehr hohe Bremswirkung des
Modells, durch gleichsinnige Ausschlage der Querruder nach
oben und der Wélbklappen (und Bremsklappen) nach unten,
erzielt wird.

Bei einem 4-, 6 oder 8-Klappen Fligel kann die Program-
mierung so durchgeflihrt werden, dass alle Klappen an der
Bremswirkung beteiligt sind.

Es kann zusatzlich eine Kurve fiir den Butterflygeber program-
miert werden. Die Funktion lasst sich mit einem auswé&hlbaren
Schalter deaktivieren.

AuBerdem kann vorgegeben werden, ob die Einstellungen fir
alle (Group) oder nur flr den aktivierten Flugzustand (Sngl)
gelten soll.

Die Geschwindigkeit der Querruder- und Flapservos kann
individuell eingestellt werden.

Eine Verzégerungszeit lasst sich vorgeben und ein Offset-
Punkt programmieren.

AuBerdem kann in diesem Menii eine separate
Differenzierung der Querruder fiir den Butterfly-Modus
eingestellt werden.

Markieren Sie den ‘Butterfly’-Mischer im Modell-Mend.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Bulterfly i

statis | [HA
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[

utterfy—Hohe

Den Butterfly Mischer Zeile ,Status” aktivieren. Der Mischer ist
nun aktiv, solange kein Deaktivierungsschalter vergeben ist.
Bei der Modellerstellung, wird automatisch der Gassteuer-
kniippel als Geber voreingestellt.

Uber das entsprechende Schaltfeld in der zweiten Zeile kann,
ein globaler- oder separater Modus eingestellt werden.

In der Zeile ‘OFFSET’ kann ein Referenzpunkt als %-Wert
vorgegeben werden, ab dem die Ruder in Butterfly - Position
laufen.

Der mechanische Knippelweg bis zum Offsetpunkt ist dabei
ein Totbereich, indem keine Steuerfunktion erfolgt.

Bringen Sie den Geber fir die Ansteuerung der Klappen in die
gewunschte Position und markieren Sie das Feld. Die Geber-
position wird als %-Wert angezeigt, gleichzeitig erscheint die
bekannte Sicherheitsabfrage.

Antworten Sie mit ‘Ja’, haben Sie den Bezugspunkt fiir
diesen Mischer festgelegt.
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Danach erscheint direkt die Abfrage ,Initial. H6henruder
Kurve“. Dieser Offsetpunkt wird ebenfalls firr die Hé6hen-
ruderzumischung ibernommen. Durch die Bestatigung des
~JA“ Buttons wird eine neue 3 Punkt H6henruderkurve erstellt,
bei der 2 Punkte bereits fest eingestellt sind.

Der 3. Punkt muss noch nach eigenem Wunsch gesetzt wer-
den.
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Dazu wechseln Sie in das Butterfly-H6he Men(, Gber den But-
ton unten rechts im Display.

Um den Punkt zu setzen, stellen Sie diesen mit dem Steuer-
knUppel ein und driicken die ,Punkt” - Taste.

Danach erscheint das Einstellfeld ,Setzen“ auf der rechten
Seite. Durch Driicken dieser Taste, wird der Punkt gesetzt.
Falls eine Anderung gewiinscht ist, kénnen Sie diese nach der
oben beschriebenen Prozedur einstellen.
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Bei Bestatigung des ,NEIN" Buttons wird der neue Offsetpunkt
Ubernommen, allerdings keine neue Héhenruderkurve erstellt.

Im Untermen( ,Butterfly-Héhe* kann nun die automatisch
erstellte Hohenruderkurve angeschaut bzw. geadndert werden.
Natirlich kann auch manuell eine 2-15 Punkt Kurve eingestellt
werden.

Um eine Verzdgerungszeit, fiir einen sanften Ubergang bei
der Umschaltung der Flugzustande, zu programmieren, muss
zunachst im Rahmen ‘FZS-Verzdg.’ die Zeile ‘Verzdg.'markiert
werden.

Danach kann mit den Pfeiltasten eine Einstellung vorgenom-
men werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten, dabei
gilt je héher die Zahl je langer die Verzdgerungszeit. Die
Schrittweite ‘27’ entspricht einer Zeitdauer von 9 Sekunden.
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Flr bestimmte Situationen I&sst sich Uber einen speziellen
Schalter, die Verzdégerung abschalten.

Dazu kann in der unteren Zeile ein Schalter bestimmt werden.
In einen abgegrenzten Rahmen, auf die beschriebene Art und
Weise die Geschwindigkeit individuell fir die Querruder- und
Wodlbklappenservos, jeweils fir Hin- und Rucklauf vorgegeben
werden.

- DIFFERENZIERUNGSRATE EINSTELLEN

In einem weiteren Rahmen kann mit den Pfeiltasten der
%-Wert fur den Grad der Querruderdifferenzierung eingestellt
und die Wirkungsrichtung programmiert werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 % und 120 %.

Die Voreinstellung betragt 0 %.

Durch Betétigung der ‘Reset’-Taste wird sie wieder hergestellt.

Im Hauptfeld des Displays werden auf die bekannte Art und
Weise die Mischraten fiir die, je nach gewahltem Modell- bzw.
Flachentyp, bis zu jeweils vier, Querruder und Klappenservos
vorgegeben.

Die folgende Abbildung zeigt ein mégliche Programmierung
dieser Bereiche des Butterfly-Mischers.

HREL  WOLE  Wid?  #RK?
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Hutterfly AFR

Vom Hauptrahmen gelangt man, Gber die Schaltflachen im
unteren Bereich, zum Einstell-Men( der AFR- (D/R)-Kurve fir
diesen Mischer und zum Programmier-Men fir die zugehéri-
gen Hoéhenruderausschlage.

- KURVE PROGRAMMIEREN

Es kann eine Kurve fir die Wirkung des Butterfly Mischers
programmiert werden. Neben der Kurvenform kann fir jede
Seite (Rate A und Rate B) ein %-Wert vorgegeben werden.
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Der genaue Ablauf der Programmierung einer Kurve ist bereits
bei der Darstellung der Geberkurven im Kap. 13.3 beschrieben.

Betatigt man das Schaltfeld ‘D/R’ werden die aktu-
ellen Dual-Rate Einstellungen angezeigt. Parallel zu den
Programmiermdglichkeiten, die im Kap. 13.3 beschrieben sind,
kénnen auch an dieser Stelle Dual-Rate Werte eingestellt wer-
den.

Danach muss bestimmt werden, ob die grafische Anzeige fir
alle Flugzustande (Alle FZS), fir den gerade aktivierten Flug-
zustand (Separat) und fir die ‘ARF’ und ‘D/R’-Einstellungen
(ARF/DR) gelten soll. Die Auswahl erfolgt nach dem bekannten
Schema.

Auch die Servogeschwindigkeit kann fir die vorliegende Auf-
gabe optimiert werden. Es lasst sich getrennt fir Hin- und Rick-
lauf des Servos die Geschwindigkeit schrittweise einstellen.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten. Dabei gilt:
Je hoéher die Zahl umso langsamer lauft das Servo, die Schritt-
weite 27 entspricht einer Zeitdauer von 9 Sekunden.

Die Voreinstellung betragt ‘0.

Sobald eines der Felder ‘HIN’ oder ‘ZUR’ markiert wird, erschei-
nen rechts im Display die Schaltfelder fir die Pfeile.

AuBerdem kann der Modus der Servogeschwindigkeit im mittle-
ren Feld bestimmt werden.

Dabei steht ein linearer oder der symmetrische Modus zur Ver-
figung. Der lineare Modus wird fiir die Ansteuerung des Gas-
servos oder flir Schalter benutzt.

Dieser Modus ist nicht selbstneutralisierend.

Dieses Merkmal trifft fir den anderen, den symmetrischen
Modus zu, der daher fiir alle Ruder vorgegeben wird

Das Display zeigt die vorgenommene Programmierung einer
exponentialen Mischerkurve der Option Butterfly.

Modell
POS  400%  MATE

Bulterfly

& [P—
Geberweg | Fisalr e

= | Kl A Rate Bl
Bulterfly B {+a0ai + 100.00% '+ 100.0%
Anmign : ) B
| —
150,0%
Ol
+1L0%

13.15 TRIMM MISCHER 1 UND 2

Chip- ﬂ Chip-
Querruder A Querruder
(QUE3) (QUEB3)

Haupt- Wélb- Woélb- Haupt-
Querrd. klappe klappe Querrd.
(QUE) (WOLB) (WOLB2)  (QUE2)
Bremsklappen
(BRKL u. BRK2)
HOH2 HOH2
V-Leitwerk Ailvator

In diesem Menl kdnnen die Einstellungen fir alle Flachen-
und Héhenruderklappen, jeweils fir bestimmte Flugphasen
eingestellt und abgerufen werden.

Die Software der T18MZ stellt zwei Flugphasen - Mischer
(Trimm Mix 1 und 2) bereit, beide Mischer werden identisch
programmiert.

So kénnen z.B. fiir ein Segelflugmodell mit dem ersten Mischer
(Trimm Mix 1) die optimalen Rudereinstellungen fiir die Hoch-
startphase vorgegeben werden.

Dabei werden die beiden Querruder und die Klappen nach
unten ausgefahren, um dem Modell méglichst viel Auftrieb zu
geben. Um eine stabile Fluglage zu gewahrleisten, besteht die
Méglichkeit mit dem Héhenruder einen Momentenausgleich
um die Querachse, einen Offset vorzunehmen.

Mit dem zweiten Mischer (Trimm Mix 2) lassen sich z.B. fur
ein Segelflugmodell die optimalen Rudereinstellungen fiir die
Speedflugphase einprogrammieren. Dabei werden die beiden
Querruder und die Klappen leicht nach oben ausgefahren, um
das Flachenprofil entsprechend zu &ndern..
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Mit Hilfe dieser Optionen ist sichergestellt, dass sich wahrend
dieser Flugphasen immer wieder reproduzierbare Ruderaus-
schlage einstellen lassen. Die Einstellungen lassen sich Gber
einen frei wahlbaren Schalter abrufen.

Fir alle Klappen an den Flachen, fir bis jeweils zu vier Querru-
der- und vier Flapklappen, kann individuell ein Offset-Abgleich
vorgenommen werden. Weiterhin kann fir einen Feinabgleich
einer der Zusatzgeber bestimmt werden. Dann Il&asst sich fiir
alle Klappen eine Voreinstellung fiir den Abgleich vornehmen.
Wie bei allen Mischern kann der ‘Group’ oder der ‘Sngl’-Modus
vorgegeben werden.

AuBerdem kann ein Ausléseschalter bestimmt werden, mit
dem die Einstellungen fir die Flugphase aktiviert werden.
Darliber hinaus kann vorgegeben werden, ob die Auslésung
per Schalter (manueller Modus) oder Uber einen Steuerknlp-
pel (automatischer Modus) ausgel6st werden soll. Fiir diesen
Modus l&sst sich der gewiinschte Steuerknippel individuell
bestimmten.

Sowohl fiir die Querruder-, fir die Flap-, als auch fir die
Héhenruderservos lasst sich individuell eine Geschwindigkeit,
getrennt fir Hin- und Rlcklauf, vorgeben. AuBerdem kann
eine Verzdgerungszeit fur diese Mischfunktion programmiert
werden, damit der Ubergang nicht schlagartig erfolgt.
Markieren Sie die gewlnschte Option ‘Trimm Mix 1’ oder
‘Trimm Mix 2 im Modell-Menda.

Das Display fir die ‘“Trimm Mix 1’ Option stellt sich dann wie
folgt dar:

— Freimabstimmung —
e

ML

Win

(L]

Die Trimm Mix Funktion muss zun&chst in der Status Zeile
aktiviert werden. Das Feld markieren, danach wird statt ‘INA’
(inaktiv), je nach Schalterstellung ‘EIN’ bzw. ‘AUS’ angezeigt.

Uber das entsprechende Schaltfeld in der zweiten Zeile kann,
nach dem bekannten Verfahren ein globaler- oder separater
Modus eingestellt werden.

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden. Das entsprechende Feld markieren und im Schalter-
auswahl-Men( den gewilinschten Schalter und dessen Betéti-
gungsrichtung festlegen. Die Voreinstellung ‘NULL’ heifBt, der
Mischer ist immer eingeschaltet.

Es kann bestimmt ob der ‘Trimm’-Mischer manuell Uber
den ausgewahlten Schalter oder Uber einen Steuerknippel
aktiviert werden soll. Soll dieser automatische Modus vor-
gegeben werden, muss zunéchst das Feld markiert werden.
Im folgenden Meni kann der gewiinschte Kniippel und der
Auslésepunkt nach dem bekannten Verfahren vorgegeben
werden.

« SERVOGESCHWINDIGKEIT BESTIMMEN

Fir alle drei Klappenarten (Querruder, Wélbklappen und
Hoéhenruder) kann in einen separaten Feld die Servoge-
schwindigkeit, jeweils getrennt fiir Hin- und Ricklauf, program-
miert werden.

« FEINABSTIMMUNG

Uber das Schalterauswahl-Menii l4sst sich ein Geber oder
ein Schalter festlegen, mit dem ein Feinabgleich durchgefuhrt
werden kann.

« VERZOGERUNGSZEIT FESTLEGEN

Flr die Umschaltung der Flugzustande kann eine Verzdge-
rungszeit programmiert werden, damit die Umschaltung der
Flugzustande nicht schlagartig ablauft. Nach Markierung des
Feldes kann mit den Pfeiltasten eine Verzégerung von bis zu
27 Schritten (entspricht 9 Sekunden) eingestellt werden.

Weiterhin kann ein Schalter definiert werden, mit dem die Ver-
z6gerung von aktiv auf deaktiv geschaltet werden kann. Damit
stehen beide Arten der Ubergénge bei der Umschaltung zwi-
schen den Flugphasen, abrupt oder mit einer sanften Umstel-
lung, auf Abruf bereit.

Die Trimm Mix Funktion hat eine zweite Programmierebene. In
diesem Unterment kénnen fiir samtliche Flachenklappen, fur
die bis zu vier Querruder, fur zwei Brems- sowie zwei Wolb-
klappen und das Hoéhenruder die ‘Trimm Mix’-Einstellungen
vorgenommen werden.

Das Display der zweiten Programmierebene stellt sich wie folgt
dar.

Triem-Mix Moded ]
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e
¥ 0% (i ]
e
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{ s0%) [ +0%) ( +0%) ( +0%)

g
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DREL
Offst | +0% |
—

Flr jedes Ruder, bzw. fir jede Klappe kann jeweils ein Offset-
Wert vorgegeben, indem das entsprechende Feld markiert und
mit den Pfeiltasten die Einstellung vorgenommen wird. Der Ein-
stellbereich liegt jeweils zwischen + 250 % und - 250 %, die
Voreinstellung liegt bei 0 %. Durch Betatigung der ‘Reset’-Taste
wird sie wieder wirksam.

Die Einstellung der jeweiligen Trimm (Tuning)-Werte erfolgt auf
die gleiche Art und Weise. Der Einstellbereich liegt jeweils zwi-
schen + 100 % und - 100 %, die Voreinstellung liegt bei 0 %.

Die Summe beider %-Werte, unter korrekter Berlicksichtigung
der Vorzeichen wird in Klammern, jeweils unter den beiden Ein-
stellfeldern angezeigt.

Triem-Mix Moded ]

DUIED CPUE !i . I.'I[-i HOH

Oftsed % % 0% +H'% r-_.?[l‘

Tuamingg m

Normal

(=)

WOL? BRI

B - B
offset | : 0% | | 140%
Tuning | +10% | | +10% vlO0% | | e10%
{ +50%) [ +50%) ( +50%) ( +50%)

Das folgende Display zeigt eine sinnvolle Programmierung der
Trimm Mix 1 Funktion.

AbschlieBend muss darauf hingewiesen werden, dass die Pro-
grammiermdglichkeiten und die Displaydarstellung je nach
gewahlten Modell- bzw. Flachentyp etwas unterschiedlich sind.
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13.16 KREISELEINSTELLUNGEN

Wenn Sie in lhrem Flugmodell einen Kreisel zur Stabilisierung
einer Achse einsetzen, kénnen Sie in diesem Men( die Vor-
einstellungen flr den Kreisel durchfiihren. Fr bis zu drei Krei-
sel, fUr jede Achse eines Flugmodells jeweils einer, die vom
Sender aus bedient werden sollen, kann die Kreiselempfind-
lichkeit eingestellt werden.

Neben der Kreiselempfindlichkeit als %-Wert kann der Krei-
seltyp ausgewahlt werden. Es lasst sich ein Schalter program-
mieren, mit dem die Empfindlichkeit in drei Stufen verandert
werden kann. AuBerdem lasst sich, wie bei vielen Funktionen
bestimmen, ob die Option flr alle oder nur firr einen Flugzu-
stand gelten soll (Glob- oder Sepa-Mode).

Markieren Sie die ‘Kreisel’ Option im Modell-Menii. Das
Display stellt sich dann wie folgt dar:

Kredsel Moded ] Normal 76%

T Ereisr] Kate _—

Stalus !E Schallier Kivised
Ralel INA Fin

Kreisel 2 Wieised 3

Das MenU hat drei identische Ebenen fir die Einstellung von
drei verschiedenen Empfindlichkeiten (Rate 1-3) Ausserdem
kann die Einstellung auch fir die Kreisel 2 und 3 einge-
stellt werden. Dadurch ist es mdéglich, pro Flugzustand drei
verschiedene Kreisel oder eine 3-Achs Kreisel Einstellung
abzurufen.

Auch diese Funktion muss zunachst in der Status Zeile akti-
viert werden. Dazu muss das Feld markiert werden. Im Feld
wird danach, je nach Schalterstellung ‘Ein’ bzw. ‘EIN’ ange-
zeigt. Voraussetzung dafir ist aber, dass im Men( ‘Funktion’
im Basis-Menu (Kap. 13.7) ein Kanal fir die Verstellung der
Kreiselempfindlichkeit freigegeben bzw. aktiviert ist.

In der Spalte ‘Typ’ wird der verwendete Kreiseltyp einge-
stellt. Fir die AVCS- oder Heading Hold-Kreisel wird als Typ
‘GY’ vorgegeben, ansonsten der Typ “NORM” In der Spalte
‘Schalter’ kann mit dem bekannten Verfahren ein Schalter und
dessen Betéatigungsrichtung bestimmt werden.
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Die Voreinstellung ist ‘NULL’, d.h. die Funktion ist immer
eingeschaltet. Die Wirkungen und Vorgaben von ‘Glob’- oder
‘Sepa’-Modus sind mehrfach beschrieben. Sie werden ganz
rechts eingestellt.

Die Felder zur Einstellung der Empfindlichkeiten fur die bis
zu drei Kreisel sind durch ein Feld besonders markiert. Wenn
als Kreiseltyp ‘GY’ vorgegeben ist, besteht die Mdglichkeit flr
jeden Kreisel vorzugeben, ob er im normalen (NOR) oder im
‘AVCS’-Modus arbeiten soll. Weitere Hinweise entnehmen
Sie der Anleitung des von Ihnen verwendeten Kreisels. Die
Empfindlichkeit fir die drei méglichen Kreisel werden auf die
bekannte Art und Weise als %-Werte, mit Hilfe der Pfeilta-
sten eingestellt. Der Einstellbereich liegt jeweils zwischen 0
% und 100 %. Die Voreinstellung betragt 0 %, zu diesem Wert
gelangt man mit Hilfe der ‘Reset’-Taste zurlick.

Kredsed Moded ] Mormal searang

T Ereisr] Kate _—
Stalus T Schall ey Krvised Kreisel 3 e 3

ALFS 5D

NOR | 0%

Das oben abgebildete Display zeigt eine mdgliche Kreisel Pro-
grammierung.

Es ist fir die drei moglichen Kreisel eines Flachenmodells
jeweils eine Empfindlichkeitsrate programmiert worden. Aktu-
ell ist diese Einstellung nicht wirksam, der Schalter ‘D’ ist aus-
geschaltet. Im Statusfeld wird dieser Zustand visualisiert.

Kreisel 1 ist ein normaler Kreisel, die abrufbare Empfindlich-
keit ist auf 30 % eingestellt. Kreisel 2 arbeitet im Heading
Hold-Modus mit einer Vorgabe von 20 %. Auch der dritte
Kreisel ist ein Heading Hold-Kreisel, mit einer zuschaltbaren
Empfindlichkeit von 30 %. Die Einstellungen gelten fir alle
Flugzustande.

Fur ein komplexeres Flugmodell, mit 2 Querruder Servos und
einer 3-Achsen Stabilisierung kénnte z.B. folgende Einstellung
gelten:

Gyro 1 (GYA351) Kanal 7,
Gyro 2 (GYA352) Kanal 8,
Gyro 3 (GYAS352) Kanal 9,
(Kanalzuweisung jeweils im Funktions-Men( einstellen)

RATE 1:
OFF; GY; SW-E; GRP;
NORM (60 %); NORM (60 %); NORM (60 %)

RATE 2:
INH; GY; NULL; GRP;
AVCS (0%); AVCS (0 %); AVCS (0 %)

RATE 3:
OFF; GY; SE-E; GRP;
AVCS (60 %); AVCS (60 %); AVCS (60 %)
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13.17 BESCHLEUNIGUNGS FUNKTION
(Nur fiir Segler und E-Segler)

Fir die Funktionen bzw. Mischfunktionen Héhenruder, Héhe-
Spoiler und Quer - Seite steht eine Beschleunigungsfunktion
zur Verflgung.

Im linken Bereich auf Seite 1 werden die Vorgaben fir die
Héhenruder und im rechten fiir Hohe-Spoiler eingestellt.

Auf Seite 2 erscheint die Einstellungsmdglichkeit fir Quer-
Seite.

Alle Einstellungen sind identisch. Die Beschreibung wird daher
kombiniert, aber hauptséchlich am Beispiel des Héhenruders
beschrieben.

Zunachst die Funktion in der Status Zeile aktivieren.

Es wird ‘EIN’ statt ‘INA’ angezeigt.

Danach die Auswahl zwischen ‘Group’ und ‘Sngl’ Mode tref-
fen.

Beschleunigung New model Hormal
— Hahenmuder — L L
T INA (T l00%w || POTUS INA [ 100%

Aufwarts Abwarts O I Aufwarts Abwarts 7
-~

u
L

1 -100%

In der Zeile Rate wird der Beschleunigungswert eingestellt,
also der Anteil des Servowges um den der eingetsellte
Servoweg Ubersteuert werden soll..

Im Feld ‘Dampfung’ kann eine Zeit als %-Wert vorgegeben
werden, mit der festgelegt wird, wie lange die Funktion nach
Beendigung der Verstellung wirken soll.

In der unteren Zeile kann jeweils flir beide Seiten getrennt
eine Position festgelegt werden, ab dem die Funktion wirksam
wird.

Das Display zeigt eine Programmierung der Beschleunigungs
Funktion.

Stellen Sie sicher, dass bei Verwendung dieser Funktion die
Anlenkungen ausreichend Bewegungsfreiheit haben und nicht
mechanisch begrenzt werden.

Passen Sie die Einstellungen entsprechend an.

Beschleunigung New model Hormal
— Quer—Seite
Status INA [ T e

Schalter Fin |
T
e
Rale % %

| — R
i pfundg 0% 1

AL, Pos. | - +50% | ¥100%
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13.18 MOTOR EINSTELLUNGEN (E-MOTOR)

Besonders interessant ist diese Funktion, flir das Einschalten
eines Elektromotors bei einem E-Segler.

Obwohl mit einem 2-Positions-Schalter bedient, wird Uber
die eingestellte Schalt-Charakteristik das Einschaltverhalten
eines 2-Stufen-Schalters erreicht.

Dieses Menu steht nur zur Verfligung, wenn als Modelltyp im
Basis Menli ein Segler oder E-Segler ausgewahlt wurde.

Model 155 Hormal
Gesschw,
Slalus Slalus IMA

Made — 4 Einmal Modues

Schalter Geschw. 1 — 2

Mator aus

Geschw.1 D ]

Gaeschw, ¥

Die Funktion zuné&chst in der Zeile ,Status” aktivieren. Das
Feld markieren, danach wird statt ‘INA’ (inaktiv), ‘EIN’ ange-
zeigt.

Uber das entsprechende Schaltfeld in der zweiten Zeile kann,
ein globaler (Gr.)- oder separater (Sngl) Modus eingestellt
werden.

In der Zeile ,Schalter kann ein Schalter zum zuséatzlichen Zu-
und Abschalten der Motorfunktion, als doppelte Verriegelung,
vergeben werden.

Die Voreinstellung ‘NULL’ heiBt, es ist immer eingeschaltet.
Das entsprechende Feld markieren und im Schalterauswahl-
Meni den gewlinschten Geber bzw. Schalter und die Betati-
gungsrichtung festlegen. ISt ein Modelltyp mit Motor-Mischer
gewahlt, wird automatisch als Geber flr die Gasfunktion der
3-Positions Schalter ,SE" vergeben.

Fiir eine noch einfachere Bedienung (Ein-Aus) empfehlen
wir Vergabe eines 2-Positionsschalters - im Menii Funk-
tion.

In der Zeile ‘Motor aus’ wird die Position bestimmt, in der
der Motor ausgeschaltet ist. Nachdem das Feld markiert und
der Schalter in die ‘AUS’ Position gebracht wurde, muss die
Sicherheitsabfrage mit ‘Ja’ bestéatigt werden.

Die Einstellung wird gespeichert und als %-Wert im Feld dar-
gestellt.
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Die Funktion ist nun bereits aktiv und ohne Geschwindigkeits-
steuerung nutzbar.

In dem mit ,Geschw.” bezeichneten Feld sind weitere Einstel-
lungen verfugbar:

STATUS:
Aktivieren der Geschwindigkeitseinstellung fiir diese Funktion.

EINMAL MODUS

Ist der ‘Einmal Modus’ aktiviert, wirkt die eingestellte
Geschwindigkeitseinstellung fir den Einschaltvorgang des
Motors nur beim ersten Einschalten.

Wird der Motor ein zweites mal eingeschaltet, erfolgt dies
unverzogert.

GESCHWINDLI. 1 -> 2

Hiermit wird der Umschaltpunkt der beiden Bereiche festge-
legt und somit die Leistung der ersten Schaltsufe

0 = Weganteil 50:50 %

Die erste Stufe entspricht dann 50% Motorleistung.

+50 = Weganteil 1 = 25%, Weganteil 2 = 75%
In dieser Einstellung entspricht die Leistung der ersten Stufe
25%.

-50 = Weganteil 1 = 75%, Weganteil 2 = 25%
In dieser Einstellung entspricht die Leistung der ersten Stufe
75%.
Model 155 Hormal

Geschw.
Slalux Slatus LIN
Made = Einmal Modues
Schalter Geschw. 1 — 2

Mator aus

Geschw.1 D ]

Gaeschw, ¥

GESCHW. 1&2

Hier wird die Ein- und Ausschalt-Geschwindigkeit getrennt
nach ‘Geschw.1’ und ‘Geschw.2’ eingestellt.

Dabei besteht die Mdglichkeit fur jede Schaltrichtung (‘Hin’
und ‘Zur’) eine unterschiedliche Geschwindigkeit einzustellen.

Dazu das entsprechende Feld markieren und mit Hilfe der
Pfeiltasten den gewlinschten Wert einstellen.

Der Bereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.
Die max. Vorgabe entspricht dabei einer Verzégerung von 9

Sekunden. Voreingestellt ist keine Umschaltverzégerung (0
Schritte).
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13.19 SEITENRUDER -> HOHENRUDER MISCHER
(Nur bei Motorflugmodellen)

Diese Funktion wird bendtigt um bei einer Betétigung des Sei-
tenruders das H6henruder mit zu bewegen. Diese Option wird
bendtigt um Tendenzen mancher Modelle entgegen zu wirken,
bei einer Ansteuerung des Seitenruders leicht wegzutauchen.
Interessant ist die Funktion auch fir extremen 3-D-Kunstflug.

Die Mischrate kann exakt Uber eine Kurve eingestellt werden.
Die Funktion lasst sich mit einem auswahlbaren Schalter akti-
vieren und Uber einen Link mit anderen Mischern verbinden.
AuBerdem kann, wie bei vielen Funktionen, vorgegeben wer-
den, ob die Einstellungen flr alle Flugzustande (Glob) oder
nur fir den aktivierten Zustand (Sepa) gelten soll. Ein Zusatz-
geber kann fir eine Feinabstimmung programmiert werden.

Markieren Sie die Option ‘Seite -> Héhe’ im Modell-Men( bei
vorgegebenem Modell Typ ‘Motormodell’.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar.

v HATE : _-:u.u-l.i Tivoer
[ |Eie A wew
+0.0% || +0.0r
| X olf=t
et

10.0% | 10.0%

Die Funktion wird identisch wie der Seitenruder -> Querruder
Mischer programmiert. Die Beschreibung beschrankt sich
daher auf das Nétigste. Alles weitere ist im Kap. 14.15 auf
Seite 80 nachzulesen.

Auch dieser Mischer muss zunachst in der ersten Zeile im
Feld ‘INA’ aktiviert werden. Danach muss, nach dem bekann-
ten Verfahren, ein Schalter und dessen Betatigungsrichtung
bestimmt werden. AnschlieBend kann bestimmt werden, ob
der ‘Glob’- oder ‘Sepa’-Modus gelten soll.

Soll dieser Mischer mit einem anderen verbunden werden,
sind entsprechende Einstellungen in der Zeile ‘Verkn.’ durch-
zufuhren. Die Option muss aktiviert und der Mischer, zu dem
eine Verbindung hergestellt werden soll, bestimmt werden.

Im Feld ‘Anzeige’ kann der Modus der Anzeige (alle FZS, Sepa-
rat oder Fein) bestimmt werden.

In einem abgegrenzten Rahmen kénnen die Einstellungen fir
einen méglichen Feinabgleich, nach dem bekannten Verfahren,
durchgefihrt werden.

Wie bereits mehrfach beschrieben kann im rechten Teil der Dis-
playebene eine Mischkurve bestimmt und programmiert wer-
den. Uber diese Mischkurve wird der Mischgrad vorgegeben
und damit bestimmt, um welchen Betrag das Héhenruder bei
einer Seitenruderbetétigung ausschlagt.

Der genaue Ablauf kann bei der Vorstellung der Option
Geberkurve im Kap. 13.3 auf der Seite 63 nach gelesen werden.
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13.20 SNAP ROLL FUNKTION
(Nur bei Modelltyp Motormodell)

Snap Roll bedeutet soviel wie “gerissene Rolle”. Mit dieser
Funktion kénnen Steuergeberpositionen festgelegt werden,
die zu einer bestimmten Flugfigur fihren. Dieses Mandver
wird dann durch die Betatigung eines Schalters ausgefiihrt.
Diese Servostellungen sind dann nicht Gbersteuerbar.

Fir die jeweilige Flugfigur kénnen fir die drei Hauptruder
(Quer-, Héhen- und Seitenruder) jeweils vier Einstellungen
(rechts / aufwarts; rechts / abwarts; links / aufwarts und links /
abwarts) vorgegeben werden.

Es kann ein Modus (Zentral oder Separat) bestimmt werden,
mit dem vorgegeben wird, ob zur Ein- und Ausleitung der Figur
ein Master- oder ein beliebiger Schalter benutzt werden soll.
Im Zentral-Modus muss zusétzlich zum Ausléseschalter
(Zentral-SW) bestimmt werden. AuBerdem sollte unbedingt
ein Sicherheits Schalter (Sicherh. SW) vorgegeben werden.
Der Master-Schalter ist nur dann aktiv, wenn der ,Sicherheits
Schalter” eingeschaltet ist. Dies soll dafiir sorgen, dass die
Snap-Roll Figur nicht versehentlich ausgel®st wird.

Es kann festgelegt werden, ob die Einstellungen fiir alle Flug-
zustande (Group), oder nur fir den gerade Aktivierten (Sngl),
gelten sollen. Fir alle vier Bewegungsrichtungen kann indi-
viduell ein Ausléseschalter vorgegeben werden. Fir alle drei
Ruder kann fiir jede Bewegungsrichtung der Servoweg als
%-Wert vorgegeben werden.

Markieren Sie die ‘Snap Roll’ Option im Modell-MenU bei vor-
gegebenem Modell Typ ‘Motormodell’.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Snap Roll Hodell
[r—

Sicherh, SW  Fin

Hodus Fentral |
T—
Fentral SW ALk
Status Schalter
echisfaulwhits Aus At
pochilsfalrearts Aus
linkes/aufwarts Aus

links/ ahwarts

Bestimmen Sie zunachst, in der ersten Zeile den Modus.
Sollten Sie den ‘Zentral-Modus bevorzugen, missen Sie
anschlieBend fur die Aktivierung den “Zentral SW’ bestimmen.
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Danach sollten Sie, nach dem gleichen Verfahren, einen
Sicherheitsschalter (Sicherh. SW) festlegen. Den ersten
Programmierabschnitt schlieBen Sie mit der Bestimmung des
globalen oder separaten Modus ab.

AnschlieBend legen Sie fir die einzelnen Bewegungsrichtun-
gen die Schalter fest. Nun erfolgt die Programmierung der
Ruderausschlage, bzw. der Servowege als %-Werte.

Dazu muss das entsprechende Feld markiert und der Wert mit
den Pfeiltasten eingestellt werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen - 150 % und + 150 %. Die
Voreinstellung betragt 100 %, mit der ‘Reset’-Taste gelangt
man dahin zurtck.

Das folgende Display zeigt eine Beispiel-Programmierung fiir
eine einfache Snap Roll Figur.

Snap Roll Hodell

—
Modus Fentral | Sicherh. 5w S0

I ——
Fontral SwW A

iechisfailwhns Aus
pochilsfalrearts Aus
links)mfwarts Aus

links/ ahwarts

Fur jede Richtung kann die Servogeschwindigkeit aller drei
Ruder, getrennt nach Hin- und Ricklauf individuell vorgege-
ben werden.
Daflr steht in der zweiten Displayebene eine separate Pro-
grammiermaske bereit.
Snap Roll Model]
Ca=srhom

— QU ——— i ——— 5E1
Him Fuf Hin

rehbsfailwaits r_ L]
iechts/abwdirts

ks faulwarts

linksfabwarts

Das entsprechende Feld muss markiert und mit den Pfeilta-
sten der gewlinschte Wert vorgegeben werden. Der Einstell-
bereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Damit kann eine Servolaufzeit von bis zu 9 Sekunden vorge-
geben werden.

13.21 GEMISCHVERSTELLUNG
(Nur bei Modelltyp Motormodell und Heli)

Mit dieser Funktion lasst sich lber ein separates Servo das
Mischungsverhéltnis des Vergasers verstellen. Ein besonderer
Vorteil besteht darin, dass ein Zusammenhang mit der norma-
len Drosselfunktion hergestellt werden kann. Ist diese Option
aktiviert, wird bei einer Betétigung der Drossel die Disennadel
so nachgefuhrt, dass sich ein sicherer Motorlauf ergibt. Fir die
Verknlpfung kann eine Kurve zu optimalen Anpassung pro-
grammiert werden. Eine zusétzliche Beschleunigungsfunktion
sorgt dafiir, dass der Motor beim Offnen des Vergasers besser
‘Gas’ annimmt.

Markieren Sie die Option ‘Gemischverst.” im Modell-Mend.
Das Display stellt sich dann z.B. wie folgt dar:

Geermilschwerst. Model ]

.

mA | [risal

Maode E +10m

B UMM WO || toe

WO KATE_ 400 [RTEE
A mien  ma=m
| T4 1D P
} Ot X plt=
R

T —
Trimm, Beschleunigung

Bei der Programmierung gehen Sie bitte wie folgt vor:
« AKTIVIERUNG DER OPTION

Um die automatische Gemischregelung zu benutzen, muss
sie zuerst aktiviert werden. Dazu das Status Feld aktivieren.
Danach wechselt die Anzeige von ‘INA’ (inaktiv) auf ‘EIN’, die
Option ist danach aktiviert.

- MODUS BESTIMMEN

Auch bei der Option ‘Gemischverstellung’ kdnnen Sie bestim-
men, ob die Einstellungen global fur alle, oder nur separat, fir
den aktuellen Flugzustand gelten sollen. Die Umprogrammie-
rung erfolgt Gber die Schaltflache ‘Mode’. Die jeweilige Einstel-
lung wird visualisiert.
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« KURVE PROGRAMMIEREN

Zunéchst muss der Mischerart (MIX/UNMIX) eingestellt werden.
In der entsprechenden Zeile das Feld markieren , die Mischerart
wird dadurch gewechselt. Wenn ‘MIX" ausgewdhlt ist, werden
die Master-Daten von der programmierten Gaskurve hergeleitet.
Ist ‘UNMIX’ eingetragen sind die Master-Daten direkt von der
jeweiligen Position des Gassteuerkniippels abhangig.

Die Programmierung der Kurve wird in der ersten Meni-
ebene durchgeflhrt, sie erfolgt nach dem bekannten Schema.
Zunéchst muss die Kurvenform bestimmt werden.

Markieren Sie das entsprechende Feld und treffen Sie die Aus-
wahl unter den Ublichen sechs zur Verfligung stehenden Kur-
venformen.
Die Einstellungen werden genau so vorgenommen wie bei der
Programmierung der Geberkurven. Lesen Sie bitte im Kapitel
13.3 nach.

« TRIMM-EINSTELLMODUS VORGEBEN

In einer zweiten Menliebene lassen sich die Vorgaben fir die
Trimmung einstellen, eine Beschleunigungsfunktion program-
mieren und Vorgaben fir bestimmte Drosselzusténde einstellen.
Zu diesem Untermen( gelangt man durch Markierung der
Schaltflache ‘Trimm, Beschleunigung’ in der linken unteren
Ecke.

Die Anzeige wechselt und stellt sich wie folgt dar:

Es stehen zwei Einstellbereiche (Mitte und Max.) zur Verfigung.

Model]

Gemischwerst,

‘Max Trimm’ arbeitet wie eine ATL-Trimmung, nur im oberen Ein-
stellbereich.

Fir beide Bereiche kann jeweils nach dem bekannten Verfahren
eine Einstellung als %-Wert vorgegeben werden kann.

Nun muss bestimmt werden, mit welchem Geber oder Schalter
eine Umstellung erfolgen soll.

Die Vorgabe steht auf ‘NULL, d.h. die Funktion ist immer ein-
geschaltet. Nach der Markierung des Feldes wird das Schal-
terauswahl-Men( visualisiert. Nach der bekannten Methode
kann dort der gewlinschte Schalter ausgewahlt werden.

Danach kann der Trimmmodus verédndert werden.
Es stehen zwei Typen zur Verfligung:

CTRM = Center Trimm, diese Trimmfunktion arbeitet die um
die Mittelstellung des Steuergebers und verandert nicht die
Endpunkte.

NORM = Normale Trimmart, der Trimmbereich liegt symmet-
risch um die Mitte. Der gewahlte (feste) Trimmbereich wird um
die Mitte verschoben, wodurch sich Endpunktverschiebungen
ergeben.

AbschlieBend kénnen Sie einen Wirkungsbereich flr diese
Option festlegen. Nach Markierung des entsprechenden Fel-
des, erscheinen am rechten Rand die Pfeiltasten.

Der Bereich kann in den Grenzen von 0 % bis 100 % bestimmt
werden. Die Voreinstellung ist mit 100 % vorgegeben. Durch
Betatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur Voreinstellung
zurlick.

« BESCHLEUNIGUNGSFUNKTION EINSTELLEN

Flr diese Programmierung steht der mittlere Rahmen bereit.
Dabei wird beim Gasgeben das Gemisch durch Offnen der
Diisennadel etwas fetter eingestellt, der Motor nimmt dadurch
besser Gas an.

Der Vorgang ist identisch mit der bereits beschriebenen Pro-
zedur.

Die Felder in denen Veradnderungen vorgenommen wer-
den missen markiert und der neue Wert mit den Pfeiltasten
bestimmt werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 % und 100 %. Wahrend
des Vorganges der Drosseldffnung lauft das Disennadelservo
in die eingestellte Position.

Bei Einstellung von 0 % lauft dieses Servo synchron mit dem
Gasservo, bei 100 % eilt es etwa 10 - 15° vor und geht dann
auf den eingestellten Wert.

Die Voreinstellungen dieser Option betragen 0%. Durch Betati-
gung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur Voreinstellung zuriick.

Die Beschleunigungsfunktion kann gedéampft werden, damit die
Diisennadel nicht zu abrupt auf fetteres Gemisch eingestellt
wird.

Nach Markierung des entsprechenden Feldes, erscheinen am
rechten Rand die Pfeiltasten. Der Bereich kann in den Grenzen
von 0 % bis 100 % bestimmt werden. Die Voreinstellung ist mit
0 % vorgegeben. Durch Betatigung der ‘Reset’-Taste gelangt
dahin zurtck.

Uber die beiden Schaltflaichen ‘aktuelle Position’ (Akt.Pos.)
kann die aktuelle Stellung des Gassteuerknlppels fiir den unte-
ren Bereich von 0 bis 49% (min.) und fir den oberen Bereich 50
bis 100 % (max.) abgerufen und eingestellt werden.

Die %-Werte werden in dem entsprechenden Feld visualisiert.
Das Display zeigt eine Programmierung fiir dieses Untermen(.

- EINSTELLUNGEN FUR BESTIMMTE DROSSELZUSTANDE

Die Software der T18MZ stellt zwei fest einstell- und abrufbare
Drosselzustande bereit, die bereits im Basis-Men( beschrieben
sind.

- Motorabschaltfunktion (Motor Aus), Kap. 12.12,

- Gasvorwahl (Leerlauf 2), Kap. 12.13,

In diesem Men( lassen sich die Vorgaben flr die Ansteuerung
der Disennadel, bei diesen Drosselzustdnden programmieren.
Bei der Aktivierung einer solchen Funktion, 1auft das Gasservo
in eine bestimmte Position.

Gleichzeitig wird die Disennadel so eingestellt, dass das
Gemisch firr diese Vergasereinstellung optimal ist.

Die Vorgaben werden als %-Wert nach dem bekannten Ver-
fahren eingestellt. Das Feld wird markiert und der Wert mit den
Pfeiltasten vorgegeben.

Die jeweilige Einstellung wird sofort visualisiert.

Zur ersten Displaydarstellung dieser Option gelangt man

zurlick, indem die Schaltflache ‘2/2’ in der oberen rechten Ecke
markiert wird.
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13.22 MULTI MOTOR EINSTELLUNGEN FUR
MEHRMOTORIGE MODELLE
(Nur bei Modelltyp Motormodell)
Mit Hilfe dieser Funktion kénnen flir ein Flugmodell mit bis zu
vier Motoren die wichtigsten Einstellungen flr die Ansteuerung
der Motoren vorgeben werden.
Dabei handelt es sich um:
- Motorabschaltfunktionen (Motor Aus)
« Leerlaufeinstellungen (Leerlauf 2)
« Autorotation, Gasposition auf Leerlauf halten
- Vollgastrimmungen (Trimm Max.)
« Leerlauftrimmungen (Trimm Leerl.)

Als erstes im Meni Basis / Funktionen die Anzahl der Gas/
Motorkanéle festlegen. Bis zu 4 getrennte Kanéle (Motoren)
sind moglich.

Imdargestellten Fall sind zweivon der vier Gassteuerkanéle
ausgewadhlt.

Bolor M
Pask,

Doz |

Levalauf 2 |:

Rate z Hotor-Pos

r——
Autarataian 1™

Zuerst muss fUr jeden Gaskanal (GAS; GAS2 usw.) in der
Zeile Status eine Aktivierung fir die gesamte Funktion durch-
gefuhrt werden. Die Anzeige wechselt dabei von ‘INH’ (inaktiv)
auf ‘EIN’.

Danach kénnen fir jeden Motor die Einstellungen fur ‘Motor
Aus’ und fur ‘Leerlauf 2’ durchgefiihrt werden. Dabei zuerst die
Aktivierung in der Statuszeile und dann die jeweilige Servopo-
sition (Posi.) einstellen.

Die Aktivierung erfolgt durch Markierung des entsprechenden
Feldes. Die Position wird als %-Wert vorgegeben.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 % und 50 %. Die Vorein-
stellung betragt 17 %, mit ‘Reset’ gelangt man dahin zuriick.

Fir jeden Motor kann in der unteren Zeile die Option ,Autoro-
tation” (Motorposition halten) individuell aktiviert werden.
Nach Markierung des entsprechenden Feldes wird ‘EIN’ ange-
zeigt.
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Betatigt man nun den Gassteuerkniippel, folgen die nicht
aktivierten Gaskanéle dem Steuerknippel, wahrend die mit
LEIN“ aktivierten Gaskanéle auf den im Fenster “Motor-Pos”
eingestellten Wert laufen und dort verharren..

Dies ermdglicht das Feststellen von Motor(en) auf einen
bestimmten Wert, um einen weiteren Motor unabhangig davon
einstellen zu kénnen.

In der zweiten Display Ebene wird die Trimmung, fir Vollgas
und Leerlauf, der jeweiligen Motoren eingestellt.
ZurIndividuellen Einstellung der Vollgas - und Leerlauftrimmung
kann auch jeweils ein separater Trimmgeber vergeben wer-
den.

Somit ist nicht nur die Trimmrate frei wahlbar sondern auch
der Trimmgeber.

Model]
GAS GAS2

—
el LU
Trlmim Mix. ;

Multl Mator
L

v% || o% |

Rt i | |
o X 0% )

Trimm Ll [

Nach Markierung des Feldes, erscheint das Geber /
Schalterauswahl Men(.

Die Festlegung eines Gebers erfolgt auf die bekannte Art und
Weise.

Die Auswahl wird anschlieBend im Feld ‘Geber’ angezeigt.

HINWEIS:
Wenn diese Funktion aktiv ist, dann muss der Schalter fur
Motor Aus im Men( ,Motor Aus” eingestellt werden.

Widerrum sind dann die im MenU ,Motor aus” eingestellten
Werte unglltig und es werden nur die Werte im ,Multi Motor*-
Meni eingestellt sind akzeptiert.

13.23 AILVATOR (QUER+HOHENRUDER-FUNKTION)
Diese Funktion steht nur zur Verfligung, wenn der Leitwerk-
styp ,Ailvator” ausgewahlt worden ist.

Querruder " Querruder 2

e —

Hohenruder
(Quer 5)

Hoéhenruder 2
(Quer 6)

Mischfunktion zur Erhéhung der Rollrate (Querruderfunktion),
bei gréBeren Kunstflugmodellen.

Voraussetzung fir diesen Mischer ist die Verwendung von
zwei Hohenruderservos an getrennten Empfangerausgan-
gen. Dabei schlagen beide Héhenruderhalften parallel zu den
Querruderklappen aus.

Die Funktion Ailvator ist ein englischs Kunstwort aus AlLeron
und eleVATOR.

Sofern die Querruderanteile auf 0% eingestellt sind, ist diese
Mischfunktion ideal geeignet um komfortabel 2 getrennte
Héhenruder miteinander zu Vermischen.

; [E ]
Allvatnog Modell Mormal o
e beriruded sy inder
|_ Funktian —"_ Funkticn
Lmks Rechts
Abwats 100

Hahenmuder [Quer 5) % + 0%
AdrPwlirts | +100%

o
o]

—_—
Alwits | +100%
(Quer &)
Marfeirts | +100%

Zur Rollratenerhéhung sind beide Ruderklappen eines H6hen-
leitwerks, getrennt nach der Héhen- und Querruder Funktion,
Servoweg und Ausschlagsrichtung einzustellen.

Bei Betatigung der Querruderfunktion werden dann die Héhen-
ruder entsprechend als Querruder 5 und 6 mit angesteuert
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1.24 V-LEITWERK EINSTELLUNGEN
Diese Funktion steht nur zur Verfliigung, wenn der Leitwerk-
styp ,V-Leitwerk® ausgewahlt worden ist.

Hohe
(Seite 2) —

Seite
(Hohe 2)

V-Leitwerk

Vorprogrammierter Mischer zur Ansteuerung eines
V-Leitwerks, dabei werden die Signale des Seiten- und
Hoéhenrudergebers miteinander gemischt. Die Wege fir die
Héhenruderfunktion (gleichsinniger Ausschlag) und flr die
Seitenruderfunktion (gegensinniger Ausschlag) sind unabhan-
gig voneinander einstellbar werden.

Nach der Festlegung des Modus (‘Group’ oder ‘Sngl’), kén-
nen fir beide Ruderklappen eines V-Leitwerks, getrennt
nach der Héhen- und Seitenruder Funktion, sowie nach der

" Vidiwek | Modell Normal (8
Hateriiude segleriice
|_ Funlktisn —"_ Fuankiion
Limks  Rechts
T
Hobenruder [SF12) ™

Abwats | L0
~—-| 50 | +50%
AuPwiiris | +50%

Alwits | +50%

Seenmader ([HOWZ) e5S0% | +50%

Aufwarts | +50%

Ausschlagsrichtung die Servowege als %-Wert vorgegeben
werden. Nach der Markierung des entsprechenden Feldes
wird der %-Wert mit den Pfeiltasten eingestellt.

Der Einstellbereich liegt zwischen - 120 % und + 120 %. Die
Voreinstellung betragt jeweils 50 %, durch eine Betatigung der
‘Reset’-Taste wird die Voreinstellung wieder aktiviert.

Das Vorzeichen legt die Ausschlagsrichtung fest.

Die Software passt bei einem Vorzeichenwechsel die Rich-
tung der zugehdrigen Klappe automatisch an.

13.25 WINGLET-RUDER EINSTELLUNGEN
Diese Funktion steht nur zur Verfligung, wenn der Flachentyp
,Nurflugel und Leitwerkstyp Winglet* ausgewahlt worden ist.

Winglet

Dieses Men( stellt alle Mischfunktionen zur Ansteuerung von
Seitenruderklappen in den Winglets eines Flugmodells bereit.
Diese haben die gleiche Wirkung wie ein Seitenruder, sind
aber wirksamer, da nicht der verwirbelten Luft des Propeller-
strahls ausgesetzt sind.

Winglet Hodell Normal D
|— Sefenmnided 7

Lmks Rechts

Diese Funktion wird hauptséchlich bei Nurfligel-Modellen mit
seitlichen Winglets eingesetzt.

Fir beide Ruderklappen, getrennt nach der Seitenruder- und
Seitenruder 2, sind die Servowege in Ausschalgsrichtung und
Weg einstellbar.

Die Software passt bei einem Vorzeichenwechsel die Rich-
tung der zugehdrigen Klappe automatisch an.

13.26 QUERRUDER -> BREMSKLAPPEN MISCHER

In diesem Men( kénnen die Vorgaben fir einen Mischer ein-
gestellt werden, der bei einer Betatigung der Querruder die
Bremsklappen gleichsinnig zu den Querrudern ausschlagen
|asst.

c >

— Y

Querruder Brems- Brems- Querruder
(QUE/QUE3) klappe klappe (QUE2/QUE4)
(BRKL) (BRK2)

Mit diesem Mischer steigert man ebenfalls die Wendigkeit
eines Modells um die Langsachse, weil auBer den Querrudern
auch die Bremsklappen ausschlagen und dadurch ein gréBe-
res Rollmoment erzeugt wird. Gleichzeitig verringert sich das
negative Wenderollmoment beim Kurvenflug.
Neben der Mischrate kann man eine Kurve zur exakten
Anpassung der des Klappenweges einstellen.
Normal

(e = i eserchel Modell
POS 400 MATE 008 ]
[eerTTE— i’ i Asymmad
St ey (LT ﬁ frasal =" . gz )
i Esie A Rae D
i PErmre— pepr—
Ein {Fans | e 1008 s 100,00

| M | | Glfeet ol

il

linkz Rechis

S Errom
I % +Ir%

Mischer in der Zeile ‘Status’ aktivieren. Danach den
Servoausschlag und Richtung fir die beiden Bremsklappen
einstellen. Ggf. die Einstelllungen von ‘Group’- oder ‘Sngl’-
Modus éndern.

Es kann ein Schalter zur Auslésung des Mischers bestimmt
werden. Sollen Andere Mischer, welche auf das Querruder
wirken, auch auf die Bremsklappen wirken, dann ist das Feld
SVerkn.” zu aktivieren. Dieser linkt die Mischer zur Brems-
klappe ,durch®.
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14. BASIS MENU HUBSCHRAUBER

Das Basis-Men( fiir Helimodelle unterscheidet sich nur in den
Menipunkten Taumelscheibenring und Taumelscheiben - Ein-

stellung.

Es werden deshalb hier nur die abweichenden Funktionen
beschrieben. Die ubrigen Funktionen sind auf den vorherigen
Seiten beschrieben.

Sie dienen dazu die grundsétzlichen Einstellungen fir ein
Modell bzw. einen Modellspeicher vorzunehmen. Diese indi-
viduellen Daten werden unter einem Modellnamen in einem
separaten Speicher abgelegt.

Servo Monitor

Modellwahl

Modell Typ
Bild =
Sound

Modulation

Funktion

Servomitte
Servoumpolung =
Fail Safe =

Endpunkt (ATV)

Motor Aus

Leerlauf 2

Stoppuhr

Taumel. Ring

Taumelscheibe

Trimmeranzeige

Funktionsname

Telemetrie =
Sensor =

Sensorname

Mix-Alarm =
Daten Reset =
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siehe Seite 35

siehe Seite 36

Modelltypauswahl, H1, HR3, etc.

siehe Seite 38
siehe Seite 39
siehe Seite 40
siehe Seite 42
siehe Seite 45
siehe Seite 45
siehe Seite 46
siehe Seite 48
siehe Seite 49
siehe Seite 49

siehe Seite 50

Taumelscheibenring-Mischer

Taumelscheibenweg-Einstellung

siehe Seite 51
siehe Seite 51
siehe Seite 52
siehe Seite 55
siehe Seite 57
siehe Seite 57

siehe Seite 57

Servo Monitor

Servoumpolung

Trimmeranzeige

Sensorname

Flugzustands-Hold

[ System Menu || Basis Menu || Modell Mena FZS - Hold

Normal

~—Flugzustands-Hold
[ System Menu || Basis Mend__ || Modell Meni FZS - Hold
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14.3 MODELL TYP - MODELLTYPAUSWAHL

In diesem Meni wird fir Hubschrauber der Taumelscheibentyp
ausgewahlt.

Die Modelltypauswabhl ist unbedingt vor den Modelleinstellun-
gen vorzunehmen.

Auswahl:
Navigieren Sie im Basis MenU zu der Funktion ,Modell Typ*
und wahlen Sie diese aus.

Danach erscheint der aktuell eingestellte Modelltyp.
Um diesen zu &ndern auf das Symbol ,Modell Typ* tippen.
danach 6ffnet sich das Modelltypauswahlmena.

Stellen Sie hier Hubschrauber ein.

Danach erscheint automatisch das Display zur Auswahl des
Taumelscheibentyps. Wéahlen sie den benétigten Taumelschei-
bentyp aus.

Danach kommt eine Abfrage ,Modelltyp wird gewechselt!
Bestétigen?“ die mit ,JA” beantwortet werden muss.

Der Modelltyp wird nun gewechselt und das Startdisplay
erscheint.

* MODELLTYP HUBSCHRAUBER

Modedl [yp
Madiclityp auswihicn

R A HELICOPTER (=1 = S ERL_ i

HMatosmaoded] Fhell Seqgler I ek vovmr ey

Auswahl des Taumelscheibentyps

Maddicll

Modedl [yp

Toumidscheibenlyp ausswihlen

M- IER

LT L T TN §

S K
HEJ =) r HM 3 sz A | PITEN L. g AROGL | HAN K RO
FileH " ; | . . J
ey S ol Ry - P & 17, e
T b kit W PITEH S AICN

- MODELLTYP ANDERN:

Der Modell-Typ kann entweder bei einem neuen Modellspei-
cher oder bei einem bestehenden Modellspeicher geandert
werden.

Wenn ein bestehender Modellspeicher gedndert werden soll,
kann dies erfolgen ohne das die Einstellungen, z.B. Kurven,
Prozentwerte usw., geldscht werden.

Dazu wie folgt vorgehen:

» Neuen Taumelscheibentyp auswahlen und die Sicherheits-
abfrage ,,Modelltyp wird gewechselt! Bestatigen?“ mit
~JA" beantworten.

» Danach erscheint ein Fenster mit der Frage:
LAlle Daten I6schen? Sicher?

« Wenn die Einstellungen erhalten werden sollen, betétigen
Sie die ,NEIN“-Taste

» Wenn alle Einstellungen geléscht werden sollen, bestétigen
Sie mit der ,JA" Taste.

Maded | e

1P
Wischsed prifon

Modell Typ Alle Daten Wschen?

sichir 7
e —
HELICOPTER la Mein

Modedltyp wird gewechooll] Bestatigen?

Hinweis:
Das Ubernehmen der Daten ist allerdings nur bei unten ste-
hender Kombination mdglich.

OHNE
VORHER NACHHER DATENVERLUST
H-1, H-2, HES, H-1, H-2, HES, méalich
HR3, HN3, H-3 | HR3, HN3, H-3 oglie
H-4, H-4X H-4, H-4X maglich
H-1, H-2, HES3, . .
HR3, HN3, H.3 H-4, H-4X nicht méglich
H-1, H-2, HE3, . -
H-4, H-4X HR3, HN3, H-3 nicht méglich
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1414 TAUMELSCHEIBEN EINSTELLUNGEN

Mit dieser Funktion kénnen fir Hubschraubermodelle die
Mischfunktionen flr die Ansteuerung der Taumelscheibe
programmiert werden. Diese Funktion steht nicht beim Tau-
melscheibentyp SWH1 zur Verfligung, da hierbei die Taumel-
scheibenfunktionen nicht elektrisch gemischt werden.

Wenn Sie einen Hubschrauber mit den anderen Taumelschei-
bentypen aktiviert haben, kénnen Sie in diesem Meni die
Steuerknlippelwege der Roll-, Nick- und Pitchfunktion einstel-
len und umpolen. AuBerdem kdnnen die notwendigen Misch-
funktionen programmiert werden.

Markieren Sie die Option ‘Taumelscheibe’ im Basis-Mend.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

o ] . |
Taumelschedbe Modell ey

Neutral punkt Taumelscheitse{ AFR)

Teumed. Detadl

100% H Roll

+T0%

Die Software der T18MZ erlaubt sehr komfortabel die
Optimierung der Taumelscheibeneinstellungen.

« NEUTRALPUNKT EINSTELLUNG

Zunachst optimieren Sie die Neutralpunkt-Einstellung, sie wird
als %-Wert vorgegeben. Stellen Sie die Servohebel mecha-
nisch so ein, dass der Neutralpunkt etwa bei 50% liegt. Dann
markieren Sie das Feld ‘Ausw.” (Auswahl), es wird rot hinter-
legt. Betétigen Sie den Pitchkniippel, so dass die Servohebel
und die Gestange genau einen rechten Winkel bilden. Betati-
gen Sie wieder das feld ‘Ausw.’ und lesen Sie den angezeigten
%-Wert ab. Dieser Wert wird auch als Balkengrafik dargestellt.

- STEUERKNUPPELWEG EINSTELLUNG

Fir die Roll-, die Nick- und die Pitchfunktion kdnnen die Ein-
stellungen optimiert werden. Dazu das entsprechende Feld im
Rahmen Taumelscheibe markieren und mit den danach ange-
zeigten Pfeiltasten den %-Wert vorgeben. Der Einstellbereich
liegt zwischen -100% und +100%.
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Die Voreinstellung betragt 50%. Durch eine Markierung des
‘Reset-Feldes. gelangen Sie zur Grundeinstellung zuriick.

In Verbindung mit der Funktion Servoumpolung die Laufrichtung
so einstellen, dass bei Pitchbetatigung alle Servos in die gleiche
Richtung laufen. Danach mit + oder - Vorzeichen die richtige
Laufrichtung fiir die Funktionen Nick- und Roll einstellen.

Stellen Sie einen mdglichst groBen Steuerweg ein, ohne dass
die Gestange bzw. Servos an den Anschlag laufen. Priifen Sie
die maximalen Steuerwege genau, wenn sich Pitch-, Roll- und
Nickfunktion in extremen Ausschlagspositionen befinden. Je
nach Ansteuerungstyp und Art des Rotorkopfes, kann sich bei
zu groBBem Weg die Taumelscheibe verklemmen.

Das Taumelscheiben-Menl hat zwei Displayebenen, durch
das Feld oben an der rechten Seite gelangen Sie in die zwei-
te Ebene Taumelscheibe (AFR). Die Anzeige wechselt, das
Display zur Einstellung der Mischraten stellt sich wie folgt dar:

Taumel. Detall | Modell rm | Taumel (ATR)
Mixrato D ——
Mix i ] M

Firch = Roll

=t e

Roll —= Nick2?
mitch — Mick | ok — woll
Pitch — Mick? Mick — Pitch
Hall —= Mack Hick = Nick?

Rall —= Pitch

« MISCHRATEN EINSTELLEN

Beispiel eines HR-3 120° Taumelscheibentyps mit Elektroni-
scher Mischung (ECCPM).

Die Einstellung der Mischraten dient dazu, eine mdglichst
gleichméaBige Mischung der 3 Taumelscheibenservos flr die
Steuerfunktionen, Roll, Nick und Pitch zu erhalten.

« ANLENKUNGSKOMPENSATION
Im rechten Rahmen der zweiten Displaydarstellung lassen sich
die Einflisse der unterschiedlichen Gestange kompensieren.

+ GESCHWINDIGKEITSAUSGLEICH

Hier wird flir die beiden Rollservos, welche einen kiirzeren Steu-
erweg an der Taumelscheibe besitzen, eine Verzégerung ein-
gestellt - um beim Steuern der Nickfunktion keinen ungewollten
Pitchanteil zu erhalten.

Eine detaillierte Beschreibung der Taumelscheibenmischer Ein-
stellung finden Sie unter “Modellmenl Hubschrauber”, Kapitel
16.9 Taumelscheibenmischer.

14.15 TAUMELSCHEIBEN-RINGMISCHER

Der Taumelscheiben-Ringmischer begrenzt die Wege der
Taumelscheibenfunktionen Roll und Nick auf einen vorein-
gestellten Wert. Bei Betétigung zweier Funktionen (Roll und
Nick) wird der Maximalweg automatisch begrenzt, um das
mechanische Blockieren von Servos zu verhindern. Dies ist
insbesondere bei Hubschraubern fir 3-D-Flug nitzlich, da hier
mit extremen Servowegen gearbeitet wird. In der Zeile ‘ACT/
INA’ muss die Funktion aktiviert werden.

Der Einstellbereich ,RATE" reicht von 50 - 200%. Wenn nach
einer Einstellung wieder der Ursprungswert von 100% einge-
stellt werden soll, mufB die ,RTN"“ Taste fiir min. 1 Sek. gedrlickt
werden. Die Werte des entsprechend gehaltenen Steuerknlip-
pels, fir ,NICK* und ,ROLL", werden unten links im Display
angezeigt.

Taumel. Ring Modell l::::.

L2 £
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15. MODELL MENU HUBSCHRAUBER

In diesem Abschnitt werden die speziellen Einstellungen fur
Hubschraubermodelle beschrieben. Aktivieren Sie, durch
Berilihrung des Feldes mit dem abgebildeten Flugmodell, im
Home-Display das Modell-Mena.

Danach wird die Ubersicht {iber die Modell-Meniis angezeigt.
Das Auswahlmend ist abhangig vom gewéhlten Modelltyp.

Als Leitfaden

diente dabei das

Modell-Men(

eines

Hubschraubers mit der am meisten eingesetzten ‘H-3 (120°)’

Taumelscheibenansteuerung.

Servo Monitor
Flugzustand
Geber (AFR)
Programm Mischer
Pitch Kurve
Gaskurve
Beschleunigung
Autorotation
Taumel. Mix.

Gas /Motor Mix
Pitch-> Nadel
Pitch-> Heck
Gemischverstellung
Kreisel

Drehz-Reg

Motor/ Gas Limiter

* CND HOLD

siehe Seite 35

siehe Seite 50

siehe Seite 61

siehe Seite 66

Pitchkurven Einstellung
Gaskurven Einstellung
Beschleunigung Funktion
Autorotations Einstellungen
Taumelscheiben Mischer
Taumelscheiben -> Gas
Pitch-> Diisennadel Mischer
Heckrotor Mischer)

siehe Seite 86

Kreisel Einstellungen
Drehzahlregler Einstellungen

Begrenzung des Gaskniippel
Steuerweges

= Flugzustand halten (CND HOLD), siehe

Beschreibung Kap. 15.16, Seite 106.

Modell Meni Modell

Pitch Kurve
Taumel.-Mix

GemischversL

—F 7Fustands-Haold
INA | ["System Menu || _Basis Mena

Gas | Molor Mix Pitlch—Nadel

{EEREN

999 /1

Prog. Mixer
Autorotation

Pilch—Heck

Mot./Gas Limit
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15.5 PITCHKURVEN EINSTELLUNGEN

Bei Betatigung des Pitch-Steuerknlppels wird nicht nur das
Pitchservo sondern auch automatisch das Gasservo ange-
steuert. Zur individuellen Abstimmung zwischen Pitch- und
Motorsteuerung kann der Pitch Funktion eine von sechs
moglichen Kurventypen, flr die jeweils bis zu 15 einstellbare
Punkte zur Verfigung stehen, zugeordnet werden.

Darlber hinaus ist die T18MZ mit umschaltbaren Flugzustén-
den ausgestattet, die es ermdglichen fiir die einzelnen Flugzu-
stande eine optimale Pitchabstimmung vorzunehmen.

Sobald als Modelltyp ein Hubschrauber ausgewahlt wurde,
andert sich die Grundanzeige des Displays. Statt der zweiten
Stoppuhr (Timer2) wird die aktuelle Gas- und Pitchposition, in
Abhangigkeit von der Position des Gas- / Pitchsteuerknlppels,
angezeigt.

Damit haben Sie jederzeit diese wichtigen Informationen im
Blick.

Futaba Conpoval in [E1]
T I1ErE

00:00.0

50%

] o

+0.0% e

e ———— e HF AUS

Sydem [ —
Trm#.ﬂ.ﬂv 0 g +0 ll]l

S by ()Y S Tome 2
32:12:07 | System Mend e Mend

HELICDOFPTER

Maoded 1
o] Mg FZs

Um zu den Einstellungen flr die Pitch-Kurve zu gelangen,
markieren Sie diese Option im Modell-Men( beim Modell Typ
‘Helicopter’.

Plich Kurve Model Harmal

e

POS  4OLO% MATE  40.0%) [P m—

m Mol s |”_ﬂ_.. - lJru- u.h-u-l
l..u Waie

{+10af| ~ [V 100.0% !+ 100.0%
lﬂll,,ﬂ. ! ! // et .“H"
| +0.0% | +0.0%
Llnl'u'lll i

Gapiital { Winkel

Bei der Programmierung einer Pitchkurve kann es sinnvoll
sein, statt der %-Werte, sich die Pitchwerte als Winkel anzei-
gen zu lassen.

Die Umschaltung erfolgt Giber das Feld ‘Einheit’.
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VLW MATE  s0.0%

le [ e |”_ﬂ:.. —

{+a0ai| ~ [V100.0%.+ 100.0%
E I,,ﬂ. | | / Offser K pitss

Moo | +0.0%

MM r‘ll
E"’
Anfmge il |
Gapiital | Winkel

Bei einem Hubschrauber hingen die Funktionen Gas und
Pitch direkt zusammen. Daher ist es wichtig schnell zwischen
der Gas- und Pitchkurven-Einstellung umschalten zu kénnen.

Die Umschaltung erfolgt in der ersten Zeile, durch Markierung
des jeweiligen Feldes. Die aktive Anzeige ist rot hinterlegt.
Uber die Schaltflache ‘Group’ bzw. ‘Sngl’ I&sst sich vorgeben,
ob die Einstellungen global flr alle oder nur fir einen separa-
ten Flugzustand gelten sollen.
Die Umschaltung erfolgt
Sicherheitsabfrage.

nach Bestétigung der

» PITCHKURVEN PROGRAMMIEREN
In diesem Men( kdénnen fir die folgenden Flugzustande Pitch-
kurven eingestellt werden:

Zum Anlassen und Abstellen des Motors
Fur Schwebeflug
Fur Rundflug

« Normal:

- Gasvorwahl 1:
- Gasvorwahl 2:
- Gasvorwahl 3: Fir Kunstflug

- Autorotation: Autorotationslandung
« Flugzustédnde 6-8 = Frei wahlbar

Um unterschiedliche Pitchkurven einzustellen ist es erforder-
lich den jeweiligen Flugzustand vom Gruppenmodus (Group)
auf Einzelmodus (Sngl) umzuschalten.

Die Umschaltung zwischen diesen Kurven (Flugzustanden)
erfolgt Gber die dem jeweiligen Flugzustand zugeordneten
Flugzustands-Schalter, siehe Kap. 13.2.

Beim Einschalten muss der Flugzustand Normal gewahlt sein,
ansonsten ertdnt der Mix-Alarm.

Ein Einschalten des Senders mit Hochfrequenzabstrahlung
ist nur im ‘Normal’-Modus méglich, es sei denn der Mix-Alarm
wird abgeschaltet.

Die Programmierung einer Pitch Kurve, erfolgt nach dem
bekannten Schema. Zunachst muss die Kurvenform bestimmt
werden. AuBer einer linearen Kurve stehen (ber das entspre-
chende Feld weitere fUnf Kurvenformen zur Verfigung. Die
Einstellungen werden genau so vorgenommen wie bei der
Programmierung der Geberkurve. Lesen Sie bitte im Kapitel
13.3 nach.

Beispiel einer Pitchkurve flr den
Flugzustand ‘NORMAL. Basiskurve
ist eine lineare Kurvenform. Pro-
grammieren Sie die Kurve so, dass
die Motordrehzahl Gber den gesam-
ten Einstellbereich méglichst kons-
tant bleibt. Fur die meisten Einsatz-
zwecke sind 5 Punkte-Kurven ausrei-
chend.

Beispiel einer Kurve fir den Flug-
zustand ‘Gasvorwahl 1. Basiskurve
ist eine lineare Kurvenform. Fir den
Schwebeflug wurden die Werte opti-
miert, damit der Motor fiir jede Pit-
chanstellung die richtige Drehzabhl
behalt.

Beispiel einer Kurve fir den Flug-
zustand ‘Gasvorwahl 3. Basiskurve
ist eine lineare Kurvenform. Flr den
Kunstflug wurden die Werte opti-
miert, damit der Motor fir jede Pit-
chanstellung die richtige Drehzahl
behalt.

Beispiel einer Kurve fur den Flugzu-
stand ‘Autorotation’. Basiskurve ist
eine lineare Kurvenform. Bei einer
‘HOLD’-Kurve wird der Motor abge-
schaltet oder in Leerlaufposition
gebracht, siehe Meni ’Autorotation
(Kap. 15.8).
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Der untere Pitchwert wurde abgesenkt um durch das Fallen
des Hubschraubers eine méglichst hohe Drehzahl des Rotor-
kopfes zu erhalten. Der Minimalwert wurde erhéht um das
Modell mit einen hohen Anstellwinkel méglichst weich abfan-
gen und aufsetzen zu kdnnen. Flr die meisten Einsatzzwecke
sind 3 Punkte-Kurven ausreichend.

Die abgebildeten Kurven sollten unbedingt durch
Probefliige mit Ihrem Modell optimiert werden!

« PITCHSERVO EINSTELLUNGEN

Es lasst sich die Geschwindigkeit und der Modus der Pitch-
trimmung bestimmen. Der lineare Modus wird fiir die Ansteu-
erung von nicht selbst neutralisierenden Funktionen benutzt.
Der symmetrische Modus wird fUr neutralisierende Funktionen
eingesetzt. Fir beide Laufrichtungen, Hin- und Racklauf (HIN /
ZUR), kann eine Geschwindigkeit vorgegeben werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Je héher die Zahl umso langsamer lauft das Servo, die Schritt-
weite 27 entspricht einer Verzdgerung von 9 Sekunden. Die
Verstellung erfolgt mit den Pfeiltasten.

Die Voreinstellung betragt ‘0.

Durch eine Betéatigung der ‘Reset’-Taste gelangt man zur
Grundeinstellung zuriick.

« PITCHTRIMMUNGEN VORNEHMEN

Uber das Schaltfeld ‘Trimm’, kann die Pitchtrimmung optimiert
werden. Nachdem das Feld markiert worden ist, wechselt die
Anzeige und stellt sich z.B. fir den Flugzustand ‘Schwebeflug,
wie folgt dar:

Mormal
Patch min, § Pich max

T

fe= Pitch min. i | Pitich mm. ey

Funktion in der Zeile Status aktivieren, dazu einfach das Sta-
tus-Feld markieren, danach wechselt der Text des Feldes von
‘INA’ auf ‘EIN’.

Danach kdénnen Sie bestimmen, ob die Einstellungen global
fur alle (Group) oder nur fir den jeweiligen Flugzustand (Sngl)
gelten sollen.

Danach bestimmen Sie im Feld ‘MODE’ den Modus der Pitch-
Trimmung.

Zur Verfligung stehen die Modi ‘NORM’ und ‘CTRM'.

Bei der normalen Trimmart liegt der Trimmbereich symmet-
risch um die Mitte, dadurch ergeben sich Endpunktverschie-
bungen.

Die Center Trimmfunktion arbeitet ebenfalls um die Mittelstel-
lung des Steuergebers, veréndert aber die Endpunkte nicht.
Die Servowege werden dadurch asymmetrisch.

Durch Markierung des Feldes erfolgt die Umschaltung.
Danach kann die Trimmrate (Rate), der Trimmweg vorgege-
ben.

Die Einstellung erfolgt stufenlos von 0 bis 30% des Geber-
weges. Die Wirkungsrichtung wird durch das Vorzeichen im
nebenstehenden Feld festgelegt.

Weiterhin kann der Trimmbereich (Bereich) als %-Wert mit
den Pfeiltasten bestimmt werden. Wenn ein kleiner Bereich
gewahlt wird, wirkt die Trimmung nur in der N&he der Mittel-
stellung des Steuerkniippels.

Zum Abschluss bestimmen Sie einen Geber mit dem die Trim-
mung verstellt werden kann.

Nach der Markierung des ‘Geber’-Feldes wird das Geberaus-
wahl MenU dargestellt. Wahlen Sie den gewiinschten Geber
aus.

In einem abgegrenzten Feld werden die Trimmungen fir ‘Pitch
min.’- und ‘Pitch max’, fir die Endausschlage der Pitchtrim-
mung, vorgegeben.

Die Programmierung ist identisch mit der Festlegung der Vor-
gaben fur die Schwebeflug-Trimmungen.

Allerdings kann kein Trimmmodus und kein Trimmbereich vor-
gegeben werden.

Eine abgeschlossene ‘Pitch Trimm’ Programmierung kénnte

sich z.B. wie in diesem Display darstellen.

Witch Trimen Model] Normal I
"'.'JII. —_— Ptch man, J Pitch max

Stalus | . ! fe= Pitch mir. i | Pitch mmx. —

|
Maslus

LF i

« VORGABEN FUR PITCHWINKEL EINSTELLEN

Uber die Schaltfliche ‘Winkel’ lassen sich die Werte fir den
max. und min., sowie den mittleren Pitchwinkel einstellen.

Pitch Kurve Model] Hormal

PO B | HATE #0.10
I e e oo puchwinks
Gesrhw ]

| Max. | .10.0%
o +10m bl
L

o Ei'-’"" = | mitte

+0.0"

il | Hin. -1o.a=

Winkel | =
— Ende

Der Einstellbereich liegt fir den max. und min. Pitchwinkel,
aber auch fiir die Mittelstellung zwischen - 30,0° und +30,0°.
Die Voreinstellung betréagt jeweils 0,0°.

Die Einstellung erfolgt mit den Pfeiltasten, allerdings muss
der Pitchsteuerknlppel dazu in der entsprechenden Position
stehen, sonst ertdnt ein Warnsignal.

Uber das Schaltfeld ‘Anzeige’ kann festgelegt werden welche
der programmierten Pitchkurven, bzw. deren Kombination in
der Grafik angezeigt werden soll.

Die Auswahl kann getroffen werden zwischen:

» Separat: = Pitchkurve des aktuellen Flugzustandes
« Fein: = Pitchkurve des Feinabgleichs

- Alle FZS: = Pitchkurve aller Flugzustéande

- Pit& Gas: = Pitchkurve der Pitch- und Gas-Kurve

Auswahl von Displayanzeigen dieser Darstellungen.
1% T o | +15I7 — _

Pitchkurve mit Feinabgleich Alle Flugzustande

Pitch- und Gaskurve zusammen
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15.6 GASKURVEN EINSTELLUNGEN

Bei Betatigung des Gas-Pitch-Steuerknlppels wird nicht nur
das Gasservo sondern auch automatisch das Pitchservo
angesteuert.

Zur individuellen Abstimmung zwischen Gas- und Pitchsteue-
rung kann der Gas-Funktion eine von sechs mdéglichen Kur-
ventypen, fur die jeweils bis zu 15 einstellbare Punkte zur
Verfligung stehen, zugeordnet werden. Darliber hinaus ist die
T18MZ mit umschaltbaren Flugzustdnden ausgestattet, die
es ermdglichen flr die einzelnen Flugzustande eine optimale
Gasabstimmung vorzunehmen.

Um zu den Einstellungen fiir die Gas-Kurve zu kommen, mar-
kieren Sie diese Option im Modell-Menl beim Modell Typ

T e 100.0% s 100.0%!

,4/-

Xolfsn
C00.0% | 0.0% |

Bei einem Hubschrauber hangen die Funktionen Motor / Gas
und Pitch direkt zusammen. Daher ist es wichtig einen direk-
ten Zugriff, ausgehend von der Pitch-Kurven Einstellung, auf
diese Funktion zu haben. Die Umschaltung zur AFR-Program-
mierung der Motor / Gas Funktion erfolgt in der ersten Zeile,
durch Markierung des jeweiligen Feldes. Die aktive Anzeige
ist rot hinterlegt.

Uber die Schaltflache ‘Group’ bzw. ‘Sngl’ lasst sich vorgeben,
ob die Einstellungen global fir alle oder nur fir einen separa-
ten Flugzustand gelten sollen. Die Umschaltung erfolgt nach
Bestatigung der Sicherheitsabfrage.

+ GASKURVEN PROGRAMMIEREN
In diesem Men( kénnen fiir die folgenden Flugzustédnde Gas-
kurven eingestellt werden:

- Normal: = Zum Anlassen und Abstellen des Motors
« Gasvorwahl 1: = Flr Schwebeflug

- Gasvorwahl 2: = Fir Rundflug

- Gasvorwahl 3: = Fir Kunstflug

- Autorotation: = Autorotationslandung

« Flugzustéande 6-8 = Frei wahlbar
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Um unterschiedliche Gaskurven einzustellen ist es erforderlich
den jeweiligen Flugzustand vom Gruppenmodus (Group) auf
Einzelmodus (Sngl) umzuschalten.

Die Umschaltung zwischen diesen Kurven (Flugzustanden)
erfolgt Uber die dem jeweiligen Flugzustand zugeordneten Flug-
zustands-Schalter, siehe Kap. 13.2.

Beim Einschalten muss der Flugzustand Normal gewahlt sein,
ansonsten ertdnt der Mix-Alarm. Ein Einschalten des Senders
mit Hochfrequenzabstrahlung ist nur im ‘Normal’-Modus md&g-
lich, es sei denn der Mix-Alarm wird abgeschaltet.

Zunéachst muss die Kurvenform bestimmt werden. AuBer einer
linearen Kurve stehen tber das entsprechende Feld weitere flinf
Kurvenformen zur Verfligung.

Die Einstellungen werden genau so vorgenommen wie bei der
Programmierung der Geberkurve AFR. Lesen Sie bitte im Kapi-
tel 13.3 nach.

Beispiel einer Gaskurve fir
den Flugzustand ‘NORMAL.
Programmieren Sie die
Kurve so, dass die Motor-
drehzahl, bei einer Betati-
gung des Pitch-Knlppels,
Uber den gesamten Bereich,
mdglichst konstant bleibt. Fir
die meisten Einsatzzwecke
reichen 5 Punkte-Kurven.

Beispiel einer Kurve fir den
Flugzustand ‘Gasvorwahl 1.
Fur den Schwebeflug wurden
die Gaswerte optimiert, damit
der Motor fur jede Pitchan-
stellung die richtige Drehzahl
behalt. Fir die meisten Ein-
satzzwecke sind 5 Punkte-
Kurven ausreichend.

Beispiel einer Kurve fir den
Flugzustand ‘Gasvorwahl
3. Fir den Kunstflug wur-
den die Gaswerte optimiert,
damit der Motor fir jede
Pitchanstellung die richtige
Drehzahl behalt.

Beispieleinstellung fir den
Flugzustand ‘Autorotation’.
Der Motor wird direkt abge-
schaltet oder in Leerlaufpo-
sition gebracht, ohne Ruck-
sicht einer etwaigen einge-
stellten Kurve. Siehe Menu
‘Autorotation (Kap. 15.8).

Die abgebildeten Kurven sollten Sie unbedingt durch Probe-
flige mit Ihrem Modell optimieren!

« GASSERVO EINSTELLUNGEN

Es lasst sich die Geschwindigkeit und der Modus des Gas-
servos bestimmen. Der lineare Modus wird fir die Ansteue-
rung von nicht selbst neutralisierenden Funktionen benutzt.
Der symmetrische Modus wird flr neutralisierende Funktionen
eingesetzt.

Fir beide Laufrichtungen, Hin- und Rucklauf (HIN / ZUR),
kann eine Geschwindigkeit vorgegeben werden. Der Einstell-
bereich liegt zwischen 0 und 27 Schritten.

Je héher die Zahl umso langsamer |auft das Servo, die Schritt-
weite 27 entspricht einer Verzégerung von 9 Sekunden.
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« GASTRIMMUNGEN VORNEHMEN

Uber das Schaltfeld ‘Trimm’, links in der unteren Zeile, kann
die Gastrimmung optimiert werden. Nachdem das Feld mar-
kiert worden ist, wechselt die Anzeige und stellt sich z.B. fir
den Flugzustand ‘Schwebeflug’ wie folgt dar:

Zunachst diese Funktion aktivieren. Dazu einfach das Status-
Feld markieren, danach wechselt der Text des Feldes von
‘INA’ auf ‘EIN’. Danach kdénnen Sie bestimmen, ob die Ein-
stellungen global fir alle (Group) oder nur fir den jeweiligen
Flugzustand (Sngl) gelten sollen.

Danach bestimmen Sie im Feld ‘MODE’ den Modus der Gas-
Trimmung.

Zur Verfigung stehen die Modi ‘NORM’ und ‘CTRM'.

Bei der normalen Trimmart liegt der Trimmbereich symmet-
risch um die Mitte, dadurch ergeben sich Endpunktverschie-
bungen.

Die Center Trimmfunktion arbeitet ebenfalls um die Mittelstel-
lung des Steuergebers, verdndert aber die Endpunkte nicht.
Die Servowege werden dadurch asymmetrisch. Durch Markie-
rung des Feldes erfolgt die Umschaltung des Modus.

Danach kann die Trimmrate (Rate), der Trimmweg vorgege-
ben. Die Wirkungsrichtung wird durch das Vorzeichen im
nebenstehenden Feld festgelegt. Bei jeder Markierung des
Feldes wechselt das Vorzeichen.

Weiterhin kann der Trimmbereich (Bereich) als %-Wert mit
den Pfeiltasten bestimmt werden. Wenn ein kleiner Bereich
gewahlt wird, wirkt die Trimmung nur in der N&he der Mittel-
stellung des Steuerknlippels.

Zum Abschluss bestimmen Sie einen Geber mit dem die
Trimmung verstellt werden kann. Nach der Markierung des
‘Geber’-Feldes wird das Geberauswahl Menl dargestellt.

Nach dem bereits beschriebenen Verfahren wahlen Sie den
gewlinschten Geber aus.

Eine abgeschlossene ‘Pitch Trimm’ Programmierung kdnnte
sich z.B. wie in diesem Display darstellen.

Uber das Schaltfeld ‘Anzeige’ kann festgelegt werden welche
der programmierten Gaskurven, bzw. deren Kombination in der
Grafik angezeigt werden soll. Die Auswahl kann getroffen wer-
den zwischen:

» Separat: Pitchkurve des aktuellen Flugzustandes
- Fein: Pitchkurve des Feinabgleichs

« Alle FZS: = Pitchkurve aller Flugzustédnde

- Pit & Gas: Pitchkurve der Pitch- und Gas-Kurve

Auswahl der Displayanzeigen.

Gaskurve mit Fein-
abgleichvorgaben
Pitchkurven fir alle Flug-

zusténde

POS -0.5%| RATE  +57.0%

Anzeige von Pitch-
Gaskurve zusammen

und
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15.7 BESCHLEUNIGUNGS FUNKTION

Diese Funktion wird eingesetzt, um sowohl fir die Gas- als
auch fur die Pitchfunktion zu verhindern, dass bei Beschleuni-
gungswechseln jeweils ein Anstieg erfolgt.

Die Beschleunigungs-Funktion sorgt dafiir, dass beim Gas-
wechsel voriibergehend eine Anpassung erfolgt.

Dadurch soll es einerseits zu keinem Drehzahleinbruch bei
einer Erh6hung des Anstellwinkels kommen und andererseits
nicht zu einer Drehzahlerhéhung bei Pitchriicknahme kom-
men.

Besonders fir den 3D-Kunstflug ist diese Option sehr inter-
essant.

Markieren Sie diese Option im Modell-Meni beim Modell Typ
‘Helicopter’.

Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Beschleunigundg Model] '::‘l‘l-

Pilch

Status A

Das Display hat zwei getrennte Rahmen fiir die Pitch- und fr
die Gaseinstellungen. Im linken Rahmen werden die Vorga-
ben fir die Pitch- und im rechten fir die Gasfunktion einge-
stellt.

Beide Einstellungen werden identisch durchgeflhrt. Lediglich
die Bezeichnungen ‘Min.” und ‘Max.’ bei den Pitcheinstellun-
gen, nennen sich bei den Gaseinstellungen “Zu’ und ‘Auf’ fir
die Vergaserzustande.

Die Beschreibung wird daher kombiniert, aber hauptséchlich
am Beispiel der Pitcheinstellungen beschrieben.

Zunachst muss die Option auf die bereits beschriebene Art
und Weise in der Status Zeile aktiviert werden.

Es wird ‘EIN’ statt ‘INA’ angezeigt. Danach muss die Auswahl
zwischen ‘Group’ und ‘Sngl’ Mode getroffen werden.
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Fur beide Positionen ‘Min.” und ‘Max.’ bzw. “Zu’ und ‘Auf’ kann
getrennt ein %-Wert (Rate) eingestellt werden. Dazu das Feld
markieren und mit den Pfeiltasten die Einstellung durchfihren.
Die Einstellung wird als %-Wert im Feld und als Balkengrafik
angezeigt. Im Feld ‘Dadmpfung’ kann eine Zeit als %-Wert vor-
gegeben werden, mit der festgelegt wird, wie lange die Funk-
tion nach Beendigung der Verstellung wirken soll.

In der unteren Zeile kann jeweils fiir beide Seiten ein Punkt,
eine Position festgelegt werden, ab dem die Funktion jeweils
wirksam wird.

Das Display zeigt eine mégliche Programmierung der
Beschleunigungs Funktion.

Beschleunigundg Model] '::‘l‘l-

Pilch

Stalus

Stellen Sie sicher, dass bei Verwendung dieser Funktion die
Gas- und Pitchanlenkungen ausreichend Bewegungsfreiheit
haben und nicht mechanisch begrenzt werden.

Passen Sie die Einstellungen entsprechend an.
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15.8 AUTOROTATIONS EINSTELLUNGEN

Diese Funktion dient dazu, die Einstellungen fiir die Autorota-
tionsphase vorzunehmen.

Dazu ist unbedingt der Flugzustand zu aktivieren und einzu-
schalten.

Es kénnen zwei unabhéangige Einstellungen, Motor-Aus und
Leerlauf vorgegeben werden. Fir das Training von Auto-
rotations-Fliigen empfiehlt sich der ‘Leerlauf-Modus.

Jeweils mit einem frei auswahlbarem Schalter kann der eine
oder der andere Autorotations-Modus aktiviert werden.

™ Ruforatation | Modell Normal i

N.Ill.'llll.l.:ﬂl'lﬂ [ Aars) Aatorotation [Leerkal}

Auto Pox.

Leerl, Offs, |+ 10%

Das Display hat zwei Einstellbereiche fiur die Autorotations-
Einstellungen mit abgeschaltetem - und im Leerlauf laufenden
Motor.

Im linken Rahmen werden die Vorgaben fiir einen ausgeschal-
teten- und im rechten fiir einem im Leerlauf betriebenen Motor
eingestellt. Beide Einstellungen werden identisch durchge-
fhrt. Lediglich die Bezeichnung ‘Aus Pos’ bei Motorabschal-
tung, nennt sich beim Leerlauf ‘Leerl. Offs’.

AuBerdem wird im ersten Display der Offset-Punkt fir den
automatischen Modus als Balkengrafik dargestellt.

Die Beschreibung wird daher kombiniert, aber hauptséchlich
am Beispiel des ‘Motor Aus’-Modus beschrieben.

Zunachst muss die Option auf die bereits beschriebene Art
und Weise in der Status Zeile aktiviert werden.

Es wird ‘EIN’ statt ‘INA’ angezeigt. Danach muss die Auswahl
zwischen ‘Group’ und ‘Sngl’ Mode getroffen werden.

Danach wird in der zweiten Zeile der Modus flr die Autoro-
tation vorgegeben. Dabei gibt es zwei verschiedene Modi:

* Manuell: Manueller Modus

* Auto: Automatischer Modus

Im manuellen Modus erfolgt die Auslésung ausschlieBlich
durch die Betétigung eines frei wahlbaren Schalters.

Im automatischen Modus wird der Autorotationszustand in
Verbindung mit der Stellung des Gassteuerkniippels ausgeldst.
Dazu muss der Auslésepunkt definiert werden.

Daflur den GasknUppel in die gewlinschte Position bringen
und das Feld ‘Aus-Pos.” markieren. Die Ausldseposition wird
gespeichert und als %-Wert im entsprechenden Feld, sowie als
Balkengrafik rechts im Displayrahmen angezeigt.

™ Ruforatation | Modell Normal i

N.Ill.'llll.l.:ﬂl'lﬂ [ Aars) Aatorotation [Leerkal}

Aigto Pox. LT

D ]
Lieerl. Offs. | +10%

In diesem Display ist sowohl fiir den Bereich ‘Motor-Aus’, als
auch fur ‘Leerlauf’ eine Automatik-Position programmiert.

AnschlieBend die Vergaserposition fur die Autorotation als
%-Wert in der Zeile ‘Aus-Pos.’ bzw. ‘Leerl. Offs.’ einstellen.

Im ‘Aus’-Modus muss der Motor ganz abgeschaltet werden.
Ein dementsprechender Servoweg ist einzustellen.

Im ‘Leerl.’-Modus sollte der Vergaser so eingestellt werden,
dass der Motor einen sicheren aber nicht zu hohen Leerlauf
einnimmt.

In der Zeile ‘Geschw.’ kann danach die Geschwindigkeit des
Gasservos flr die Auslésung des Autorotationszustandes vor-
gegeben werden.

Dazu muss das genannte Feld markiert und mit den Pfeiltasten
die Einstellung als Zahlenwert vorgenommen werden. Dabei
gilt, je héher die Zahl je langsamer lauft das Servo in die einge-
stellte Position.

Bei der maximalen Vorgabe von 27 betragt die Laufzeit 9
Sekunden.

AbschlieBend kann jeweils ein Ausléseschalter bestimmt wer-
den. Das Feld markieren und im folgenden Schalterauswahl-
Menl den jeweils gewlinschten Schalter und die Betétigungs-
richtung bestimmen.

In diesem Men( wird festgelegt, mit welcher Geschwindigkeit
das Gasservo in die Autorotationsposition geht.

Da dies Ublicherweise schnell gehen soll, ist die vorgegebene
Einstellung richtig.

Die Geschwindigkeit mit der das Gasservo die einzelnen Posi-
tionen in den jeweiligen Flugzustanden einnimmt wird in dem
Men( Flugzustand unter Verzdgerung eingestellt.

Entweder global fir alle Flugzustande oder separat fir jeden
Flugzustand einzeln.

™ Auforatation | Model Normal i

Aatorotation [Leerkal}

Auto Pox.

Leerl, Offs, |

Es ist zwingend erforderlich im Meni FLUGZUSTAND auch
diesen flr die Autorotation zu aktivieren, da dort die Ricklauf-
geschwindigkeit von der Autorotationsposition z. B. in den Flug-
zustand “Kunstflug” festgelegt wird.

Im downloadbereich auf der robbe Homepage finden sie ein
vorprogrammiertes Modell mit Beschreibung

Stellen Sie sicher, dass beim Anlassen des Motors die
Autorotations-Funktion ausgeschaltet ist.
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15.9 TAUMELSCHEIBEN MISCHER
und Virtuelle Taumelscheibendrehung

Diese Funktion erlaubt eine perfekte Einstellung der Taumel-
scheibeansteuerung Uber den gesamten Weg.

Es kdénnen untereinander sémtliche Funktionen (Roll-, Nick-
und Pitch) gemischt werden. Dazu sind vier Mischer notwen-
dig, fur die jeweils eine Mischkurve aktiviert und ein Auslése-
schalter bestimmt werden kann.

Markieren Sie die Option ‘Taumel.-Mix’ im Modell-Men{i beim
Modell Typ ‘Hubschrauber’.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

MNormal lT :'

Status Schalter Maodde

Zunachst muss jeder Mischer der benutzt werden soll, akti-
viert werden. Zuerst das jeweilige ‘Status’-Feld markieren, im
Feld wird danach, je nach Schalterstellung ‘Ein’ bzw. ‘Aus’
angezeigt. Die Wirkungen und Vorgaben fiir die mdgliche Pro-
grammierung von ‘Glob’- oder ‘Sepa’-Modus sind mehrfach
beschrieben. Sie werden in der Spalte ‘Mode’ vorgegeben. In
der Spalte ‘Schalter’ kann wie bekannt ein Schalter und des-
sen Betatigungsrichtung bestimmt werden.

Die eigentliche Einstellung der Mischfunktion erfolgt an Hand
der jeweiligen Kurve im Untermen(. Dazu in der Spalte ‘Mix’
die entsprechende Zeile markieren. Danach wird das Kurven-
Display angezeigt.

Die Programmierung der Kurve erfolgt nach dem bekannten
Schema. Zunachst muss die Kurvenform bestimmt und dann
die Werte programmiert werden. Die Programmierung einer
Kurve ist genau im Kapitel 13.3 beschrieben, lesen Sie bitte
dort nach.

Im linken Bereich wird der eingestellte Modus ‘Group’ oder

‘Sngl’, sowie der programmierte Ausléseschalter und, je nach
dessen Stellung, der aktuelle Status angezeigt.
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Roll — Nick fF1sa

VIRTUELLE TAUMELSCHEIBENDREHUNG

Um eine virtuelle Taumelscheibendrehung um 45° zu errei-
chen sind die beiden ersten Mischer ‘Roll -> Nick’ und ‘Nick ->
Roll’ mit Trimm ‘Ein’ zu aktivieren, jeweils mit einer Mischrate
von 100%.

Die Voreinstellung in diesem Feld steht auf ‘Aus’. Durch Mar-
kierung der Schaltflache erfolgt die Umschaltung.

Zum Feinabgleich eventueller Taumelscheiben-Ansteue-
rungs-Differenzen ist es auch méglich den ‘Geradeauslauf’
des Hubschraubers iber leicht unterschiedliche Einstellungen
bei den einzelnen Mischerfunktionen herzustellen.

EINSTELLBEISPIEL TAUMELSCHEIBEN MISCHER

Um die komplexen Vorgénge bei der Programmierung des
Taumelscheiben Mischers zu verdeutlichen, ist im Folgenden
ein komplettes Beispiel dazu dargestellt. Dabei werden auch
die zugehdrigen mechanischen Vorgange erlautert.

Bei einem Hubschraubermodell mit elektronischer 3-Punki-
Taumelscheibenanlenkung (z.B. H-3 120°), markieren Sie
zuerst im Basis Men( die Option Taumelscheibe.

Im Feld Taumelscheibe (AFR) sind alle Werte fir Roll, Nick
und Pitch auf + 50 % gesetzt sind.

Taumed s b New model

Neutralpunkt

Taumelscheibe{AFR)

100% ] Roll +50%
I Hick #5119,

50%, Ausw. | (| pitch +50%
B FPitch man.

5l J
-

0% |

Pitch min.

Ly furuck

'I;ﬁ;;." Taumed. Detail

Dieses sind Standardwerte, sie gelten fiir die meisten Hub-
schrauber.

Nachdem Sie die Servos in den Hubschrauber eingebaut und
die Gestange montiert haben, miissen diese aufeinander abge-
glichen werden.

Hilfreich dabei ist, wenn Sie im Basis Menl die Option Servo
Monitor einsetzen. In der rechten oberen Ecke des Bildschirms
sehen Sie die Funktion Servotest.

Markieren Sie dieses Feld, die Anzeige wechselt, es erscheint
Neutraltest. Markieren Sie das links daneben liegende Feld,
es wechselt auf ,Test ein. Alle Servos bewegen sich in
Neutralposition und bleiben in dieser Position.

Eine andere Mdglichkeit ist die Zentrierung des Kollektiv-Knup-
pels mit Hilfe der Pitch-Anzeige auf der Startseite des Senders,
dort wird der Wert mit einer Genauigkeit von 0,1 % angezeigt.

Befestigen Sie die Servohebel bzw. -scheiben so auf den Ser-
vos wie es in der Bauanleitung des Hubschrauberherstellers
angegeben ist. Stellen Sie unbedingt eine rechtwinklige Aus-
richtung zum Servoabtriebshebel sicher.

Positionieren Sie die Anlenkgestange so, dass sich die Anlen-
karme rechtwinklig (oder neutral) zum Hubschrauberchassis
befinden. Justieren Sie die Anlenkgestdnge von den Servohe-
bel zur Taumelscheibe so, das die Taumelscheibe in der richti-
gen H6he und rechtwinklig zur Hauptrotorwelle steht.

Jetzt Gberpriifen Sie ob sich die Taumelscheibe bei kollektiver
und zyklischer Verstellung in die richtige Richtung bewegt. Ist
die kollektive Bewegungsrichtung falsch, &ndern Sie den ent-
sprechenden Wert im Feld ,Taumelscheibe (AFR)‘ von + 50 %
in - 50% um. Dieses kehrt die Bewegungsrichtung der Taumel-
scheibe um.

Als nachstes tberprifen Sie Roll und Nick und &ndern, falls not-
wendig die Werte fir AFR nach Minus.

Falls jetzt ein oder mehr Servos bei Betétigung des Kollektiv-
KniUppels gegeneinander laufen, rufen Sie in das Menu Ser-
voumpolung auf und andern die Laufrichtung des oder der
betreffenden Servos und wiederholen anschlieBend den Rich-
tungstest im Menl ,Taumelscheiben AFR'. Bewegen Sie bitte
vorsichtig den Kollektiv-Knuppel in die Endpositionen um ein
Anlaufen der Servos zu vermeiden.

Sollten die Servowege zu grofB3 sein, reduzieren Sie in diesem
Menu den eingestellten ARF-Wert bis die Taumelscheibe nur
noch den mechanisch maximal méglichen Weg durchlauft.
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Mit den montierten Rotorblattern und einer Pitchlehre kann der
notwendige Pitchwinkel abgelesen werden. Diesen kénnen Sie
dann ebenfalls im Men( ,Taumelscheiben AFR’ einstellen.

HINWEIS:

Es ist unbedingt notwendig, dass bei dieser Einstellprozedur
die Kugelbolzen auf dem inneren Ring der Taumelscheibe, mit
den Kugelbolzen auf dem &uBeren Ring der Taumelscheibe in
einer exakten Linie zueinander stehen.

Andernfalls bekommen Sie einen Nickanteil beim Steuern von
Roll und umgekehrt. Dieses missen Sie durch exaktes justie-
ren ausschlieBen.

Stellen Sie die Servoausschlage so ein, dass eine rechtwink-
lige Taumelscheibenausrichtung Uber den gesamten kollekti-
ven Bereich erhalten bleibt. Stellen Sie sicher, dass eine Inter-
aktion mit zyklischen Steuerbefehlen ausbleibt.

- o - (I

Taumel. Detall Modell =
Mixrate Anlenkungskompensation
S S 0, Pitch min.

Pitch —= Roll | =10 L

5=
Funkiion

Pitch — Hick

Co%] o%

Roll — Pitch

Nick —= Roll

Nick — Pitch Geschwindigkeitsausgleich 0

Im Basis Menl markieren Sie die Option ,Taumelscheibe’,
danach markieren Sie in der rechten oberen Ecke die Schaltfla-
che ,Taumel. Detail‘.

In dem Fenster ,Mixrate* dienen die ersten beiden Mischer
,Pitch -> Roll* und ,Pitch -> Nick'".

Diese beiden Mischer dienen zum ausrichten der Taumel-
scheibe an beiden Enden des kollektiven Weges. Wenn Sie
den Kollektiv-Knlppel bewegen, sehen sie, dass die Markie-
rung der Eingabefelder wechselt.

Um einen Wert zu veréndern, klicken Sie auf ein Eingabefeld
der markierten Zeile und verandern mit Hilfe der Pfeiltasten am
rechten Bildschirmrand den Wert. Bewegen Sie den Kollektiv-
Knlppel auf maximal Pitch und schauen Sie von vorn auf die
Taumelscheibe und justieren den ,Pitch -> Roll° Mischer so,
dass die Taumelscheibe exakt ausgerichtet ist.

Bewegen Sie den Kollektiv-Knilppel auf minimal Pitch und wie-
derholen die obige Einstellung.

Taumel. [AFR)

Es empfiehlt sich dabei eine Pitchlehre auf 0° einzustellen und
diese an einem Stabilisierungspaddel zu befestigen. Sie kon-
nen die Oberkante des Rotorkopfes als Ausrichtungsreferenz
nehmen.

Dadurch sehen Sie jede kleinste Bewegung in der Taumel-
scheibe. Nun drehen Sie den Rotorkopf um 90°, so dass Sie
das Paddel mit der Pitchlehre von der Seite des Models sehen.

Nun justieren Sie den ,Pitch -> Nick’ Mischer damit die Tau-
melscheibe bei min. und max. Pitch exakt ausgerichtet ist.

Die anderen drei Mischer werden benutzt um Interaktionen
der Taumelscheibe zu unterbinden, wenn sich der Kollektiv-
KnUppel bei 50 % oder mittig befindet.

Stellen Sie den ,Roll -> Pitch* Mischer so ein, das bei voll Roll
rechts und links die Taumelscheibe in Richtung Nick ausge-
richtet bleibt. Dieses sieht man am besten von der Seite des
Modells.

Die n&chste Einstellung betrifft die Mischer ,Nick -> Roll* und
,Nick -> Pitch* hierbei muss die Taumelscheibe bei voll Nick
vor und zurlick in Richtung Roll ausgerichtet bleiben. Dieses
sieht man am besten von der Frontseite des Modells.

Als nachstes stellen Sie die Anlenkungskompensation ein.
Diese Einstellung kompensiert interaktive Taumelscheibenab-
weichungen bei extremen kollektiven Einstellungen.

Es gibt jeweils vier Einstellmdglichkeiten fir hohe und fiir nied-
rige kollektive Werte.

Betrachten Sie die Taumelscheibe von der Seite, bringen
Sie den Kollektiv-Kniippel auf max. Pitch, stellen Sie mit dem
,Roll-Mischer’ einen solchen Wert ein, dass keine Verande-
rung bei Nick eintritt wenn voll Roll rechts und links gesteuert
wird. Nun drehen Sie den Rotor um 90 Grad und stellen den
., Nick Mischer‘ ebenso ein.

AnschlieBend wiederholen Sie das ganze bei min. Pitch.

~ - [ri]
Taumel. Detall Modell e

Mixrate Anlenkungskompensation
.. 1o Pitch min.
Pitch —= Roll | =10 1L

o o%

Pitch — Hick

Roll — Pitch

Nick —= Roll

Geschwind g ket sausg hech 1

Nick — Pitch

Taumel. [AFR)

Danach fiihren Sie einen Geschwindigkeitsausgleich durch.

Diese Einstellung, die nur fir 120° CCPM-Taumelscheiben vor-
gesehen ist, wird benutzt um mechanische Unterschiede von
Roll und Pitch Servo, die beim Steuern von Nick schneller sind (
da kirzerer Weg), als das Nickservo, auszugleichen.

Der zeitliche Unterschied zwischen den Servos ist nur zu sehen,
wenn der Nick-Knippel schnell vor und zuriick bewegt wird.

Stellen Sie den Geschwindigkeitsausgleich so ein, dass das

Kugelgelenk in der Mitte der Taumelscheibe keine Spriinge
hoch und runter bei schnellen Nickbewegungen vollfihrt.

101



“robbe
Futaba

Modell Menii Hubschrauber

15.10 GAS / MOTOR MIX
TAUMELSCHEIBEN -> GAS MISCHER

Mit dieser Funktion Iasst sich jeweils getrennt flr beide Tau-
melscheiben-Funktionen ‘Nick’ und ‘Roll’, sowie fir den Heck-
rotor, ein Mischer programmieren, der jeweils die Stellung des
Gasservos beeinflusst.

Damit kdnnen Sie einstellen, dass es bei Betatigung einer
der drei Funktionen zu keiner ungewollten Beeinflussung der
Motordrehzahl kommt.

Zur optimalen Einstellung kann neben dem Mischer eine
Beschleunigungsfunktion fir das Gasservo programmiert
werden.

Gas | Maotor Mix Modell MNormal '::,T:'

Status Schalter Modus  Mode
-

Zunachst muss jeder Mischer der benutzt werden soll, akti-
viert werden. Dazu das jeweilige Status-Feld markieren, in
dem danach, je nach Schalterstellung ‘EIN’ bzw. ‘AUS’ ange-
zeigt wird. Die Wirkungen und Vorgaben fur die mégliche Pro-
grammierung von ‘Group’- oder ‘Sngl’-Modus wurden bereits
beschrieben.

In der Spalte ‘Schalter’ kann ein Schalter und dessen Betati-
gungsrichtung bestimmt werden. Die Voreinstellung steht auf
‘NULL’, d.h. der Mischer ist immer eingeschaltet.

In der Spalte ‘Modus’ kann flr jeden der drei Mischer ein line-
arer- (LINEAR) oder ein Center- (CTRM) Modus vorgegeben
werden. Im linearen Modus wirkt die Option lber den ganzen
Bereich, im Center-Modus nur im Bereich der Mittelstellung.

Die eigentliche Einstellung der Mischfunktion erfolgt an Hand
der jeweiligen Kurve im Untermeni. Dazu in der Spalte
‘Mix’ die entsprechende Zeile markieren. Danach wird das
Kurven-Display angezeigt. Die Programmierung der Kurve
erfolgt nach dem bekannten Schema. Zun&chst muss die
Kurvenform bestimmt und dann die Werte programmiert wer-
den. Die Programmierung einer Geberkurve ist ausfihrlich im
Kapitel 13.3 beschrieben, lesen Sie bitte dort nach.
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Das Display fur die Einstellung einer ‘Roll -> Gas’ Kurve ist in
der obigen Abbildung dargestellt. Im linken Bereich wird der
eingestellte Modus ‘Group’ oder ‘Sngl’, sowie der program-
mierte Ausléseschalter und, je nach dessen Stellung, der
aktuelle Status angezeigt.

AuBerdem kann in einem separaten Feld eine Beschleuni-
gungs Funktion programmiert werden. Lesen Sie dazu bitte
auch im Kap. 15.7 (Beschleunigungs Funktion) nach.

Es kann flr jeden Mischer, fir beide Maximalausschlage
des Steuerknippels (Links und Rechts) jeweils getrennt ein
%-Wert (Rate) eingestellt werden.

Im Feld ‘Dampfung’ kann eine Zeit als %-Wert vorgegeben
werden, mit der festgelegt wird, wie lange die Funktion nach
Beendigung der Verstellung wirken soll.

In der unteren Zeile kann fiir beide Seiten ein Punkt festgelegt
werden, ab dem die Funktion jeweils aktiv werden soll. Dazu
den Steuerknlppel in die gewlinschte Position bringen und
das jeweilige Feld markieren.

In den Feldern wird die Position als %-Wert angezeigt.

Die folgende Abbildung zeigt das Display nach erfolgter
Programmierung der ‘Nick -> Gas’-Mix Funktion.
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15.11 PITCH -> (DUSEN) - NADEL MISCHER

Mit dieser Funktion lasst sich eine DlUsennadelverstellung in
Abhéngigkeit von der Pitchknippel-Position programmieren.
Damit kdnnen Sie vorgeben, dass zu jeder Belastung des
Motors, hervorgerufen durch unterschiedliche Anstellwinkel
der Rotorblatter, das Gemisch optimal eingestellt wird, weil
die Dusennadel nachgefiihrt wird. Zur Optimierung kann eine
Beschleunigungsfunktion programmiert werden.

Markieren Sie diese Option im Modell-Men( beim Modell Typ
‘Helicopter’. Das Display stellt sich dann wie folgt dar:

Normal
vOM  HATE +0.0%

Lincar
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|| +0.0% || +0.0r
| Ot X olf=t
T —
+0.0%

Wie Ublich muss dieser Mischer zun&chst in der Zeile Sta-
tus aktiviert werden. Nach Markierung des Feldes wird statt
‘INA’ je nach Stellung des Ausléseschalters ‘EIN’ oder ‘AUS’
angezeigt. Auf die bekannte Art und Weise kann ein Schalter
bestimmt werden. Die Voreinstellung steht auf ‘NULL, d.h. der
Mischer ist immer eingeschaltet. Die Wirkungen und Vorga-
ben fir die mégliche Programmierung von ‘Glob’- oder ‘Sepa’-
Modus sind mehrfach beschrieben. Sie werden im entspre-
chenden Schaltfeld vorgegeben.

In einem abgegrenzten Rahmen erfolgt die Einstellung einer
Beschleunigungsfunktion (siehe auch Kap. 15.7). Es kann
flr beide Maximalausschlage des Pitch-Steuerknlppels (Min.
und Max.) jeweils getrennt ein %-Wert (Rate) eingestellt wer-
den.

Im Feld ‘Dampfung’ kann eine Zeit als %-Wert vorgegeben
werden, mit der festgelegt wird, wie lange die Funktion nach
Beendigung der Verstellung wirken soll. In der unteren Zeile
kann fiir beide Seiten ein Punkt festgelegt werden, ab dem die
Funktion jeweils wirksam werden soll.

Dazu das jeweilige Feld markieren und den Steuerknippel in
die gewiinschte Position bringen und das entsprechende Feld
markieren. Die Aktivierungsposition wird gespeichert und im
Feld angezeigt.
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Die eigentliche Einstellung der Mischfunktion erfolgt an Hand
der jeweiligen Kurve, nach dem bekannten Schema. Zuné&chst
die Kurvenform bestimmen und die Kurvenpunkte getrennt
nach linker (Rate A) und rechter Seite (Rate B) eingeben.
Die Programmierung einer Kurve ist genau im Kapitel 13.3
beschrieben, lesen Sie bitte dort nach.

Das folgende Display stellt ein Beispiel einer mdglichen Pitch ->
Nadel- Kurve dar:

]
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viLIFRd  HATE
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o s —
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15.12 PITCH -> HECKROTOR MISCHER
(REVOLUTION MISCHER)

Mit dieser Funktion werden Drehmomentédnderungen des
Hauptrotors, durch Gas- oder Pitchdnderung, durch einen
Mischer so zur Heckrotoransteuerung genutzt, dass dieser
immer das richtige Gegendrehmoment erzeugt und unge-
wollte Momente um die Hochachse kompensiert.

Eine gute Einstellung erleichtert einem Kreiselsystem fir den
Heckrotor die Arbeit. Ein falsch eingestellter Revo-Mix kann
aber gegen die Kreiselfunktion arbeiten. Deswegen kommt
der Feinabstimmung dieses Mischers eine groe Bedeutung
zu. Zur Optimierung kann eine Beschleunigungsfunktion pro-
grammiert werden.

Wird ein moderner Kreisel im Heading-Hold/ AVCS Modus
betrieben, muss der Revolution Mischer unbedingt abge-
schaltet sein.

Markieren Sie den Revolution Mischer (Pitch -> Heck) im
Modell-Men( beim Modell Typ ‘Helicopter’.
Das Display stellt sich dann wie folgt dar:
Pitch +Heck : Normal (L1
Status | INA rr_ﬂ 00N MATE__+8.0% Lincor | hoymnnd. |
—— st A Rale B
| +0L0% | +0.0%

X plf=

Wie Ublich muss dieser Mischer zun&chst in der Zeile Status
aktiviert werden. Nach Markierung des Feldes wird statt ‘INA’
‘EIN” angezeigt. Die Wirkungen und Vorgaben fur die mdgliche
Programmierung von ‘Group’- oder ‘Sngl’-Modus sind mehr-
fach beschrieben. Sie werden im entsprechenden Schaltfeld
vorgegeben.

In einem abgegrenzten Rahmen erfolgt die Einstellung einer
Beschleunigungsfunktion (siehe auch Kap. 15.7).

Es kann fir beide Maximalausschlage des Pitch-
Steuerknlppels (Min. und Max.) jeweils getrennt ein %-Wert
(Rate) eingestellt werden.

Dazu das Feld markieren und die Einstellung mit den
Pfeiltasten durchfiihren. Die Einstellung wird als %-Wert im
Feld angezeigt.

Im Feld ‘Dampfung’ kann eine Zeit als %-Wert vorgegeben
werden, mit der festgelegt wird, wie lange die Funktion nach
Beendigung der Verstellung wirken soll. In der unteren Zeile
kann fir beide Seiten ein Punkt festgelegt werden, ab dem
die Funktion jeweils wirksam werden soll. Dazu das jeweilige
Feld markieren und den Steuerknippel in die gewlinschte
Position bringen und das entsprechende Feld markieren. Die
Aktivierungsposition wird gespeichert und im Feld angezeigt.

Die eigentliche Einstellung der Mischfunktion erfolgt an Hand
der jeweiligen Kurve, nach dem bekannten Schema. Zuné&chst
die Kurvenform bestimmen und die Kurvenpunkte getrennt
nach linker (Rate A) und rechter Seite (Rate B) eingeben. Die
Programmierung einer Kurve ist genau im Kapitel 14.3 auf der
Seite 63 beschrieben, lesen Sie bitte dort nach.

Nehmen Sie die Einstellungen &uBerst umsichtig und in klei-
nen Schritten vor. Uberpriifen Sie alle Einstellungen sehr
genau, auch durch ganz vorsichtige Probefllige. Aus einem
stabilen Schwebeflug darf der Hubschrauber keine Neigung
zur Drehung um die Hochachse zeigen, wenn Sie Gas geben
oder den Pitchwert erhéhen. Egal ob Sie die Anderung schnell
oder langsam durchfuhren. Auch im umgekehrten Fall, bei
Reduzierung des Motordrehmomentes bzw. der Pitcheinstel-
lung, darf sich der Hubschrauber nicht um die Hochachse dre-
hen.

Das folgende Display stellt ein Beispiel eines fertig program-
mierten Revolution Mischers dar:

ITEEL

Normal r—
—
Lincar | Aoy, |

vOM  HATE +0.0%
Ede A Rac i
R
#2500 ||+ 0.0% |
| Ot X olf=t
bt e

103



“robbe
Futaba

T 18SM=

Modell Menii Hubschrauber

15.13 KREISEL EINSTELLUNGEN

Mit Hilfe dieser Funktion Iasst sich die Kreiselempfindlichkeit
vom Sender aus verstellen. Neben der Kreiselempfindlichkeit
als %-Wert kann der Kreiseltyp ausgewahlt werden. Es lasst
sich ein Schalter programmieren, mit dem die Empfindlich-
keit in drei Stufen (Rate 1, 2 oder 3) verandert werden kann.
AuBerdem l&sst sich, wie bei vielen Funktionen bestimmen, ob
die Option fir alle oder nur fur einen Flugzustand gelten soll
(Group- oder Sngl-Mode).

Die Vorgehensweise und Einstellungen sind weitestgehend
identisch mit den bereits beim Flugmodell beschriebenen.

Da die Kreisel Einstellungen bei einem Hubschraubermodell
sehr wichtig sind und vor allem weil es zusatzlich die
Maoglichkeit eines Feinabgleiches gibt, wird die Option an die-
ser Stelle nochmals beschrieben.

F mm
Kredsed Moded ] Normal s

e
RSL2(ROL) |

KRS (HECE)

KRSLI(NIK)

Das MenU hat drei identische Ebenen fir die Einstellung von
drei verschiedenen Empfindlichkeiten (Rate 1-3) Ausserdem
kann die Einstellung auch fir die Kreisel 2 und 3 einge-
stellt werden. Dadurch ist es méglich, pro Flugzustand drei
verschiedene Kreisel oder eine 3-Achs Kreisel Einstellung
abzurufen.

Auch diese Funktion muss zunachst in der Status Zeile akti-
viert werden. Dazu das Feld markieren. Im Feld wird danach,
je nach Schalterstellung ‘AUS’ bzw. ‘EIN’ angezeigt.

In der Spalte ‘Typ’ wird der verwendete Kreiseltyp eingestellt.
Fir die AVCS- oder Heading Hold-Kreisel wird als Typ ‘GY’
vorgegeben, ansonsten der Typ “NORM”.

In der Spalte ‘Schalter’ kann ein Schalter und dessen
Betatigungsrichtung bestimmt werden. Die Voreinstellung ist
‘NULL’, d.h. die eingestellte Rate ist immer wirksam.
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Wenn als Kreiseltyp ‘GY’ vorgegeben ist, besteht die Mdglich-
keit fir jeden Kreisel vorzugeben, ob er im normalen (NOR)
oder im ‘AVCS’-Modus arbeiten soll. Weitere Hinweise ent-
nehmen Sie der Anleitung des von lhnen verwendeten Krei-
sels.

Die Empfindlichkeit fir die drei méglichen Kreisel werden in
der Spalte ‘Rate’ als %-Werte, mit Hilfe der Pfeiltasten einge-
stellt.

Der Einstellbereich liegt jeweils zwischen 0 % und 100 %. Die
Voreinstellung ist 0 %, zu diesem Wert gelangt man mit Hilfe
der ‘Reset’-Taste zurick.

Fir jede Empfindlichkeitsstufe kann eine Feinabstimmung
durchgeflihrt werden, dazu zun&chst einen Geber auswahlen.
Dazu das entsprechende Feld markieren und im folgenden
Auswahlmeni den gewtiinschten Geber oder Schalter bestim-
men.

Mit den Pfeiltasten kann, nach der Markierung der Spalte des
entsprechenden Feldes die Rate des Feinabgleiches vorge-
geben werden.

Der Einstellbereich liegt zwischen 0 % und 20 %. Um die
Wirkungsrichtung zu veréndern, muss das Feld mit dem
Vorzeichen markiert werden.

Das Vorzeichen wechselt von ‘+" auf -’, der Feinabgleich wirkt
entgegengesetzt zur vorherigen Einstellung.

Einstellbeispiel:

KRSL(HECK)

Slalus Ty@

HINWEIS:

Bei dem T18MZ Sender kann generell die Einstellung der
Kreiselempfindlichkeit nur noch in diesem Menii vorge-
nommen werden. Eine Beeinflussung der Empfindlichkeit
uber einen Steuergeber am Kreiselkanal wurde bewusst
unterbunden.

Da verschiedene Anwender in beiden Meniis Einstellungen
vorgenommen haben, welche sich natiirlich gegenseitig
beeinflussten.

Eine Einstellung der Kreiselempfindlichkeit per Schieber
kann nur noch dann erfolgen, wenn ein ,,Zusatzkanal“ als
Einstellkanal fiir die Kreiselempfindlichkeit herangezogen
wird.

Diesen Programmiertrick erkennt der Sender nicht.
Die Rate 1,2 und 3 bezieht sich immer auf die Kreisel Funktion
Heck. Roll und Nick

Bereits vergebene Geber haben daher keine Funktion, bei
aktivierter Kreisel Einstellung.
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15.14 DREHZAHLREGLER EINSTELLUNGEN

Mit Hilfe dieser Funktion lassen sich die Einstellungen eines
Drehzahlreglers vom Sender aus verstellen. Der Sollwert des
Reglers kann als %-Wert vorgegeben werden. Es lasst sich
ein Schalter programmieren, mit dem die Drehzahl in drei
Stufen (Rate 1, 2 oder 3) verandert werden kann. AuBerdem
lasst sich, wie bei vielen Funktionen bestimmen, ob die Option
fur alle oder nur fiir einen Flugzustand gelten soll (Glob- oder
Sepa-Mode).

Zum Feinabgleich lasst sich ein Geber programmieren.

Mormal

Drehz-Reg Modell
r Feimabst mmung 1

Schalter  Geber Rate Maoda

o |

[+ o.ow)

Stalus  Rabe
WA | S0.0% | Ein | NULL
[ S0.0m)

50.0%

¢' 50,0%)

50 0%
{ wo.o%)

Das MenU hat drei identische Ebenen fiir die Einstellung von
drei verschiedenen Drehzahlvorgaben (RATE 1-3). Auch
diese Funktion muss zuné&chst in der Status Zeile aktiviert
werden. Dazu muss das Feld markiert werden. Im Feld wird
danach, je nach Schalterstellung ‘AUS’ bzw. ‘EIN’ angezeigt.

In der Spalte ‘Rate’ kann der %-Wert fir die Drehzahlvorgabe
1, 2 und 3 vorgegeben werden. Dazu das Feld markieren
und die Einstellung mit den Pfeiltasten vornehmen. Der Ein-
stellbereich reicht von ‘Aus’ Gber 0 % bis 110 %. Die Vorein-
stellung betragt 50%. Durch eine Betatigung der ‘Reset’-Taste
wird die Voreinstellung wieder wirksam.

In der Spalte ‘Schalter’ kann mit dem bekannten Verfahren
jeweils ein Schalter und dessen Betétigungsrichtung, zur
Umschaltung der Drehzahlvorgabe, bestimmt werden. Die
Voreinstellung steht auf ‘NULL’, dann ist die als Rate ein-
gestellte Drehzahl wirksam. Die Wirkungen und Vorgaben
fir die mdégliche Einstellung von ‘Glob’- oder ‘Sepa’-Modus
sind mehrfach beschrieben. Sie werden in der Spalte ‘Mode’
eingestellt.

Es kann die Einheit der Drehzahlvorgabe gewahlt werden.
Zur Verfligung steht eine Anzeige als %-Wert und als direkter

Drehzahlwert (rpm). Zur Umstellung das rechte Feld in der
ersten Zeile markieren, die Anderung wird sofort wirksam.

In einem abgegrenzten Rahmen kann fir jede Drehzahlvorgabe
eine Feinabstimmung durchgefihrt werden. Dazu zunéchst
einen Geber auswahlen. Daflir das entsprechende Feld
markieren und im folgenden Auswahlmenl den gewlnschten
Geber oder Schalter bestimmen.

Mit den Pfeiltasten kann, nach der Markierung der Spalte
des entsprechenden Feldes die Rate des Feinabgleiches
vorgegeben werden. Der Einstellbereich liegt zwischen 0
% und 20 % oder zwischen 0 und 200 Umdrehungen. Um
die Wirkungsrichtung zu verandern, muss das Feld mit dem
Vorzeichen markiert werden. Das Vorzeichen wechselt von ‘+’
auf -’, der Feinabgleich wirkt entgegengesetzt zur vorherigen
Einstellung.

In einem separaten Feld (Set GOV) auf der rechten Seite
des Displays kann ein Abgleich der Drehzahlanzeigen im
Sender und im Drehzahlregler GV-1 hergestellt werden.
Aktivieren Sie die Drehzahlvorgabe (Rate 1, 2 oder 3), flr
die Sie einen Abgleich herbei flihren wollen. Danach wahlen
Sie die der gewilnschten Drehzahl am nachsten liegende
Drehzahlanzeige aus, in dem Sie das entsprechende Feld
markieren.

Dabei stehen drei Drehzahlen (1000rpm, 1500 rpm,
2000rpm und 2500rpm) zur Verfugung. Die Vorgabe wird in
Klammern in der Spalte ‘Rate’ angezeigt. Danach missen
Sie am Drehzahlregler GV-1 im Einstellmodus die gleiche
Referenzdrehzahl einstellen. Damit sind die beiden Anzeigen
aufeinander abgestimmt.

Das folgende Display stellt ein Beispiel einer fertig program-
mierten Drehzahlregler Einstellung dar:

Direhz-iteg HModel | MNormal [
——

r Freimabrst mmung 1

Sialus Schaftor  Geber Ratn Ml

[ Z00ipm)

Rale? " ® 200r |
{ -2005m)

Raled A 1NN pm Ein NLILL ¥ ar

{ 15m0rpm) T

1515 GAS LIMITER (GAS KURVE HELI MENU)

Mit dem Gaslimiter kann eine Begrenzung des Gasknuppel
Steuerweges vorgenommen werden. Dadurch kann der Gas-
kniippel Steuerweg so eingestellt werden, das bei Einstellar-
beiten oder auf dem Transport zum Startplatz der Motor nicht
versehentlich anlaufen kann.

Mit MAX und MIN werden die Endpunkte eingestellt. Uber die
LCENTER" Funktion kann die Mitte des Steuerweges eingestellt
und Uber einen Geber, z.B. einem Linearschieber, abgerufen
werden.

Mat. [Gas L imit Modeld
100% PS5
G|

Moxrmal

“0.0% RATE 4 30.0%
|
P
.r"f
-

1NN

el

'i
|
|

Uber einen seperaten Geber z.B. Linearschieber wird die Gas-
Limiter- Position eingestellt. Steuert man nun die Gasfunktion,
so bleibt das Gasservo an der vorgegebenen Position stehen.

Die Pitchfunktion dagegen bleibt steuerbar.
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15.16 FLUGZUSTAND HALTEN (FZ-HOLD)

Diese Funktion wird eingesetzt, um Einstellungen in einem
anderen als dem aktiven Flugzustand vorzunehmen.

Um ein unbeabsichtigtes Betatigen des Motors zu verhindern
wird dieser auf Leerlauf gehalten. Die Funktion ‘FZ-Hold’ kann
nur im Flugzustand ‘Normal’ aktiviert werden und auch nur
dann wenn sich der Gas-Steuerknlppel auf Leerlaufposition
befindet.

Sobald ‘FZ-Hold’ aktiv ist ertdént ein Warnsignal. Damit wird
auf den Zustand hingewiesen, dass eine Bewegung des
Gaskniippels keine Verdnderung am Motor bewirkt. Durch
Umschalten der entsprechenden Flugzustandsschalter kbnnen
der Flugzustand gewechselt und darin Einstellungsédnderungen
vorgenommen werden.

Wenn diese Funktion aktiviert worden ist, befindet sich
das Drosselservo in einer fest vorgegebenen Position.
Um Einstellungen fiir den Kanal durchzufiihren, mit dem
das Gasservo angesteuert wird, missen Sie zun&chst die
‘FZ-Hold’-Funktion deaktivieren.

Beachten Sie, dass die Funktion Flugzustand halten nicht
aktiviert oder deaktiviert werden kann, wenn:

- ein Flugzustandsschalter eingeschaltet worden ist oder
« der Gaskniippel auf einem héheren Wert als 1/3 des
Steuerkniippelweges steht

Diese Option wird vom Basis-Display fiir Hubschraubermodelle
aus bedient. Zur Einstellung der Vorgabe muss das Feld mar-
kiert werden und der Gaskniippel in die gewiinschte Position
gebracht werden. Beachten Sie, dass der Knlippel dabei auf
einem geringern Wert als 1/3 des Weges stehen muss.

Im Basis Display wird der Zustand dieser Option angezeigt.
Dabei bedeuten:

‘EIN’: Flugzustand halten eingeschaltet
‘INA’: Flugzustand halten ausgeschaltet (inaktiv)
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Die beiden folgenden Displaydarstellungen zeigen diese
Zustande.

- [TiLL]]
Model] Meni 1% in

Modell
Servo Monibor Geber (AFR-D/R) Prowg. Mo
Pitch Kurve m Beschleanlgung Autorofation
Fitch— Nasdel Pitch—Hick

Gemischverst Krotss] wehe-Req Mol fGes Limit

“Phagrustands Hokl

INA | [Sywiem Moni || s Hond | Mod

Model] Meni

Moded ] .
Servo Monibor Huggrustand Geber (AFR-D/R) Prog. Mixes

Beschilewnigung Autorofation

Gas [ Motor Mix Filch— Nasded Fitch—Hieck
Gemischwerst m Drehe-Reg | Mol Gas Limit

-I_Lu_]ﬂ.rﬁrﬁhihh:l Fr-Mormal wird gehaltent B
EIN | Sysiom Moo || o Mend | Modell Mend 175 - 1ok

Pitch Kurve
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16. UPDATE DER SENDERSOFTWARE

Die Software der T-18 MZ kann vom Benutzer durch eine
aktuellere Version ersetzt werden.

Den registrierten T18 Kunden wird der Upgrade als Download
in einem geschitzen Bereich zur Verfligung gestellt.

Wir empfehlen lhnen unbedingt, sich unter der auf dem
Beilageblatt angegebenen Interntadresse zu registrieren,
damit Sie Uber ein neues Update per E-Mail Newsletter infor-
miert werden kdnnen und Zugriff zu dem geschiitzten Support
Bereich erhalten.

Diese Zip.Datei muss dann entpackt und der Ordner ,Update”
im Grundverzeichnis (Root) auf die SD-Karte kopiert werden.

Software-Update:
1) Gepackte Software-Datei von der robbe Hompage herun-
terladen.

2) Datei entpacken (unzip).

3) Es wird ein Verzeichnis “UPDATE” erzeugt.

4) Komplettes Update-Verzeichnis auf die SD-Karte kopieren.
5) SD-Karte in den Sender einstecken.

6) Schieben Sie den ‘Update’-Schalter auf die Update-Posi-

tion. Benutzen Sie dazu einen besonders feinen Gegen-
stand.

Update-Position=

'} SD-Karten Schacht
Schalter nach oben ‘

Software Updété—
Schalter 7

=)

—
—

7) Schalten Sie den Sender ein. Etwa 10 Sek. danach wird im
Display die nachstehende Meldung angezeigt.

T18MZ SOFTWARE UPDATE

Push the adit dial or any diroctl key Lo startl Lhe updata.

Folgen Sie der Anweisung und betatigen Sie fir min. 3 Sek.
die ,3-D-Hotkey“-Taste.

Wenn keine Karte, oder eine solche ohne bzw. mit fehlerhaf-
ter Update-Datei eingelegt wurde erscheint die nachstehende
Fehlermeldung:

PROGRAM UPDATE
NO MEMORY CARD

Schalten Sie den Sender aus und Uberprifen Sie die Karte,
bzw. die Datei.

8) Nach der Betétigung der ,3-D-Hotkey“-Taste startet die
Dateniibertragung:

9) Sobald die Datenlbertragung erfolgreich durchgefiihrt
wurde, erscheint dieses Display:

T18MZ SOFTWARE UPDATE

Tha update of the main program.
Mow Wriling.

10) Schalten Sie den Sender aus und bringen Sie den Update-
Schalter wieder in die Normal Position.

T18MZ SOFTWARE UPDATE

The update has baan complated.
Please Lurn off the power swilch.

Hinweis:

Achten Sie darauf das wahrend des Updates der Akku
nicht aus seinem Fach herausrutschen kann! Dies hatte
einen kompletten Software Absturz zur Folge! Um dies
zu verhindern Akku mit Hilfe des Akkudeckels sichern.

17. TIPPS ZUM EINBAU UND ANTENNENVERLEGUNG
VON 2,4 GHZ EMPFANGERN
Jeder RC-Anwender hat im Laufe der Jahre seine eigenen
Erfahrungen beim Einbau und Anwendung mit RC-Kompo-
nenten gesammelt. Mit der 2,4 GHz Technologie ist ein neues
Zeitalter angebrochen, welche enorme Vorteile bringt.
Dennoch sollten wir einige gednderte Gegebenheiten beim
2,4 GHz System beachten und die RC-Komponenten entspre-
chend einbauen und anwenden.

Einer der haufigsten Fehler ist es, wie bisher den Empféanger
in Schaumstoff einzuwickeln oder in ein Schaumstoffrohr zu
stecken um sie vor Vibrationen zu schiitzen.

Dies ist bei den 2,4 GHz Empféanger nicht erforderlich, da
diese keine Keramikfilter mehr besitzen und deshalb vibra-
tionsunempfindlich sind.

Durch die Ummantelung mit Schaumstoff kann die Warme
nicht vom Empfénger abgefihrt werden.

Wir empfehlen 2,4 GHz Empfénger mit Doppelseitigem Kle-
beband mit Schaumstoffkern (oder Klettband) zu montieren.

Der Temperaturbereich fiir Fernsteuerkomponenten im Alige-
meinen liegt bei -15°C...+55°C.

Es ist der typische Bereich, welcher seitens der Hersteller von
Elektronikbauteilen angegeben wird.

Die erste Empféngergeneration war Temperaturbestandig bis
etwa 70-75°C, die Nachfolgegeneration von 80-85°C. Die
jungste Generation sogar noch darliber hinaus.

Trotzdem sollte man mit der entsprechenden Umsicht zu

handeln und folgende Hinweise zu beachten:

» An heiBen, sonnigen Tagen Modelle nicht im PKW lassen,
um zu vermeiden dass sich Material und Elektronik zu sehr
aufheizen.

» Fr Luftung sorgen oder noch besser Modell aus dem Auto
nehmen und im Schatten des Autos lagern.

» Bei transparent oder hell lackierten Kabinenhauben hei-
zen sich Rumpf und RC-Komponenten wegen der durch-
scheinenden Sonne auf. Kabinenhaube abnehmen und so
fir Luftzirkulation im Rumpf sorgen, oder mit hellem Tuch
abdecken.

¢ Dunkle Modelle mit einem Tuch abdecken, oder in den
Schatten stellen.

* In keinem Fall schlanke / schwarze CFK /GFK Riimpfe mit
eingesetztem Empfanger im Auto oder in praller Sonne lie-
gen lassen.
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» Den Empfanger nicht in der Nahe von Motor und Auspuf-
fanlagen montieren, die Strahlungswérme kann den Emp-
fanger zu sehr aufheizen.

* Durch den Rumpf laufende Schallddmpfer z. B. mit einer
Balsaverkleidung wé@rmetechnisch abschotten, um zu hohe
Rumpftemperaturen zu vermeiden.

» Versuchen Sie eine Luftzirkulation durch den Rumpf zu
ermdglichen.

+ Gegebenfalls Liiftungs-Offnungen in Kabinenhaube oder
Rumpf vorsehen.

Zusitzliche Hinweise zu weiteren RC-Komponenten

Nicht nur Empfénger sondern auch andere Elektronik-Kompo-

nenten profitieren davon, wenn oben genannte Empfehlungen

angewandt werden.

+ Bereits ,vorgeglihte” Kihlkdrper der Fahrtregler fiihren
die Warme nicht so gut ab und kénnen im nachfolgenden
Betrieb eher lberlastet werden.

+ LiPo-Akkus besitzen ab ca. 45°C eine wesentlich schlech-
tere Energieabgabe (ca. 10-12%), wodurch die Leistungsfa-
higkeit Ihres Modells abnimmt

* Auch Servos verlieren einen Teil lhrer Kraft bei Warme, je
héher die Temperatur der Motorwicklung ist umso schlech-
ter ist der Wirkungsgrad. Das bedeutet die Kraft eines Ser-
vos ist ab ca. 55°C um bis zu 20% geringer ist als im kalten
Zustand. Diese Grenze ist schnell erreicht, durch die hohe
Eigenerwarmung des Servomotors.

Generelles zum Thema 2,4 GHz RC-Anlagen

» Die generelle Reichweite des 2,4 GHz Systems ist gréBer

als die von 35 MHz Anlagen. Sie betragt in Bodennahe ca.
2000 Meter und in der Luft mehr als 3000 m.
Die nachstehend beschriebenen Wetter- und Hindernis-
abhangigen Reichweitenreduzierungen beeintrachtigen
die Funktion also nicht sondern reduzieren lediglich die
Reserve.

+ GroBere Hindernisse zwischen Sender und Empféanger
kénnen so das Signal dampfen oder blockieren.

* In Bodennahe ist die Dampfung des Sendesignals héher
als bei 35 MHz Anlagen. An nebligen Tagen und/oder bei
nassem Boden kann die Reichweite in Bodennahe redu-
zZiert sein.

» Befindet sich ein Modell in Bodennahe und gelangt ein Hin-
dernis (Person, Fahrzeug, Objekt etc.) zwischen Sender
und Empfanger so wird sich die Reichweite deutlich redu-
zieren.
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Die Ausbreitung der 2,4 GHz Signale erfolgt nahezu gerad-
linig, deswegen ist es erforderlich immer Sichtkontakt zum
Modell zu besitzen.

Die Empfanger mit 2 Antennen besitzen ein Diversity-
System und entsprechende Eingangsstufen, dieses System
pruft stdndig den Signalpegel beider Antenneneingange
und schaltet blitzschnell und Ubergangslos auf das starkere
Signal um.

Werden die beiden Antennen im 90° Winkel zueinander
angeordnet, wird die bei nur einer Antenne Ubliche Lageab-
h&ngigkeit wesentlich verbessert, was die Empfangssicher-
heit deutlich erhéht.

Die PRE-VISON Software scannt permanent das Eingangs-
signal ab und fuhrt, falls erforderlich, eine Fehlerkorrektur
durch.

Um optimale Empfangsergebnisse zu erzielen, beachten
sie folgende Hinweise zur Antennenverlegung:

Die beiden Antennen soweit als mdglich voneinander platzie-
ren.

Diesen Bereich méglichst gestreckt ver-
legen

1

Atenne

AN
) )

+
Coaxial Kabel

R7008SB Empfanger

Die beiden Antennen sollten gestreckt verlegt werden.

Der Winkel der Antennen zueinander sollte ungefahr 90°
betragen.

GroBe Modelle besitzen oft groBere Metallteile, welche den
HF-Empfang dampfen kdnnen, in solchen Féllen die Antenne
links und rechts davon positionieren.

Die Antennen sollten nicht parallel und mindestens 1,5...2 cm
entfernt verlegt werden von:

» Metall, Karbon, Kabeln, Bowdenzug, Seilsteuerungen, Kar-

bonschubstangen, Kohlerowings etc.

sstromflihrenden Regler- oder Motorkabeln
«Zlindkerzen, Ziindkerzenheizern
*Orten mit statischer Aufladung, wie Zahnriemen, Turbinen etc.

Antenne aus Rimpfen mit abschirmenden Materialien (Kar-
bon, Metall, etc.) auf kiirzestem Weg aus dem Rumpf flihren

Die Antennen-Enden weder innen noch auBen entlang an
elektrisch leitenden Materialien (Metall, Karbon) befestigen
Dies gilt nicht fir das Koaxialkabel, sondern nur fir den End-
bereich der Antenne.

Enge Verlegeradien fir das Koaxialkabel sind zu vermeiden,
ebenso ein Knicken des Kabels.

Empfénger vor Feuchtigkeit schitzen.

Hinweise zum Einbau von 2,4 GHz Empfangern:

Stromversorgung mdglichst mit einem niederohmigen LiPo-
oder NiIMH Akku herstellen.

Getaktete BEC-Systeme zur Stromversorgung miissen aus-
reichend dimensioniert sein, bricht die Spannung unter Last
auf einen Wert von unter 3,8 Volt ein, dann muss der Emp-
fanger einen Reset machen und neu starten, was ca. 2-3
Sekunden Signalverlust bedeutet.

Um dies zu verhindern sind ggf. sogenannte RX-Kondensa-
toren am Empféanger einzusetzen, welche kurzzeitigen Span-
nungseinbriche Uberbriicken. (RX-Kondensator 1800uF No.
F 1621 oder 3600uF No. F1622).

2,4 GHz Empfanger sind durch Ihre hohe Zwischenfrequenz
von 800 MHz relativ immun gegen Elektrosmog (wie Knack-
impulse, HF-Einstrahlung, statische Aufladung, etc.), da die-
ser bei einer Frequenz ab ca. 300-400 MHz nur noch eine
geringe Amplitude besitzt.

Bei bekannt stark stérenden Elektronik-Zusatzgeraten ist es
unter unglinstigen Umsté&nden erforderlich einen Entstorfilter
No. F 1413 einzusetzen, um diese Stérungen vom Empfan-
ger fern zu halten.

Ob der Einsatz eines solchen Filters erforderlich ist zeigt ein
Reichweitentest.
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Um starke statische Aufladungen zu verhindern sind am Modell
Vorkehrungen zu treffen:

Benzinmotoren:

Priifen Sie im Falle einer verlangsamten Steuerrekation

das Modell auf defekte Zindkerzen und/oder defekte
Kerzenstecker und Kabelabschirmungen.

Diese defekte kdnnen zu einer verlangsamten Steuerreaktion
des 2,4 GHz Systems flhren.

Hubschrauber:

» Verbinden Sie Heckrohr und Chassis mit einem Masseband.
Bei Zahnriemenantrieb ggf. eine ,Kupferblrste* anbringen
um Aufladungen vom Zahnriemen abzuleiten. Eventuell auch
die Zahnriemenrollen elektrisch leitend mit dem Chassis ver-
binden.

« Bei Elektro-Heli’s ist es meist erforderlich das Heckrohr mit
dem Motorgehause zu verbinden.

+ Kommen CFK/GFK Blatter sowie ein CFK-Heckrohr zum
Einsatz, so kann dies bei hohen Drehzahlen und geringer
Luftfeuchtigkeit dazu flihren, dass massive statische Aufla-
dungen produziert werden. Um dies zu vermeiden sollte vom
Heckrotor-Getriebe bis zur Hauptrotorwelle eine leitende Ver-
bindung bestehen. Auch der Einsatz von Antistatik-Sprays
(z.B. Kontakt Chemie) hat sich bewéhrt.

Turbinen:
» Verbinden Sie das Abschirmblech der Turbine mit einem
Masseband um statische Aufladungen zu verhindern.

« Bei schnellen Jetmodellen aus GFK, entsteht durch die hohe
Geschwindigkeit haufig (besonders bei geringer Luftfeuchte)
eine hohe statische Aufladung (ca. 40.000 Volt). Hier sind
GFK-Teile, gréBer ca. 10 cm?, leitend miteinander zu verbin-
den.

* Auch nach auBen durch den Rumpf geflihrte Anschlisse
(Tankanschluss etc.) sind elektrisch leitend miteinander zu
verbinden um statische Aufladungen zu vermeiden. Statische
Aufladungen kénnen Uber den Tankschlauch dazu fiihren,
dass Abstellventile betétigt werden.

» Auch die Fahrwerksreifen kénnen statische Aufladungen pro-
vozieren und sollten daher mit Kupferblrsten versehen wer-
den.

SCHALTERKABEL

Der Schalter der Empfangsanlage muss ohne mechanische
Begrenzung in jeder Richtung betatigt werden kénnen. Der Aus-
schnitt im Rumpf muss groB genug sein.

Bei Motormodellen mit Verbrennungsmotor den Schalter auf
der gegenuberliegenden Seite des Auspuffs anbringen, damit
kein Ol eindringen kann und die Kontakte verschmutzt.

Bei der Verwendung Einsatz von vielen kraftigen Digitalservos
empfehlen wir den Einsatz von handelslblichen Doppelstrom-
versorgungssystemen.

SERVOKABEL

Achten Sie beim Verlegen der Kabel darauf, dass diese nicht
auf Zug belastet werden, zu stark geknickt oder gebrochen sind.
Stellen sie sicher, dass keine scharfen Kanten die Kabelisola-
tion beschéadigen.

Alle Steckverbindungen missen fest sitzen. Beim Lésen der
Steckverbindungen achten Sie unbedingt darauf, dass nicht an
den Kabeln gezogen wird. Die Kabel nicht kreuz und quer verle-
gen. Besser ist eine Befestigung der Kabel mit Klebeband oder
Kabelbindern z. B. an der Rumpfseitenwand oder am Chassis.
An den Geraten dirfen keinerlei Veranderungen vorgenommen
werden. Vermeiden Sie Verpolungen und Kurzschlisse jeder
Art, die Gerate sind dagegen nicht geschitzt.

SERVOEINBAU

Zum Befestigen der Servos auf jeden Fall die beigefiigten
Gummitdllen und Messingnieten verwenden. Beim Fest-
schrauben der Servos beachten, dass die Schrauben nur
so fest angezogen werden, dass die Messingnieten nicht
zusammengedrickt werden. Die vibrationsddmpfende Wirkung
der Gummitiillen geht sonst verloren.

Das folgende Bild zeigt die Servomontage.

Im Teil ,A* Montage in einem Holzbrettchen. Teil ,B* Montage in
einer Kunststoff- oder Aluminiumplatte.

ﬁ1
E:ﬂﬁ
5

—_

A WON

T

1 Mutter

2 U-Scheibe

3 Gummitiille

4 Fihrungshilse
5 Aluminiumplatte
6 Schraube

1 Holzschraube
2 U-Scheibe

3 Gummitdlle

4 Fihrungshiilse
5 Holz

Bei RC-Car Modellen wird der Servo-Einbau in den dafir vor-
gesehenen Aussparungen der jeweiligen Einbauplatte vor-
genommen. Bei Bootsmodellen kénnen von Ihnen die robbe-
Servo-Schnellbefestigungen verwendet werden. Schenken
Sie der Servomontage groBe Beachtung, da Servos empfind-
lich auf Erschiitterungen reagieren.

SERVOWEGE / SERVOHEBEL
Zahnkranz-Servo-Hebel ermdglichen die mechanische Ein-
stellung der Servo-Neutralstellung.

Einstellung der Neutral Position:

Befestigungsschraube des Abtriebshebels I6sen, Hebel abhe-
ben, in der gewlinschten Neutral-Position wieder aufsetzen
und festschrauben.

Wirkung:

Um bei 4-armigen Servohebel die kleinstmdgliche Verstellung
(3,6°) nach RECHTS zu erreichen, muBB ARM 2 auf die nachst
mdgliche Position an der Basislinie A gesetzt werden.

ARM 3 ergibt dann eine Verstellung von 7,2°, ARM 4 von
10,8°. Um die kleinstmdgliche Verstellung nach LINKS zu
erreichen, muB ARM 4 auf die ndchst mdgliche Position an der
Basislinie A gesetzt werden.

Unterteilung:

Die Zahnkranzwelle und der Zahnkranz-Abtriebshebel haben
eine Unterteilung in 25 Segmente. Die Anderung der Stellung
pro Segment betragt daher 360°: 25 = 14,4°.

Die minimalste Verstellmdglichkeit wird bestimmt durch die
Anzahl der ARME eines Hebels. Bei 4-armigem Hebel betragt
die minimale Verstellung 360° : (25 x 4) = 3,6°.

Beim 6-armigem Hebel betragt die minimale Verstellung 2,4°.
ARM 2 verstellt um 2,4° nach rechts, ARM 3 um 4,8° nach
rechts, ARM 6 verstellt um 2,4° nach links, ARM 5 um 4,8°
nach links, ARM 4 verstellt um 7,2° nach rechts und nach
links.

Fir robbe-Servos sind verschiedene Servohebel lieferbar.
Einige sind im nachstehenden Bild abgebildet.

AuBerdem ist die Anderung der Stellung pro Zahnkranz-Seg-
ment dargestellt.
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Empfanger Einbau
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EINBAU DER GESTANGE

Grundsétzlich muss der Einbau der Gesténge so erfolgen, dass
sie besonders leichtgangig sind. Sonst wird zu viel Strom bené-
tigt, dadurch verringert sich die Betriebszeit deutlich. AuBerdem
verschlechtert sich die Riickstellgenauigkeit was sich wiederum
negativ auf das Modellverhalten auswirkt.

Gestange

Befestigungsschraube

HINWEISE FUR DEN BETRIEB

Alle robbe-Futaba-Empfénger arbeiten noch bei einer Versor-
gungsspannung von 3 V mit gleicher Reichweite.

Dadurch ergibt sich der Vorteil, dass selbst bei Ausfall einer
Akkuzelle (Kurzschluss) normalerweise kein Ausfall der Emp-
fangsanlage erfolgt, da robbe-Futaba Servos bei 3,6 V noch
arbeiten, nur etwas langsamer und mit weniger Kraft.

Dies ist sehr wichtig im Winter bei tiefen AuBentemperaturen,
um kurzzeitige Spannungseinbriiche nicht wirksam werden zu
lassen.
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Allerdings ergibt sich dadurch der Nachteil, dass u. U. der
Ausfall der Akkuzelle gar nicht bemerkt wird. Deshalb sollte
der Empfangerakku von Zeit zu Zeit Uberprift werden.
Empfehlenswert ist der Einsatz des robbe-Accumonitors No.
8409, welcher mittels LED-Leuchtband die aktuelle Empfan-
ger-Akkuspannung anzeigt, oder die Spanungs Ubermittlung
mittels Telemetrie.

EINSCHALTREIHENFOLGE

Immer zuerst den Sender einschalten, dann den Empfénger.
Beim Ausschalten in umgekehrter Reihenfolge vorgehen.
Nach dem Einschalten des Empfangers laufen die Servos
in die Neutralstellung. Es empfiehlt sich jede Funktion durch
Betatigung der Geber zu priifen. AuBerdem sind die Steu-
erfunktionen auf die korrekte Drehrichtung zu Uberprifen.
Bewegt sich ein Servo in die falsche Richtung, muss der Dreh-
sinn umgedreht werden.

KNACKIMPULSE

Fir den sicheren Betrieb sollten ‘Knackimpulse’ vermieden
werden. Diese kénnen entstehen, wenn Metallteile, wie z.B.
Rudergestange, durch Vibrationen aneinander reiben. Des-
halb sollte die Anlenkung von Vergasern immer mit einem
Kunststoff-Gabelkopf erfolgen, keine metallische Anlenkung
direkt, ohne Isolierung am Vergaserhebel einhangen.

Die 2,4 GHz Technik ist eigentlich unempfindlich dagegen,
aber der Stdrpegel wird dadurch trotzdem erhéht.

ELEKTROMOTOREN
MIT KOHLEBURSTEN
Elektromotoren sollten
entstdrt werden, anson-
sten kénnen die beim
Betrieb der Motoren
entstehenden Funken
zwischen dem Anker
und den Kohleblrsten
die Fernsteuerung
betrachtlich beein-
flussen und stéren.

100 nF,

100 nF
/

Wir empfehlen die robbe-Entstérfilter No. 8306 oder einen
Satz Entstérkondensatoren No. 4008. Jeder Motor muss ein-
zeln entstort werden, wie im Bild dargestellt.

ELEKTRONISCHE ZUNDUNGEN

Auch Zindungen von Verbrennungsmotoren erzeugen Sto-
rungen, die die Funktion der Fernsteuerung negativ beeinflus-
sen kénnen. Versorgen Sie elektrische Ziindungen immer aus
einer separaten Batterie. Verwenden Sie nur entstérte Ziind-
kerzen, Ziindkerzenstecker und abgeschirmte Ziindkabel.
Halten Sie mit der Empfangsanlage ausreichend Abstand zu
einer Ziindanlage.

KAPAZITAT/BETRIEBSZEIT DES EMPFANGERAKKUS
Fiir alle Stromquellen gilt: Bei niedrigen Temperaturen
nimmt die Kapazitat stark ab, daher sind die Betriebszei-
ten bei Kilte erheblich kiirzer.

Die Betriebszeit ist stark abhangig von der Anzahl der
angeschlossenen Servos, Leichtgangigkeit der Gestange
sowie der Haufigkeit der Steuerbewegungen.

Ein Standardservo nimmt bei laufendem Motor zwischen 150
mA und etwa 600 mA und bei stehendem Motor ca. 8 mA
Strom auf. Superservos oder kraftige Digitalservos benétigen
bei voller Stellkraft bis zu 1300 mA Spitzenstrom.

Wahlen Sie einen dem Stromverbrauch und Servozahl
entsprechenden Empfangerakku mit ausreichender Kapa-
zitat.

Achten Sie darauf, dass die Gestange leichtgéngig sind und
das Servo in seinem Weg nicht begrenzt wird. Ein sténdig an
die mechanische Begrenzung laufendes Servo verbraucht den
héchsten Strom und nimmt auf Dauer Schaden.

Bei der Empfangsanlage macht sich ein entladener Akku durch
merklich langsamer laufende Servobewegungen bemerkbar.
Stellen Sie spéatestens dann den Betrieb umgehend ein. Wir
empfehlen zur Kontrolle der Empféngerakkuspannung wah-
rend des Betriebes, einen Akkucontroller (z.B. 8409) zu ver-
wenden, der lhnen einen Anhaltspunkt Gber den Ladezustand
des Akkus geben kann.
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Tipps und Hinweise

18. GEWAHRLEISTUNG

Unsere Artikel sind selbstversténdlich mit den gesetzlich vor-
geschriebenen 24 Monaten Gewahrleistung ausgestattet. Soll-
ten Sie einen berechtigten Gewahrleistungsanspruch geltend
machen wollen, so wenden Sie sich immer an Ihren Handler,
der Gewabhrleistungsgeber und flr die Abwicklung zusténdig ist.
Wahrend dieser Zeit werden evil. auftretende Funktionsmangel
sowie Fabrikations- oder Materialfehler kostenlos von uns
behoben. Weitergehende Anspriiche z. B. bei Folgeschéden,
sind ausgeschlossen.

Der Transport zu uns muss frei erfolgen, der Ricktransport zu
Ihnen erfolgt ebenfalls frei. Unfreie Sendungen kénnen nicht
angenommen werden.

Far Transportschaden und Verlust lhrer Sendung kénnen wir
keine Haftung Gibernehmen. Wir empfehlen eine entsprechende
Versicherung.

Senden Sie Ihre Geréte an die fiir das jeweilige Land zustandige
Servicestelle.

Zur Bearbeitung lhrer Gewahrleistungsanspriiche miissen

folgende Voraussetzungen erflillt werden:

» Legen Sie Ihrer Sendung den Kaufbeleg (Kassenzettel) bei.

+ Die Gerate wurden gemaB der Bedienungsanleitung
betrieben.

+ Es wurden ausschlieBlich empfohlene Stromquellen und
original robbe-Zubehér verwendet.

« Feuchtigkeitsschaden, Fremdeingriffe, Verpolung, Uberlas-
tungen und mechanische Beschédigungen liegen nicht vor.

+ Flgen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung des
Fehlers oder des Defektes bei.

19. HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Sowohl die Einhaltung der Montage- und Betriebsanleitung als
auch die Bedingungen und Methoden bei Installation, Betrieb,
Verwendung und Wartung der Fernsteuerkomponenten kénnen
von robbe-Modellsport nicht Gberwacht werden. Daher (iberneh-
men wir keinerlei Haftung fur Verluste, Schaden oder Kosten,
die sich aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb ergeben oder
in irgendeiner Weise damit zusammenhangen.

20. POSTBESTIMMUNGEN

Die Richtlinie R&TTE (Radio Equipment & Telecommunications
Terminal Equipment) ist die neue européische Direktive fiir
Funkanlagen und Telekommunikationsendeinrichtungen und
die gegenseitige Anerkennung ihrer Konformitat.

Mit der R&TTE-Richtlinie ist unter anderem das Inverkehrbrin-
gen, sowie die Inbetriebnahme von Funkanlagen in der Europé-
ischen Gemeinschaft festgelegt.

Eine wesentliche Anderung ist die Abschaffung der Zulassung.
Der Hersteller bzw. Importeur muss vor dem Inverkehrbringen
der Funkanlagen diese einem Konformitatsbewertungsverfah-
ren unterziehen und danach bei den entsprechenden Stellen
notifizieren (anmelden).

Als Zeichen, dass die Gerate den gultigen Européischen Nor-
men entsprechen, wird das CE-Zeichen angebracht. Bei Sen-
defunkanlagen ist zuséatzlich ein Ausrufezeichen anzubringen,
als Zeichen dafir, dass die nutzbaren Frequenzen in Europa
(noch) nicht einheitlich sind. Diese Kennzeichnung ist fir alle
Lander in der Europaischen Union gleich.

C€0682®

Weitere Lander wie Schweiz, Norwegen, Estland und Schwe-
den haben diese Richtlinie ebenfalls Gbernommen.

In all diesen Landern ist lhre Fernsteueranlage notifiziert (d.h.
zugelassen) und kann dort sowohl verkauft als auch in Betrieb
genommen werden.

Wir weisen darauf hin, dass die Verantwortung flr eine den
Richtlinien entsprechende Funkanlage bei lhnen, dem Anwen-
der liegt.

21. KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklart die robbe Modellsport GmbH & Co. KG, dass
sich dieses Gerat in Ubereinstimmung mit den grundlegenden
Anforderungen und anderen relevanten Vorschriften der ent-
sprechenden CE Richtlinien befindet.

Die Original-Konformitatserklarung finden Sie im Internet unter
www.robbe.com, bei der jeweiligen Geratebeschreibung durch
Aufruf des Logo-Buttons ,,Conform®.
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22. ALLGEMEINZUTEILUNG

Auf der Betriebsfrequenz 2.400...2.483,5 MHz ist der Betrieb von Funkanlagen anmelde- und gebuhrenfrei. Hier wurde eine Allgemeinzuteilung von Frequenzen flr die Nutzung durch die Aligemein-

heit von der Bundesnetzagentur erteilt.

Allgemeinzuteilung von Frequenzen im Frequenzbereich 2400,0 — 2483,5 MHz fiir die Nutzung
durch die Allgemeinheit in lokalen Netzwerken; Wireless Local Area Networks (WLAN- Funkan-
wendungen)

Auf Grund § 47 Abs. 1 und 5 des Telekommunikationsgesetzes ( TKG ) vom 25. Juli 1996 ( BGBI. | S.
1120 ) in Verbindung mit der Frequenzzuteilungsverordnung (FreqZutV) vom 26. April 2001 (BGBI. | S.
829) wird hiermit der Frequenzbereich 2400,0 — 2483,5 MHz zur Nutzung durch die Allgemeinheit fir
WLAN — Funkanwendungen in lokalen Netzwerken zugeteilt.

Die Nutzung der Frequenzen ist nicht an einen bestimmten technischen Standard gebunden.
Die Amtsblattverfigung Nr. 154/1999 ,Allgemeinzuteilung von Frequenzen fir die Benutzung durch die
Allgemeinheit fiir Funkanlagen fir die breitbandige Dateniibertragung im Frequenzbereich 2400 —

2483,5 MHz (RLAN - Funkanlagen)®, verdffentlicht im Amtsblatt der Regulierungsbehérde fur Tele-
kommunikation und Post (Reg TP) Nr. 22/99 vom 01.12.99, S. 3765, wird aufgehoben .

1. Frequenznutzungsparameter

Kanalbandbreite Maximale
/Kanalraster aquivalente
Strahlungsleistung

Frequenzbereich

2400,0 — 2483,5 MHz Keine Einschrankung 100 mW (EIRP)

Die &quivalente Strahlungsleistung bezieht sich, unabhangig vom Modulations- bzw. Ubertragungs-
verfahren, auf die Summenleistung mit Bezug auf den Frequenzbereich von 2400,0 bis 2483,5 MHz.

2. Nutzungsbestimmungen

Maximale spektrale Leistungsdichte | Maximale spektrale Leistungsdichte
bei Frequenzsprung- bei Direktsequenz Spektrumspreiz-

Spektrumspreizverfahren (FHSS) verfahren (DSSS) und anderen

Zugriffsverfahren

100 mW/100 kHz 10 mW/1 MHz

3. Befristung

Diese Allgemeinzuteilung ist bis zum 31.12.2013 befristet.

Hinweise:

1. Die oben genannten Frequenzbereiche werden auch fir andere Funkanwendungen genutzt.
Die Reg TP Ubernimmt keine Gewabhr fir eine Mindestqualitat oder Stérungsfreiheit des Funk-
verkehrs. Ein Schutz vor Beeintrachtigungen durch andere bestimmungsgemaRe Frequenz-
nutzungen kann nicht in jedem Fall gewahrleistet werden. Insbesondere sind bei gemein-
schaftlicher Frequenznutzung gegenseitige Beeintrachtigungen der WLAN - Funkanwendun-
gen nicht auszuschlieen und hinzunehmen.
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Gerate, die im Rahmen dieser Frequenznutzung eingesetzt werden, unterliegen den Bestim-
mungen des "Gesetzes uUber Funkanlagen und Telekommunikationsendeinrichtungen" (FTEG)
und des "Gesetzes Uber die Elektromagnetische Vertraglichkeit von Geraten" (EMVG).

Diese Frequenzzuteilung berthrt nicht rechtliche Verpflichtungen, die sich fur die Frequenz-
nutzer aus anderen offentlich-rechtlichen Vorschriften, auch telekommunikationsrechtlicher
Art, oder Verpflichtungen privatrechtlicher Art ergeben. Dies gilt insbesondere fir Genehmi-
gungs- oder Erlaubnisvorbehalte (z.B. baurechtlicher oder umweltrechtlicher Art).

Der Frequenznutzer ist fur die Einhaltung der Zuteilungsbestimmungen und fir die Folgen von
VerstoRen, z. B. AbhilfemafRnahmen und Ordnungswidrigkeiten verantwortlich.

Der Frequenznutzer unterliegt hinsichtlich des Schutzes von Personen in den durch den Be-
trieb von Funkanlagen entstehenden elektromagnetischen Feldern den jeweils gultigen Vor-
schriften.

Beauftragten der Reg TP ist gemaR §§ 7 und 8 EMVG der Zugang zu Grundstiicken, Rdum-
lichkeiten und Wohnungen, in denen sich Funkanlagen und Zubehor befinden, zur Prifung der
Anlagen und Einrichtungen zu gestatten bzw. zu erméglichen.

Beim Auftreten von Stérungen sowie im Rahmen technischer Uberpriifungen werden fir
WLAN - Funkanwendungen im 2,4 GHz - Frequenzbereich die Parameter der europdisch
harmonisierten Norm EN 300 328-2 zu Grunde gelegt. Hinweise zu Messvorschriften und
Testmethoden, die zur Uberpriifung der o. g. Parameter beachtet werden miissen, sind eben-
falls dieser Norm zu entnehmen.
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Futaba
23. ZUBEHOR Wireless Trainer System 2,4 GHz S-BUS Kanal Programmer SBC-1
No. F1414 No. F1696
Das WTR 7 ist ein Wireless Trainer Handlicher Program-

Ersatzsenderakku T18 MZ
No. 8985
LiPo-Akku 7,4 V, 3500 mAh.

System fir 2,4 GHz FASST Anla-
gen, welches das bisherige Lehrer-
Schilerkabel durch eine Funkstrecke
ersetzt. Der Empfanger wird lber
die Trainer-Buchse am Lehrersen-
der angeschlossen, danach der 2,4
GHz FASST Schilersender mit dem
WTR?7 verlinkt (angebunden).

Ubertragen werden im 7-Kanal-Modus bis zu 7 Kanéle des
Schilersenders. Die Reichweite betragt bis zu 100 Meter. Eine
sehr komfortable Lésung die den lastigen Umgang mit dem Trai-
nerkabel Uberflissig macht. Zudem kdnnen sehr schnell ver-
schiedene FASST-Schilersender angebunden werden.

Senderpult Carbon T18 MZ
No. 8989

Leichtes und elegantes CFK-
Senderpult fir Sender T18 MZ.
Alle Bedienelemente, das Bat-
teriefach, die Ladebuchse etc.,
sind frei zuganglich. Abnehm-
bare Gurtbigel mit Bajonett-

Trainerkabel

No. F1591

Skysport TAYF, T12Z, T14MZ,
FX-40, T18 MZ

&

\ 7

Steuerkiippelverlangerung
No. 8086

Durchmesser 10,5 mm,
Lange 47 mm, langenver-
stellbar, passend fir nahezu
alle Futaba Sender. (Inhalt 2
Stiick). Ohne Kontermutter.

Adapterkabel fir Flug-
simulatoranschluss
No. 8239

HUB3 Kabel 30cm

No. 88830030

3-fach S-BUS Verteilersy-
stem mit Hochstrom Futaba-
Steckern.

verschluss. Mit 38 mm breitem

2-Punkt Umhé&ngeriemen. Das zuséatzliche Nackenpolster ist mit
Klettverschluss versehen und abnehmbar. Schnelle Montage
durch Randelschrauben.

No. F1405

USB-Adapter zur Einstellung
|| der Parameter fur Servos,
‘ Regler und Kreisel per PC-
Software. Fir Betriebsysteme
Windows 2000/ XP/ Vista/ 7.

use P

Futaba

[T

o CONNECTOR

mer zur Zuweisung von
S-BUS-Kanalnummern
an S-BUS-Servos oder
S-BUS-PWM-Adaptern.

S-BUS PWM Adapter SBD-1,1 -> 3
No. F1695

Bietet die Mdglichkeit das neue S-BUS-System auch bei beste-
henden Modellen bzw. mit vorhandenen Servos einzusetzen.
Adapter zum Anschluss von 3 Standard-Servos an den S-BUS.
Wandelt das Signal flr jeden Ausgang separat von S-BUS auf
PWM um.Den Ausgéangen kann eine gleiche oder unterschied-
liche Kanalnummern zugeordnet werden. Die Kanalnummern-
Zuordnung erfolgt entweder Gber den PC mit der PC-Link Soft-
ware oder dem PC-unabhangigen handlichen S-BUS Program-
mer SBC-1.
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Servo S9070SB

No. F1630
Kréaftiges und schnelles, uni-
versal einsetzbares S-BUS
Digitalservo mit doppelt kugel-
gelagertem Metallgetriebe.
Geringe Bauhdhe, nur 23,5
mm hoch. Flr den Betrieb mit
2 LiPo-Zellen geeignet.
Das Servo wird Uber einen
separaten Adapter (CIU-2) an eine USB Schnittstelle des PC
angeschlossen und programmiert. Neben den Ublichen Ein-
stellungen wie Servoweg, Endpunkte, Umpolung und Servo-
mitte kann auch die Loslauf-Charakteristik bzw. die Servoge-
schwindigkeit eingestellt werden. Das neue System ist bestens
fir die kommenden Entwicklungen geristet.

Servo S 9071SB No. F1626

Das Getriebe ist doppelt kugelge-
lagert und Uber ein Indirect-Drive-
System mit dem Spezialpotentiome-
ter mit 6-fach Schleifer gekoppelt.
Haupteinsatzgebiet dieses Servos
ist die Taumelscheibensteuerung von
Micro und Mini-Hubschrauber, aber
auch Uberall dort einsetzbar wo Kraft
und Geschwindigkeit bei geringen
Abmessungen bendtigt wird. Programmierbar!

Servo S 3171SB No. F1624
S-BUS-Digitalservo der Nano-
BaugréBe mit dem sensationellen
Kraftmoment von 46 Ncm bei nur
10,8 mm ,Dicke

Das robuste 5-stufige Getriebe ist
mit 4 Metallzahnradern ausgefihrt,
wobei 2 weit auseinander liegende
Kugellager das Abtriebszahnrad
hervorragend gegen Radialkréfte
abstitzen. Obwohl fur den 4 Zellen-Betrieb ausgelegt, kann
das Servo im BEC-Betrieb oder mit Konverter und Akkuwei-
chen mit bis zu 6 Volt angesteuert werden.ldeal als Flachen-
servo, auch fir groBe Segler und Wettbewerbsmaschinen,
sowie Mini- und Micro-Hubschrauber. Programmierbar!
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Vario- und H6hensensor (TEK)
No. F1672

Préazisions-Variometer, mit Hohen
und Variometer-Messung Uber 2
getrennte Druck-Sensoren.

GPS-Multi-Sensor
No. F1675

Multifunktionaler  GPS-Vario-
Hoéhen-Distanz-Positions-Sensor
fir das FASSTest®-Telemetrie-
System.

Vario-Sensor

No. F1712

Preiswerter, kleiner und leich-
ter Vario-H6hensensor fir das
FASSTest®-Telemetrie-System.
Durch die individuelle robbe-
Futaba Sensor-ID wird beim
Anmelden des Sensors (am
Sender bzw. Telemetry-Box),
automatisch die Reihenfolge und
Anzeigeeinheit konfiguriert.

~o

Temperatur Sensor 125 °C
No. F1713

Temperatursensor 125° C, flr
k@ das  FASSTest®-Telemetrie-
b System.

Durch die individuelle robbe-
Futaba Sensor-ID wird beim
Anmelden des Sensors (am
Sender bzw. Telemetry-Box),
automatisch die Reihenfolge und
Anzeigeeinheit konfiguriert.

Temperaturbereich: -20...+125° C
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Zubehor

24. SERVICEADRESSEN

Land Firma Strasse

Stadt Telefon

Fax

E-Mail

Danemark Nordic Hobby A/S Bogensevej 13

DK-8940 Randers SV 0045-86-43 61 00

0045-86-43 77 44

hobby@nordichobby.com

Deutschland robbe-Service Metzloser Str. 38

D-36355 Grebenhain 0049-6644-87-777

0049-6644-87-779

hotline@robbe.com

Griechenland TAG Models Hellas [18,Vriullon Str.

GR-14341 New Philadelfia/Athen 0030-2-102584380

0030-2-102533533

info@tagmodels.gr

Niederlande/Belg. [Jan van Mouwerik  [Slot de Houvelaan 30

NL-3155 Maasland

0031-10-59 13 594

0031-10-59 13 594

van_Mouwerik@versatel.nl

Osterreich robbe-Service Puchgasse 1 A-1220 Wien 0043-1259-66-52 0043-1258-11-79 office@robbe.at
Slowakische Rep. [lvo Marhoun Horova 9 CZ-35201 AS 00420 351 120 162 ivm2000@seznam.cz
[Tschech. Rep. Ivo Marhoun Horova 9 CZ-35201 AS 00420 351 120 162 ivm2000@seznam.cz

25. ENTSORGUNG

Dieses Symbol bedeutet, dass elektrische und elektroni-
sche Gerate am Ende ihrer Nutzungsdauer vom
Hausmill getrennt, entsorgt werden miissen.
Entsorgen Sie das Gerét bei lhrer 6rtlichen, kom-
munalen Sammelstelle oder Recycling-Zentrum.
Dies gilt fiir alle Lander der Europaischen Union

sowie in anderen Europédischen Léandern mit separatem

Sammelsystem.

Verehrter Kunde, sie haben bei uns eine Batterie/
ein batteriebetriebenes Produkt gekauft. Die Lebens-
dauer der Batterie ist zwar sehr lang, trotzdem muss
sie irgendwann einmal entsorgt werden. Altbatterien
ddrfen nicht in den Hausmiill.

Verbraucher sind gesetzlich verpflichtet, Batterien zu einer

geeigneten Sammelstelle zu bringen. Altbatterien enthalten

wertvolle Rohstoffe, die wieder verwertet werden. Die Umwelt

und robbe sagen Dankeschén.

Die Miilltonne bedeutet:

Batterien und Akkus durfen nicht in den Hausmidill.

Die Zeichen unter den Miilltonnen stehen fir:

Pb: Batterie enthalt Blei

Cd: Batterie enthalt Cadmium

Hg: Batterie enthalt Quecksilber

Hinweis: (Gultig nur fir Deutschland)

Am 1. Oktober 1998 trat eine neue Batterieverordnung in Kraft,

welche die Ricknahme und Entsorgung gebrauchter Batte-

rien regelt. Hierdurch besteht eine Ricknahme -, Verwertungs

- und Beseitigungspflicht fir alle Batterien. Dieser werden wir

gerecht, indem wir der Stiftung Gemeinsames Ricknahme

System Batterien (GRS - Batterien) beigetreten sind, die eine

flachendeckende Riicknahme und Entsorgung sicherstellt. Sie,

verehrter Kunde, kdnnen |hre Batterien, an folgenden Stellen,

kostenlos zur Entsorgung abgeben.

« Kommunale Ricknahmestellen

» Bei lhrem Fachhé&ndler

* An jeder Verkaufsstelle fir Batterien (unabhangig davon, wo
die Batterie gekauft wurde).
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robbe Modellsport GmbH & Co.KG
Metzloser Strasse 38

D-36355 Grebenhain OT Metzlos-Gehaag
Telefon +49 (0) 6644 / 87-0
www.robbe.com

www.robbe.com/rsc

robbe Form ABBC 40-5699
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