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SICHERHEITSHINWEISE

Die Bedeutung der Warnhinweise

A\ AcHTUNG

Dieses Zeichen weist auf Vorgange hin, die zu
erheblichen oder gar tédlichen Verletzung fiihren
kénnen, falls die Anweisungen nicht korrekt auge-
fiihrt werden.

A\ HINWEIS

Dieses Zeichen warnt vor Fehlfunktionen oder
Schaden an der Technik, falls die Anweisungen
nicht korrekt augefiihrt werden.

Lesen Sie vor Inbetriebnahme unbedingt die Si-
cherheitshinweise sowie die gesamte Anleitung
genau durch.

PRUFEN SIE VOR JEDEM FLUG:

+ Sind der Sender- & der Empfangerakku
vollstéandig geladen?

* Haben Sie den Programmier-Mode des
CGY760R verlassen?

Verwenden Sie den CGY760R ausschlieBlich mit
einem Futaba 2.4GHz Fernsteuersystem T-FHSS
oder FASSTest.

Hinweise zum Kreiselsystem

Der CGY760R bendtigt nach dem Einschalten ca.
5-10 Sekunden, um sich zu initialisieren. In dieser
Zeit muss das Modell vollkommen still am Boden
stehen. Ebenso dirfen die Senderknippel in dieser
Phase nicht bewegt werden. Nach erfolgreicher
Initialisierungs-Phase flihren die Servos eine Bewe-
gungssequenz aus, um die Betriebsbereitschaft zu
signalisieren.

Uberpriifen Sie den CGY760R auf allen 3 Achsen
auf die richtige Korrekturrichtung. Korrigiert nur
eine Achse in die falsche Richtung, gerat das
Modell nach dem Abheben sofort auRer Kontrolle!
Prifen Sie, ob der CGY760R im gewiinschten
Betriebs-Mode arbeitet.

Prifen Sie den festen Sitz des CGY760R

im Modell.

Achten Sie darauf, dass die Kabel des Kreisels
nicht in Berlihrung mit dem Chassis kommen.

Die Servoeinstellungen im CGY760R missen zu
den angeschlossenen Servos passen. Andernfalls
konnen die Servos oder der Kreisel irreparabel
zerstort werden.

Verlegen Sie die Servokabel locker im Modell.
Achten Sie darauf, dass die Kabel nicht unter
Spannung (Zug) stehen. Die Kabel dirfen nicht
an scharfen Kanten anliegen.

Geben Sie dem Kreisel genligend Zeit, um die
Umgebungstemperatur des Flugraumes
anzunehmen. Andernfalls kann es im Flug zur
Veranderung der Neutralposition (Drift) kommen.
Die verchromten Oberflachen der Gehauseteile
sind leitfahig. Spannungsfiihrende Teile diirfen
nicht mit den Oberflachen in Kontakt kommen.
Beim Umschalten des Mode von Normal auf
AVCS muss die Neutralposition der Servos neu
gespeichert werden. Korrigieren Sie die Neutral-
position mit den Trimmungen am Sender und
betatigen Sie den Senderschalter fiir den Mode
dreimal innerhalb einer Sekunde:

(Normal > AVCS > Normal > AVCS)

Wenn der Kreisel im AVCS-Mode betrieben wird,
missen samtliche Mixer im Sender fiir Taumel-
scheibe, Drehzahlregelung und Heckrotor
deaktiviert werden.

Wenn der CGY760R im AVCS-Mode betrieben
wird, kann es vorkommen, dass die Servos am
Boden nicht in die Neutralstellung laufen. Dies ist
vollig normal im AVCS-Mode. Beim Tragen des
eingeschalteten Modells zum Startpunkt kann

es vorkommen, dass sich die Servos bis hin zum
Endausschlag bewegen.

Vor dem Start des Hauptrotors miissen die Servos
fiir Taumelscheibe und Heckrotor in etwa auf
neutral stehen. Dies kann fir jede Funktion
erzwungen werden, indem der jeweilige Kniippel
ganz nach links, anschlieRend ganz nach rechts
dann wieder ganz nach links und danach in die
Neutralposition bewegt wird.

Setzen Sie den CGY760R niemals harten Schla-
gen oder StoéRen aus. Dies kann zu Schaden am
Gerat fUhren.

Verwenden Sie fir die Montage des CGY760R
auschliefilich die mitgelieferten Futaba
Montage-Pads.
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1. SICHERHEITSHINWEISE

Hinweise zum Drehzahlregler

» Wenn das Gasservo am CGY760R angeschlos-
sen ist, muss die Batterie-FailSafe-Funktion akti-
viert und angepasst werden.

» Sendereinstellung Batterie-FailSafe: Wahlen Sie
fir das Batterie-FailSafe den Kanal, mit dem der
Drehzahlregler gesteuert wird. Wahlen Sie als
FailSafe-Position eine Servostellung, in der der
Drehzahregler ausgeschaltet ist. Im Falle eines
Batterie-FailSafe wird der Drehzahlregler
abgeschaltet und das Servo erhalt direkt das Fail-
Safe-Signal vom Empfanger.

» Wird die Hold-Funktion am Sender gewahlt, muss
die Servoposition unterhalb der Aktivierungs-
schwelle des Drehzahlreglers liegen. Andernfalls
wirde der Drehzahlregler im Hold-Modus aktiviert
werden.

2. TECHNISCHE DATEN

Controller

Servotaktfrequenz: ................. 70/280/560Hz
(560Hz nur Heckrotorservo)
Neutralimpuls:................ 1520us (70/280Hz)
760ps (560Hz)

0,1Hz

Temperaturbereich: ................... -10 - +45°C
Abmessungen:.. ... 37,5x26,8x16,0mm
Gewicht:...

Empfanger

Modulationsarten:............ FASSTest/T-FHSS
Frequenzband: . 2,4GHz
Sendeleistung 25mW (EIRP)
Ausgange: ............ S.BUS/S-BUS2/ 6x PWM
Antenne: ..o 2x (Diversity)

Programmierbox
Betriebsspannung:

» Wahrend der Flugvorbereitung und dem Starten
des Motors stets darauf achten, dass der Gas-
kniippel unterhalb der Aktivierung des Drehzahl-
reglers bleibt. Wahlen Sie auch keine Flugzustén-
de, die den Drehzahlregler ggf. aktivieren!

Wenn der Drehzahlregler bereits am Boden akti-
viert werden soll, achten Sie darauf dass die
Blatter ca. -5° Pitch haben, um ein versehentliches
Abheben des Modells zu vermeiden.

Prifen Sie regelmaRig die korrekte Funktion des
Drehzahlsensors. Durch Vibrationen und die
hohe Drehzahl kénnen sich die Magnete I6sen
oder die Justierung des Sensors kann sich
verschieben.

HZ-1206

AaIL AVCS

ELE AVCS

RuUD AVCS SEx%
covw OFF  max.
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3. GRUNDLAGEN

Vielen Dank fiir den Kauf des FUTABA CGY760R
Kreiselsystems und das damit entgegengebrachte
Vertrauen. FUTABA zahlt im Bereich der Fernsteuer-
& Flugstabilisierungssysteme zu den Welt-Marktfiih-
rern und hat sich im Laufe vieler Jahrzehnte einen
hervorragenden Ruf erarbeitet.

Mit dem FUTABA CGY760R haben Sie sich fir
ein hochwertiges Kreiselsystem entschieden, das
fiir héchste Anspriiche im Modellsport entwickelt
worden ist.

Bitte nehmen Sie sich die Zeit und lesen Sie die An-
leitung aufmerksam durch. Das System verfugt Gber
zahlreiche Features, deren Funktion und Bedienung
in dieser Anleitung ausfiihrlich beschrieben werden.

FEATURES

GYRO-FUNKTION

Verbesserter und schnellerer PID-Regelkreis im
Vergleich zum CGY750, variable Einbaulage des
Kreisels moglich.

Heck: Digitalservos mit 1520us / 760us sowie
Analogservos mit 1520us mdglich, Mode 3D oder
Sport wahlbar, FeedForward Betrieb fir eine prazise
Heck-Kontrolle.

Roll- / Pitch: 2 Einstellmodi: F3C oder 3D, unter-
stiitzt die Taumelscheiben-Typen: H3-90 / H3-120 /
H3-140 / H4-00 / H4-45. Digitalservos mit 1520us /
760us* sowie Analogservos mit 1520us moglich. (*
760us in Entwicklung)

GOVERNOR (Kopf-Drehzahlregler)

Verbesserter und schnellerer PID-Regelkreis im
Vergleich zum CGY750. Drehzahlregelung von
700U/min bis 4000U/min mdglich. Digital- oder
Analogservos (1520us Neutralimpuls) verwendbar.
Modus Governor oder Drehzahlbegrenzer wahlbar.
Extrem schnelles Regelverhalten ermdglicht stabiles
Drehzahlniveau. Anschlussmdglichkeiten fur diverse
Drehzahlgeber. Telemetriefunktion: Ubertragung
von Drehzahlen zum Sender

EMPFANGER

FASSTest (18Kan. Mode / 12Kan. Hi-Speed Mode)
oder T-FHSS AIR. Antennen Diversity System fir
gréktmogliche Ubertragungssicherheit.

Telemetrie-Funktionen: (Akkuspannung, diverse
Sensoren liber S.BUS2-Port und Drehzahl).

ID-Link Anbindung wie bei gangigen FASSTest /
T-FHSS-Empféangern.

GBP-1 PROGRAMMIERBOX fiir CGY760R
Programmierbox, welche tiber den Anschluss
"P-BOX" mit dem CGY760R verbunden wird. Hin-
tergrundbeleuchtetes LC-Display mit 128 x 64 Dots
Aufldsung (wie T12K Sender). Bedienung lber 4
Edit-Tasten und Beeper, Stromversorgung tber
CGY760R. Die Parameter des angeschlossenen
Kreisels werden auf einem nichtfliichtigen Speicher
abgelegt (bleiben ohne angeschlossenen Akku
erhalten). Die Programmierbox darf NICHT im
Modell montiert werden.

LIEFERUMFANG
GPB-1 (im Set P-GY760R-GBP1 enthalten)

CGY760R Klebepads

Drehzahlsensor (optional, P-GV-1/SNSR)

S

Sensorhalter (optional, Y-1M15Q00301 Magnete
oder Y-1M15Q00202) (optional P-GV-1/MAGS)
Qe
% Staubschutz
CGY760R Anschlusskabel

e e— 1]

Sender Anschlusskabel

= —ad
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A EINBAU- & SICHERHEITSHINWEISE

ANTENNEN

* Die dlinnen Enden der Antennen miissen gerade
ausgerichtet sein. Der abgeschirmte Teil der An-
tenne kann beliebig verlegt werden. Vermeiden Sie
jedoch das Aufwicklen des abgeschirmten
Kabels zu einer Art Spule!

* Installieren Sie die beiden Antennen im 90° Winkel
zueinander. Der CGY760R verflugt Gber zwei
Antennen, sogenanntes Antennen-Diversity. Dabei
greift der Empfanger jeweils auf das Empfangssig-
nal der besseren Antenne zu und wertet die Daten
aus.

+ Die Empfangerantennen dirfen NICHT abge-
schnitten werden! Biindeln Sie die Antennenkabel
nicht zusammen mit den Servokabeln.

* Halten Sie mit den Antennen Abstand vom Motor
und vom Regler.

» Beim Einbau des Empfangers in Carbon-Rim-
pfen, MUSSEN die beiden Antenen aus dem

Rumpf heraus gefiihrt werden.

STECKER ANSCHLUSSE ANGEFAHR

0

Stecker NIEMALS in dieser

Ausrichtung einstecken!

Stecker NIEMALS waagerecht in die Buchsen
stecken. Es besteht Kuzschlussgefahr!

STROMVERSORGUNG

* Moderne Hochleistungsservos und andere
Komponenten, verfiigen unter Last iiber hohe
Stromaufnahmen. Achten Sie darauf, dass lhr
Spannungsregler und Ihr Akku sowie lhre
Kabel und der Schalter entsprechend dimen--
sioniert sind!

« Der Stromverbrauch bei Flybarless-Helicoptern
kann doppelt so hoch sein wie bei konventionellen
Hubschrauber-Systemen!

MECHANIK

* Damit der CGY760R ordnungsgemaf funktionie-
ren kann, mussen alle mechanischen Anlenkun-
gen am Modell exakt gemaR Herstelleranleitung
des Helicopters eingestellt werden! Beachten Sie
auflerdem die nachfolgenden Hinweise!

Der CGY760R darf nur in Modellen mit starrem
Heckrotorantrieb bzw. Riemenantrieb verwendet
werden. In Modellen mit einem diinnen Stahldraht
als Kraftlibertragung zum Heckrotor, darf der
Kreisel NICHT eingebaut werden.

Achten Sie stets auf die korrekte Justierung aller
bewegten Teile im Antrieb. Verschlissene Teile
missen sofort ausgetauscht werden.

Die Anlenkungen der Taumelscheibe und des
Heckrotors missen spielfrei und leichtgangig sein,
damit der CGY760R seine volle Leistung umset-
zen kann. Ein in sich federndes Heckrotor-Anlenk-
gesténge verringert die Leistung des CGY760R
und verkurzt die Lebensdauer des Heckrotorser-
VOs.

Jede Art von Vibration im Modell verringert die
Leistung des CGY760R. Alle sich drehenden Teile
am Modell missen exakt ausgewuchtet sein, um
die Vibrationen auf ein Minimum zu reduzieren.

STECKERVERBINDUNGEN

Prifen Sie alle Steckerverbindungen auf festen
Sitz und sichern Sie diese gegen unbeabsichtigtes
I6sen.

KABELFUHRUNG
Verlegen Sie die Kabel geschiitzt, so dass sie nicht
an scharfen Kanten im Modell beschadigt werden.

EINBAU CGY760R IM MODELL

Verwenden Sie ausschlieBlich die mitgelieferten FUTABA Klebepads, um den Kreisel im Modell zu montie-
ren. Die Rollachse muss exakt parallel zum Heckrohr ausgerichtet sein. Die Nick-Achse muss exakt recht-

winklig zum Heckrohr stehen.

Der CGY760R muss auf einer fest mit der Mechanik verbundenen Plattform, min. 152 mm entfernt vom
Motor montiert werden. Der Sensor muss nicht in der Nahe der Rotorwelle montiert werden. Weitere Infor-

mationen finden Sie in der Anleitung zu lhrem Helicopter.

Richten Sie den Sensor exakt waagerecht in Bezug auf die Rollachse und exakt rechtwinklig in Bezug auf
die Hoch- & Langsachse aus. Eine falsche Ausrichtung des Sensors fiihrt zu splrbar schlechterem Regel-

verhalten.

Ist die korrekte Position gefunden, nehmen Sie ein mitgeliefertes Klebepad und befestigen den Sensor im
Modell. Fiihren Sie alle Kabel spannungsfrei durch das Modell.

Einbauwinkel

Die Unterseite des CGY760R muss rechtwinklig zur
Hauptrotorwelle ausgerichtet sein.

Kreiselachsen

» Hochachse (Heckrotor)

Die Rollachse muss exakt parallel zum Heckrohr
ausgerichtet sein. Die Nick-Achse muss exakt recht-
winklig zum Heckrohr stehen.

* Rollachse (Roll)

3. GRUNDLAGEN

+ Nickachse (Nick)
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MOGLICHE EINBAURICHTUNGEN DES CGY760R

Der CGY760R kann in unterschiedlichen Positionen eingebaut werden, solange die rechtwinklige Aus-
richtung zur Roll- & Nickachse exakt eingehalten wird. Bereits Abweichungen von einem halben Grad
verschlechtern das Regelverhalten des CGY760R. Beachten Sie die nachfolgenden Grafiken und wahlen
Sie im Menii "SWH BASIC" spater die gewahlte Einbauposition (GYRO SET DIR---1~6). Die Seite mit dem
CGY Schriftzug stellt in den Skizzen die Oberseite mit der LED dar.

Gyro Set Dir---1

Gyro Set Dir---5

Je nach Modell, ist auch diese
Einbauposition mdglich.

Gyro Set Dir---2

Gyro Set Dir---6

Je nach Modell, ist auch diese
Einbauposition méglich.

N3IOVIANNYO °€
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Gyro Set Dir---3

AL =R

RUD R J

Fir jede Achse des Kreisels miissen die Wirkrichtung mit "AGy.Dir", "EGy.Dir" im Menu "SWH.BASIC"
und "Gyro.Dir" im Meni "RUD BASIC" eingestellt werden.

AlL - Rollachse (Roll) / ELE - Nickachse (Nick) / RUD - Hochachse (Heckrotor)

-R N --- Normal / R --- Umgekehrt (Reverse)

\_RUD-—— J L

« Stellen Sie sicher, dass die Kabelverbindungen nicht unter Spannung stehen.

+ Das Klebepad genau zentriert auf das Gehause des CGY760R kleben, ohne das Pad zu beschneiden.
Dieses spezielle Klebepad schitzt den CGY760R effektiv vor Vibrationen.

* Reinigen Sie alle Klebeflachen mit Alkohol, damit sie fettfrei sind.

* Der CGY760R kann auch mit dem Gyro Mount verschraubt werden (siehe folgende Seite).
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MONTAGE DES CGY760R MIT SCHRAUBEN

A\ ACHTUNG

Wenn der CGY760R mit Schrauben im Modell befestigt wird, muss die Mechanik nahezu
vibrationsfrei laufen. Andernfalls wird die Elektronik dauerhaft beschadigt. Verwenden Sie
im Zweifelsfalle das original Futaba Klebepad.

SchraubengroBe fiir die Befestigung
Die effektive Lange der Gewinde im
CGY760R Gehause betragt 7,0 mm. Verwen-

Locher bohren wie dargestellt den Sie M3 Gewindeschrauben, deren Lange

4-M3 kleiner als die Plattendicke plus 7 mm ist.
19.3mm
G2 i !
g =5 7.0mm|:
© ﬂ =
~ '% ﬂ\
(&) (&)

Schrauben Sie den CGY760R wie dargestellt
mit passenden M3 Gewindeschrauben auf die
Montageplatte.

PROBLEMLOSUNGEN AM CGY760R

Wenn wahrend des Fluges Probleme auftreten (z B. Driften, schlechtes Stabilisierungsverhalten oder un-
kontrolliertes Steuerverhalten), lesen Sie bitte die folgenden Empfehlungen zur Fehlerbehebung.

-

. Vergewissern Sie sich, dass die Heckrotor- und Taumelscheibenmechanik spielfrei sind und der Antrieb
ordnungsgeman funktioniert.

. Elektromagnetische Stérungen kdnnten das Problem verursachen. Wenn Sie der Meinung sind, dass
alles korrekt eingerichtet ist und das Modell vibrationsfrei ist, sollten Sie den Gyrosensor an einen neuen
Ort abseits von Servos, ESCs und Antriebsmotoren montieren.

. Vibrationen verringern die Leistung aller Kreiselsysteme. Obwohl der Gyrosensor CGY760R der vibra-
tionsbestandigste Gyrosensor auf dem Markt ist, kann er seine volle Regelleistung nur in einem vibra-
tionsarmen System erbringen. Der CGY760R Gyrosensor muss starr an der Mechanik montiert sein.

Es wird dringend empfohlen, die beiliegenden Futaba Klebepads zur Befestigung zu verwenden!
Achten Sie unbedingt auf die korrekte Ausrichtung der Kreiselachse zum Modell. Fehlausrichtungen von
mehr als 0,5° flhren zu einem Leistungsverlust.

N

w

DIE VERWENDUNG DES CGY760R IN E-HELICOPTERN

* Demontieren Sie das Motorritzel wahrend der Programmier- & Einstellarbeiten am Modell. Im Falle
eines unbeabsichtigten Anlaufens des Motors, kann es zu schweren Verletzungen bzw. Schiaden
am Modell kommen.

Nach dem Anschluss des Reglers am CGY760R miissen die restlichen Einstellungen (ATV / EPA/

REV / etc.) gemaf der Anleitung des Reglers vorgenommen werden.

BINDUNGSVORGANG (FASSTest / T-FHSS)

-

. Verbinden Sie den CGY760R mit dem GPB-1 und stellen Sie die gleiche Ubertragungsart
wie im Sender ein.

. Bringen Sie den CGY760R und den Sender in einen Abstand von ca. 50 cm zueinander und versetzen
Sie beide Gerate in den Link-Mode.

. Nach dem Einschalten des Empfangers dauert es ca. 2 Sekunden bis der Bindungsvorgang
abgeschlossen ist.

4. Die LED-Anzeige am Empféanger andert sich von rot blinkend zu einem dauerhaften Griin. Dies zeigt an,

dass der Bindungsvorgang erfolgreich war.

3. GRUNDLAGEN

N
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Ausflhrliche Informationen dazu, wie Sie den Sender in den Bindungsmodus setzen, finden Sie in der
Bedienungsanleitung lhres Senders.

Wenn viele T-FHSS- oder FASSTest-Systeme in der Umgebung senden, kann der Bindungsvorgang
mehr Zeit erfordern. Vergewissern Sie sich immer, dass der Empfanger auf die Steuerbefehle lhres
Senders reagiert.

Wenn die Ubertragungsart im Sender geéndert wird, muss der CGY760R erneut mit dem Sender
gebunden werden. Wenn beispielsweise der Sender von T-FHSS zu FASSTest geandert wird, muss der
Bindungsvorgang erneut durchgefiihrt werden.
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ANSCHLUSSDIAGRAMM

(1) RPM (Drehzahlsensor):

—GX (Kreisel) LED
* Anschluss Drehzahlsensor

LED Status

(2) AIL Output:
* Anschluss Rollservo

leuchtetrot | Normaler Betrieb

blinkt Blinkt 2-mal / Sekunde: S.BUS Data Wartezeit
grin Blinkt 5-mal / Sekunde: Backup lauft (NICHT AUSSCHALTEN!)

(3) ELE Output:
« Anschluss Nickservo

Es ist ein Feher aufgetreten. Gerét aus- und wieder einschalten,
blinkt rot | um den Fehler zu beheben. Bleibt der Fehler, muss das Gerit in
den Futaba Service gesendet werden.

(4) PIT Output:
* Anschluss Pitchservo

| ®

(5) THR Output:
* Anschluss Gasservo
* Anschluss Regler mit BEC, Mode muss auf
Gyro+THR Mode gesetzt werden.

CGY760R

(@RX )

®

i T TL

[ — Z
.. Z
% RX (Empféanger) LED (6) RUD Output: W
= LED Status « Anschluss Heckrotorservo g
Z
Ig leuchtet griin Normaler Betrieb (7) ELE2 Output: %
G>) leuchtet rot Kein Signal « Anschluss Nickservo 2 %
m . Es ist ein Feher aufgetreten Gerat aus- und wieder ein- (Swash Mode: H4-XX) d
z ks o s -
das Gerét in den Futaba Service gesendet werden. ( 8) S B 2 Ou tpu t: ---------------------
(9) P.BOX: * Anschluss S.BUS2 {Drehzahl-Sensor 5
* Mit dem CGY760R verpind_en, um Einstellungen vorzunehmen. Terminal box ]
Anschlielend das Gerat wieder trennen. Sl aalaia el i
Hub oo b
LCD Empféangerakku (3,5~8,4 V) an die Buchsen '\Hohen-Sensor :
Zeigt Meniis und "AlL" bis "S.B2" anschlieRen, NICHT andie |  / ~77--7-=======""""""
Parameter an Buchsen "RPM" und "P.BOX". /S.BUS2 Tool ;
Hub
Tasten

. * Dieses Diagramm zeigt die verschiedenen Verbindungen zwischen dem
Einstellung der CGY760R, den Servos und den Sensoren.

Parameterwerte * S.BUS2 ist ein System, das die bidirektionale Kommunikation von einem
Telemetriesensor zu einem Empfanger durch Erweiterung des konventionellen
S.BUS untersttitzt. Telemetriesensoren werden an den S.BUS2-Anschluss

(10) Sender Verbindungskabel: angeschlossen. S.BUS-kompatible Servos kénnen nicht an dem S.BUS2-Port

Zur drahtlosen Ubertragung der Parameter vom GPB-1 zum CGY760R. EIEREEEEE TR
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S.BUS KANAL-EINSTELLUNGEN

Die standardmaRigen CGY760R S.BUS-Kanalzuweisungen passen fiir die meisten Futaba-Sender. Wenn
Sie Anderungen vornehmen méchten, lesen Sie bitte den S.BUS-Abschnitt des Manuals, um einzelnen
Funktionen andere Kanalnummern zuzuweisen.

1. Rufen Sie das Menu "SBUS BASIC" auf.

2. Wahlen Sie mit der Taste [A/+] oder [ ¥ /-] "AIL CH #" und driicken Sie die Taste [Enter], um in den
Einstellungsmodus zu gelangen. Uberpriifen Sie den Rollkanal des Senders und stellen Sie ihn mit der
Taste [A/+] oder [¥/-] auf den Kanal ein. Wenn Sie fertig sind, driicken Sie [Enter], um den Einstellungs-
modus zu verlassen.

3. Wiederholen Sie den Vorgang fiir die anderen Funktionen (wie Roll, Pitch, Nick, Kreiselempfindlichkeit,
RPM, Governor an/aus).

4. Wenn Ihr Sender nicht genligen Kanale bietet, um alle Funktionen des CGY760R zuzuweisen, ist es
méglich, den CGY760R ohne Gov-SW- und Rotorkopfeinstellung zu betreiben. Wenn eine dieser
Funktionen nicht verwendet wird, muss die Kanalnummer im S.BUS-Men(i des CGY760R auf "INH"
eingestellt werden. Dies deaktiviert die Funktion und aktiviert den im Menl CGY760R eingestellten Wert
entsprechend. Wenn der Gov-SW-Kanal nicht verwendet wird, wird die Funktion tber den Stick-Schalter
betatigt.

EINBAU DES DREHZAHLSENSORS (optionales Zubehér)

Liifterrad

Sensor mit Motorhalterung
Montieren Sie den Sensor von
der Schalldampfer abgewandten
Seite.

Uberpriifen der Einbaurichtung des Magneten
Halten Sie den Magneten mit der aktiven Seite vor den Sensor wie dargestellt.

Sensor
Magnet

Gehen Sie in das Meni [Revolution Sensor Testing]. Je nach dem mit welcher Seite Sie den Magneten vor
den Sensor halten, erhoht sich der im Display angezeigte Wert. Die aktive Seite des Magneten mit einem
Stift markieren.
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Einbau des Magneten im Liifterrad

Bohren Sie ein Loch mit @ 4,1mm und einer Tiefe von ca. 1,7mm in das Lifterrad, wie dargestellt. Kleben
Sie den Magneten mit Epoxydharz (Uhu Endfest 300) ein. Achten Sie darauf, dass die markierte Seite zum
Sensor zeigt!

Magnet so einkleben, dass er biindig zu
der Unterseite des Liifterrades verlauft.
Auf korrekte Einbaurichtung achten!

Um die Wuchtung des Lifterrades wieder herzustellen, kann der zweite Magnet auf der gegentiberliegen-
den Seite eingesetzt werden. ACHTUNG: Dieser muss mit der aktiven Seite vom Sensor weg zeigen!

Einbau des Sensors mit Halterung
Die genaue Einbauart und Position des Sensors hangt vom Modell und dem verwendeten Motor ab. Zusétz-
liche Hinweise finden Sie ggf. in der Montageanleitung zu ihrem Modell.
* Montieren Sie den Sensor zunachst provisorisch im Halter. ’
* Bohren Sie ein Loch in das Liftergehaduse. Finden Sie eine geeignete
Montageposition, so dass der Sensor einen Abstand von ca.

1-2 mm zum Magneten hat.

» Montieren Sie den Halter mit Sensor provisorisch am

Motorflansch. Achten Sie darauf, dass Sensor und Halter O
keine Teile des Luftergehduses oder des Lifterrades
berlihren.

&

Justierung des Sensors
« Offnen Sie das Menii [Revolution Sensor Testing]. Wenn der Magnet iiber dem Sensor steht, muss min-

destens ein Wert von 60% angezeigt werden.
Das Sensorelement
sitzt auBermittig

Sensor

Magnet

Sensorgehduse

* Der Mittelpunkt des Sensorelements sitzt auRermittig im Gehause. Beachten Sie dies bei der Justierung.
In jedem Falle muss ein Wert von mehr als 60% erreicht werden! Ist der Wert zu niedrig, muss der Sensor
dichter am Ldfterrad positioniert werden, in der Praxis liegt der Abstand zwischen 1~2 mm.

* Passt alles zu lhrer Zufriedenheit, kann der Sensor endgliltig montiert werden. Sichern Sie alle Schrauben
mit Schraubensicherung. Prifen Sie abschlieRend nochmals den Sensorwert.

3. GRUNDLAGEN
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Vergasergestidnge
Die Vergaseranlenkung muss leichtgéngig und spielfrei sein, damit der Drehzahlregler bestmdglich
arbeiten kann.

* Gestalten Sie die Vergaseranlenkung so, dass der volle Servoweg von 100% genutzt wird. So steht die
maximale Auflésung des Servos zur Verfligung.

* Fliegen Sie zunachst ohne Drehzahlregler und stellen Sie den Motor optimal ein. Der Motor muss in allen
Flugzusténden optimal laufen. Andernfalls kann der Drehzahlregler nicht optimal arbeiten.

Vibrationen in der Zelle
Achten Sie darauf, dass der Motor und das Rotorsystem so ruhig und vibrationsfrei wie méglich laufen.
Vibrationen beeintréachtigen das Regelverhalten des gesamten CGY760R nachteilig!

Lineare Leistungsentfaltung

Achten Sie darauf, dass der Motor eine méglichst lineare Leistungsentfaltung zeigt. Die Leistungsentfal-
tung wird u.a. durch das verwendete Resonanzrohr und die Vergasereinstellung beeinflusst. Nur mit einem
sauber abgestimmten Motor werden Sie eine optimale Drehzahlregelung im Flug erzielen.

Resonanzschalldampfer

Die Verwendung eines Resonanzschallddmpfers kann dazu fiihren, dass sich die Leistungsentfaltung des
Motors andert. Stellen Sie den Vergaser und die Rohrléange so ein, dass die Motordrehzahlanderungen
maglichst proportional (linear) zur Drosselklappendffnung verlaufen.
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4. PROGRAMMIERUNG

Anschluss der GPB-1 Program Box am CGY760R

Die GPB-1 Program Box wird verwendet, um die Einstellungen am CGY760R vorzunehmen, bzw. die
vorhandenen Einstellwerte anzuzeigen. Die GPB-1 Program Box darf NICHT fest im Modell montiert
werden, da sie fiir die hohe Vibrationsbelastung nicht ausgelegt ist!

20z

& Empfiangerakku

Empfangerakku (3,5~8,4 V) an die Buchsen
"AIL" bis "S.B2" anschlie3en, NICHT an die
Buchsen "RPM" und "P.BOX".

CGY760R Anschlusskabel
zur Verbindung mit der
GPB-1 Program Box

¢ Empfangerakku vom CGY760R trennen, BEVOR Sie den GPB-1
mit dem CGY760R verbinden oder trennen!

STARTANZEIGE UND HOME-BILDSCHIRM

Wenn der GPB-1 eingeschaltet wird, erscheint zunachst die Startanzeige und anschlieBend der Home-Bild-
schirm.

H3-128 Condl |, ay

Guro Prosram Box AL HORM  8x HE A=

GPE-1 ELE HORM  B8x Bdrs
Futaba Corroration |™ | ruo HORM  Ox

oy OFF  masc. B rem

Connecting... Rkt i me [SHEsISHS )

Startanzeige Home-Bildschirm

4. PROGRAMMIERUNG
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Aus dem Home-Menii heraus kénnen alle Programme ausgewahlt werden. HOME-BILDSCHIRM

L 2 (—®

Auf dem Startbildschirm werden grundlegende Infor- H3-128  Condl ) (@.8Y 5
mationen wie zum Beispiel Taumelscheibenart, Gyro 4 AIL HORM &= md’;g-_)
Home Bildschirm Mode, Empfindlichkeit, Governor ein / aus, l.ELE MORM E% B dss
Motorbetriebszeit usw. angezeigt. FRuD HORM &= 7
driicken & halten [Esc/Page] Taste | HZ—1 2@ Corndl @, @y} | dricken & halten [Esc/Page] Taste EEu OFF mazx. A ppm._)
6 Funt ime A5 A6 o
Esc/Page D # AIL HDEM Ex md"f-S h Esc/Page D ' _\
ELE HORM  @x B des 1. Taumelscheibentyp Home Bildschirm 8
oder FUD EE:EM 5 8 oder Zeigt den Taumelscheibentyp an, der im Menii
Go Max. FFMm 5
SWH. BASIC] ausgewahlt wurde.
[Enter] Taste 2. Flugzustinde

[Enter] Taste A

Durch Schalter am Sender kdnnen mehrere Parameter in bis zu 5 Flugzustdnden programmiert werden.
Wenn Sie den Flugzustandsschalter auf den Kanal mit der AFR-Funktion des Senders legen und jeweils
einen Punkt flr jeden Flugzustand mit der AFR-Punktkurve wahlen, kénnen auch dariiber verschiedene
Flugzustande abgerufen werden.

driicken & halten [V/-] Taste driicken & halten [V/-] Taste

» Wenn der Schalter DG1 oder DG2 ausgewabhlt ist, sind die folgenden Optionen verfligbar.

> Funktionsmenii lhres Senders (DG1). Das Zuordnen von DG1 zu einem Schalter- oder Flugmodus ermdg- g
% I licht die Verwendung von zwei separaten Werten fiir die auswahlbaren Parameter. a
(]
S ([CEEEN ErrerT_rcr I Ls
a FLT. TUHE SWH.DETARIL =
> SWH.BASIC [A~+Tund [/ Tasten [ F| T, EXPERT Funktionen, mit unterschiedlichen Werten fiir die Flugzusténde =
§ RUD.BASIC gleichzeitig driicken (b iy EwPERT sind mit dem Symbol gekennzeichnet. é
= GoW. BRASIC GOV EXFERT (0)
= SBEUS BRASIC ~N 8
% BASIC MENU EXPERT MENU Cond1 (Flugzustand 1) o
G Schalter DG1_~ §oisrar gowuny Sresias gcoicn <
driicken & halten [Esc/Page] Taste :gg_ss.gilng :E);:g_‘ WA :(S::r()gu;'e E  @LLmtldUp
oder <
[Enter] Taste m Cond2 (Flugzustand 2)
@SWS.Rate  @CntAuthAl @HeadHIdE @GOV.Gain
OPIT.Rate @CntAuthEL @StpTune A  @L Lmt.Hov
I v @SWS.Ring @EXPO @StpTune E~ @L Lmt.ldUp
@FLT.Styl @HeadHIdA @CYC.Rt
- ’
OISPLAY Zeigt 3D Setup an
P Schalterwirkung
-100% -35% 0% 35% 100%
FECEIVER
GYRO LIPOATE [ Cond1 [T Cond2 |

GPB-1 Einstellungen Narrow Neutral Wide
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» Wenn Sie einen Schaltkanal fir die Aktivierung der Flugzustédnde verwenden, legen Sie mit der
AFR-Funktion fir diesen Kanal eine lineare Kurve fest, um alle 5 Flugzustande nutzen zu kénnen.

Schalterwirkung

Neutral
100%  -75% 25% 0% 25%
[ Condi | Cond2 Cond3
100% : | 3 ] ]
0% - L | L PSSP B B L | L
| NS | ]
-100%4—+—+—4—+——{ - ; 4 ; ] ; 4

3. Batteriespannung
Zeigt die Spannung des am CGY760R angeschlossenen Empfangerakkus an.

4. Gyro Mode / Gyro Gain
Zeigt den Mode "AVCS" oder "Normal" und die Kreiselempfindlichkeit fiir Roll, Nick und Heckrotor an.

5. Maximaler Ausschlag fiir Roll und Nick

Dieser Bildschirm zeigt die maximalen Ausschlage firr Roll und Nick an, die wahrend des Fluges aufge-
zeichnet wurden. Die Daten werden zuriickgesetzt, wenn das Geréat ausgeschaltet wird. Wenn Sie die maxi-
malen Ausschlagswerte Uberpriifen méchten, lassen Sie das Gerat nach dem Flug eingeschaltet. Bewegen
Sie den Cursor mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥/-] zu dem gewlinschten Wert und halten Sie die [Enter] Taste
gedruckt, um die Anzeige zurtickzusetzen.

6. Regler EIN / AUS
Zeigt den EIN / AUS-Schaltzustand der Reglerfunktion an. Wenn "ON" angezeigt wird, ist die Gover-
nor-Funktion aktiviert.

7.Drehzahl Anzeige

Die maximale Drehzahl der Motor- oder Rotorkopfdrehzahl, die wahrend des Betriebs vom Regler gespei-
chert wird, wird angezeigt. Daten werden zurtickgesetzt, wenn das Gerat ausgeschaltet wird. Wenn Sie
wahrend des Fluges mehrmals Uberpriifen méchten, lassen Sie das Gerat nach dem Flug eingeschaltet.
Bewegen Sie den Cursor mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] zu dem gewiinschten Wert und halten Sie die
[Enter] Taste gedrickt, um die Anzeige zurliickzusetzen.

8. Motorlaufzeit

Zeigt die Laufzeit des Motors an. Bis zu 9.999 Stunden werden angezeigt. Bewegen Sie den Cursor mit den
Tasten [ A/+] oder [V /-] zu dem gewlinschten Wert und halten Sie die [Enter] Taste gedriickt, um die Anzei-

ge zurlickzusetzen. Die Betriebszeit wird auch dann gespeichert, wenn das Gerat ausgeschaltet wird, bis es
zurtickgesetzt wird.

Bedienungsanleitung Futaba CGY760R / GPB-1
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Speichern der Einstellwerte
Nach dem Andern der Einstellungen wird beim Speichern der Daten der folgende Bildschirm angezeigt.
(Beachten Sie, dass dieser nur fiir kurze Zeit angezeigt wird.)

HOW SAYIMG DATA. ..

[perwrepezrzres

Navigation im Menii

Bewegen Sie den Cursor mit der Taste [ A/+] oder [ ¥ /-] zum Einstellpunkt auf dem Bildschirm und driicken
Sie die [Enter] Taste, um in den Einstellungsmodus zu gelangen. Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥/-] kbnnen
die Werte der Parameter geandert werden. Wenn Sie fertig sind, driicken Sie [Enter], um den Einstellungs-
modus zu verlassen.

www.ripmax.com
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FLOWCHART GPB-1

Home Bildschirm

Goro Prosram Box
Gl

Futaba Corroration

Connecting...

driicken & halten

oder

[Enter] Taste Enter D

DISPLAY

[Esc/Page] Taste Esc/Page D

D ISPL A

COMTRAST 18
ERIGHTHESS 18
OFF TIMER 18 =ec

SOUND

SOUHD
SaUND aH

INFO

[IHF L
LAMGUARSE  EMGLISH
VERSIOH 1.a
GwRO ver. 1.8

RECEIVER

FECE I/EF I
FASSTe=t

Tasten [A/+] und [V/-]
gleichzeitig driicken

GPB-1 Ansicht

GPE— 1]

DISPLAY

SOUND

IHFI

RECEIVER
GYRO UPDATE

driicken & halten
[Esc/Page] Taste

R . pace [::]

\

or

Taste [A/+] oder [V/-] driicken

B e UFCHTE

B

Driicken Sie die [Enter] Taste, um die
Menls anzuzeigen. Wenn sich der Cursor
auf dem Titel des gewiinschten Men(s

. befindet, driicken Sie die [Enter] Taste,

um zum "GPB-1" -Bildschirm zurlickzu-
kehren.

GYRO UPDATE

GYRD_UPDATE I

LOW SPEEDCCILZAED
HIGH SPEEDCCIUE?

Display
Stellen Sie den Kontrast und die Helligkeit des Bildschirms des GPB-1 und die Beleuchtungsdauer der
Hintergrundbeleuchtung ein.

DISPLAY
D I=PL A
COMTRAST 1@ L= D L=
ERIGHTHESS 18
| oFF Timem  ldsec (1) CONTRAST (Kontrast) R
Bewegen Sie den Cursor mit der Taste [A/+] oder [V /-]

# + auf "CONTRAST" und driicken Sie die Taste [Enter],
um den Einstellungsmodus aufzurufen. Stellen Sie
ESHTRAST - den Kontrast mit den Tasten [A/+] oder [¥/-] ein. Wenn

% + Sie mit der Einstellung fertig sind, driicken Sie die
[Enter] Taste, um den Einstellungsmodus zu verlas-

% + sen
Einstellbereich: 0 ~20 Werkseinstellung: 10

=>[ OFF TIMER E=cc_ |

(1) BRIGHTNESS (Helligkeit) B30 1|

Bewegen Sie den Cursor mit der Taste [A/+] oder [V/] auf "BRIGHTNESS" und driick-
en Sie die [Enter] Taste, um in den Einstellungsmodus zu gelangen. Passen Sie die
Helligkeit mit den Tasten [A/+] oder [V/-] an. Wenn Sie mit der Einstellung fertig sind,
driicken Sie die [Enter] Taste, um den Einstellungsmodus zu verlassen.

Einstellbereich:: OFF (Beleuchtung aus) /0 ~20 Werkseinstellung: 10

4. PROGRAMMIERUNG

(1) OFF TIMER (Leuchtdauer Display) BRI =

Passen Sie die Zeit bis zum Ausschalten der Hintergrundbeleuchtung nach der letzten
Tastenbetatigung an. Bewegen Sie den Cursor mit der Taste [A/+] oder [V /-] auf "OFF
TIMER" und driicken Sie die Taste [Enter], um in den Einstellungsmodus zu gelangen.
Stellen Sie mit den Tasten [A/+] oder [V /-] die Beleuchtungsdauer der Hintergrundbe-
leuchtung ein. Wenn Sie mit der Einstellung fertig sind, driicken Sie die [Enter] Taste,
um den Einstellungsmodus zu verlassen.

Einstellbereich: OFF (permanent an) / 0 ~ 240 sec Werkseinstellung: 10 sec
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Sound Empfanger
In diesem Menu konnen Sie die Sounds ein- oder ausschalten, wenn die Tasten Stellen Sie im Menii "RECEIVER" sicher, dass der CGY760R die gleiche Ubertragungsart verwendet, wie
des GPB-1 verwendet werden. der Sender. Wenn der Sender beispielsweise auf FASSTest eingestellt ist, MUSS im CGY760R ebenfalls
die Option FASSTest ausgewahlt sein.
SOUND

[0 O
S0UND (a7 (I) SOUND SoUHD m}. _

Ein- / Ausschalten der Tastenténe des GPB-1. Bewe-
gen Sie den Cursor mit der Taste [A/+] oder [V/-] auf

"SOUND" und driicken Sie die [Enter] :I'aste, gm ih RECEIVER (1) RECEIVER E

den Sreelungsmods 2 gelanger}. Wahlen Ste m FR3STest Stellen Sie die gleiche Ubertragungsart wie im Sender

der Taste [A/+] oder [V¥/-] den Ton fiir die Tastenbeta- . 9 gung :
tigung EIN oder AUS. Wenn Sie mit der Einstellung ein, der vgrbunden werden soll. Bewegen Sie den

fertig sind, driicken Sie die [Enter] Taste, um den Ein- Cursor mit der Taste Taste [A/+] oder [V/-] zu der

gewlnschten Option. Driicken Sie die [Enter] Taste,
um in den Einstellungsmodus zu gelangen. Wahlen
Sie dann das System mit der Taste [A/+] oder [V /-].
Es erscheint die Meldung "EXECUTE: Enter (1sec)".
Durch Driicken der [Enter] Taste fir etwa 1 Sekunde
wird die ausgewahlte Ubertragungsart aktiviert.

stellungsmodus zu verlassen.
Einstellbereich: ON / OFF Werkseinstellung: ON

£ Einstellbereich: FASSTest / T-FHSS (U]
. Info 4
% Zeigt die Sprache der GPB-1-Anzeige, die Programmversion und die Kreiselversion an. D
o i
@ —
2 v P— =
m die Ubertragunsgart zu andern, schalten Sie zuerst
= LaMSUAGE EMGLISH (1) LANGUAGE Sender und Empfanger aus. Schalten Sie anschlieBend é
= VERSION i-g Stellen Sie die Anzeigesprache von GPB-1 ein. Bewe- den CGY760R erneut ein, wahrend der Sender ausge- o
g GYRE MEr. 1 gen Sie den Cursor mit der Taste [A/+] oder [V/-] auf schaltet bleibt. Nun kann die Ubertragungsart geandert (o)
c "LANGUAGE" und driicken Sie die Taste [Enter], um werden. E
% den Einstellungsmodus aufzurufen. Wahlen Sie die .
. . 2 <
Apzegesprache mit der Tast'e [A'/+] od?r [V/-]. }Nenln RECE IVER RECEIVER
Sie mit der Einstellung fertig sind, driicken Sie die FRSSTast T-FH=S
LANGUAGE Taste [Enter], um den Einstellungsmodus zu verlas-
sen.
Einstellbereich: ENGLISH / JAPANESE / GERMAN

FASSTest T-FHSS
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FIRMWARE UPGRADE (Update Mode CGY760R)

Dieses Menu wird verwendet, um den Update Mode des CGY760R einzustellen. Der ausgewahlte Mode
hangt vom ausgewahlten CIU-Modell und den persénlichen Praferenzen ab. Wenn Sie zum Beispiel den
CIU-3 verwenden, kann wahlweise der Hispeed oder Slow Mode ausgewahlt werden. Wenn Sie den CIU-2
verwenden, ist nur der Slow Mode verfligbar.

* Die folgenden optionalen Produkte sind fiir das Update erforderlich.
- ClU-2 oder CIU-3
- Kabel flir CGY760R / GY701 / GY520 oder DSC-Kabel fiir die Aktualisierung

(1) Download CGY760R Firmware Datei

Update Datei herunterladen von: http://lwww.ripmax.de/downloads/

powered by

GYRO UPDATE

G/RCLIPDATE I
LOW SPEEDCCINZS3)
HIGH SPEEDCCIUZ>

Freier Steckplatz am CGY760R

PC mit Internet-Zugang und
CIU-2 oder CIU-3 Treiber
Software

Schalter

PC USB Port

N

V-Kabel, falls kein Anschluss B

Schalter  fijr den Akku am CGY760R
Kabel frei ist.

L-gg """"
o .

1

1

1

1

CIU-2 oder CIU-3 :

Zum S.B2 Port am CGY760R 1
1

(2) Vorbereitung fiir Update

Verbinden Sie den CGY760R, GPB-1, CIU-2 oder CIU-3
mit dem PC wie dargestellt.

A Y

LOW SPEEDCCILZ

Are dou sure?

Wahlen Sie mit den Tasten [A/+] oder [V /-] "LOW

LOW SFEEDCCILZSS) SPEED (CIU2 / 3)" oder "HIGH SPEED CIU3" und

Klicken Sie auf die heruntergeladene Update-Datei,
um den CGY760R zu aktualisieren.

[HIGH SPEEDCCIUZY | driicken Sie die [Enter] Taste. Die Anzeige "READY" %
erscheint auf dem Bildschirm, wenn das Update ver- a

* flgbar ist. w

=

'R0 LIPDIH TE =
; <

RERDY (5) Update durchfiihren g
(@)

(14

o

<

v

G/RCLIPDATE I

COMFLETED!

(6) Update abgeschlossen

Nach dem erfolgreichen Update erscheint die
Meldung, "Completed" auf dem GPB -1.

Wenn beim Update ein Fehler auftritt, erscheint die Meldung "FAILED !" auf dem
Display. Starten Sie den Vorgang erneut. Sollte der (EIENEGEE =~
Vorgang erneut fehlschlagen, ist die Update-Datei
wahrscheinlich beschadigt. Bitte laden Sie die Datei
nochmals herunter und starten Sie die Prozedur er-
neut.

FARILED !




powered by

5. BASIC EINSTEL EN (BASIC MENU) S.BUS BASIC MENU

In diesem Menii nehmen Sie die Grundeinstellungen am CGY760R vor. Der Bildschirm "SBUS BASIC" wird (iber "BASIC MENU" aufgerufen. Stellen Sie den Kanal (CH) fir jede
Funktion entsprechend dem zu verwendenden Sender ein. Nicht verwendete Funktionen sollten auf INH
(Inhibited) gesetzt werden. Wenn beispielsweise die Empfindlichkeitseinstellungen Gain A/ E und Gain
BASIC MENU RUD nicht verwendet werden, stellen Sie sie auf [INH]. Mit dem CGY760R kénnen Sie dann die Gain-Ein-

i i stellungen innerhalb des jeweiligen Menis vornehmen.
Home Bildschirm driicken & halten [A/+] Taste EASIC MEHU 9 } 9
HZ-12@ Condl  @.@y

FLT.TUHE
At HORM  Gx  IE s
el gx e e | SiH. EASIE

Gow OFF  maza 0 e RUO.BARSIC
Runtine 8180180 GOV.BRSIC Aus3/3 1mm Aus "RESET" von
- SEUS BASIC Y ¥ seus Basic 375 AWARNUNG
ﬁ;“g;‘;“ &]hTa't‘i” Escipage [:] SBUS BASIC 1/3 Vergewissern Sie sich immer, dass die S.BUS-Funk-
seregelfese [SEUS ERS1C) 1.3 tionen mit den Funktionen Ihres Senders (im Menii
AILCHL | RotHD.GR CHS FUNCTION) iibereinstimmen. Bei Anderungen im
[Enter] Taste C] ELECHZ Sender, miissen diese Anderungen auch in den
driicken & halten oder THRCHS & Gain RUD CHI S.BUS-Funktionszuweisungen am CGY760R vorge-
[Esc/Page] Taste RUDCH4 & Gow rem CH? “ S k
FLT.TUNE FITCHE LGy sw CHE nommen werden. Andern Sie die Einstellung bei
] EsciPage E] A : ausgeschaltetem Sender.
[FLT. TUNE I s ) : .
E3za G3im  lO0% 13 Taste [A/+] oder [V/-] driicken Nach 2/3 aus jeder

L) Cursor Position

cve. Rt C1 3@Ed-z < * .
> B> oceivei
LT . TLHE]
SWH.BASIC _ = H. ERSIC| (1) S. BUS: AIL (Roll)
setur Style 30

Bewegen Sie den Cursor auf "AIL CH #", mit den Tasten [A/+] oder
[V /-] und dricken Sie die [Enter] Taste, um den Einstellungsmodus

GHro SEt Dir 1
serwo THRE OG: 285H=
SWASH THFe H3-128

NIONNTI3LSNIF JISVvE 'S

5. BASIC EINSTELLUNGEN

o L aufzurufen. Stellen Sie mit der Taste [ A/+] oder [ ¥/-] den Rollkanal des
Senders ein. AbschlieRend die Eingabetaste driicken.
RUD.BASIC
v Driicken Sie die [Enter] Taste, um die
FUD. EAS L O

Menus anzuzeigen. Wenn sich der Cursor

Serwo Toee  DGI1326 auf dem Titel des gewlinschten Mentis

(2) S. BUS: ELE (Nick)

GHro Dir HORMAL ‘ befindet. driicken Sie die [Enter] Tast
Sru.Linit 180 ufn'Zufn’"Brf\;.S“ME'TQJ?Z[U{L‘C*EZ&Z}?;%, Mit den Tasten [ A/+] oder [V /-] den gewiinschten Kanal wahlen.
e Limit v 160 %
(3) S. BUS: THR (Gas)
V.BASI BUS BASI ) " .

o Sic SBUS BASIC Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] den gewiinschten Kanal wahlen.
G0V, BRSICH 16 [SELS ERSICH 1-3
GO ACT AILCHL | RotHD.GR CHY
Gesr Ratic .08t — - | ELE CHZ y . . CH:
Fol2 Hurma 2F THFR CH3 1G3in RUD CHS (4) S. BUS: RUD (HeCkVOtOI)
serve Teee Analos FUDLHE 4gow pen CH? Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] den gewiinschten Kanal wahlen.

FITCHE GO S CHE

(5) S. BUS: PIT (Pitch)

Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] den gewinschten Kanal wahlen.
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Pt LLLL

Aus 2/3 . .
;us (11) S. BUS Verbindung: Via Trainer channel
A v S SBUS BASIC 3/3 ("Via Trainer" Kanal) PRSI 1 HH |
— - m—m Der Trainerkanal des Senders verwendet zwei aufein-
el vo - (6)S. BUS: Rot HD Gn (Rotorkopf Empfindlichkeit) vis Trainer a1 IHH anderfolgende Kanéle. Wenn beispielsweise CH11 auf
A . " m "# 1" eingestellt ist, wird CH12 automatisch auf "# 2"
Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] den gewlinschten Kanal wahlen. [ RESET gesetzt. Bei Verwendung dieser Funktion sind daher
zwei aufeinanderfolgende freie Kanale fur den Sender
Gain AIL MIEN Wenn im Meni "SWH BASIC" als Setup Style . e!'forderli_f:h. §te|l¢_an Sie mit der Taste [A/+] od_er [V/-]
FiC) "F3C" gewahlt ist, muss die Empfindlichkeitsrege- g‘e dKa”a.'e fgr die Prggraz‘"‘fr””g per T raner am
szin ELEMEME| |yng fir Roll und Nick auf separate Kanale gelegt Nach 173 aus jeder ender ein. (Funktionsbeschreibung nachste Seite)
werden.
via Traire~ #1 IRGEE
v Via Trainer #1 [IMH
#z IMH Trai Buch
SRS (7). BUS: Gain RUD (Heckrotor Empfindlichkeit) A :
T l Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] den gewlinschten Kanal wahlen.
s
o sou_ren (8) S. BUS: GOV (Drehzahl) =
L
E T l Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥ /-] den gewiinschten Kanal wahlen. o
4
(2]
— = :
r?l (9) S. BUS: GOV sw (Governor Schalter) Anschluss- -
> Mit den Tasten [ A/+] oder [ ¥/-] den gewlinschten Kanal wahlen. kabel =
[77) Aus 1/3 (7))
= I 5
— =) SBUS BASIC screen 2/3 Sender ausschalten BEVOR Sie den w
= SELS BRcICH—-e ) (] () S. BUS: Condition on change \4 GPB-1 mit dem Sender verbinden oder %
[t d - Tep=]
g oz piiaialll (Flugzustandsschalter) P> RESET RESET trennen! g.
E Bestimmen Sie den "Cond CH #" und stellen Sie mit der ¢ =
Taste [A/+] oder [V/-] den gewiinschten Kanal am Sender Mit Cursor auf Titel (12) RESET: S.BUS Data Reset
ein. In diesem Beispiel ist es DG1. SBUS BASIC 1/3 gehen . A .
ﬁ * (Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen)
FESET
A EXECUTE: "Enter"({lsec? Dadurch werden die S.BUS-Kanalzuordnungen auf die

Genau wie bei den Flugzustanden, ist es moglich, vorbestimmte
Einstellungen zu verwenden, die jeweils per Schalter am Send-
er aktiviert werden. Wenn Sie den Flugzustandsschalter auf den
Kanal mit der AFR-Funktion des Senders legen und jeweils einen
Punkt fir jeden Flugzustand mit der AFR-Punktkurve wahlen, kén-
nen auch dartber verschiedene Flugzustande mit entsprechenden
CGY760R Einstellungen abgerufen werden.

Via Trainer #1 IHH
#z IHH

RESET FESET

Standardwerte zuriickgesetzt. Bewegen Sie den Cur-
sor auf "RESET", indem Sie die Taste [A/+] oder [V /-]
driicken, um mit [Enter] den Reset-Mode aufzurufen.
Wenn "EXECUTE: Enter (1sec)" angezeigt wird, halten
Sie die [Enter] Taste etwa 1 Sekunde lang gedrickt,
um die S.BUS-Kanaleinstellungen zu initialisieren.
Wenn Sie nicht auf die Standardeinstellungen zurlick-
setzen mdchten, driicken Sie [Enter] oder [Esc / Page],
um den Reset-Modus zu verlassen.
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Drahtlose Ubertragung der Gyro Einstelldaten "Via Trainer" PARAMETER FUR "VIA TRAINER

Fur diese Funktion werden der Sender und der GPB-1 mit dem Senderverbindungskabel ver-
bunden. So kénnen die Einstellungen im CGY760R drahtlos vom GPB-1 liber den Sender auf

Die nachfolgende Liste gibt einen Uberblick, welche Parameterwerte drahtlos per "Via Trainer" iibertragen
werden kénnen.

den CGY760R Ubertragen werden. Bevor Sie den GPB-1 an den Sender anschlieRen, stellen
Sie zunachst eine Verbindung zum CGY 760R her und speichern Sie die Originaldaten entspre-
chend auf dem GPB-1.

1.9 -FLT. TUNE (Flugeinstellungen)
_ SRILELEY | samase CYC. Rt: Max. Nick- & Rollrate
Einstellungen am Sender Cht.AUthATL Ei igx Cnt. AuthAlL: Einsatzpunkt max. Rollrate
St AUTRELE * Cnt. AuthELE: Einsatzpunkt max. Nickrate
1. Befolgen Sie die Bedienungsanleitung des Senders, um die erforderlichen Einstelungen | lz ______________________
vorzunehmen. Verwenden Sie das Funktionsmenul des Senders, um zwei aufeinander Wia Traire- TR
folgende freie AUX-Kanale einzustellen, die mit den Kanalzuweisungen Ubereinstimmen, égil‘;_/ELD R EXPO.: Exponential
die im Gyro SBUS-Ment eingestellt sind. FLT.5tH1 Cl +58n FLT. Styl: Flugstil
2. Setzen Sie folgende Einstellungen auf den zwei freien Kanglen. ]
Sub Trim: 0/ Fail Safe: halten / Batterie Fail Safe: OFF / EPA: 100 [Tz Tr=irer I -SWH. BASIC (Taumelscheibe)
Limit Point: 155 (Maximum) / Servo Speed: 0 / Servo Reverse: Normal éggﬂggie . SWS. Rate: Ausschlagswerte
len Sie die Trainerfunkti . Bedi i o folat e PrTiRste  Cl Sox PIT. Rate: Pitchweg
o 8, itle en S(l)eNdle rainerfunktion gemaf der Bedienungsanleitung des Senders wie folgt ein. SWE.RinE Ci 13@x SWS. Ring: Max. Taumelscheibenweg -
¢ ways
______________________________________________________ w
E Teacher / Student: Teacher 4.9 -GOV. BASIC (Drehzahlregler) D)
. < GOVERHOR>
7 Channgl Moqe." - ' 16CH SO, Gain Cl 4@ GOV Gain: Governor Empfindlichkeit =z
o Mode fiir individuelle Kanale fir Gyro Programmierung: Normal L Lmt.L rem E% ﬁg:: L Lmt. Hov : Gas-Minimum Limit, Schweben 3
m Rate: 100 b bmteH e * L Lmt. Idle : Gas-Minimum Limit, Idle Up d
= Tis Tra e BT -FLT. EXPERT (Flugeinstellungen) 7
m Nachdem Sie den GPB-1 (iber den Trainer-Port mit dem Sender verbunden haben, schalten Sie den :Z:Z:u . T HeadHId A : Heading Hold Roll Z
- Sender ein. Nach dem Einschalten des Senders zeigt der GPB-1 den Startbildschirm und die ID-Nummer StETURE A Cl  8@x StopTune A : Stop Tune Roll 11]
E an. Die ID-Nummer sollte mit dem ID-Aufkleber auf dem CGY760R identisch sein. Wenn die ID-Nummern HesaRsse ! HeadResp: Rotorkopfansprechverhalten (&)
=z Ubereinstimmen, drliicken und halten Sie die [Esc / Page] Taste, um das Trainer-Menl anzuzeigen. o o L L e e e e e e e e e e e o 2
o [/ 5 Trainer B
<FLT> . i o
E Hinweis: Wenn die IDs unterschiedlich sind, verbinden Sie den CGY760R und den GPB-1, um die aktuel- HeadH1d B 01 8@x gt%aql'ﬂl:eEE Hg?:'n_?u':g%g?" s
len Daten des CGY760R im GPB-1 zu aktualisieren. stetune £ 01 8Ax P - oiop
driicken & halten MY
[Esc/Page] Taste vz Traine T
-RUD. EXPERT (Heckrotor)
<RUD>
Gora E;Ef’l‘a’“ Box =P CGW%%%B%@ 1D: ¢ - D i o EXP. AVCS: Heckrotor Exponential AVCS
Futaba Corparation Camt e ‘ EXP. NORM: Heckrotor Exponential NORMAL
CESCIVia Traingr 1 ______________________________________________________
Connecting ... CEMTI HoME ScCrEEn [Enter] Taste, wenn 72 Trai e B
Startanzeige driicken & halten ID screen Cursor auf "Via Train- i 15 CNT. DlIn: Ansprechverzégerung IN
[Esc/Page] Taste i kI & halt er 1 CMT.OLIn 15h CNT. DIOut: Ansprechverzégerung OUT
H3-128  Condl 6,59 [Esd/Page] Taste L3 T Diout 17
- . m— CHT.D1lout n
AL HORM 6z E s driicken & halten <AIL~ELE> | e e e e e e e e e m m m m e e e e e e e EEEmEmmmmmmE———m e —— - - -
ELE MORM O B sz [Enter] Taste I == Cl 308 4.z [Via Trainer I
RuD NORM @ Snt.AuthAIL L1 48w <RUD> ANG: Pirouetten Drehgeschwindigkeit
Govw OFF  max. Brem N D I i D Crnt.AutRELE C1 48 ) ;
ez B:ER:E3 e * = ANG ng 4 Tail Resp: Heckrotor Ansprechverhalten
T2il REsP.
Home Ansicht Via Trainer
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SWH BASIC MENU (Taumelscheibe)

Aus 5/5 1= =u \éw chBeI:g:ELOW" of 55 SchlieBen Sie die Servos erst am CGY760R
Dieses Men(i wird verwendet, um die Grundeinstellung der Taumelscheibe durchzufiihren. Der CGY760R V : screen an, NACHDEM Sie im Menii "SWH. BASIC"
ist mit den folgenden sechs Taumelscheibentypen kompatibel: SWH. BASIC screen 1/5 den Servotyp ausgewahlt haben.
[SWH. ERSIC] 1-5
Zetus Stdle 30 Wenn der Servotyp falsch gewahlt ist, k6_r_|-
Gdro SEt Dir 1 nen die Servos oder der CGY760R besché-
servo Tdee  DG:285Hz digt werden!
VORN swAsH Tore  H3-1Z@
Serwo Dir # 1

H3-120 H3-140 H3-90 A '
PIT AlL V
PIT AIL gach ZIg aus jeder ap D
iti /+ : /- :
PIT AlL V ursor Position 0 = U —
setur Stdle [EN EW‘WO NS
LS (1) Setup Style
ELE ELE ELE Der 3D Mode enthalt Parameterwerte, die nicht nur fiir 3D sondern auch fiir
F3C-Fllge geeignet sind. Der F3C Mode ist weitergehende oder spezielle Ein-
(3} 4
'm H4-00 H4-45 H-1 stellungen. Das geanderte Meni wird auf einer Karte angezeigt. Wenn der Stil w
> ELE ELE AlL geandert wird, wird die Einstellung von AIL / ELE / RUD neu initialisiert und die g
(2] Standardeinstellungen werden geandert. =)
(@) PIT AlL PIT AlL Bewegen Sie den Cursor auf "Setup Style" und driicken Sie die [Enter] Taste, j
m b um in den Einstellungsmodus zu gelangen. Verwenden Sie die Taste [A/+] w
‘% oder [V/-], um den Stil festzulegen. Wenn "EXECUTE: Enter (1sec)" ange- 5
— zeigt wird, halten Sie die [Enter] Taste etwa 1 Sekunde lang gedrickt, um Z
m PIT ELE2 den ausgewahlten Stil zu &ndern. w
~ ELE2 ELE 9 o
£ L 2
o [ — Rollservo [saro set oir <
w ELE e Nickservo A (2) Gyro Set Dir: Einbauposition EEEEIs <
L — Pit(':h servo Stellen Sie die Roll-, Nick- und Gierachse entsprechend der Montagerichtung
ELE2 ----omoeoomoeeee 2. Nickservo des CGY760R ein. Bewegen Sie den Cursor auf "Gyro Set Dir" und driicken
Sie die [Enter] Taste. Wahlen Sie dann mit der Taste [A/+] oder [V/-] die
Montagerichtung # aus. AbschlieBend driicken Sie die [Enter] Taste, um den
Einstellungsmodus zu verlassen. Wenn die LED auf der Gx Seite zu blinken
aufhoért, schalten Sie das Gerat aus und wieder ein. Prifen Sie die korrekte
Sender auf die Standardeinstellungen zuriicksetzen Funktionsweise.
und als Taumelscheibentyp "H-1" oder Single Servo Einstellbereich: 1 ~6 Werkseinstellung: 1
Mode auswahlen. Die gesamte CCPM-Mischung SwaSh T e
erfolgt im CGY760R, die Senderfunktionen diirfen YP /AWARNUNG
nicht verwen(.iet werden. Stellen Sle"vor dem Start Nach jeder Veranderung bei "Gyro Set Dir", muss der CGY760R aus- und
des Setups sicher, dass alle Werte fir Dual Rate, wieder eingeschaltet werden, damit die Anderung wirksam wird!
Pitchkurve und EPA auf 100/100 eingestellt sind. - v
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Serwo THRE

(3) Sel‘votyp serws THRE

Hier wird der Servotyp fiir die Taumelscheibe ausgewahlt. Es kénnen vier
Typen gewahlt werden: AN: 70Hz, DG: 95Hz, DG: 140Hz, DG285Hz und
760uS. Alle digitalen Futaba-Servos kénnen mit dem schnellsten DG:
285-Hz-Modus betrieben werden. Servos anderer Hersteller unterstiitzen
den DG: 285-Hz-Modus oftmals nicht. Wahlen Sie in diesem Fall die rich-
tige Servo-Ansteuerfrequenz gemaRl den Herstellerangaben. Bewegen Sie
den Cursor auf "Servo Type" und driicken Sie die [Enter] Taste. Wahlen Sie
dann den Servotyp mit der Taste [A/+] oder [V /-]. Wenn "EXECUTE: Enter
(1sec)" angezeigt wird, driicken Sie die [Enter] Taste fiir etwa 1 Sekunde,
um den Vorgang abzuschlief3en.

Einstellbereich: AN:70Hz/ DG:95Hz/ DG:140Hz/ DG:760us / DG:285Hz
Werkseinstellung: DG:285Hz | AN=Analog / DG=Digital

AWARNUNG

Der Servotyp-Parameter im CGY760R MUSS mit dem Typ des von
lhnen verwendeten Servos iibereinstimmen. Eine falsche Einstel-
lung kann den CGY760R oder das Servo beschadigen. Eine falsche
Einstellung kann auch zu einem Kontrollverlust wahrend des Flug-
es fiihren.

(4) SWASH Type (Taumelscheibentyp) ElinRras

Bewegen Sie den Cursor auf "SWASH Type" und driicken Sie die [Enter]
Taste. Wahlen Sie den Taumelscheibentyp mit der Taste [A/+] oder [V /-].
Wenn "EXECUTE: Enter (1sec)" angezeigt wird, driicken Sie die [Enter]
Taste fir etwa 1 Sekunde, um den Vorgangabzuschlief3en.

Einstellbereich: H-1/ H3-120/ H3-140/ H3-90/ H4-00/ H4-45
Werkseinstellung: H3-120

AWARNUNG

Alle Taumelscheibenparameter werden zuriickgesetzt, wenn der
Taumelscheibentyp geédndert wird. Nachdem Sie den Taumelschei-
bentyp gedndert haben, fahren Sie bitte erneut mit dem gesamten
Setup-Vorgang fort, bevor Sie versuchen, das Modell zu fliegen.

AY
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Pt LLLL

Servo Dir #

A (5) Servo Dir #: Servo Laufrichtung #
Durch verschiedene Servokombinationen wird in elektronischen CCPM-
Modellen (eCCPM) die richtige Taumelscheibenansteuerung erzeugt. Im
H3-xx Taumelscheiben Mode werden drei Richtungen der Taumelscheiben-
servos durch Driicken der Taste [ A/+] oder [ ¥ /-] gedndert. Wahlen Sie die
Kombinationsnummer, mit der sich die Taumelscheibe bei Pitch waagerecht
auf und ab bewegt. Es gibt 8 Kombinationsmdglichkeiten fiir den H3-xx
Mode. Im Mode H4-xx gibt es 16 Kombinationsmdglichkeiten. Nach Auswahl
der Kombinationsnummer werden die Parameter fur das Roll-, Nick-, Pitch-
und 2. Nickservo automatisch eingestellt.
Hinweis: Gelegentlich sind die Roll- und Nicklaufrichtungen umgekehrt,
obwohl die Pitchrichtung korrekt ist. Verwenden Sie in diesem Fall den Pa-
rameter "SWS.Dir", um dies zu korrigieren.
Aus 1/5 v
R ) H1 oder H3 SWH. BASIC 2/5 H4
[SWH. ERSIC] 245 [SWH. ERSIC] 245
AIL.Mtr +8 AIL.Mtr +a
ELE.Mtr +8 ELE.Mtr +a
FIT.Htr +H FIT.Htr +@
ELEZ. Mt +d
W l *= <P Nach 3/5 aus jeder Cursor Position
RIL.Ntr __cBY (6)4IL, ELE, PIT. Ntr:
# ¢ Servo Neutralpunkte
_ AIL.Mtr ELE.Mtr
ELE. Mt +H
FIT.Htr ELEZ.Mtr
? ¢ Verwenden Sie die Taste [A/+] oder [¥V/-], um die neutrale
PIT PP Ppsition des Taumelgcheibenservgs (Roll, Nick, Eitch, 2.Nic!<)
einzustellen. Der 2.Nick (ELE2) wird nur angezeigt, wenn die
w ¢ Taumelscheibe H4-xx ist.
_ Einstellbereich: +240 ~ -240 Werkseinstellung: 0
ELEE Mt +H

w i L ELE.2 wird nur angezeigt bei

Taumelscheibentyp H4-xx

5. BASIC EINSTELLUNGEN




Aus 2/5 * *
H

* Die Einstellung "C #" kann fiir jeden Flugzustand eingestellt
werden.
1. Bewegen Sie den Cursor auf "C #" und driicken Sie die

(8) SWS. Rate: Ausschlagswerte BT

S8 %

D SWH. BASIC 3/5 Taste [Enter]. Wahlen Sie mit der Taste [A/+] oder [V /-]
[SWH. ERSIC] 35 den Flugzustand "C #" und driicken Sie die Taste [Enter].
SWS.Dir AIL + 2. Stellen Sie als nachstes den Wert mit der Taste [ A/+] oder
SWS.0ir ELE + [V/-] fur den ausgewahlten Flugzustand ein. Wenn Sie
SWE.Dir FIT + fertig sind, driicken Sie die [Enter] Taste, um den Einstel-
SWS.Rate Cl1 S | lungsmodus zu verlassen.
FIT.Rate Cl 5Sdx
: ] > ] - >
Nach 4/5 aus jeder S
Cursor Position
(sws.oir AIL (7) SWS. Dir: Taumelscheiben Laufrichtung
Sus.oir AIL
m Ay
. SWs.0ir FIT
o (sw=s.oir ELE " — " " n ;
> Hier wird die Laufrichtung fiir Roll, Nick und Pitch fes-
% ﬁ + tgelegt. Bei jedem Driicken der Taste [A/+] oder [V /-]
m (sw=s.oir PIT kehrt sich die Laufrichtung um.
Z
(72}
m
- (sw=.Rate B Sax)
c A
4
®
m
4

Mit Swash Rate werden die Ausschlagswerte an der Taumelscheibe festge-
legt, damit der CGY760R die Werte fir Kompensationen und Empfindlich-
keit berechnen kann. Dieser Wert stellt nicht den maximalen Ausschlag dar,
sondern zeigt dem Gyro einen bekannten Punkt der Geometrie. Beachten
Sie, dass der Einstellwert sowohl fiir Roll als auch fir Nick gilt. Verwenden
Sie die Taste [A/+] oder [ ¥ /-], um eine Einstellung vorzunehmen.

Dual Rate Werte auf 100 setzen!

Grundwerte fiir Pitch
*800 size — 10°

*700 size — 9°

*600 - 550 size — 8°
*500 size — 7°

*450 and below- 6°

Einstellbereich: 0 ~100% Werkseinstellung: 50%

AY
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[PIT.HatE

CiET)

A

Aus 3/5

‘3  SWH. BASIC 4/5

(9) PIT. Rate: Pitchweg

Dieser Parameter legt den Pitchweg fest. Wir empfehlen fiir 3D-, Sport-
und F3C-Helis Pitchwerte von +/-10° bis +/-12°. Wahlen Sie die gew(in-
schten Werte mit der Taste [A/+] oder [V /].

Einstellbereich: 0 ~100 Werkseinstellung: 50%

(10) SWS. Ring

[SWH. BASIC] 45

SWS.Rind Cl 138x In diesem Men( wird der maximale mechanische Tau-

Aad. D HMORMAL | | melscheibenweg festgelegt, um ein mechanisches Block-

EGY.Dir NORMAL | | g lesigelegl, _ !

STE.Dir AIL Rt ieren der Servos im Endausschlag zu verhindern. Wahlen

STE.Dir ELE Ek Sie die gewiinschten Werte mit der Taste [A/+] oder [V /-].
: Einstellbereich: 50 ~100% Werkseinstellung: 130%

M

Nach 5/5 aus jeder
Cursor Position

SWE.Ring 130 % . 5 g
[ . ] (11) AGy. Dir: Roll Gyro Wirkrichtung
* + EGy. Dir: Nick Gyro Wirkrichtung
AGY.Dir HORMAL AGY.Di-
% + In diesem Meni wird die Kreiselwirkrichtung fir Roll &

EGY.Dir

HORMAL Nick festgelegt. Nehmen Sie das Modell und rollen Sie

A

es nach links. Der CGY760R muss einen Taumelschei-
benausschlag nach rechts erzeugen. Erfolgt ein Auss-
chlag nach links, muss die Wirkrichtung gedndert werden.
Fur die Nick-Funktion muss ebenfalls die korrekte Lau-
frichtung auf die gleiche Weise gepruft und eingestellt
werden. Wenn der CGY760R in die falsche Richtung
ausgleicht, muss die Korrekturrichtung durch einmaliges
Driicken der Taste [ A/+] oder [ ¥/-] umgekehrt werden.

AWARNUNG

Uberpriifen Sie unbedingt VOR dem Flug, ob die Wirkrichtung des
CGY760R korrekt eingestellt ist! Andernfalls kann das Modell sofort nach
bzw. beim Abheben aufRer Kontrolle geraten!

5. BASIC EINSTELLUNGEN




A Y

STE.Dir AIL F: ]

A

\4

(12) STK. Dir AIL: Roll-Kalibrierung IGERIaIN

Wahlen Sie "STK. Dir AIL" und driicken Sie die [Enter] Taste. Wenn "EX-
ECUTE: Enter (1sec)" angezeigt wird, den Rollknippel ganz nach rechts
bewegen und gleichzeitig die [Enter] Taste fir 1 Sekunde driicken, um den
Vorgang abzuschlieRen.

STE.Dir ELE [Ek]

(13) STK. Dir ELE: Nick-Kalibrierung

Wahlen Sie "STK. Dir ELE" und drlcken Sie die [Enter] Taste. Wenn "EX-
ECUTE: Enter (1sec)" angezeigt wird, den Nickkniippel ganz nach hinten
ziehen und gleichzeitig die [Enter] Taste fiur 1 Sekunde dricken, um den
Vorgang abzuschlieRen.

powered by

(14) Pit. High: Pitch Maximum

In diesem Meni wird das Pitch-Maximum kalibriert. Wahlen Sie "Pit. High"
und driicken Sie die [Enter] Taste, um in den Einstellungsmodus zu ge-
langen, "EXECUTE: Enter (1s)" wird angezeigt. Bewegen und halten Sie
den Pitch-Knuppel ganz nach oben und driicken Sie gleichzeitig die [Enter]
Taste flir ca. 1 Sekunde.

Vergewissern Sie sich, dass Sie die Roll- und Nick-Kalibrierung korrekt
durchgefiihrt worden ist. Fliihren Sie diese Vorgange erneut aus, wenn Sie
Veranderungen an den Laufrichtungen vorgenommen haben.

NIONNTI3LSNIZ DISVE 'S

A

(15) Pit. Zero: Pitch Mitte I

In diesem Menu wird die Pitch-Mitte kalibriert. Wahlen Sie "Pit. Zero" und
driicken Sie die [Enter] Taste, um in den Einstellungsmodus zu gelangen,
"EXECUTE: Enter (1s)" wird angezeigt. Bewegen und halten Sie den
Pitch-KnUppel in der Mitelposition und driicken Sie gleichzeitig die [Enter]
Taste flr ca. 1 Sekunde.

(16) Pit. Low: Pitch Minimum

In diesem Menl wird das Pitch-Minimum kalibriert. Wahlen Sie "Pit. Low"

\

A:us e v und driicken Sie die [Enter] Taste, um in den Einstellungsmodus zu gelan-
> SWH. BASIC 5/5 gen, "EXECUTE: Enter (1s)" wird angezeigt. Bewegen und halten Sie den
[SWH, EFS 1] 5.5 Pitch-Knuppel ganz nach unten und driicken Sie gleichzeitig die [Enter]
EitaHiTIh 110@ Taste fir ca. 1 Sekunde.
Fit.Zero 1526
FitalLaow 1948

5. BASIC EINSTELLUNGEN

\

Nach 1/5 aus jeder
Cursor Position

Zum Menii Titel
SWH BASIC 1/5

Vergessen Sie nicht die Parameter "Pit.High", "Pit Zero" und "Pit Low"
korrekt einzustellen.
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FLT TUNE MENU (Flugeinstellungen)

Dieses Menii dient zur Einstellung der Steuerwirksamkeit der Roll- und Nick Funktion am Modell.

Aus 1/3
:.> FLT. TUNE 2/3
vaua Von "HP.Auth." aus [FL T. TLIHE It
Von 3/3 - FLT. Tune 3/3 Cht.AuthAIL Ol 43 %
; cht.AuthELE Gl 4@8%
EXFO. Cl -2@%
FLT. TUNE 1/3 FLT.St4d1 Cl +58n
FLT. TUHE] 143
Ease Gain 18@x% D | = H
cWiC.Fit C1 388 -5 H = Nach 3/3 aus jeder Cursor Position
(cnt. AutkAIL 48 x|
A : A (3) Cnt. AuthAIL: Einsatzpunkt max. Rollrate
Y
Nach 2/3 aus jeder Mit dieser Funktion wird bei der Roll-Funktion festgelegt, ab welchem Punkt
v __ der Kreisel versucht die eingestellte, maximale Rollrate zu erreichen. Je héher
o Baze Gain  PEEx der Wert, desto friiher setzt die Beschleunigung beim Kniippelausschlag ein. E
E A (1) Base. Gain: Grundempﬁmllichkeit Bei zu hohen We[ten bewegt SICh das Modgll ruckartig. Zg niedrige Werte las- o
7 sen das Modell trage und unprazise erscheinen. Werte zwischen Z
o Wenn in der Funktion [RotHd.GN] die Kanale fir die Empfindlichkeitsrege- 20 bis 60% haben sich in der Praxis bewahrt. 3
m :cun?\lal;f INHRgelzlsetzt S|r|1|d‘, eﬁolgt dl'\ej1 E|r.1.stZeIIung‘der Iil(relselempflrllldllcr;]kelt Einstellbereich: 0 ~ 100% d
> tr Nick und Ro manuell in diesem Men(. Zum Einstellen des gewlinsc tgn Werkseinstellung: Cnt. AuthAIL = 40% -
) Wertes verwenden Sie die Taste [A/+] oder [V/-]. Auf 100 gesetzt, zeigt 7))
H GPB-1 einen Wert von 100% an. Falls ene hthere Empfindlichkeit benétigt =
- wird, kann der Wert erhéht werden. Hinweis: Bei Verwendung eines w
E 6-Kanal Senders entspricht "Base Gain" "Rotor Head Gain" und kann manu- o
Z ell am Gyro (statt Gber den Sender) eingestellt werden. v 2
ﬁ?, Einstellbereich: 0 ~ 150% Werkseinstellung: 100% (ent.AutreLE 46 %) o
- o)

A (4) Cnt. AuthELE: Einsatzpunkt max. Nickrate

Cht.AUtRELE 48 %

v Mit dieser Funktion wird bei der Nick-Funktion festgelegt, ab welchem Punkt
der Kreisel versucht die eingestellte, maximale Nickrate zu erreichen. Je héher

=Y 388 <.z ) der Wert, desto friiher setzt die Beschleunigung beim Kniippelausschlag ein.
A Bei zu hohen Werten bewegt sich das Modell ruckartig. Zu niedrige Werte las-

(2 ) CYC. Rt: Max. Nick- & Rollrate sen das Modell trdge und unprazise erscheinen. Werte zwischen
20 bis 60% haben sich in der Praxis bewahrt.

Einstellbereich: 0 ~ 100%
Werkseinstellung: Cnt. AuthELE = 40%

In diesem Meni wird die maximale Nick- & Rollrate (Drehgeschwindigkeit)
eingestellt. Der maximal erreichbare Wert hangt vom Modell ab. Flip- und
Rollraten werden als ein gemeinsamer Parameter eingestellt mit der Taste
[A/+] oder [V /-].

Einstellbereich: 10 ~ 500d/s Werkseinstellung: 300d/s
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(5) EXPO.: Exponential

Durch die Eingabe negativer Expo-Werte, ist das Steuerverhalten des
Modells im Bereich der Mittelstellung des Knlppels weicher. Positive Werte
machen das Ansprechverhalten aggressiver. Der Endausschlag verandert
sich durch Expo nicht. Im Sender eingestellte Expo-Werte addieren oder
subtrahieren sich.

Einstellbereich: -100 ~ 0 ~ +100% Werkseinstellung: -20%

(FLT.Stm1 +56 - |
A

V:)n 2/3 v

(6) FLT. Styl: Flugstil

Werden die Werte in dieser Funktion erhéht, erhalt das Modell ein roboterar-
tiges Verhalten. Der Pilot gewinnt den Eindruck, dass das Modell in der jew-
eils gesteuerten Position einrastet. Insgesamt fuhlt sich das Modell praziser
an. Geringere Werte lassen das Steuerverhalten des Modells flissiger und
weicher erscheinen.

Einstellbereich: FLT. Styl =0~100n
Werkseinstellung: FLT. Styl =50n

+-»FLT. TUNE screen 3/3

FLT. TUHE] 33
ELE. CamF 5K
HF . ALtk 5

Hinweis: Damit die nachfolgende Nick-Kompensation
wirksam arbeitet, missen die Parameter "Pit.High", "Pit
Zero" und "Pit Low" korrekt eingestellt werden.

=) Nach 1/3 aus jeder
Cursor Position

A Y

powered by

A

(7) ELE. Comp: Nick Vorkompensation

Modelle mit im Uhrzeigersinn drehendem Rotorsystem neigen bei Pitch-Maxi-
mum dazu, die Nase hoch zu nehmen. Bei Pitch-Minimum hingegen senkt sich
die Nase. Linksdrehende Systeme verhalten sich exakt umgekehrt. Im Nor-
malfall wird dieses Verhalten durch den CGY760R kompensiert. In speziellen
Fallen (groRe, schwere Rotorblatter) kann es Sinn machen, diesem Verhalten
durch Vorkompensation entgegenzuwirken.

Einstellbereich: 0 ~100% Werkseinstellung: 0%

HF .« AUtk =
(8) HP. Auth.: Ansprechverhalten Hi Pitch

Wenn die Rotorblatter einen hohen Anstellwinkel haben, verringert sich die
Steuerwirkung im Flug. Um auch bei hohen Anstellwinkeln die gleiche Steuer-
wirksamkeit zu erzielen, kann diese Funktion aktiviert werden. So kann ein lin-
eares Steuerverhalten unabhangig von Anstellwinkel des Rotorblattes erreicht
werden. Bei Hubschraubern mit direkter CCPM Anlenkung, wird zusatzlich die
Flugstabilitat erhoht. Beim Einstellen sehr hoher Werte, flhlt sich das Modell
bei hohen Pitchwerten deutlich aggressiver als im Schwebe-/Normalflug an.

Einstellbereich: 0 ~100% Werkseinstellung: HP. Auth = 0%

Zum Menii Titel FLT. TUNE 1/3

5. BASIC EINSTELLUNGEN




RUD BASIC MENU (Heckrotor)

Von2/2 .a Aus "Work Mode." von
RUD. BASIC 2/2

\4 ; RUD. BASIC 1/2
IRUD. ERSIC] 1.2

serwe THRe DG: 1528

Guro Dir NORMAL Al —> I8 >

SrwaLimit 18@ =

Srwalimit v 186 % :

v AWARNUNG
Nach 212 aus jeder Der Servotyp-Parameter im CGY760R MUSS mit dem

Typ des von lhnen verwendeten Servos libereinstim-
men. Eine falsche Einstellung kann den CGY760R
oder das Servo beschadigen. Eine falsche Einstel-

lung kann auch zu einem Kontrollverlust wahrend
V des Fluges fiihren.
EINSTELLUNGEN AM SENDER DG: 1526

In diesem Menu werden die Grundeinstellungen firr die Kreiselstabilisierung des Heckrotors vorgenommen.

>

L

(1) Servo Type BEEETTEN: 150

Wahlen Sie hier den Typ des verwendeten Heckrotorservos. Wahlen Sie
zwischen den Werten DG1520, DG760 oder Analog, "EXECUTE: Enter (1s)"
wird angezeigt. Driicken Sie die [Enter] Taste fiir ca. 1 Sekunde um den Vor-
gang abzuschlieRen.

Einstellbereich: Analog / DG:1520 / DG760

Werkseinstellung: DG:1520

DG 1520: BLS254, BLS257, S9254, S9257

DG 760: BLS276SV, BLS251SB, BLS251, $9256, S9251

5. BASIC EINSTELLUNGEN
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(2) Gyro. Dir: Kreisel Wirkrichtung B2 HORHAL

In diesem Menu wird die Kreiselwirkrichtung fiir den Heckrotor festgelegt.
Nehmen Sie das Modell am Rotorkopf und drehen Sie es entgegen dem
Uhrzeigersinn. Der CGY760R muss einen Heckrotorausschlag im Uhr-
zeigersinn erzeugen. Erfolgt ein Ausschlag entgegen dem Uhrzeigersinn,
muss die Wirkrichtung geandert werden. Wahlen Sie die gewlinschte Rich-
tung mit der Taste [A/+] oder [V /-].

Einstellbereich: Normal / Reverse Werkseinstellung: Normal

* Bitte beachten Sie, dass dies nur temporare Einstellungen sind. Die endgliltigen
Werte werden wahrend des Fluges ermittelt. V
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(srv.Limia 10609 RUD. BASIC 2/2

A (3) Srv. Limit: Max. mechanischer Servoweg [EENRIIE R = [FOD, EACLCH 2.2
Work Mode CMT

Wahrend der Sv.Limit Parameter gedffnet ist, ist die Kreiselwirkung DEAKTIV- e

IERT! Verlassen Sie das Menl, BEVOR Sie das Modell starten! Priifen Sie vor

jedem Flug, ob die Kreiselwirkung aktiv ist! In diesem Menu wird der maximale

mechanische Weg der Heckrotoranlenkung festgelegt. Fir die bestmdgliche Per- -

formance empfehlen wir, den Wert fir beide Richtungen auf 100% zu setzen und * * :.) Nach 1/2 aus jeder Cursor Position

das Servohorn und die Anlenkung entsprechend im Modell mechanisch anzu- Work Hods

passen. Kleinere Korrekturen kénnen anschlieend in diesem Menl angepasst n

werden. Werte zwischen 90% und 110% sind innerhalb der Toleranz. Bewegen (4) Work Mode: Gyro Mode

Sie den HeckrotqunUppeI in die linke bzw. rechte Endposition und passen Sie In diesem Menii wird der Betriebsmode des Kreisels festgelegt, CMT, Nor-

den Servoweg mit der Taste [A/+] oder [V/-] an. Das Servo und das Gestange mal oder AVCS stehen zur Auswahl. Bei CMT kann der Mode (Normal oder

dirfen nicht mechanisch blockieren! AVCS) iiber den Sender gewahlt werden. Wéhlen Sie die gewiinschte Op-
o tion mit der Taste [A/+] oder [V /-]. Z
vy) Einstellbereich: CMT / Normal / AVCS  Werkseinstellung: CMT g
7 z
o |
m M =
> Zum Menii Titel RUD. BASIC 1/2 =
(7)) (72)
= 2
L o
= )

<

® o
m o
4 0

AWARNUNG

Wenn Sie den CGY760R zum ersten Mal verwenden oder wenn Sie
mechanische Anderungen vornehmen, bei denen der Ausschlag
verandert wird, miissen Sie die Servo Endausschlage erneut tiber-
priifen, um ein mechanisches Verbiegen des Gestédnges zu verhin-
dern.
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GOV BASIC MENU (Drehzahlregler) - nur mit optionalem Zubehor

In diesem Meni werden die Grundeinstellungen fiir den Drehzahlregler vorgenommen. Die Parameter im A v
Meni Servolimit missen zuvor gesetzt werden.

A (3) Pole Num.: Anzahl Pole
Dieser Parameter wird verwendet, wenn die Drehzahl direkt an der Phase
Von 6/6 += == Aus "SBUS2 rpm Slot" von Hinweis: Wenn Sie die Reglerfunktion verwen- eines Brushless-Motors abgegrifien wird. Geben Sie die Anzahl der Mo-
v ; GOV. BASIC 6/6 g%r;er;ueﬁ?;\efg:nlfarameter v (eI 2e torpole geméaR den Angaben des Motorherstellers ein. Bei Verwendung
GOV. BASIC 1/6 Hinweis: Nach Montage der Vergaseranlenkung von anderen I.Drehz.ahlsensgren, stets die Anzahl der Pole auf 2p setzen.
GOV, ERGIC) 15 TINES s GET PR meier S Lk Bt HINWEIS: Beim Einsatz mlt.Verbr.ennungsmotoren, muss der Paramater
JrT—— acT Setting" eingestellt werden. auf 2p gesetzt werden. Der Signaleingang am CGY760R darf zwischen 0,0
Gear RItic S.00t - 3,0V betragen. Hohere Spannungen kénnen den CGY760R irreparabel
Fol2 HMHuma Z2e zerstoren.
serve Toee Analos D C= Einstellbereich: 2 ~24P Werkseinstellung: 2P

t

= =) Nach 2/6 aus jeder Cursor Position

(S GowErnor ACT (4) Servo T:Vpe serwo THRE E
E A (1) Governor: Governor active EENEEE Wiahlen Sie mit der Taste [A/+] oder [V /-] den Servotyp fiir das Gasservo g
%’ Aktivieren Sie den Governor Mode des CGY760R. Die Werkseinstellung aus. Digital-Servos bieten die hochste Auflosung. 3
m ist "ACT (aktiv)". Wenn Sie keinen Governor verwenden méchten, wahlen Einstellbereich: Analog / DG:1520  Werkseinstellug: Analog o
— Sie "INH (deaktiviert)". o
z ( ) AWARNUNG =
Einstellbereich: ACT (Active) / INH (deaktiviert) Werkseinstell :ACT . .
o | instelibereie (Active) (deaktiviert) el Der Servotyp-Parameter im CGY760R MUSS mit dem Typ des von Z
P lhnen verwendeten Servos libereinstimmen. Eine falsche Einstellung w
E kann den CGY760R oder das Servo beschédigen. Eine falsche Einstel- o
=z v lung kann auch zu einem Kontrollverlust wahrend des Fluges fiihren. )
® Gear Fatic EEMEEt g
m 5
F4 A (2) Gear Ratio: .
Geben Sie mit der Taste [ A/+] oder [ V/-] die Getriebelibersetzung ein. Von 1/6
| ]
Einstellbereich: 1.00 ~50.00t Werkseinstellung: 8.00t > GOV. BASIC 2/6
EPAGHE 2 zc| AACHTUNG
RFM S2t = GuOFF .
Stick =w oM 2368 % Hohe Rotorkopfdrehzahlen verursachen eine hohe
Notes: OMSOFF S mn Belastung an den Rotorblattern und am Rotorkopf.
* Wenn das Ubersetzungsverhaltnis Motor- . Fi"t‘ﬂ . BAT FoE Uberschreiten Sie NIEMALS die maximal zuldssige Ro-
nicht richtig eingestellt ist, sind die Ritzel aupml ey H T
Sollgeschwindigkeit und die tatsach- N2 H P .
liche Motordrehzahl unterschiedlich. H
« Das Ubersetzungsverhaltnis sollte in :
der Betriebsanleitung des Hubschrau- . .
bers angegeben sein. Falls nicht, be- Nach 3/6 aus jeder Cursor Position
rechnen Sie die Getriebeubersetzung Getriebeiibersetzung = N1/N2
wie folgt: Ab der 3. Stelle hinter dem Komma (rPM set 1 EEE rem | RPM set zEEEren | FRM zet = IFEEEE e
V muss das Ergebnis gerundet werden.
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A ALY
(5) RPM set.: Drehzahl onsoFF s I

Einstellung der Rotorkopfdrehzahl. Die Kopfdrehzahl wird errechnet aus der A (7) ON/OFF sw.: Governor on/off Schalter =TI L1H
Motordrehzahl und der Getriebelibersetzung. Wenn die Drehzahl mit der Regler
Mixerfunktion am Sender eingestellt wird, muss zuerst die Anzeige 1-2-3 von

Mit diesem Parameter kann der Benutzer den Regler iber einen Schalter
"RPM Set" mit dem Sender kalibriert werden. am Sender ein- oder ausschalten. Wahlen Sie INH, wenn Sie diese Funk-
tion nicht verwenden mdéchten.

Einstellbereich: Aus /700 ~ 4,000 rpm Werkseinstellung:: 1,000 rpm

* Drehzahlen unter 1.000 rpm werden im Menii "Low. Revo" im Governor on/off mit Schalter
"GOV. EXPERT" Menii eingestellt. Wahlen Sie mit "GOV sw channel" im "SBUS BASIC"-Menii den
ON/OFF-Schalterkanal.
V Wenn Sie den Schalter auf ON stellen, wird der Governor eingeschaltet
oder aktiviert.
[ Erisk su DFFJ « Schalter auf ON, Motor lauft bei 60% oder mehr der
A (6) Stick sw.: Stick Schalter ENTIETEN G T eingestellten Geschwindigkeit >>> AN
o Der Drehzahlregler kann Uber den Gasknulppel-Positionsschalter aktiviert * Gashebel auf Minimum >>> AN Der Governor kann iiber den =
W werden. Bewegen Sie den Cursor auf "Stick SW", "EXECUTE: Enter (1s)" wird V * Schalter auf OFF >>> AUS Schalter aktiviert werden W
> angezeigt. Bewegen und halten Sie den Pitch-Knlippel in der gewlnschten g
(7] Position und driicken Sie gleichzeitig die [Enter] Taste fiir ca. 1 Sekunde. Der (onsore sw OH FEV] Wenn Sie den Schalter aktivieren, kann die Wirkrich- 5
(@) Stickschalter ist immer aktiviert, wenn der "ON/OFF sw" auf "INH" steht oder % + tung des Schalters mit der Taste [A/+] oder [V /-] j
m der "Governor ON/OFF"-Schalter nicht durch die S.BUS-Einstellung eingestellt gewahlt werden (NORM / REV). w
Zz ist. (AT Frs s | =
5 A 2
o (8) BAT F/S: Batterie Fail Safe EREZS THH T
E Governor Steuerung durch den Gaskniippel-Positionsschalter Wenn die Empfangerspannung gleich oder kleiner dem Wert "BFS. Volt" o
=z Die Daten sind so eingestellt, dass der (Governor Einsatzpunkt) im Menii "GOV EXPERT" wird, wird die Batterie Fail Safe Funktion ak- 2
@ Regler mit der Gashebelposition des Sen- tiviert. Die Reglerfunktion wird ausgeschaltet und das Gasservo fahrt auf ()
m ders ein- und ausgeschaltet werden kann. L " .
Z Im Folgenden wird diese Funktion beschrieben. Eingestelite die eingestellte Position. ©
Geschwindigkeit v
» Gasknuppel Uber Einsatzpunkt und mehr als ) - ) — -
60% der eingestellten Drehzahl. >>> AN Der Steuerkniippel (BAT Frs ACTEME=: | | Wenn Batterie Fail Safe aktiviert ist, werden Optionen zum
* Dies istder Einstellwert aus *(9) Gov. On. Revos: Gouvermor B e bei A Nach erfolgreicher Einstellen der Gasservoposition angezeigt. Die Einstel-
ON revolution setting® 100% 60% des Drehzahiwerts. Einstellung erscheint | |ungsmethode ist die gleiche wie bei "Stick sw".
* Gaskniippel auf Einsatzpunkt oder héher " im Display.
>>> AN

* Die Position des Gaskniippels liegt unter dem Wenn die Batteriespannung fiir ca. 3 Sekunden unter der eingestellten Span-

Einsatzpunkt. >>> AUS , Einsatzpunkt oder niedriger nungswert "Batterie F / S" liegt, leuchtet die Gx (Gyro) LED des CGY 760R rot.
™ 0% Wenn "Battery F / S" in "GOV BASIC" auf "ACT" gestellt ist, wird das Servo auf

(AUS im Leerlauf) die in "Battery F / S" eingestellte Gasposition gefahren.
Idle Up Wenn der Gashebel auf Minimum gezogen wird, wird die Funktion "Batterie F /
: ) o ) o . S" voriibergehend deaktiviert. Nach 30 Sekunden ist die "Battery F / S"-Funktion
SN €D EEEUIE LIn (LD L EeiErs [t it 610 ERepesiian Us3r e [Hhesle il jedoch wieder aktiv und fahrt das Servo in die eingestellte Gasposition. Wenn
liegt (Werkseinstellung: 30%), bleibt der Regler auch dann eingeschaltet, wenn der "Batterie F / S" anspricht, landen Sie UNVERZUGLICH und suchen Sie den

Steuerknlippel ganz nach unten gezogen wird.

\l \J

Fehler bzw. laden Sie lhren Akku.
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Von 2/6

D o GOV. BASIC 3/6

Von 3/6 v

13  GOV.BASIC 4/6

AWARNUNG

Wenn Sie den CGY760R zum ersten Mal verwenden oder wenn Sie
mechanische Anderungen vornehmen, bei denen der Ausschlag
verandert wird, miissen Sie die Servo Endausschlédge erneut iiber-

GOV . BRS IC] 346 priifen, um ein mechanisches Verbiegen des Gestanges zu verhindern.
Lim.S2t Id SET
Lim.Sat Hi SET
Limit Test Idle HIGH

(9) Lim. set: Max. mechanischer Servoweg

Lim.S2t Id SET

Lim.S2t Hi

In diesem Menl wird der maximale mechanische Weg
der Vergaseranlenkung festgelegt. Diese Einstellung ist
Grundvoraussetzung fiir einen stérungsfreien Betrieb des
Drehzahlreglers.

.
=J» Nach 4/6 aus jeder
Cursor Position
Lim.S2t Id

A

Einstellung max. mechanischer Servoweg :

Bewegen Sie den Gaskniippel auf Pitch Minimum. Wahlen Sie [Lim. Set
1d] und driicken Sie [Enter], "EXECUTE: Enter (1sec)" erscheint. Driicken
Sie die [Enter] Taste fir ca. 1 Sekunde, der Cursor springt auf "Lim. Set
IHi". Bewegen Sie den Gasknippel auf Pitch Maximum und driicken Sie
die [Enter] Taste fiir ca. 1 Sekunde. Wenn die Werte nicht zulassig sind
(Servoweg kleiner 50%), erscheint "Err" im Display. Uberpriifen Sie die
Sendereinstellungen und wiederholen Sie den Vorgang.

\d

(Limit Test BN HIGH )

A (10) Limit Test: Test der Endausschlige INEITEEE HIGH

Uberpriifen Sie den eingestellten Grenzwert. Bewegen Sie den Cursor mit der
Taste [A/+] oder [¥/-] auf "LIMIT Test Idle" und driicken Sie [Enter], um das
Servo Endausschlag zu bewegen. "END" wird auf dem Bildschirm angezeigt.
Wahlen Sie "LIMIT Test HIGH" fir die Vollgasposition.

* Die Einstellung "C1" kann fir jeden Flugzustand eingestellt werden.

Condi 476 1. Bewegen Sie den Cursor mit der Taste [A/+] oder [V /-] auf "C #"

JEPR—— Hitro und driicken Sie [Enter], um in den Auswahlmodus zu gelangen.
GoOW.G3in Cl 4@ Wabhlen Sie mit der Taste [ A/+] oder [ ¥ /-] die Flugzustandsnum-
L Lmt.L reEm Cl 25% mer "C #" und driicken Sie [Enter].

L Lmt.H rem C1 45 | 2. Wahlen Sie als néchstes die Parameter mit der Taste [ A /+]
oder [V /-] und driicken Sie [Enter], um den Einstellungsmodus

aufzurufen. Verwenden Sie die Taste [ A/+] oder [V /-], um die

:) Nach 5/6 aus jeder  Einstellungswerte zu &ndern. Wenn Sie fertig sind, driicken Sie
Cursor Position [Enter], um den Einstellungsmodus zu verlassen.

powered by
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senseTH9E Mitro
(SR (10) SenseTyp: Sensor Typ

Wabhlen Sie den eingesetzten Sensor:

* Nitro (BPS-1 Riickwand-Magnet)

* 1:1 Magnet (Magnet sitzt in einem Teil, dass die gleiche Drehzahl wie
die Hauptrotorwelle hat)

» HPoleEP (Fur Elektromotoren mit 8 oder mehr Polen)

* LPoleEP (Fur Elektromotoren mit 6 oder weniger Polen)

EEPB] cond |
A (12) GOV Gain: Governor Empfindlichkeit

(Gov.Gain

Regelempfindlichkeit, bei zu geringen Werten erfolgt die Drehzahlre-
gelung zu langsam, bei zu hohen Werten beginnt das Gasservo sich
aufzuschwingen.

Einstellbereich: 1 ~100%
Werkseinstellung: Middle=40%, Moderate=30%, Quick=60%, Silent= 10%

\4
(L LmtaL rem 25x |EE

(L Lmt.H rem 45 |
A (13) L Lmt. Hov / Idle: Gas-Minimum Limit

L Lmt.L FFEmM M 25% I L Lvt.H rEm 45

Das Gas-Minimum-Limit legt die niedrigste Vergasereinstellung fest,
die der Governor im Falle einer Uberdrehzahl ansteuern kann. Wird
der Wert zu niedrig angesetzt, kann der Motor ggf. stehen bleiben oder
er dreht nicht schnell genug hoch fiir die nachste Pitch-Veranderung.
Wird der Wert zu hoch angesetzt, kann der Governor die Drehzahl
nicht genugend absenken, wenn die Rotorblatter ohne Last drehen.

L Lmt. Hov: fiir Drehzahlen von 700-1.400U/min
L Lmt. Idle: fiir Drehzahlen von 1.701-4.000U/min

Einstellbereich: L Lmt. Hov =0 ~ 80%, L Lmt. Idle =10 ~ 80%
Y Werkseinstellung: L Lmt. Hov = 25%, L Lmt. Idle = 45%

5. BASIC EINSTELLUNGEN
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) Rev. Sensor: Sensor Test

In diesem Meni wird die Feldstarke des Sensor-Mag-
neten geprift. Die Anzeige fiir diesen Test befindet sich
D GOV. BASIC 5/6 in: GOV BASIC 5/6. Um den Sensor zu testen, starten
EREEEE =6 Sie den Motor NICHT. Stattdessen den Motor von Hand
[ B Bowm oder mit einem Starter drehen. Um ein versehentliches
Zinden des Motors zu verhindern, verwenden Sie beim
Drehen des Motors KEINEN Glihkerzenstecker.

Der Zahlenwert auf der linken Seite im Display ist der

Von 4/6

. aktuelle Wert. Die rechte Seite des Displays zeigt den
maximalen Sensorwert an. Der Pegel muss fir einen
Nach 6/6 korrekten Reglerbetrieb mehr als 60% betragen. Wenn

der Ruckplattensensor verwendet wird, variiert der Sig-
nalpegel des Rickplattensensors in Abhangigkeit von
Von 5/6 der Rotationsgeschwindigkeit (3.000 U/min oder mehr
. sind zur Erkennung erforderlich).

=:pGOV. BASIC screen 6/6
[GOY, BRSIC [=Fd -]

sEUsz rem out  IHH
SEUSZ FEm Slot Z2h

Mit der Telemetriefunktion kann die Drehzahl auf dem Display
des Senders angezeigt werden. Um die Anzeige anzeigen zu
kénnen, aktivieren Sie den Telemetrie-Drehzahlsensor (SBS-
01RM) am Sender und stellen das Ubersetzungsverhéltnis auf
1.00 ein.

Hinweis: Diese Funktion kann nicht verwendet werden, mit
der Ubertragungsart FASSTest 12CH.

A :
M

Nach 1/6 aus jeder
v Cursor Position

SEUSZ rem out

A (15) SBUS2 rpm out: Drehzahl auf Sender Display

SEUSZ rEm out

Um die Drehzahl am Sender anzuzeigen, wahlen Sie ACT.

Einstellbereich: ACT (Aktiv) / INH (Deaktiviert) Werkseinstellung: INH

seusz rem s1ot B8k

(16) SBUS2 rpm Slot: Drehzahl auf Sender Display

Wabhlen Sie den Slot fiir den Drehzahlsensor, der im Sender eingestellt
ist.

M

Zum Menii Titel GOV. BASIC 1/6

Bedienungsanleitung Futaba CGY760R / GPB-1

powered by

GOVERNOR EINSTELLUNG

Wenn der Governor-Schalter am Sender eingeschaltet ist und der CGY760R eingeschaltet wird, ist der
Governor zunachst nicht aktiv.

Setzen Sie den Schalter am Sender auf AUS - nun kann der Governor aktiviert werden. Achten Sie dar-
auf, dass der Schalter am Sender beim Einschalten und beim Starten des Motors immer auf AUS steht.
Die Auswahl der Drehzahl am CGY760R erfolgt durch Einstellen des Kanals im "(8) RPM channel" Menl
in "S.BUS Basic Setting". Wenn Sie einen unabhangigen Senderschalter verwenden, aktivieren Sie
diesen unter "Gouvernor on/off switch" im Meni "Governor Basic Setting".

Ansteuerung liber Governor Mixing im Sender

* Wenn der Governor Mixer verwendet wird, um die Rotorkopfdrehzahl auszuwahlen, kann mit jedem
Schaltzustand eine zuvor festgelegte Drehzahl abgerufen werden.

* Der Governor Mixer wird im Handbuch lhres Senders erklart.

Ansteuerung mit 3-Positionsschalter
« Stellen Sie die Drehzahl fir jede Schalterposition unter "(5) RPM setting” im Menu
"Governor Basic Setting" ein.

Governor Betrieb

Der CGY760R ist ausgelegt fiir Kopfdrehzahlen von 700 bis 4.000 U/min. Der Motor muss mit der ent-
sprechenden Drehzahl laufen. Der Governor wird automatisch deaktiviert, wenn der Motor gestartet wird
oder sich im Leerlauf befindet.

Voraussetzungen, um den Governor aktivieren zu kénnen
Aus Sicherheitsgriinden mussen zahlreiche Bedingungen erfilllt sein, damit der Drehzahlregler aktiviert
werden kann:

* Der on/off Schalter muss beim Einschalten auf "Off" stehen

« Der Stickschalter ist in der "On-Position"

* Der on/off Schalter ist in der "On-Position"

« Die Drehzahlvorgabe ist nicht in der "Off-Position"

« Die Motordrehzahl ist héher als 60% der gewahlten Drehzahl
* Der Drehzahlsensor arbeitet korrekt

AWARNUNG

Denken Sie daran, die Fail Safe Einstellungen im Sender nicht nur fir den Gaskanal, son-
dern auch fir den EIN/AUS-Kanal des Reglers zu konfigurieren! Stellen Sie sicher, dass der
Regler deaktiviert wirdm falls Fail Safe anspricht!

www.ripmax.com
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EMPFOHLENE EMPFINDLICHKEITS-EINSTELLUNGEN

Die optimale Empfindlichkeit ist die Position kurz bevor der Kreisel anfangt sich aufzuschwingen. Um diese

optimale Einstellung zu erreichen, missen die Gyro-Gain-Einstellungen in der Praxis erflogen werden.

Empfohlene Kreiselempfindlichkeit
Modellgréfie
Rotorkopf Gyro Heckrotor Gyro
450-550 45-55% 45-55%
600-700 50-60% 50-60%
750 & groler 55-65% 55-65%

* 50% ist stets ein guter Ausgangswert, um mit der Abstimmung zu beginnen.

EINSTELLWERTE IM FLUG ERMITTELN

PREFLIGHT CHECKLISTE

(

Uberpriifen Sie, ob die Batterie des Senders vollstandig geladen ist.

Uberpriifen Sie den Kreisel auf festen Sitz im Modell.

Schalten Sie den Sender und den Empfanger ein, der der CGY760R sich initialisieren kann.
Prifen Sie, ob die Einstellungen der Servotypen korrekt sind.

Priifen Sie, ob das Servohorn in der Neutralpositon senkrecht zur Schubstange steht.
Vergewissern Sie sich, dass die Servos nicht mechanisch blockieren bei Vollausschlag.
Uberpriifen Sie, ob der Kreisel im gewiinschten Mode (AVCS oder Normal) arbeitet.

Prifen Sie die korrekte Laufrichtung aller Funktionen, wenn Sie die Senderkniippel betatigen.

Prifen Sie die korrekte Wirkrichtung aller Kreisel.

(WA I Iy Ny Ny Ny I [y Iy I

Sind Gyro Mode (AVCS / Normal) und Gyro-Empfindlichkeit fir alle Flugzustande korrekt eingestellt?

powered by

/\ WARNUNG

Bringen Sie die Taumelscheibe mit den Senderkniippeln in die waagerechte Po-
sition, BEVOR Sie die Rotorblitter auf Drehzahl bringen! Beim Abheben, sind
ggf. kleine Ausschlage erforderlich. Vermeiden Sie starke Kniippelausschlage,
da der Kreisel ggf. iiberkompensieren kann, weil sich das Modell noch nicht in
der Luft befindet.

Einige Hubschrauber neigen beim Hochfahren der Rotorkopfdrehzahl dazu, sich
aufzuschiitteln. Heben Sie erst ab, wenn das Modell wieder ruhig auf dem Boden
steht. Ggf, konnen Gummimanschetten iiber die Kufen gezogen werden oder Sie
starten das Modell von einer weicheren Oberflache, z.B auf Gras.

Beim Betrieb des CGY760R in Elektrohubschraubern mit BEC-Stromver-
sorgung, wird die RC-Anlage beim Anschluss des Antriebsakkus einges-
chaltet. Das Anstecken des Akkus kann in Ausnahmefallen die Initialisierung
des CGY760R fehlerhaft beeinflussen. Priifen Sie VOR dem Start, ob der
CGY760R korrekt initialisiert hat. Ggf. kann ein zusatzlicher Schalter fir die
RC-Anlage im Modell verbaut werden.

KREISELWIRKUNG AM HECKROTOR

Die gewlinschte Drehrate des Heckrotors wird mit der Dual- Rate- oder AFR-Funktion am Sender eingestellt.
Verwenden Sie NICHT die ATV- oder Servowegsbegrenzungs-Funktion. Trimmen Sie den Heckrotor exakt
aus im Normal Mode, nehmen Sie Korrekturen nach Méglichkeit am Servogesténge vor. AbschlieRend
werden die Werte im CGY760R gespeichert.

Schweben Sie mit dem Modell und erhéhen Sie die Kreiselempfindlichkeit, bis das Modell anfangt sich
aufzuschwingen. Von diesem Punkt ausgehend, reduzieren Sie die Empfindlichkeit ein paar Prozentpunkte.
Wiederholen Sie den Vorgang fir alle Flugzustande und Rotorkopfdrehzahlen. Die maximale Kreiselwirkung
héangt vom Pitchweg, der Kopfdrehzahl, den verwendeten Heckrotorblattern und vielen anderen Faktoren
ab.
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HINWEISE FUR DEN BETRIEB IN E-HELIS

/A WARNUNG

Demontieren Sie die Haupt- & Heckrotorblatter oder entfernen Sie das Motorritzel,
BEVOR Sie Einstellungen am CGY760R vornehmen!

Achten Sie darauf, dass der Drehzahlregler am Drehzahlsteller deaktiviert ist.

Es kann wahlweise der mitgelieferte Magnet-Sensor oder ein optionaler Brushless-Sensor verwendet
werden. Flr den Magnet-Sensor muss die Getriebelibersetzung auf 1:1 gesetzt werden.

Achten Sie beim Brushless-Sensor auf die korrekte Signalwert-Anpassung.
Setzen Sie den Parameter "Wrk.Mode" auf "Governor" im Men( "GOV EXPERT".
Wahlen Sie als Servotyp "DG: 1520"

Stellen Sie den Drehzahlsteller korrekt ein

Nehmen Sie die erforderlichen Einstellungen im Governor-Meni des Senders vor. Setzen Sie
die Minimum- & Maximum-Werte im Governor Basic Men(.

Wenn der Heckrotor beim Umschalten der Kopfdrehzahl eine seitliche Bewegung macht, missen die
Verzdgerungswerte im Parameter "Rv.UpDly/ Rv.UpDly im Expert Menu erhéht werden. Erhéhen Sie
in Schritten von 2%-5%.

Je groRer der verfligbare Regelbereich (Headroom) des Drehzahlstellers (abhangig von der
Getriebelibersetzung), desto starker die Neigung des Heckrotors auszubrechen bei aggressivem Flugstil.
Ist das Modell fiir hohe Kopfdrehzahl abgestimmt, wird aber mit niedriger Drehzahl aggressiv geflogen, so
muss der CGY760R extrem stark regeln.

Ggf. die Empfindlichkeit des Drehzahlreglers (Governor Gain) reduzieren.
Wenn das Modell sich unter hohem Pitch-Lastwechsel wegdreht, so kann tber den

Parameter PIT—>RUD F/F dieses Verhalten korrigiert werden. Erhéhen Sie in Schritten von
2%-5%, achten Sie auf die Korrekturrichtung!

powered by

REGELUNG DER KREISELEMPFINDLICHKEITEN UBER SENDER

Verwenden von Remote Gain
1. Einige Futaba-Sender verfligen Uber zusatzliche Regelfunktionen fir Roll, Nick und Heckrotor. Bitte

beachten Sie die Bedienungsanleitung Ihres Senders. Weisen Sie diese Kanale im Sender entsprechend
zu. Im CGY760R Meni "S.BUS BASIC" finden Sie die Punkte "Rotor Head Gyro Gain" und "Rotor Head
Gain". Nach erfolgter Kanaleinstellung kann die Einstellung der Kreiselempfindlichkeiten tiber den
Sender erfolgen. Wenn Sie einen 5- oder 6-Kanal-Sender verwenden, muss die Einstellung "Rotor Head
gain" auf "INH" gesetzt werden. Die Einstellung der Empfindlichkeit erfolgt dann unter "BaseGain" im
"FLT. TUNE" Menu. Die empfohlene Einstellung und Werksteinstellung ist CH9. Wenn im SBUS-Menu
"Gain RUD" ein freier Senderkanal zugewiesen wird, kann die Heckrotorempfindlichkeit Gber den Sender
eingestellt werden. Empfohlene Einstellung und Werkseinstellung ist CH5.

2. Die Kreiselfunktion in lnrem Sender zeigt alle drei Kanale fur die Empfindlichkeitsregelung an.

Anpassungen kdnnen innerhalb dieser Funktion vorgenommen werden. Die Kreiselfunktion kann
verschiedenen Schaltern oder Flugzustdnden zugewiesen werden, um eine groRere Flexibilitat bei den
Einstellungen zu erzielen. Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung lhres Senders.

/\ WARNUNG

Vergewissern Sie sich vor dem Flug, dass der Kreisel fiir alle drei Achsen in der
richtigen Richtung kompensiert. Wenn die Kompensationsrichtung falsch ist, gerat
das Modell auer Kontrolle!

Verwenden von EPA (End Point Adjust), ATV oder manuellen Reglern

1

. Wenn lhr Sender nicht iber Remote Gain verfugt, ist es trotzdem mdglich, einen freien Kanal am Sender
zu verwenden, um diese Einstellungen im Flug vorzunehmen. Weisen Sie diese Funktionen nicht
verwendeten Kanalen innerhalb des Senders zu. Stellen Sie die "Rotor Head Gain" Kanéle im "S.BUS.
Basic" Menu auf den entsprechenden Kanal ein. Verwenden Sie EPA in Inrem Sender fiir diese Kanale,
um die Empfindlichkeit zu regeln, bzw. die Reverse-Funktion, um den Mode "AVCS / NOR" einzustellen.
Ebenso kénenn die Flugzustédnde im Sender verwendet werden, um basierend auf Flugmodi unter-
schiedliche Einstellungen abzurufen. Weitere Informationen finden Sie in der Bedienungsanleitung
lhres Senders.

Manuelle Regelung

1.

Wenn |hr Setup keine Kanéle frei lasst oder Ihr Sender die Einstellung der Empfindlichkeit nicht unter-
stiitzt, kdnnen Sie die Empfindlichkeit auch manuell innerhalb des CGY760R einstellen. Setzen Sie dazu
"Rotor Head Gain" im "SBUS. BASIC" Meni auf "INH". Die Einstellungen werden nun durch Eingabe von
"BaseGain" im Meni "FLT. TUNE" vorgenommen.
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6. EXPERT EINSTELLUNGEN (EXPERT MENU)

In diesem Meni kdnnen weitergehende Expert-Einstellungen fiir die Kreisel und den Drehzahlregler

vorgenommen werden.

Home Ansicht driicken & halten [V/-] Taste

H3-128  Condl  @.@v

AL HORM  Bx IR s

ELE HORM 8% Bars

RUD HORM 8%

cou OFF  mas. Brem
Funtime @ 0E:EE

driicken & halten
[Esc/Page] Taste

EsciPoge E]

oder

[Enter] Taste

EXPERT MENU
EXPERT _MEHL I

SWH.DETAIL
FLT.EXFERT
RUD. EXFERT
e | GOW . EXPERT

EscrPoge D —

driicken & halten
[Esc/Page] Taste

SWH.DETAIL
[SWH. DETATL] 17
MIXING RATE
DIF.A bk DIR.E
FIT+AIL 18B8x 1668
FIT+ELE 188x 100%
FITHELEZ 18B8x 16Ex
FLT.EXPERT
FLT.EXFERT] 12
HeadHld A 1 SEx% Driicken Sie die [Enter] Taste, um die Menus
HESdH1d E C1 2Ex anzuzeigen. Wenn sich der Cursor auf dem
ZteTune A i 2@ = Titel des gewiinschten Meniis befindet, driicken
StRTunE E Cl SEx Sie die [Enter] Taste, um zum "EXPERT MENU"
zurlickzukehren.
RUD.EXPERT GOV.EXPERT
RUD. EXFERT] 1-5 GO, EXPERT] 13
RUD. Mtk +a Work Mode GOVERHOR
4— _> Fevo.DisE Rotor
EXF . AWVCS —28 % FAF.C9clic Sk
EXF « MOFM —28 % By CommE CW-TOF
THFi. ModE Ortimize

powered by

RUD EXPERT MENU (HECKROTOR)

Im diesem Menii erfolgt die Feineinstellung der Heckrotor-Kreiselwirkung. Der Aufruf erfolgt (iber das Men

"EXPERT MENU 3D".

Von5/51mmu F Von "Sens. Model" aus

RUD. EXPERT 5/5

RUD. EXPERT 1/5

RUD. EXPERT] 1-5

RUD. Htr +a D = D D —p
EXF. AVCS —Z28 % cacrpage .

EXF « MOFM —Z28 % e

Ay

FUD. Mt

= = «Jp Nach 2/5 aus jeder
Cursor Position

\d

(1) RUD Ntr: Heckrotor Neutralstellung

Mit dieser Funktion wird die Neutralposition des Heckrotorservos festgelegt.
Montieren Sie den Servoarm rechtwinklig zur Heckrotoranlenkung. Verandern
Sie diesen Wert so wenig wie moglich! Korrekturen sollten primar mechanisch
vorgenommen werden.

Einstellbereich: -240 ~0 +240 Werkseinstellung: 0

EXF . AMCS | -20ES

Ay

EXF « HORM B =

(2) EXP. AVCS / EXP. NORM: Heckrotor Exponential

EXF . AVCS I = EXF . MOFM [ -Z0E

Diese Funktion verandert das Steuergefiihl um die Neutralposition des Heck-
rotorknuppels. Die Eingabe negativer Werte, macht das Steuerverhalten wei-
cher, positive Werte hingegen machen das Ansprechverhalten aggressiver.
Alternativ kann auch die EXP-Funktion im Sender verwendet werden.

Einstellbereich: -100 ~0 +100% Werkseinstellung: AVCS = -20% , NORM = -20%
Sports = AVCS -60% / NORMAL -40%, 3D = AVCS -20% / NORMAL -20%>
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Von115* *
N
| ]

P = RUD. EXPERT 2/5

LI, EAPEFRT I—ti=)
CHT.D1In ¥ 13n
CHT.DO1In 15n
CHT.D1Out v 12K
CHT.D1lOut 12k

A

= =Jp Nach 3/5 aus jeder Cursor Position

(enT.D1IR

v M)

(3) CNT. DlIn: Ansprechverzogerung IN IERN-TEE

Dieser Wert legt die Verzdgerung fir die Bewegung des Heckrotorknlppels
aus der Neutralposition zum Endausschlag fest. GroRe Werte machen das
Steuerverhalten weicher. Die Einstellung muss fir rechts und links separat
erfolgen.

Einstellbereich: 0 ~20 n Werkseinstellung: 15 n

(cHT.o1out v [E-

(4) CNT. DIOut: Ansprechverzigerung OUT ENIITIE

Dieser Wert legt die Verzogerung fiir die Bewegung des Heckrotorkn(p-
pels vom Endausschlag in die Neutralposition fest. Hiermit wird auch das
Stop-Verhalten nach einer Pirouette festgelegt. GroRe Werte machen das
Stop-Verhalten weicher. Die Einstellung muss flr rechts und links separat
erfolgen.

Einstellbereich: 0 ~20n Werkseinstellung: 12 n

Ay

powered by

P RUD. EXPERT 3/5

AMG

[RUD, EXPERT] 343

728 4

- -} Nach 4/5 aus jeder Cursor Position

EFE o
(5) ANG: Pirouetten Drehgeschwindigkeit

Dieser Wert legt die maximale Drehgeschwindigkeit in Pirouetten bei 100%
Dual Rate fest.

Einstellbereich: 100 ~999d Werkseinstellung: =720d,

YOn 3/5 v

:3»  RUD.EXPERT 4/5
[RUD. EXPERT] 45
FAF.FRate U +E x
F-F.FRate O +H %
ACC.G3 i S

i

= = Nach 5/5 aus jeder Cursor Position

(Fer.rate v HEEx:)

A Y

(Fer.rate 0 HEDE:)

A

(6) F/ERate U/ F/F.Rate D: Feed Forward Mischeranteil

Fsr.Rate v HEEx | F-r.rate 0 EEEx

Vorkompensation fiir den Drehmomentausgleich. Wenn sich das Modell bei
schnellen Pitch-Lastwechseln wegdreht, kann in diesem Parameter eine Vor-
kompensation eingestellt werden, um den CGY760R zu unterstiitzen. Rotor-
drehricht. im UZS — HR nach rechts, Rotordrehricht. gegen UZS — HR nach
links.

Einstellbereich: -100 ~0 ~ +100% Werkseinstellung: +0%
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A Y

Von 4/5

i

A

(6) ACC Gain: Feed Forward Beschleunigung

Dieser Wert legt die Beschleunigung des Feed Forward Mischeranteils fest.
Das Heckrotorservo wird kurzzeitig beschleunigt, so dass ggf. der volle
Heckrotorausschlag gar nicht erforderlich ist. Empfohlen bei niedriger Ro-
torkopfdrehzahl und schnellen Pitch-Lastwechseln.

Einstellbereich: 0 ~200% Werkseinstellung: 0%

RUD. EXPERT 5/5

[RUD, EXPERT] 549

T3il REsIF. 1
RESET

FUD. Gdro

* * e ') Nach 1/5 aus jeder Cursor Position

T3il RESF.

(7) Tail Resp: Heckrotor Ansprechverhalten

Ziel ist es, die Reaktionszeit des Heckrotors auf den Gyro anzupassen. Diese
Funktion wird dazu verwendet. Der Wert 1 liefert die schnellste Reaktion. Wenn
die Reaktion des Modells trage ist, kann der Wert verlangsamt werden, um die
Kreiselempfindlichkeit und die Steuerleistung zu erhdhen. Es handelt sich hier
um einen Dampfungsfaktor.

Einstellbereich: 1~5 Werkseinstellung: 1

Alle Einstellwerte in "RUD.EXPERT" werden auf die Werkseinstellungen zu-
rickgesetzt.

Zum Menii Titel RUD. EXPERT 1/5

powered by

FLT EXPERT MENU (FLUGEINSTELLUNGEN)

Im diesem Menl erfolgt die Feineinstellung des Flugverhaltens. Der Aufruf erfolgt tiber das Menl "EXPERT

MENU 3D".

Von2/2 sm=s

FLT. EXPERT screen 1/2

Aus "RESET" von

EUT. EXPERT 210 Die Einstellung "C #" kann fiir jeden Flugzustand eingestellt

werden.
1. Bewegen Sie den Cursor auf "C #" und driicken Sie die

StrTune E ci

Taste [Enter]. Wahlen Sie mit der Taste [A/+] oder [V/-]

Eml:l—aé/z den Flugzustand "C #" und driicken Sie die Taste [Enter].
HESdH1d A o1 am * 2. Stellen Sie als nachstes den Wert mit der Taste [ A/+] oder
gfz:w_‘; E c1 SB: [V/-] fir den ausgewahlten Flugzustand ein. Wenn Sie

O = fertig sind, driicken Sie die [Enter] Taste, um den Einstel-
lungsmodus zu verlassen.

Nach 2/2 aus jeder Cursor Position

o

(e

[HEadHld A

A Y

50 WD — ..

[HEadHld E

56 ) W

(1) HeadHld A/ HeadHId E: Heading Hold Roll / Nick

HEadH1d A Ml s6x | HesdHid E S8 %

Heading Hold Wirkung des Kreisels. Falls das Modell nicht die gewiinschte
Fluglage halt, kann die Kreiselwirkung erhéht werden. Bei Einstellung zu
hoher Werte, kann es zum Aufschwingen des Modells um die Taumelscheibe
kommen. Die Reduzierung des Default-Wertes ist dann sinnvoll, wenn die
Senderempfindlichkeit bereits reduziert wurde, ohne das dass Aufschwingen
behoben werden konnte.

Einstellbereich: 0 ~200% Werkseinstellung: 80%

StRTUnE A

EEP3] cone )

(2) StopTune A : Stop Tune Roll

Stop-Verhalten der Roll-Funktion. Wenn das Modell nach einem Rollausschlag
weiterdreht, kann durch Reduzierung der Werte ein harteres Stop-Verhalten
erzielt werden. Falls das Modell nach dem Rollausschlag leicht zurlickdreht,
kann der Wert erhoht werden.

Einstellbereich: 0 ~250% Werkseinstellung: 80%
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ALY

[stpTune E Blax]

(3) StopTune E: Stop Tune Nick

Stop-Verhalten der Nick-Funktion. Wenn das Modell nach einem Nickausschlag
weiterdreht, kann durch Reduzierung der Werte ein harteres Stop-Verhalten er-
zielt werden. Falls das Modell nach dem Nickausschlag leicht zurlickdreht, kann
der Wert erhoht werden.

Einstellbereich: 0 ~250% Werkseinstellung: 80%

M

FLT. EXPERT 2/2

FLT.EXFPERT] 242
HEadREsF 1
DEeadeand 4.8
RESET FLT. Tun
* * S =Jp Nach 1/2 aus jeder Cursor Position

[ HeadRes -

|

A

(4) HeadResp: Rotorkopfansprechverhalten [N

In diesem Menl wird die Reaktionsgeschwindigkeit des Modells angepasst, um
auf Kreiselkorrekturen zu reagieren. Fur die meisten Helicopter ist der Wert 1
empfohlen. Bei Scale-Hubschraubern und komplexen Rotorkopfsystemen, kann
es erforderlich sein, den Wert zu erhéhen, um ein Aufschwingen zu vermeiden.

Einstellbereich: 1 ~10 Werkseinstellung: 1

{ DeadEand

]

(5) DeadBand: Dead Band Roll & Nick

Senderkniippel Dead Band. Wenn die Neutralstellung der Taumelscheibe driftet,
kann dies ggf. an einem zu gering auflésenden Kniippel-Poti des Senders liegen.
Bei Werten Uber 10,0 sollten Sie den Sender Uberprifen lassen.

Einstellbereich: 0 ~25 Werkseinstellung: 4.0

powered by

L RESET FLT. Tun

(6) RESET : Werkseinstellungen

Alle Einstellwerte in "FLT.EXPERT" werden auf die Werkseinstellungen
zuruckgesetzt.

Zum Menii Titel FLT. EXPERT 1/2
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SWH DETAIL MENU (TAUMELSCHEIBE)

Im diesem Men erfolgt die Feineinstellung der Taumelscheibenansteuerung, damit diese in jeder Flugsitua-

tion absolut waagerecht arbeitet. Der Aufruf erfolgt iber das Ment "EXPERT MENU 3D".

Von2/2 iumu

Aus "RESET" von
FLT. DETAIL 7/7

SWH. DETAIL 1/7

FIT*AIL
FIT*ELE
FIT*ELEZ

[5WH. CETAIL] 1.7

MIXIMG RATE

D —
DIR.ArDIR.E
186@:x 16868
188y 18@x
ladx  18@x

= = s Nach 2/7 aus jeder Cursor Position

MEE: 106

(1) PIT— AIL: Pitch - Roll Mischeranteil

FiTyaIL  EEx  188%

Ausgehend von Pitch-Mitte zu Pitch-Maximum und von Pitch-Mitte zu
Pitch-Minimum muss die Taumelscheibe beim Heben und Senken absolut
waagerecht bleiben. Passen Sie die Roll-Werte ggf. an, damit die Taumel-
scheibe in jeder Pitch-Stellung exakt waagerecht steht.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

1E

=
=

x 16

(2) PIT—ELE: Pitch — Nick Mischeranteil

FiT+ELE = 1680%

Ausgehend von Pitch-Mitte zu Pitch-Maximum und von Pitch-Mitte zu
Pitch-Minimum muss die Taumelscheibe beim Heben und senken absolut
waagerecht bleiben. Passen Sie die Nick-Werte ggf. an, damit die Tau-
melscheibe in jeder Pitch-Stellung exakt waagerecht steht.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

A Y

powered by

(FrTeeLez MEE:  18@x% |

Von 1/7 y

>

SWH. DETAIL 2/7

(3) PIT—ELE2: Pitch — Nick 2 Mischeranteil

FIT+ELEZ 108 =

In diesem Parameter wird das zweite Nickservo angepasst. Dieser Param-
eter wird nur angezeigt, wenn der Taumelscheiben Mode H4-xx ausgewahlt
ist.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

[SWH. CETRIL] 27
MIXIMNG RATE
FDOIR.A DIR.E

AILFFIT
AIL*ELE

ARILHELEZ 18@x 16868

(4) AIL— PIT: Roll—» Pitch Mischeranteil

AIL+FIT PHElElx 1686

Pitch auf Mittelstellung bringen, anschlieend den
Roll-Knlippel bewegen, um zu prifen, ob die Tau-
melscheibe keine Veranderung auf der Pitch-Funktion

168x  188x
logx 160

Nach 3/7 aus jeder
Cursor Position

zeigt. Passen Sie ggf. die Werte an, damit die Tau-
melscheibe keine Veranderung zeigt.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

[HIL-}F"IT 1 0EES lElEix]
(Arsee MEEx 188 )

A

\4

(5) AIL— ELE: Roll - Nick Mischeranteil

AiL+ELE Rl 1686 %

Dieses Menu passt das Mischerverhaltnis von Roll auf Nick an. Die Werte
fur rechts und links kénnen getrennt eingestellt werden. Nur verfligbar bei
Taumelscheiben Mode H4-45.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

(Arselez MEE:  1@@x% )

(6) AIL— ELE2: Roll - Nick 2 Mischeranteil

AIL*ELE

Dieses Menu passt das Mischerverhaltnis von Roll auf Nick fur ELE2 an. Die
Werte fur rechts und links kdnnen getrennt eingestellt werden. Nur verfligbar
bei Taumelscheiben Mode H4-45.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

6. EXPERT EINSTELLUNGEN
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Von 2/7

- SWH. DETAIL 3/7
[SWH. DETH I L I Yy
MIXIMG RATE

DIF.FA F DIF.E

ELE+FIT 18B8% 186%
ELE+AIL 18@x 1680%x%
ELE+ELE= 18Bx 16868

A

.
= = s Nach 4/7 aus jeder Cursor Position

ELE+FIT

MEE:  166: |

A

(7) ELE - PIT: Nick—» Pitch Mischeranteil

AIiL+rIT MEEx 1686 %

Pitch auf Mittelstellung bringen, anschlieBend den Nick-Knippel bewegen,
um zu prifen, ob die Taumelscheibe keine Veranderung auf der Pitch-Funk-
tion zeigt. Passen Sie ggf. die Werte an, damit die Taumelscheibe keine
Veranderung zeigt.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: H3-120 = 50%, auBer H3-120 = 100%

(ELE+AIL

16 ECEE)

(8) ELE— AIL: Nick— Roll Mischeranteil

AIL+FIT A% 186 %

Pitch auf Mittelstellung bringen, anschlieRend den Nick-Kniippel bewegen, um
zu prufen, ob die Taumelscheibe keine Veranderung auf der Roll-Funktion zeigt.
Passen Sie ggf. die Werte an, damit die Taumelscheibe keine Veranderung
zeigt.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung:: H3-120 = 50%, auBer H3-120 = 100%

[ELE+ELE

b

R 18Es )

(9) ELE— ELE2: Nick - Nick 2 Mischeranteil

eLE+ELE: MEE= 186 %

Dieses Menti passt das Mischerverhaltnis zwischen ELE und ELE2 an. Die
Werte fur auf- und abwarts kdnnen getrennt eingestellt werden. Nur verfiig-
bar bei Taumelscheiben Mode H4.

Einstellbereich: 30 ~150% Werkseinstellung: 100%

powered by

Von 3/7
- SWH. DETAIL 4/7
[SWH. OETAIL] 47

COMFEMSATION

DIF.A DIF.E
AIL Hi3h 5 =
AIL Low r 5 =
AIL Dir

T * = «Jp Nach 5/7 aus jeder Cursor Position
(A1 Hior EEx: @

by

(AIC Low » HEx Ay )
A (10) AIL High / AIL Low: Roll Kompensation

AL Hion EEx Bx oAl Low o [E: O

Pitch auf Maximum bewegen, anschlieRend den Roll-Kniippel bewegen,
um zu prifen, ob die Taumelscheibe keine Veranderung auf der Pitch-Funk-
tion zeigt. Passen Sie ggf. die Werte an, damit die Taumelscheibe keinerlei
Veranderung zeigt. Wiederholen Sie den Vorgang fiir Pitch-Minimum.

Einstellbereich: 0 ~100% Werkseinstellung: 0%

richtung Roll Kompensation

Falls die Korrekturrichtung unter (10) nicht korrekt ist, kann das Vorzeichen
geandert werden.

Einstellbereich: +/- Werkseinstellung: +

6. EXPERT EINSTELLUNGEN
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Von 5/7

Von 4/7 -
: SWii. DETAIL 517 H . SWH. DETAIL 6/7
> : — [SWH.OETATL] £47
m— spead C M
COMFENSAT ION S;HSH Hzr:p +H DEG.
DIF.A DOIFR.E
ELE High Sk kS
ELE Low k¢ Hx 5k

ELE Dir +

| ]
: A \]

e =) Nach 6/7 aus jeder Cursor Position Nach 7/7 aus jeder
v Cursor Position

(sereed come )
ﬁ ¢ A (14) Speed Comp: Speed Kompensation

[ELE Hiar HHE:x: lax}
(

ELE Low » Il 8] SpEsd Come | G
o A (12) ELE High /ELE Low: Nick Kompensation Bei 120° CCPM Anlenkungen, miissen bei Nick-Ausschlagen nicht alle Ser- E
Q vos die gleichen Wege ausfiihren. Wenn bei schnellen Nick-Bewegungen o
die Taumelscheibe nicht waagerecht bleibt, kann die Servogeschwindigkeit
g Pitch auf Maximum bewegen, anschlieRend den Nick-Kniippel bewegen, um alngep:sst werdlen et waag ! I 9 windigket %
o] zu prifen, ob die Taumelscheibe keine Veranderung auf der Pitch-Funktion i :II
| zeigt. Passen Sie ggf. die Werte mit den Data +/- Tasten an, damit die Tau- Einstellbereich: 0~100% Werkseinstellung:: H3-120 = 50%, auBer H3-120 = 0% w
m melscheibe keinerlei Veranderung zeigt. Wiederholen Sie den Vorgang fir v ';,
- Pitch-Minimum. ] 7
- [ SWASH Fot pa5 DES . ] m
m Einstellbereich: 0 ~100% Werkseinstellung: 0% A .
r (15) SWASH Rot: Taumelscheibendrehung E
c o
% V In diesem Menu kann die Taumelscheibendrehung elektronisch vorgenom- ﬁ
g ELE DOir men werden. Es wird jedoch primar empfohlen, diese Einstellung mecha- 3
. g oL r nisch am Rotorkopf vorzunehmen, falls dies moglich ist. Wenn das Modell ©
A (13) ELE Dir: Laufrichtung Nick Kompensation nicht sauber in die gesteuerte Richtung fliegt, kann das Flugverhalten korri-
ELE Dt giert werden. Als Faustformel gilt: Bei rechtsdrehenden Systemen positive
Falls die Korrekturrichtung unter (12) nicht korrekt ist, kann das Vorzeichen Werte - bei linksdrehenden Systemen negative Werte. Die Korrekturrichtung
geandert werden. ist jedoch stets vom jeweiligen Modell abhangig!
Einstellbereich: +- Werkseinstellung: + Einstellbereich: -90° ~+90° Werkseinstellung: +0°
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Von 6/7

- SWH. DETAIL 7/7
[SWH. DETAIL] iy

RESET SWASH=s=t

W v = = Nach 1/7 aus jeder Cursor Position
L[ RESET E :

(16) RESET : Werkseinstellungen 2=

Alle Einstellwerte in "SWH.DETAIL" werden auf die Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

powered by

GOV. EXPERT MENU (DREHZAHLREGLER)

Zum Menii Titel SWH. DETAIL 1/7

Im diesem Men erfolgt die Feineinstellung der Governor-Funktion. Der Aufruf erfolgt (iber das
Menl "EXPERT MENU 3D".

Von3/3 1mms Aus "RESET" von
= GOV. EXPERT 3/3

GOV. EXPERT 1/3
GOV . EXFERT] 1-3
Work Mode GOVERHOR e
Fewo.OisF Rotar
FAFaC9clic 5k
W EW e ComE CW-TaF
THFi« Mo dE Ortimize

- .) Nach 2/3 aus jeder Cursor Position

GOVERHOR
(1) Work Mode: Governor Mode [T

* Governor Mode

Die Drehzahl wird ausschlieBlich durch den CGY760R geregelt und wird in
allen Flugsituationen beibehalten.

* Limiter Mode

Die Drehzahl folgt der Gaskurve. Der CGY760R verhindert jedoch ein Uber-
schreiten der maximal eingestellten Drehzahl bei Lastwechseln.

Einstellbereich: GOVERNOR / Rev. Lmt Werkseinstellung: GOVERNOR

Fewvo.Dise [Fotor |

(2) Revo Disp: Drehzahlart RIS

Auswahl zwischen Anzeige der Rotorkopf- oder Motordrehzahl.

Einstellbereich: Rotor / Engine Werkseinstellung: Rotor

\l

FsF.cdclic  HEx

(3) F/E Cyclic: Feed Forward Cyclic

Forocdclic HEx

Unterstiitzung des Drehzahlreglers durch Vorkompensation bei schnellen
zyklischen Lastwechseln.

Einstellbereich: 0 ~100% Werkseinstellung: 0%

6. EXPERT EINSTELLUNGEN
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Von 1/3

D o GOV. EXPERT 2/3

(4) Yaw. Comp: Drehmomentausgleich (EIN==0S

G0Y . EXPERT] - o Vam R b THR
Unterstutzung des Drehzahlreglers durch Vorkompensation bei groRen Heckro- REvo.UF D1Y 2 Ifr*rf (18) Lz, Up 1Wipe Warsslgantsngy URe R A O g
torausschlagen. Wahlen Sie den Mode gemal? der Einbauposition des Kreisels. Re&vo.Dn D1Y 12 Frrm
Im "Governor Only Mode" ist die Funktion nicht verfligbar. E;iT;n?;:va 6?5? Dieser Wert legt die Verzégerung beim Umschalten auf
EFS.Wolt 3.8w || eine héhere Drehzahl fest. Je héher der Wert, desto
CW: Rotordrehrichtung im Uhrzeigersinn : langsamer (weicher) erfolgt die Drehzahlerhéhung beim
CCW: Rotordrehrichtung entgegen dem Uhrzeigersinn V Umschalten.
TOP: Typenschild des Kreisels zeigt nach oben Nach 3/3 aus jeder = — - :
BOTM: Typenschild des Kreisels zeigt nach unten instellbereich: 2~40 Frm Werkseinstellung: 8 Frm
(FEve.Us D1y Erw
Einstellbereich: CW/TOP, CW/BOTM, CCW/TOP, CCW/BOTM
Werkseinstellung: CW/TOP ﬁ ¢
(Rreve.on D14 ME Frm)

A (7) Revo. Dn Dly: Verzogerung Drehzahlverringerung

FEwvo.0n D19 ] Frr

Dieser Wert legt die Verzdgerung beim Umschalten auf eine niedrigere
Drehzahl fest. Je hoher der Wert, desto langsamer (weicher) erfolgt die Dre-
hzahlreduzierung beim Umschalten.

Einstellbereich: 2 ~40 Frm Werkseinstellung: 10 Frm

\4
(start D1y Errn

\4 A (8) Start Dly: Start Verzogerung

= ] Dieser Wert legt fest, wie schnell die vorgewahlte Drehzahl beim Einschalten

A (5) THR. Mode: Gas Input Mode des Governors erreicht wird. Je héher der Wert, desto langsamer (weicher)

erfolgt die Drehzahlanpassung.

NIONNTIILSNIT L¥3dX3 9
6. EXPERT EINSTELLUNGEN

Dieser Parameter legt den Signaleingang fest.

Einstellbereich: 2 ~20 Frm Werkseinstellung: 5 Frm

Optimize:

Der CGY760R stellt das Gaseingangssignal optimal ein. Die Einstellung der Gas- v

kurve am Sender muss nicht beriicksichtigt werden. ((Gov. on. REve %

Fixed: 0 . ; S ounk

Dies ist der empfohlene Mode fiir den Einsatz mit Elektromotoren. Diese Einstellung A () G G, Iiteips v CIN BT migpri s

stellt sicher, dass ein definiertes Signal vorliegt, das sich auf die Drehzahl bezieht.

Tx.Curve: Dieser Parameter legt fest, bei welchem Wert der eingestellten Drehzahl der
Wenn dieser Mode ausgewahlt ist, verwendet der CGY760R den exakten Gasein- Governor aktiviert wird. Der Standardwert ist 60%. In diesem Fall schaltet
gang des Senders, die Einstellung der Gaskurve am Sender ist hierbei erforderlich. der Drehzahlregler erst ein, wenn die Motordrehzahl 60% der eingestellten
Hinweis: Wenn der Rev.Lmt Mode ausgewahlt ist, sollte dieser Mode ebenfalls aus- Drehzahl erreicht.

gewahit werden. Einstellbereich: 50 ~90% Werkseinstellung: 60%

Einstellbereich: GOVERNOR /Rev. Lmt Werkseinstellung: GOVERNOR




powered by

A Y
(eFs.uo1t =, 28

A (10) BFS. Volt: Batterie Fail Safe

Dieser Parameter legt die Alarmschwelle fiir die Batteriespannung fest. Stel-
len Sie die richtige Spannung entsprechend lhrem verwendeten Batterietyp
ein.

* 4 Zellen NiCd oder NiMH (Normal: 4.8V) = 3.8V
2 Zellen LiFe (Normal: 6.6V) = 6.0 ~ 6.2V
* 2 Zellen LiPo (Normal: 7.4V) = 7.2 ~ 7.4V

Von 2/3
: \

=3 GOV. EXPERT screen 3/3
G0 E-FERT I

Lo . FiEwo 1888rFm
RESET Gowerror

—>
<

- -’ Nach 1/3 aus jeder Cursor Position

A (11) Low. Revo: Minimum Drehzahl

Dieser Wert legt das Minimum fiir die Drehzahl fest. Bei Drehzahlen unterh-
alb dieses Wertes, kann der Governor nicht aktiviert werden.

Einstellbereich: 700/ 1,000 rom Werkseinstellung: 1000 rpm

NIONNTIILSNIT L¥3dX3 9

Loast

(12) RESET : Werkseinstellungen
Alle Einstellwerte in "GOV. EXPERT" werden auf die Werkseinstellungen
zurlickgesetzt.

Zum Menii Titel GOV. EXPERT 1/3

7. GEWAHRLEISTUNG

GEWAHRLEISTUNG

Unsere Artikel sind mit den gesetzlich vorgeschrie-
benen 24 Monaten Gewahrleistung ausgestattet.
Sollten Sie einen berechtigten Gewahrleistungsan-
spruch geltend machen wollen, so wenden Sie sich
immer an lhren Handler, der Gewahrleistungsgeber
und fiir die Abwicklung zustandig ist. Wahrend die-
ser Zeit werden evtl. auftretende Funktionsmangel
sowie Fabrikations- oder Materialfehler kostenlos
behoben. Weitergehende Anspriiche z. B. bei Folge-
schaden sind ausgeschlossen.

Der Transport zur Servicestelle muss frei erfolgen,
der Rucktransport zu lhnen erfolgt ebenfalls frei.
Unfreie Sendungen kdnnen nicht angenommen wer-
den. Fir Transportschaden und Verlust lhrer Sen-
dung kénnen wir keine Haftung tibernehmen. Wir
empfehlen daher eine entsprechende Versicherung.

Senden Sie lhr Gerét bitte an die fiir das jeweili-
ge Land zustéindige Servicestelle

Zur Bearbeitung lhrer Gewabhrleistungsanspriiche
missen folgende Voraussetzungen erfilllt werden:

* Legen Sie Ihrer Sendung den Kaufbeleg (Kassen-
zettel/Rechnungskopie) bei.

* Betrieb des Gerates gemaR der Bedienungsanlei-
tung im nichtgewerblichen Bereich.

+ Es wurden ausschlieRlich empfohlene Stromquel-
len und empfohlenes Zubehér verwendet.

» Feuchtigkeitsschaden, Fremdeingriffe, Verpolung,
Uberlastungen und mechanische Beschadigungen
liegen nicht vor.

* Fugen Sie sachdienliche Hinweise zur Auffindung
des Fehlers oder des Defektes bei.

HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Sowohl die Einhaltung der Montage- und Betriebs-
anleitung als auch die Bedingungen und Methoden
bei Installation, Betrieb, Verwendung und Wartung
der Fernsteuerkomponenten kénnen von uns nicht
Uberwacht werden. Daher (ibernehmen wir keinerlei
Haftung fiir Verluste, Schaden oder Kosten, die sich
aus fehlerhafter Verwendung und Betrieb ergeben
oder in irgendeiner Weise damit zusammenhangen.

Generell Gbernimmt die Fa. Ripmax keinerlei Haf-
tung fiir die gesamte Funktionskette "Modell".
Ripmax haftet nicht fir Verluste, Folgeschaden,
Schaden oder Kosten, die sich aus fehlerhafter Ver-
wendung und Betrieb ergeben oder in irgendeiner
Weise damit zusammenhangen.

Soweit gesetzlich zulassig, ist die Verpflichtung

der Fa. Ripmax zur Leistung von Schadensersatz,
gleich aus welchem Rechtsgrund, begrenzt auf den
Rechnungswert der an dem schadensstiftenden
Ereignis unmittelbar beteiligten Warenmenge der
Fa. Ripmax.

Als Zeichen, dass die Gerate den glltigen Europa-
ischen Normen entsprechen, wird das CE-Symbol
angebracht. Diese Kennzeichnung ist fiir alle Lander
in der Europaischen Union gleich. Dieses Produkt
kann in allen EU-Landern und in der Schweiz betrie-
ben werden. Wir weisen darauf hin, dass die Ver-
antwortung fiir eine den Richtlinien entsprechende
Funkanlage bei lhnen, dem Anwender liegt.

7. GEWAHRLEISTUNG

KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklart Ripmax Ltd., dass sich dieses Gerat
in Ubereinstimmung mit den grundlegenden An-
forderungen und anderen relevanten Vorschriften
der entsprechenden EU-Richtlinien befindet. Die
Original-Konformitatserklarung finden Sie im Internet
unter www.ripmax.de, bei der jeweiligen Geratebe-
schreibung durch Aufruf des Links "Konformitatser-
klarung" oder direkt unter http://www.rc.futaba.co.jp/
english/dl/declarations.html.
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