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Sicherheitshinweise

A\

Lesen Sie vor Inbetriebnahme unbedingt diese Anlei-
tung und besonders unsere Sicherheitshinweise genau
durch. Wenn Sie ferngesteuerte Modellflugzeuge oder
Hubschrauber erstmalig betreiben, empfehlen wir Ihnen
einen erfahrenen Modellpiloten um Hilfe zu bitten. Diese
Fernsteueranlage ist ausschlieBlich fir den Betrieb von
funkferngesteuerten Modellen konzipiert und zugelassen.
Robbe Modellsport Gbernimmt keinerlei Haftung bei an-
derweitiger Verwendung.

SICHERHEITSHINWEISE:

Ferngesteuerte Modelle sind kein Spielzeug im Ublichen
Sinne und dirfen von Jugendlichen unter 14 Jahren nur
unter Aufsicht von Erwachsenen eingesetzt und betrieben
werden. lhr Bau und Betrieb erfordert technisches Ver-
standnis, handwerkliche Sorgfalt und sicherheitsbewuss-
tes Verhalten. Fehler oder Nachlassigkeiten beim Bau
oder beim Fliegen kénnen erhebliche Personenschaden
oder Sachschaden zur Folge haben.

Da Hersteller und Verk&ufer keinen Einfluss auf den ord-
nungsgematen Bau und Betrieb der Modelle haben, wird
ausdricklich auf diese Gefahren hingewiesen und jegli-
che Haftung ausgeschlossen. Technische Defekte elekt-
rischer oder mechanischer Art kbnnen zum unverhofften
Anlaufen des Motors flihren, wodurch sich Teile 16sen und
mit hoher Geschwindigkeit umherfliegen kdnnen.

Auch ein Betrieb der Empfangsanlage ohne aktivierten
Sender kann zu diesem Effekt flhren (Failsafe Funktion).
Hierdurch entsteht erhebliche Verletzungsgefahr. Luft-
schrauben (Propeller), Rotoren bei Hubschraubern und
generell alle sich drehenden Teile, die durch einen Motor
angetrieben werden, stellen eine sténdige Verletzungsge-
fahr dar.

Funktions- und Reichweitentest sollten deshalb mit de-
aktiviertem Motor / Antrieb vorgenommen werden. Ver-
meiden Sie unbedingt eine Beriihrung solcher Teile. Eine

3

SICHERHEITSHINWEISE - UNBEDINGT BEACHTEN !

drehende Luftschraube kann z.B. einen Finger abschla-
gen, ein Hubschrauber kann schwere Verletzungen z.B.
am Kopf oder im Halsbereich herbeifiihren!

Bei Elektromotoren mit angeschlossenem Antriebsakku
niemals im Gefahrdungsbereich von Luftschrauben oder
rotierenden Teilen aufhalten. Bei der Programmierung
Luftschrauben bzw. Rotorblatter und Heckrotorblatter de-
montieren und das Modell so fixieren, dass Sie in keinem
Fall mit drehenden Teilen in Beriihrung kommen kénnen!
Achten Sie ebenfalls darauf, dass keine sonstigen Gegen-
stdnde mit sich drehenden Teilen in Beriihrung kommen!

Schitzen Sie |hren Sender vor Staub, Schmutz und
Feuchtigkeit. Setzen Sie die Gerate keiner GbermaBigen
Hitze, Kalte oder Vibrationen aus. Der Fernsteuerbetrieb
darf nur im angegebenen Temperaturbereich von—15 °C
bis + 55 °C durchgefiihrt werden.

Benutzen Sie nur empfohlene Ladegerdte und laden
Sie lhre Akkus nur unter Aufsicht. Beachten Sie unsere
speziellen Sicherheitshinweise zum Laden der Akkus.
Uber- oder Falschladungen kénnen zum Brand oder zur
Explosion des Akkus und zu Zimmerbranden oder Haus-
branden fuhren.

Achten Sie auf richtige Polung. Vermeiden Sie StoB- und
Druckbelastung. Uberpriifen Sie lhre Anlage stets auf
Beschadigungen an Gehausen, Kabeln und Anschluss-
buchsen. Durch Absturz beschadigte oder nass gewor-
dene Gerate, selbst wenn sie wieder trocken sind, nicht
mehr verwenden! Entweder im robbe Service Uberpriifen
lassen oder ersetzen.

Durch Néasse oder Absturz kénnen Fehler entstehen, wel-
che nach kurzer Betriebszeit zu einem Funktionsausfall
fihren. Es dirfen nur die von uns empfohlenen Kompo-
nenten und Zubehdrteile eingesetzt werden. Verwenden
Sie immer Original robbe-Futaba-Steckverbindungen.

A\

ROUTINEPRUFUNGEN VOR DEM START:

* Bevor Sie den Empféanger einschalten vergewissern Sie
sich, dass der GasknUppel bzw. der Schalter fiir den Mo-
tor auf Stopp / Leerlauf steht.

 Immer erst den Sender, dann den Empfanger einschal-
ten.

» Immer zuerst den Empféanger, dann den Sender aus-
schalten.

* Fihren Sie vor dem Start einen Reichweitentest durch.
* Ist der richtige Modellspeicher ausgewahit?

» Fihren Sie einen Funktionstest durch. Priifen Sie die
Laufrichtung und die Ausschlage der Ruder am Modell.

+ Sind Mischfunktionen und Schalter richtig eingestellt?

* Ist der Ladezustand der Akkus ausreichend?

* Im Zweifel das Modell niemals starten! Sie geféahrden
sonst sich und andere.

MODELLBETRIEB:

« Uberfliegen Sie niemals Zuschauer oder andere Piloten.
» Gefahrden Sie niemals Menschen oder Tiere.
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2-Klappen-Segler

1. Neuen Modellspeicher im Basis-
MenU wahlen

TIZ2 66:86.06

BMULT .~ HEW4
+0 B g3 5
+@  NORMAL

SERVOD ' SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE

FREQUENZ | ENDPUNKT

FUMKTION | TRIM-EINST
BASIS MENG iz
SERVD | SERVOMITTE

RSN SERYOUMPOL.
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

MODELLWAHL HEW4

INTE <HMEW1
HEU

E £ =ARCUS SPOR
aE: 55

MODELLWAHL HEW4

INTE
HEL

<MEW1
EHEWS
sARCUS SPOR

AUSFOHREM = RTH 1SEK
&NEW1
EHEW4
=ARCUS SPOR

INTE
HEL

2. Modelltyp festlegen

YEE MOT—MOOL
LACHE HORMAL

1 QUER
ErTwerr HNORMAL

%

FareT

=T

?

FareT
=T

%

)
)

MOT-MODL
HORMAL
1 QUER
MORMAL

MOT-MOOL |
NORMAL
1 GUER
NORMAL

*#|SEGLER |
* HORMAL
1 QUER
EITWERE * HNORMAL

AUSFOHREM = JH 1SEK

TVFE *
FLACHE  * NORMAL
1 GQUEE
LEITWERE * MOREMAL

JA  HMEIM

AUSFOHREM = JA 1SEK

TYFE * SEELER_
FLECHE * MORMAL
*

LEITWERE * HORMAL
JA HEIH
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AUSFOHREM = JH 1SEK

TYFE * SEGLER
FLACHE * MORMAL
+[1 QUER ]
LEITwERK * HORMAL
JH HEI
SICHER 7
TYFE * SEGLEF
FLECHE * HORMAL
+2 QUER ]
LEITWERE * HORMAL
JH HEIH
AUSFOHREH = JH 1SEK
TYFE * SEGLER
FL&SCHE

* MORMAL

LEITwEREK * HORMAL

JH HEIM
AUSFOHREHM = JA 1SEK
TYFE + SEGLER
FLACHE * HORMAL
* 2 GHUER

LEITwERE * HORMAL

MEIHM

SEGLER
HORMAL
2 GQUER
HORMAL

3. Modulation / Empfangertyp wahlen
(Modulationsart 7KAN)

FREQUENZ

SEEIET GEHMERAL
FARssT MULT

FREQLUEHNZ
GEeIET GEHERAL

MULT

FRSET

FEERLUENZ
GEeIET GEHERAL
MULT

FRSET

SICHER 7
GEeIET GEHERAL

TEAM

FRSET

K& UMGULTIG

HF-UMGEEUNG PREOFEHN >

TIZ2 66:06.06

B7KAH .~ HEWS
+0 B 53 6
+@ HOEMAL

4. Empfanger an den Sender anbin-
den

Schalten Sie den Sender ein, und schalten Sie auf ,Sen-
den“.

Wahrend der HF-Anbindung darf kein weiterer 2,4 GHz
FASST Sender in der Ndhe senden.

Driicken Sie die Taste ,LINK" des Empféangers ca. 2
Sekunden lang.

Beobachten Sie die LED Statusanzeige des Empféan-
gers, um sicher zu gehen, dass die Anbindung erfolg-
reich war.
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5. Modellnamen vergeben

ROEEE B4 28 {E.0V
TI1l 8A:66, 8=
TIZ 66:86.68
B7KAN .~ HEWS
+@ B g3 61 +@
+@ HOEMAL +@

Das MenU Modellwahl kann sowohl Uber das Basismen,

als auch direkt tber das Start Display erreicht werden.

Markieren Sie im Startdisplay den aktellen Modellspei-
cher.

TI1l AA:06. As]
TIZ G6O:66.6
& PKAN
+@ B GE:10
HORMAL

+2

INTE <NEW1

NEU 7 NEW4
=ARCUS SPOR

aE: 11 1eHEWE

MODELLWAHL

INTE :

NEWS ! NAMNEL

fgzéi | COPY

@E: 11 :

ANAMNEL
| COPY

‘ABCDEFGHIT
—————————— ' ELMNOPRIEST
i YWY Zabed
inghiJklmn
OPArS UL
A ;A

‘ABCODEFGHIJ

—————————— t KLMNOPGRST
ZUROCK UVIRYZabed
ENTER ;nghiJklmn
= = OPArS UL
L OSCHH] 19z MHERET
MODELLWAHL 1-
| 'ABCDEFGHIJ

——————————  KLMNOPGRST
ZUROCK UYWRYZabed
ENTER inghiJklmn
b3l OFArE e

LOSCHH] tuz | UHERET

Buchstaben durch Drehen rechts- oder linksherum aus-

wahlen und mit RTN bestétigen.

MODELLWAHL
L ' KELMNOPRORST
ZURGCK FUYWRYZabed
ENTER EnghiJklmn
= = POPArS L
LOSCHH y oz UHERET
MDDELLWHHL 1~
A COEFGHIJ
————————— HLI‘-‘IHDPE!RET
ZURGCK FUVWRYZabed
ENTER EnghiJklmn
- = FOPArE UK
LOSCHH 1oz UHERET
MODELLWAHL 1~
ABCDEFGHIJ
ARCUSL iy MNoPORET
ZUROCK s UMWY Zabed
ENTER EnghiJklmn
= 2 :DPqPStHUWK
LOSCHH 1z UHERET

Leerzeichen werden mit der rechten
von Enter eingeflgt

Pfeiltaste unterhalb

ZURGCK
ENTER
+«+ B

LOSCHHN

——— ELMHOPRREST

:ABCDEFGHIJ

UV Zabed
vefahidklmn
POPArs tuvwx
juz L HERET
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MODELLWAAL 17 ROEEE az*@u iy
"ABCOEFGHIJ TI1 9@:00.8
ik e
L i abc i
ENTER tafahiik1nn !: Hilil 7 ESEE SR
= POFArs v
LOSCHN  luz | “#$%E’ o glRNL =2
MODELLWAHL 7
ZURDCK i UMWRYZabed
ENTER vefahidklmn
= > FOPArstuvE
LOSCHN  tuz | " H$%E’
MODELLWAAL 7
"ABCOEFGHIJ
e
Ll i aDC
refshidk lmn
e = POFArs v
LOSCHN  tuz | WH$5E°
_ 1/3
D o o
(N i abC
refshiklnn
e = POFArs v
LOSCHN  tuz | "#s%E’

Programmierbeispiel 2-Klappen-Segler

Das erfolgreiche Abspeichern des neuen Namens wird
mit einem Ton bestatigt, der Cursor springt ganz nach
links.
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6. Servoumpolung / Servolaufrich- 7. Servomitte / Servoneutralstellung
tungen festlegen einstellen
ROBEE P2 41 {7.1y SERVOUMPOL_ 1 ;
Hé ggfgg- g@ 1 QUER NORM i< QUE2 NORM SERVO : SERVOMITTE
= 2HUHE [NOEM]i7ZU& NORM MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
B7KAN oins Eetl =MOTR HORM i=2ZUS HORM MODELL TYP:FARIL SAFE
T NORMAL ) 4SEIT NORM: pci MORM FREGUENZ  : ENDPUNKT
2 12 =ZU7 MORM: bz MORM FUNKTION :TRIM-EINST

1-2
SERVD 1 SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

FRERUENZ : ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

1 BUER MORM i< BUEZ MORM
2HOHE MORM ;7ZUs MORM
=MOTE NORM i=ZU5 HNORM
4SEIT MORM: pG1  MORM
sZU7 HNOEM: pcz HNHORM

SERVOUMPOL

1 BUER NMORM i< QUEZ MORM
2HOHE wele  MORM
=MOTE NORM .=2ZU3 HNOREM
4SEIT MORM: pG1  MORM
sZU7 HORM: psz HNORM

SICHER 7

1 QUER NORM i< QUE2 NORM
zHOHE [REY |:7ZU&e HORM
=MOTR HORM i22US HORM
4SEIT MORM: pci NORM
sZU7 MNORM: psz HORM

SERVOUMPOL

1 BUER NORM i« QUEZ MORM
zHOHE [l 7 2U6 HORM
=MOTE MORM i=2US HMORM
4SEIT MORM: o1 MOEM

sZU7 HNORM: oz HNORM

MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FRERUENZ i ENDPUNKT

FUNKTION | TRIM-EINST

10UER +8:sZU7  +@
zHUHE +@:<QUEZ +@
=MOTR +0:=ZU6  +B@
aSEIT +B:sZUS  +B

SERVOMITTE

10UER +8:sZU7  +@
zHUHE 'eQUEZ  +8
SMOTR  +0:7ZU6  +B
aSEIT +8isZUS  +B

SERVOMITTE

1QUER +B:sZU?  +@
zHOHE[+8]: sRUEZ +8
=MOTR +@:7ZU6  +@
ASEIT  +BisZUS  +@
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SERVOMITTE

10UER +@:sZU7  +@
zHOHE[+15]: s RUEZ  +B

=MOTR  +8: =ZU6 +@
4SEIT +@:2ZU5 +0
SERVOMITTE

10UER +8:sZU7  +@

zHOHE I sQUEZ  +8
=MOTR +8:=ZU6  +@
4SEIT +@:=2ZUS  +0

Hinweis: Mit einem Druck von 1 Sekunde auf RTN kann
der markierte Wert auf null zuriickgesetzt werden.

8. Servowege und Limits einstellen

SERVOD ' SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE

FREGUENZ | ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST
BASIS MENG 1z
SERVOD ' SERVOMITTE
MODELLWAHL | SERVOUMPOL
MODELL TYF:FAIL SAFE
FREGUENZ
FUMKTION | TRIM-EINST
ENDPUNKT 1725
+4++) b

1 GQUER 135 186 168 135
2HOHE 135 188 1688 135
=MOTR 135 188 1688 135
4SEIT 135 188 1688 135

Servowege so einstellen, dass der maximale mechani-
sche Weg verfligbar ist, ohne dass das Servo blockiert
wird. Falls erforderlich, den maximalen Weg mit der
Limitfunktion begrenzen.

EHOPUHNET _ 1.3
LIMIT 44+
1 QUER 135 168 160 S
=HOHE 135 188 166 135
=MOTR 135 168 166 135
4SEIT 135 168 166 135

EHOPUHNET _
LIMIT 44+
1 QUER 135 1668
=HOHE 135 188 166 135
=MOTR 135 168 166 135
4SEIT 135 168 166 135

1.2

EMDPUMKT . Ve
LIMIT 44+ et
1 QUER 135 168 166
=HOHE 135 188 166 135
=MOTR 135 168 166 135
4SEIT 135 168 166 135

EMDPUMKT .
LIMIT 44+ et
1 QUER 135 168 166 S
=HOHE 135 188 166 135
=MOTR 135 168 166 135
4SEIT 135 168 166 135
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9. Failsafe einstellen (Modulationsart
7KAN)

ERSIS MEHO 12
SERVD ' SERVOMITTE
MODELLWAHL : SEEVOUMPOL.
MODELL TYP : [SEP{SE=isE=
FRERUENZ : EMDPUNET
FUMKTION | TRIM-EINST
I
FA= FoO=
MOTRE HOLD
SEIT
FAIL SHFE 1.3
F-5 FOs
1 QUER
= HOHE
=MOTR [glN W]
45EIT

Im 7 CH Betrieb ist die Failsafe Funktion fest dem Kanal
3 zugewiesen.

Bei ,MULT" Betrieb, kénnen die Kanale 1-8 frei belegt
werden.

10

HOLD-Mode: Im Empfénger werden die letzten
fehlerfreien Impulse zwischengespeichert und im
Stoérungsfall an die Servos weitergegeben.

Diese werden so lange beibehalten, bis wieder
einwandfreie Signale vom Sender kommen.

Dieser Modus ist werkseitig fir den Motor voreingestellt
wird aber aus Sicherheitsgriinden nur fir Servokanale
empfohlen (,MULT* Betrieb)!

Umstellung Kanal 3 Motor auf Fail Safe Position (F/S):

FHIL SHFE 1.3
FA = FO=
1 LLER

= HOHE

=MOTR [HOLD
45EIT

SICHER
FA = FO=
1 LLER

= HOHE

= MOTR
4SEIT

(F/S) Fail-Safe: Hierbei laufen die Servos auf eine, Uber
den Sender vorprogrammierte Position, welche ebenfalls
im Empfanger zwischengespeichert wird.

Aus Sicherheitsgrinden wird empfohlen, Failsafe far
Antriebs-Motoren auf AUS bzw. Leerlaufposition zu
setzen.

FHIL SHFE 13
FA = FO=

1 LLER

= HOHE

+d %

45EIT

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

F-5 Fos
1 QUER
= HOHE
=MOTR F-5S G
45EIT

Geber bzw. Schalter fir den Motor in die entsprechende
Position (AUS) bringen !

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

F-5 Fos
1 QUER
= HOHE
=MOTR F-5S — 1 BEEE
45EIT
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Battery-Fail-Safe warnt den Piloten, wenn der
Empfangerakku leer wird.

Im 7CH Betrieb ist die B/FS fest eingestellt und kann
nicht ausgeschaltet werden.

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

F-5 Fos

1 QUER

= HOHE

=MOTR F-5S — 1 BEEE

45EIT

FAIL SAFE 270
F-5 Fos

= Z2U7

& HLUEZ

7 2UG

s 2US

FAIL SAFE 3,3

FRESET E.F~-= ==

11

Um die Servos nach Einnahme der F/S Position kurzzei-

tig wieder steuern zu kénnen, kann die B-F/S Funktion
mit einem Schalter oder Geber zuriickgesetzt werden
(Reset).

Schalter fir Battery-Fail-Safe Reset wahlen:

FARIL SHFE S

RESET E.F-5 |[om

GEBER]
J1SASELD T1
J2 SB SFRO T2

rd
J3SCEGLS TS VA
J4 S0 SHRS T4 Bm

GEBER
J1SAESLDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEBER
J1SAESLDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE
J1SAESLDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

FHIL SHFE I3

FESET E.F~= SE

FAIL SAFE 373

FESET E.F~= SE

EBHSIS MEMO 1/2

 SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYFP . [SER1SR=I3lSS
FRERUENZ i ENDPUNKT

FUNKTION | TRIM-EINST
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10. Dual Rate im Modell-Men( ein-
stellen

ROEEE B2 41 {F.1v
TI1l 8A:66, 8=
TIZ 66:86.68
B?7KAN .~ ARCUS SPOR
+@ B G5 48 +@
+@ HOEMAL +@
MOOEL MEHO 172
SERMO ' QUER-SEIT

FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE : HAOHE=+SPOI
PROGR-MI¥ :SEITE2GUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

MODEL MEHO 1-2

SERVO | QUER=SEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
NSRS | HOHE=SPOI
PROGR-MIX :SEITE*QUER
QUER-DIFF :BUTTERFLY

DUAL RATE .
PUER 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER

M1 2 3 4 3

12

Schalter zum Umschalten von unterschiedlich groBen
Ruderwegen wahlen.

DUAL RATE .

PUER 188 1848

EXF +A +B

SCHALTER

1 2 3 4 5
eE-—--—-—-—-.

GEEER

JISASELDT1
J25B SFRD T2
JISCESGLS T3
J4SOSHRS T4 ==

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZEEASFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

DUAL RATE .
PUER 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER

DUAL RATE
GUER BIEE 186
EXF +A +B
SCHALTER

1 2 3 4 5
SBi==1=="==1

DUAL RATE . g

HUER 184

ExXF +A +A

SCHALTER

1 2 3 4 5
SBi==1=="==1 a
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DUAL RATE - DUAL RATE -
QUER[_&8] 186 QUER[ 98] 186
ExF +8 +8 ExXF +@ +A
SCHALTER SCHALTER
1 2 3 4 5 12 3 4 5
sg——-—— sg——-——
DUAL RATE - DUAL RATE -
RUER IlEE 100 RUER IIEE 100
ExF +8 +8 ExXF +@ +A
SCHALTER SCHALTER
1 2 3 4 5 12 3 4 5
sg——-—— sg——-——
Schalter SB umschalten, um den zweiten Ruderweg Schalter SB betatigen, um die Einstellungen zu Uberprii-
einzustellen. fen.

DUAL RATE . DUAL RATE .
RUER IEE 166 RUER IlEE 166
ExF +8 +8 ExXF +@ +A
SCHALTER SCHALTER
192 3 4 5 1 2 3 4 5
SB —— —— —— .
DUAL RATE .
QUER[168] 166 TI1 66:60,0)
AP BN ARCUS SPOR
1 -
Sl AL o B gp 43 4o
EF —— —— —— . +@  HORMAL +@

13
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11. Expo einstellen
EOEEE AZ 41 7.1V OUAL REATE OUAL REATE
TI1 60:66. 0 QUER 188 166 QUER 188 166
TIZ GE:E60. 5 ExXF +H +5 ExF +B +8
JKH“ Bl e SCHALTER SCHALTER
+o  NORMAL +0 ”é S 4 3 Hﬂzﬂ S 49
MODEL MENGH 1./
SERVO ' QUERSSEIT J1SASELDT1

FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE : HAOHE=+SPOI
PROGR-MIX : SEITE*QUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

MODEL MEHG 172
SERVO s BUERSEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
| HUHE+SPO]
PROGE-MIX :SEITE*RLUEE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

DUAL RATE .
PUER 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER

1 2 3 4 5

Schalter wahlen, zum Umschalten von unterschiedlichen
Steuerkurven.

14

J25B SFRD T2
JISCEGLS T3
J4SOSHRS T4 ==

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZEEASFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

Erste Steuerkurve festlegen, Schalterstellung 1:

OUAL EATE .
HUEE 188 184
EXF +8
SCHALTER
1L 2 3 4 5
SEem —m =
OUAL EATE .
HUEE 188 18H
ExF +8 [+
SCHALTER
1L 2 3 4 5
SEem —m =
OUAL EATE .
HUEE 188 18H
ExF +8 [ —48]
SCHALTER

» 2 3 4 5
5B —— —— — .
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DUAL RATE . . DUAL RATE . .
GUER 168 160 GUER 168 160
EXF +6 I EXF +0 I
SCHALTER SCHALTER
ML 2 3 4 5 1»2 3 4 5
SB —— —— —— . . SB —— —— —— . .

Schalter SB in Stellung 2 bringen, um die zweite Steuer-

charakteristik einzustellen:

DUAL RATE . )
GUER 188 184
EXF +8
SCHALTER
irz2 3 4 5
SB— — — . n

OUAL EATE .
HUEE 188 18H
ExF +8
SCHALTER

12 3 4 5
SE = e e a
OUAL EATE . -
HUEE 188 18H
ExF +8
SCHALTER
12 3 4 5
SE = e e a

15

Schalter SB betatigen, um die Einstellungen zu Uberprii-
fen.

DUAL RATE .
GUER 188 184
EXF +8
SCHALTER

1 2 3 4 5

TIZ2 BB:66.06

B7KAN .~ ARCUS SPOR
+0 B 53 48
+2  HORMAL

Hinweis: Expo erméglicht feinfihliges Steuern im
Bereich kleiner Ruderausschlage, die Maximalausschla-
ge bleiben aber erhalten.

Fur den Erstflug eines Modells kénnen Expo-Werte im
Bereich von 20 -30% gewahlt werden.
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12. Querruder—Differenzierung einstel— Linkes Querruder einstellen: Rechtes Querruder einstellen:
len

HUER-DIFF HORMAL
LIMEE E T
eUER 108 % %

oUEZ 1688 % =

HBUER-DIFF HORMAL
LIMKS RECHT

auer 1AEx S8 =%
cuEZ | SBlx 186 %

EUTTERFLY-DIFF +E %

EOEEE B2 41 {?.1v

TI1l 8A:66, 8=

TIZ B@:68,0

B7KAN & ARCUS SPOR
BE 48

+@ +@
+@ HOEMAL +@

EUTTERFLY-DIFF +E %

HUER-DIFF HNORMAL
LIME=E FH T

aUER 186 %
oUEZ 1688 % A %

EUTTERFLY-DIFF +E %

MODEL MEHMO 172
SERVO s QUERSSEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE : HAOHE=+SPOI
PROGR-MIX : SEITE*QUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

HUER-DIFF HNORMAL
LIMKS RBECHT

auer 18@% S8 =%
cuez BEElx 166 %

EUTTERFLY-DIFF +E %

HUER-DIFF HNORMAL
LIMKEE RECHT

cuer 186x BEE=
oUEZ 188% 168%

MODEL MEMI) 142,
SERVO | BUER+SEIT
FLUGZUST. ! SPOILER-W
DUAL RATE :HOHE+SPOI
PROGR-MIX ! SEITE+GQUER
i BUTTERFLY

Kontrolle im Men( Servo (siehe auch Seite 70)

EUTTERFLY-DIFF +E %

RUER-DIFF EEEG RUER-DIFF HNORMAL psifoczM
LINKS RECHT LINKS RECHT E _&_T_5_
eUER 18@x 186% eUER 1A% SA=x Vollausschlag ]
GUEZ 1868x 186% cuez MEElx 166 % rechts
EUTTERFLY-DIFF +@ =% EUTTERFLY-DIFF +@ =% *EIIJ: *II} *II} *D{ .HJ;”“'} *II} of
FBUER-DIFF HORMAL FBUER-DIFF HORMAL SERLC psifoczM
LINKS RECHT LINKS RECHT i1_2_=_4_5_&_7T_58_
euer 108x [EEx euUER 188 S8 x Vollausschlag :|: :|: :|: :|: :|: :|: )
quEZ 188% 160@% cuEZ [188]% 1688 % links -

EUTTERFLY-DIFF +5 EUTTERFLY-DIFF +8 = o0 0 <0 <0 +50 <0 +

16
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13. Querruder als Landeklappen - der
Butterfly-Mischer

Die Querruder werden zum Landen nach oben ange-
stellt.

EOEEE B2 41 {?.1v

TI1l 68:08, A=)

TIZ B8:646,8

B7KAN & ARCUS SPOR
BE 48

+@ +@
+@ HOEMAL +@

MODEL MEHMO 1723
SERVO s QUERSSEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE : HAOHE=+SPOI
PROGR-MIX : SEITE*QUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

MODEL MEHG 1/2
SERVO | QUER>SEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
DUAL RATE :HOHE+SPOI
PROGR-MIX | SEITE+GUER
BUER-DIFF |

EUTTERFLY =150 S
IMA
GUER +@% aeuUEz +H0%

17

Linkes Querruder einstellen:

EUTTERFLY HNORMAL

FUER s % GUEZ

EUTTERFLY HNORMAL

euER]__+@lx ouez

EUTTERFLY HNORMAL

GUER % QUES

EUTTERFLY HNORMAL

175

cuer IEEEl: suez

IMA
+0@ =

EUTTERFLY HNORMAL

173

GUER +2H% auEz

ILMA
+HES

Rechtes Querruder einstellen:

EUTTERFLY HORMAL 1-3
IMA

eUER +3@x% ouez[  +@)%

BUTTERFLY HNORMAL 1.2
IHA
GUER +80% GuUEZ Ty

BUTTERFLY HNORMAL 1.2
IMA
cUER +28% auez B

In vielen Fallen muss bei hochgestellten Querrudern die
Stellung des Héhenruders etwas nach oben oder unten
korrigiert werden (H6henruderbeimischung).

Der Wert fir die Héhenruder Beimischung kann erst im
Flug ermittelt werden und bleibt zundchst unveréndert.
Stellen Sie in sicherer Hohe die Querruder nach oben
und beobachten Sie das Modell.

Geht die Nase nach oben, muss das Héhenruder etwas
auf ,Tiefe* gestellt werden. Taucht das Modell zu stark

ab, muss das Hohenruder etwas auf ,Steigen” korrigiert
werden. 5 -10% Beimischung ist ein guter Anfangswert.
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Einstellung der Héhenruderbeimischung:

BUTTERFL" B s

IMA
RATE

HOHE +@ %

BEUTTERFLY HORMAL 273

IMA
RATE

none TEE =

BEUTTERFLY HORMAL 273

IMA
FATE

HOHE [ +8]%

Aktivieren des Butterfly-Mischers:

BUTTERFL" B s

acT IMA SFEED
sy - cUEFR B
oFFseT 15 HOHE B

<_46%>

18

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT MR SFEED

sy - cUEFR B

oFFseT 15 HOHE B
< _2a%>

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT SPEED

sy - cUEFR B

oFFseT 15 HOHE B
¢ 99>

SICHER ¢

ACT SFEED

sy - cUEFR B

oFFseT 15 HOHE B
¢ 99>

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT [BY§] SFEED

sy - cUEFR B

oFFseT 15 HOHE B
< 99K}

Voreingestellter Geber fiir die Butterfly Landehilfe ist der
Gas/Motorknlppel mit Ratsche.

Selbstverstandlich kann hierfiir auch ein Schalter ge-
wahlt werden.

Offset des Gebers fiir die Butterfly Landehilfe festlegen.

Das Offset gibt an, ab welcher Stellung des Gebers die
Querruder anfangen, gleichsinnig nach oben zu laufen.

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

acTt EIH SFEED

sy - cUEFR B

orFrseT IE HOHE B
1%

Geber in die gewlinschte Position bringen, der entspre-
chende Wert wird in der untersten Zeile angezeigt.
Z.B.: <100%>

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

acTt EIH SFEED

sy - cUEFR B

orFseT HEE HOHE B
1%
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Kontrolle der vorgenommenen Einstellungen im Men(
Servo

e EOEEE B2 41 7.1V
- TI1 60:00.0E
. g TIZ2 BE:0@.8

= B?7KAN .~ ARCUS SPOR
+@ B G5 48 +@

+@ HOEMAL +@

MODEL _MENU 12
SERVO | QUERSEIT
FLUGZUST. | SPOILER-W
DUAL RATE | HUHE+SPOI

PROGR-MI¥ :SEITE2GUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

e

MODEL MEHO )
SERVL ' QUER-SEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE :HAOHE=+SPOI
PROGR-MI¥ :SEITE2GUE

QUER-DIFF :BUTTERFLY

SERLONENE opcilfl oGz
4 5 &

T
uuH;

Servo bzw. Kanal 1 und 6 haben einen gleichsinnigen
Ausschlag nach oben

19

Damit auch bei hochgestellten Querrudern genligend
Weg flir die Querrudersteuerung zur Verfligung steht,

kann fiir die Butterfly-Funktion eine kleinere Querruder-

Differenzierung eingestellt werden. Dadurch vergrdBert
sich der Weg des nach unten wirkenden Ruders.

HUDEL MEHO )
' QUER-SEIT
FLUGEUST. ;EFDILEE—W

DUAL RATE :HOHE+SPOI
PROGR-MIX :SEITE*RUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

MODEL MEHO )
SERVO ' QUER-SEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE :HAOHE=+SPOI
PROGR-MI¥ :SEITE2GUER

ElAimidd | EUTTERFLY

RUER-DIFF MEi=lslis0

LIMNKS RECHT
auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

EUTTERFLY-DIFF +E %

BUER-DIFF HORMAL
LIMNKS RECHT

auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

EUTTERFLY-DIFF +EEE
e —

BUER-DIFF HORMAL
LIMNKS RECHT

auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

|tk

EUTTERFLY-DIFF

BUER-DIFF HORMAL
LIMNKS RECHT

auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

[+12ak:

BUER-DIFF HORMAL
LIMNKS RECHT

auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

EUTTERFLY-DIFF

EUTTERFLY-DIFF

+1 268
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14. Schalter zum Ein- bzw. Ausschal-
ten des Butterfly-Mischers festlegen

Um ein versehentliches Betatigen des Butterfly-Gebers
zu verhindern, kdnnen Sie den Mischer mit einem zu-
sétzlichen Schalter aktivieren, bzw. dektivieren.

e

3

=T 1]
3

MODEL MEHG 1/2
SERVO | QUER>SEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
DUAL RATE :HOHE+SPOI
PROGR-MIX | SEITE+GUER
BUER-DIFF |

BUTTERFL" B0 TS, s

EIN
GUER -20% oauez -S0%

)

[

BUTTERFL" B s

EIM
RATE
HOHE +@ %

RTr

3
E!

=

O

—r

BUTTERFL" B s

i acT EIM SFEED
) sy - cUER B
oFFsET 188G HOHE B
< _2a%>

20

BEUTTERFLY HORMAL 3~

acT EIM SFEED
ST —— cUER B
oFFsET 188G HOHE B
< _2a%>

GEBER
JISASELDTI1
J2SBSFRD T2

1
JISCSEGLS T3 RGeS
J4SDSHRS T4 5=
GEBER
JISASELDTI1
J2SBSFRD T2 ANAALS

JZEMSGLS T3
J4SDSHRS T4 —

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JZEMSGLS T3
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JZEMSGLS T3
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT AUS SFEED

=y EN cUER B

oFFsET 188G HOHE B
< _2a%>

TIZ 6@:00,.0
B7KAN .~ ARCUS SPOR
B g3 48

+@
+@ HOREMAL
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4-Klappen-Segler

1. Neuen Modellspeicher im Basis-
MenU wahlen

TIZ2 66:86.06

BMULT .~ HEW4
+0 B g3 5
+@  NORMAL

SERVOD ' SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE

FREQUENZ | ENDPUNKT

FUMKTION | TRIM-EINST
BASIS MENG iz
SERVD | SERVOMITTE

RSN SERYOUMPOL.
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

MODELLWAHL HEW4

INTE <HMEW1
HEU

E £ =ARCUS SPOR
aE: 55

21

MODELLWAHL HEW4

INTE
HEL

<MEW1
EHEWS
sARCUS SPOR

AUSFOHREM = RTH 1SEK
&NEW1
EHEW4
=ARCUS SPOR

INTE
HEL

2. Modelltyp festlegen

YEE MOT—MOOL
LACHE HORMAL

1 QUER
ErTwerr HNORMAL

%

FareT

=T

?

FareT
=T

%

)
)

MOT-MODL
HORMAL
1 QUER
MORMAL

MOT-MOOL |
NORMAL
1 GUER
NORMAL

*#|SEGLER |
* HORMAL
1 QUER
EITWERE * HNORMAL

AUSFOHREM = JH 1SEK

TVFE *
FLACHE  * NORMAL
1 GQUEE
LEITWERE * MOREMAL

JA  HMEIM

AUSFOHREM = JA 1SEK

TYFE # SEGLER
FLACHE * HORMAL
d1 OUER
LEITWERE * MOREMAL

JH HMEIM
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22

AUSFOHREM = JH 1SEK

TYFE * SEGLER
FLACHE * MORMAL
+[1_QUER ]
LEITwERK * HORMAL
JH MEI
SICHER 7
TYFE SEGLER
FLACHE HOEMAL
#|ZRUE-2WEL
LeErTwerk HORMAL

KES UNGULTIG

AHUSFUHREEN = JH 1SEK
TVFPE SEGLER
FLACHE HOEMAL
e 2 RLUE-2WAL
LeErTwerk HORMAL
JA__NEIN
AHUSFUHREEN = JH 1SEK
TVFPE SEGLER
FLACHE HOEMAL
# ZRUE-ZIWAL
LeErTwerk HORMAL
NEIN
MODOELL TvYF
TVFPE SEGLER
FLACHE HOEMAL
ZRAUE-2WaL
LeErTwerk HORMAL

3. Modulation / Empfangertyp wahlen
(Modulationsart MULT)

FRELDUENZ

GEEIET GEHERAL
FassT TEAH

Ks UNGULTIG

FEERQUEHZ
GEEIET GEHERAL
TEHH

FRSST

Ks UNGULTIG

SICHER 7
GEeIET GEHERAL

KRN

FRSET

K& UMGULTIG

FREQLUEHNZ
GEeIET GEHERAL

MULT

FRSET

HF-UMGEEUNG PREOFEN >

TIZ2 66:06.06

B7KAH .~ HEWS
B 53 6

+&

+2 HOEMAL

4. Empfanger an den Sender anbin-
den

Schalten Sie den Sender ein, und schalten Sie auf ,Sen-
den®.

Waéhrend der HF-Anbindung darf kein weiterer 2,4 GHz
FASST Sender in der Ndhe senden.

Driicken Sie die Taste ,LINK" des Empféngers ca. 2
Sekunden lang.

Beobachten Sie die LED Statusanzeige des Empféan-
gers, um sicher zu gehen, dass die Anbindung erfolg-
reich war.
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5. Modellnamen vergeben

ROEEE B4 28 {E.0V
TI1l 8A:66, 8=
TIZ G8:00.8

B7KAN .~ HEWS
+@ B g3 61 +@

HOEMAL +0

+2

Das MenU Modellwahl kann sowohl Uber das Basismen,

als auch direkt tber das Start Display erreicht werden.

Markieren Sie im Startdisplay den aktellen Modellspei-
cher.

TI1 88:00. 6
TIZ G6O:66.6
& PKAN
+@ B GE:10
HORMAL

+2

INTE <NEW1

NEU 7 NEW4
=ARCUS SPOR

aE: 11 1eHEWE

MODELLWAHL

INTE :

NEWS ! NAMNEL

fgzéi | COPY

@E: 11 :

23

NAMNEL
| COPY

‘ABCDEFGHIT
—————————— ' ELMNOPRIEST
i YWY Zabed
inghiJklmn
OPArS UL
A ;A

‘HAEBCDEFGHIT
——————————  ELMNOPGRREST

ZUROCK UVIRYZabed
ENTER ;nghiJklmn
= = OPArS UL
L OSCHH] 19z MHERET
MODELLWAHL 1-
| 'ABCDEFGHIJ

——————————  KLMNOPGRST
ZUROCK UYWRYZabed
ENTER inghiJklmn
b3l OFArE e

LOSCHH] tuz | UHERET

Buchstaben durch Drehen rechts- oder linksherum aus-

wéhlen und mit RTN bestéatigen.

MODELLWAHL
L ' KELMNOPRORST
ZURGCK FUYWRYZabed
ENTER EnghiJklmn
= = POPArS L
LOSCHH oz UHERET
MDDELLWHHL 1~
A COEFGHIJ
————————— HLI‘-‘IHDPE!RET
ZURGCK FUVWRYZabed
ENTER EnghiJklmn
- = FOPArE UK
LOSCHH 1oz UHERET
MODELLWAHL 1~
ABCDEFGHIJ
ARCUSL iy MNoPORET
ZUROCK s UMWY Zabed
ENTER EnghiJklmn
= 2 :DPqPStHUWK
LOSCHH 1z UHERET

Leerzeichen werden mit der rechten
von Enter eingeflgt

Pfeiltaste unterhalb

ZURGCK
ENTER
+«+ B

LOSCHH

——— ELMHOPRREST

:ABCDEFGHIJ

UV Zabed
vefahidklmn
POPArs tuvwx
1oz | HERET
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tABCDEFGHI.J
ARCUS | __ iy MNOPGRST
ZURGCK P UMWRYZabed
EMTER vefahidklmn
< P OPArS TV
LOSCHN oz I MHERET
MODELLWAHL 1.3
RECDEFGHIJ
EEEQE-&L{L‘B:lt.iLl-'IHI:IF'IRRET
ZUROCK TUVWEYZabed
EMTER refshidklmn
L POPARS TUVWX
LOSCHH A 7
MODELLWAHL 1.3
tABCDEFGHI J
EEEQE-&L{L‘B:lt.iLl-'IHI:IF'IRRET
ZURGCK TUVWEYZabed
ENTER refshidklmn
T POPARS TUVWX
LOSCHN gz L MHERET
MODELLWAHL 1.3
tABCDEFGHI J
ERCUS 3ELB: || MhOPORST
ZURGCK TUVWEYZabed
ENTER refshidklmn
T POPARS TUVWX
LOSCHN gz L MHERET

Das erfolgreiche Abspeichern des neuen Namens wird
mit einem Ton bestatigt, der Cursor springt ganz nach
links.
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28 56
TI1 ©8:88,0[=
TIZ @@:84.4
ARCUS 4KLA
aa

+@
+a

7. P
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6. Servoumpolung / Servolaufrich- 7. Servomitte / Servoneutralstellung
tungen festlegen einstellen
ROEEE 28 56 (7. 7Y SERVOLUMPOL

D
0

T
3
N 1]
“
T

e

S
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TI1 68:08, 0=
TIZ BB:08.6

EMULT ARCUS 4KLA
B8 85

SERVD 1 SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

FRERUENZ : ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

1 BUER MORM i< BUEZ MORM
2HOHE MORM ;7ZUs MORM
=MOTE NORM i=ZU5 HNORM
4SEIT MORM: pG1  MORM
sZU7 HNOEM: pcz HNHORM

SERVOUMPOL

1 BUER NMORM i< QUEZ MORM
2HOHE wele  MORM
=MOTE NORM .=2ZU3 HNOREM
4SEIT MORM: pG1  MORM
s2ZU7 HORM: psz HNORM

1 QUER HORM i< QUEZ MORM

zHUOHE [NORM]i7ZU& NORM
=MOTR NORM !=2US HMORM

4SEIT MORM:! pci MORM
=27 HURME ocz HMORM

SICHER 7

1 QUER NORM i< QUE2 NORM
zHOHE [REY |:7ZU&e HORM
=MOTR HORM i22US HORM
4SEIT MORM: pci NORM
sZU7 MNORM: psz HORM

SERVOUMPOL

1 BUER NORM i« QUEZ MORM
zHOHE [l 7 2U6 HORM
=MOTE MORM i=2US HMORM
4SEIT MORM: oci1 MOEM

sZU7 HNORM: oz HNORM

SERVO  SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:FRIL SAFE
FRERUENZ i ENDPUNKT
FUNKTION | TRIM-EINST

MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FRERUENZ i ENDPUNKT

FUNKTION | TRIM-EINST

10UER +8:sZU7  +@
zHUHE +@:<QUEZ +@
=MOTR +0:~7ZU6  +B@
aSEIT +B:sZUS  +B

SERVOMITTE

10UER +8:sZU7  +@
zHUHE 'eQUEZ  +8
SMOTR  +0:7ZU6  +B
aSEIT +8isZUS  +B

SERVOMITTE

1QUER +@:sZU7  +0
zHOHE[+8]: sRUEZ +8
=MOTR +@:7ZU6  +@
ASEIT +BisZUS  +@
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SERVOMITTE

10UER +8:sZU7  +@
zHOHE[+15]: s RUEZ  +B8
=MOTR  +@:7ZU6  +@
4SEIT +@:=Z2U5 +@

SERVOMITTE

10UER +@:sZU7  +@
zHOHE IR s QUEZ  +8
=MOTR  +@:7ZU6  +@
4SEIT +@:=2ZUS  +8

Hinweis: Mit einem Druck von 1 Sekunde auf RTN kann
der markierte Wert auf null zurlickgesetzt werden.
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8. Servowege und Limits einstellen

SERVD  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ | EMDPUNKT
FUNKTION | TRIM-EINST

SERVOD  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYP:FRIL SAFE
FREQUEHZ
FUNKTION | TRIM-EINST

172

1 GQUER 135 188 188 135
=2HOHE 135 188 168 135
=MOTR 135 188 168 135
4SEIT 135 188 168 135

Servowege so einstellen, dass der maximale mechani-
sche Weg verflgbar ist, ohne dass das Servo blockiert
wird. Falls erforderlich, den maximalen Weg mit der
Limitfunktion begrenzen.

EMDPUNET

1-2

LIMIT +++)

1 GLUER 135 166
=HOHE 135 168
=MOTR 135 168
4SEIT 135 168

r+t
166 kS
i@ 135
i8a 135
186 135

EMDPUNET

1.2

LIMIT +++)

1 GLUER 135 166
=HOHE 135 168
=MOTR 135 168
4SEIT 135 168

1868 135
188 135
188 135

EMDPUNET

1.2

LIMIT +++)

1 GLUER 135 166
=HOHE 135 168
=MOTR 135 168
4SEIT 135 168

r+
i8a
i@ 135
i8a 135
186 135

EMDPUNET

1-2

LIMIT +++)

1 GLUER 135 166
=HOHE 135 168
=MOTR 135 168
4SEIT 135 168

166 IHE
1868 135
188 135
188 135
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9. Failsafe einstellen (Modulationsart
MULT)

' SERVOMITTE
MODELLWAHL | SERVOUMPOL
MODELL TYP:FEHNWEGES

FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST
FRIL SAFE 1-3

FAS EB.F/5 FOZ=
1 QUERE HOLD RUS
=HOHE HOLD AUs
=MOTE HOLD AUs
45SEIT HOLD AUS

FHIL SHFE 1-3
FAS EB.F/5 FOZ=
1 QUERE HOLD RUS
HOHE HOLD AUs
=MOTR [zNs] AUS
45SEIT HOLD AUS

Im 7 CH Betrieb ist die Failsafe Funktion fest dem Kanal
3 zugewiesen.

Bei ,MULT" Betrieb, kénnen die Kanale 1-8 frei belegt
werden.

27

HOLD-Mode: Im Empfénger werden die letzten
fehlerfreien Impulse zwischengespeichert und im
Stérungsfall an die Servos weitergegeben.

Diese werden so lange beibehalten, bis wieder
einwandfreie Signale vom Sender kommen.

Dieser Modus ist werkseitig fir den Motor voreingestellt
wird aber aus Sicherheitsgriinden nur fir Servokanale
empfohlen (,MULT* Betrieb)!

Umstellung Kanal 3 Motor auf Fail Safe Position (F/S):

FAIL SAFE 1/3%
FA5 E«.FA/% FOQO=

1 GUER HOLD AUS

zHUHE HOLD AUS

=MOTR [HOLD] AUS

4SEIT HOLD AUS

SICHER ?
FA5 E«.FA/% FOQO=
1 GUER HOLD AUS
zHUHE HOLD AUS
=MOTR[F-S] AUS
4SEIT HOLD AUS

(F/S) Fail-Safe: Hierbei laufen die Servos auf eine, Uber
den Sender vorprogrammierte Position, welche ebenfalls
im Empfanger zwischengespeichert wird.

Aus Sicherheitsgrinden wird empfohlen, Failsafe far
Antriebs-Motoren auf AUS bzw. Leerlaufposition zu
setzen.

FHIL SHFE 1-3
FAS EB.F/5 FOZ=

1 QUERE HOLD RUS

HOHE HOLD AUs

AUS +A %

45SEIT HOLD AUS

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

FAS EB.F/5 FOZ=
1 QUERE HOLD RUS
=HOHE HOLD AUs
=MOTR F~S  RUS
45SEIT HOLD AUS

+EAER

Geber bzw. Schalter fir den Motor in die entsprechende
Position (AUS) bringen !

SETSN=DROCKE ETH 1SEK
FAS EB.F/5 FOZ=
1 QUERE HOLD RUS
=HOHE HOLD AUs
=MOTR F~S  RUS
45SEIT HOLD AUS

— 1 HHEF
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Battery-Fail-Safe warnt den Piloten, wenn der Um die Servos nach Einnahme der F/S Position kurzzei-
Empfangerakku leer wird. tig wieder steuern zu kénnen, kann die B-F/S Funktion
mit einem Schalter oder Geber zurlickgesetzt werden
FHIL SHFE 13

Im MULTI Betrieb kann die B/FS ein oder ausgeschaltet
werden.

Battery-Fail-Safe flir den Motor aktivieren:

FAIL SAFE 273
FAS EB.F/5 FOZ=

US> HOLD ARUs

< CUEZ HOLD AUS

7 WOLE HOLD AUs

s WOLZ HOLD AUs

FAIL SAFE 373

FRESET E.F~-= —

FAIL SAFE 1-3
FAS EB.F/5 FOZ=

1 QUERE HOLD RUS

=HOHE HOLD AUs

=MOTR F5 RHUS -1B8x%

45SEIT HOLD AUS

FHIL SHFE 13
FAS EB.F/5 FOZ=
1 QUERE HOLD RUS

=HOHE HOLD AUs
=MOTR F-5 -188=x
45SEIT HOLD AUS

28

FsS B.FA S FOQO=
i QUER HOLD RUS

=HOHE HOLD AUS
=MOTR F-5 |HUS| —-1B83%
45SEIT HOLD AUS

SICHER

FsS B.FA S FOQO=
i QUER HOLD RUS

=HOHE HOLD AUS
=MOTR F»5  |[EIH] —-1B83%
45SEIT HOLD AUS

FHIL SHFE 1-3

FsS B.FA S FOQO=
i QUER HOLD RUS

=HOHE HOLD AUs
=MOTR Fr5 [Nl —1B83%
45SEIT HOLD AUS

(Reset).

Schalter fir Battery-Fail-Safe Reset wahlen:

FAIL SAFE 273
FAS EB.F/5 FOZ=

US> HOLD ARUs

< CUEZ HOLD AUS

7 WOLE HOLD AUs

s WOLZ HOLD AUs

FAIL SAFE 373

FRESET E.F~-= —

FHIL SHFE 37

RESET E.F-5 |[mm

JISASELDT1
JZ2SB SFRD T2
JISCSGLS T3
J4SDSHRS T4 ==

AN-AUS
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GEBER

J1SAESLDT1
J2Z2SBSFRDTZ2
JEISCSGLES TS

J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEBER

J1SAESLDT1
J2Z2SBSFRDTZ2
JEISCSGLES TS

J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEBER

J1SAESLDT1
J2Z2SBSFRDTZ2
JEISCSGLES TS

J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

FAIL SAFE

3

RESET EB.F/=

FRIL SAFE

I

RESET EB.F/=

SE

SERVO | SERVOMITTE
MODELLWAHL | SERVOUMPOL.
MODELL TP : EEHMEGES
FREQUENZ | ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

ROEEE 7. T
TI1 B6:6a8, E’l[i'ji i‘
TIZ B6:608.6

EMULT EEDUS 4kLA

+& +a
+@&
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10. Dual Rate im Modell-Men( ein-
stellen

FROEEE 28 56 (7. 7Y
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4KLA
B8 85

MODEL MEHG

1-2

SERVO i KLAP-EIHST
FLUGZUST. :QUER+WOLE
DUAL RATE : QUER+SEITE
PROGR-MIX : SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

MODEL MEHOG 1.2
SERVO ' KLAP-EINST
FLUGZLUST. BRUER+WOLE
DUAL FEATE ; GUER+SEITE
FPROGR-MIX :SPOILER-Wix
QLUER-DIFF ; HOHE=#SFOI
DUAL RATE .

PUER 188 1848

EXF +A +B

SCHALTER

M1 2 3 4 3

30

Schalter zum Umschalten von unterschiedlich groBen
Ruderwegen wahlen.

DUAL RATE .
PUER 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER

JISASELDT1
J25B SFRD T2
JISCEGLS T3
J4SOSHRS T4 ==

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZEEASFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

DUAL RATE .
HUER 188 189
ExXF +A +A

SCHALTER

RUER[_188] 1986

EXF +8 +8

SCHALTER

1 2 3 4 5
8B == =—— — .

DUAL RATE

RPLUER 184

EXF +A +B

SCHALTER

1 2 3 4 5
SBl====1==1

DUAL RATE . g
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DUAL RATE . DUAL RATE .
QUER[_&8] 186 QUER[ 98] 186
EXF +8 +8 EXF +8 +A@
SCHALTER SCHALTER
» 2 3 4 5 1»2 3 4 5

§B == == == . SB == == == .
DUAL RATE . DUAL RATE .

QUER 186
ExF +8 +B
SCHALTER

Pl 2 3 4 5
8B —— —— — .

Schalter SB umschalten, um den zweiten Ruderweg
einzustellen.

r

DUAL RATE
PUER IFEE] 166
ExXF +8  +8
SCHALTER

192 3 4 5
5B —— —— — .

DUAL RATE
QUER[168] 166
EXF +8  +8
SCHALTER

192 3 4 5
5B —— —— — .

r
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QUER 186
ExF +8 +B
SCHALTER

192 3 4 5
5B —— —— — .

Schalter SB betéatigen, um die Einstellungen zu Uberprii-

fen.

DUAL RATE .

GIUER 168

ExXF +8 +8

SCHALTER

1 2 3 4 5
S ———— .

ROEEE 7. T
TI1 B6:6a8, E’lEj E £
TIZ B6:608.6

EMULT EEELIS 4kLA

+& +a
+@&




“robbe P ierbeispi
v rogrammierbeispiel 4-Klappen-Segler
Fucaba T8 FG 9 P PP 9
11. Expo einstellen
ROBEE 28 S6 (779 DUAL RATE DUAL RATE
TI1 @B8:08, @[ RUER 188 188 QUER 188 188
TIZ B@:88.8 ExXF +A +A ExXF +A +A
BMULT  ARCUS 4KLA SCHALTER SCHALTER
a8 85 b1 2 3 4 5 1L 2 3 4 5
B == == == . B -- - -
MODEL MENGH 12
SERVO ' KLAP-EINST J1SASELDT1

FLUGZUST. :GUER+WOLE
OUAL RATE ' QUER-SEITE
PROGR-MI¥ :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

MODEL MEHO 1-2

SERVO i KLAP-EIHST
FLUGZUST. :QUER+WOLE
IZTRNGNNE | QUER-SEITE
PROGR-MIX :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

DUAL RATE .
PUER 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER

1 2 3 4 5

Schalter wahlen, zum Umschalten von unterschiedlichen
Steuerkurven.

32

J25B SFRD T2
JISCEGLS T3

J4SOSHRS T4 ==

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZEEASFRDTZ
JEISCSGLES TS

J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS

J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

Erste Steuerkurve festlegen, Schalterstellung 1:

OUAL EATE . -
HUEE 188 184
EXF +8
SCHALTER
1L 2 3 4 5

B = i .
OUAL EATE . -
HUEE 188 18H
ExF +8 [+
SCHALTER
1L 2 3 4 5

B = i .
OUAL EATE . -
HUEE 188 18H
ExF +8 [ —48]
SCHALTER
1L 2 3 4 5

B = i .
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DUAL RATE : 3 DUAL RATE : 3
QUER 188 168 QUER 188 168
EXF +6 I EXF +0 I
SCHALTER SCHALTER
» 2 3 4 5 102 3 4 5
SB —— —— — . . SB —— —— — . .

Schalter SB in Stellung 2 bringen, um die zweite Steuer-
kurve einzustellen:

DUAL RATE . )
GUER 188 184
EXF +8
SCHALTER
irz2 3 4 5
SB— — — . n

OUAL EATE .
HUEE 188 18H
ExF +8
SCHALTER

12 3 4 5
SE = e e a
OUAL EATE . -
HUEE 188 18H
ExF +8
SCHALTER
12 3 4 5
SE = e e a

33

Schalter SB betatigen, um die Einstellungen zu Uberprii-
fen.

DUAL RATE .
GUER 188 184
EXF +8
SCHALTER

1 2 3 4 5

FROEEE

TI1 68:08, 0=
TIZ2 68:6848.68

EMULT ARCUS 4kKLA
+& HEa A5 +@
+@ HOREMAL +@

Hinweis: Expo erméglicht feinfihliges Steuern im
Bereich kleiner Ruderausschlage, die Maximalausschla-
ge bleiben aber erhalten.

Fur den Erstflug eines Modells kénnen Expo-Werte im
Bereich von 20 -30% gewahlt werden.
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12. Querruder—Differenzierung einstel- | Linkes Querruder (Quer) einstellen: Rechtes Querruder (Quer2) einstellen:
len

HBUER-DIFF HORMAL
LIMKS RECHT

auer 1AEx S8 =%
cuEZ | SBlx 186 %

FROEEE 28 56 (7. 7Y
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4kKLA
HEa A5 +@

HUER-DIFF HORMAL
LIMEE E T
cUER 188x [188|%

oUEZ 1688 % =

+&

EUTTERFLY-DIFF +d % EUTTERFLY-DIFF +d %
MODEL MEHUN 1.2 QUER-DIFF HORMAL BUER-DIFF HNORMAL
SERVO + KLAP-EIMST LIMKS RECHT

auer 18@% S8 =%

FLUGZUST. :GRUER=+WOLE cuez BEElx: 166 %

DUAL RATE : QUER+SEITE
PROGR-MIX :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

LIME=E FH T
euEr 166 % ﬁﬁ@]x
oUEZ 1688 % A %

EUTTERFLY-DIFF +E %

EUTTERFLY-DIFF +E %

MODEL MEMI) 1/2
SERVO i KLAP-EINST
FLUGZUST. ! GUER+WHLE

DUAL RATE :QUER+SEITE
PROGR-MIX ! SPOILER-Wo
i HOHE=+SPOI

HUER-DIFF HNORMAL
LIMKEE RECHT

cuer 186x BEE=
oUEZ 188% 168%

Kontrolle im Meni Servo (siehe auch Seite 70):

EUTTERFLY-DIFF +E %

RUER-DIFF M=l Gl RUER-DIFF HNORMAL psifoczM
LIMNKS RECHT LIMNKS RECHT E_&_T7_5&_
auer 18@x 1668 =% auer 18@% S8 =% Vollausschlag g
GUEZ 1868x 186% cuez MEElx 166 % rechts
EUTTERFLY-DIFF +E = EUTTERFLY-DIFF +E = *EIIJ: *II} *II} *D{ .HJ;”“'} *II} of
FBUER-DIFF HORMAL FBUER-DIFF HORMAL SERLC psifoczM
LIMNKS RECHT LIMNKS RECHT 1_2_=2_4_&5 _&_7_5&_
euer 108x [EEx euUER 188 S8 x Vollausschlag :|: :|: :|: :|: )
quEZ 188% 160@% cuEZ [188]% 1688 % links -

EUTTERFLY-DIFF +5 EUTTERFLY-DIFF +8 = o0 0 <0 <0 +50 <0 +

34
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13. Querruder und Wolbklappen als
Landeklappen - der Butterfly-Mischer
BUT TERFL"Y BSl=lall . BUTTERFLY HORMAL 1.3
IMA _ IMA
Die Querruder werden zum Landen nach oben ange- GUER +Ax guEz +B:x cUEF BalslElx  guEz  +0x
stellt, die Wélbklappen fahren bis zu 90° nach unten,
was eine enorme Bremswirkung erzeugt. wiLe +8x whlz +8x% wire +8x wilz +0x
ROEEE 268 56 (7.7
TIl G68:68, 6[s)
TIZ BE:EE. 8
EMULT ARCUS 4KLA
+@ HA A5 +@
+e _ HORMAL Linkes Querruder einstellen: Rechtes Querruder einstellen:
MODEL MEHO . 1.3 BUTTERFLY HNORMAL 1% BUTTERFLY HNORMAL 1.3
SERVD i KLAP-EINST _ INA LNA
FLUGZLUST. E RUER=WHLE ZUER +HE GUEEZ +6 FUER —-58% GUES + 1S
DUAL RATE :QUER-SEITE
PROGR-MIx : SPOILER-WCx wiLe +8x wiLz +8=x wiLe +8x wiLz +8=x
QUER-DIFF :HOHE+SPOI
MODEL MEHO 252 BUTTERFLY HNORMAL 1% BUTTERFLY HNORMAL 1.3
5 : IMA . IMA
gg'i?EEgEER' AL euER]_ +@lx ouez +@3% Y cUER -6@8%x cuez[  +@)%
EUTTERFLY | =
TRIM MIx wire +8x%x wihlz +0x% \} wire +8x%x wihlz +0x%
KREISEL ;
MODEL MEKWOG 258 BUTTERFLY HORMAL 1.3 BUTTERFLY HORMAL 1.3
WHLE+HOHE | MOTOR IMA Vlulp
SEITE+OUER ! cUER| —EB)x euez +@% cUER -6@8% cuez[ —66)%
EUTTERFL 'Y I
TRIM MIxX . wiLe +@8x wilz +0x% wiLe +8x wiLz +0x%
KREISEL ;
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BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER —-E0% auUuEz -B0%

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER -EH% auEz -B0%

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
cUER -G50% oauez =5

wiLe +@x% wiLz +8=% wihLe BEEEx wiLz +8=% wiLe +8@x wiozEEE =

In vielen Fallen muss bei hochgestellten Querrudern und
ausgefahrenen Wolbklappen die Stellung des Héhen-

. . , . . ruders etwas nach oben oder unten korrigiert werden
Linke Wolbklappe einstellen: Rechte Wolbklappe einstellen: (Héhenruderbeimischung).

Der Wert flr die Héhenruder-Beimischung kann erst im
Flug ermittelt werden und bleibt zunachst unverandert.
Stellen Sie in sicherer Héhe die Querruder nach oben
und beobachten Sie das Modell.

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER -EH% auEz -B0%

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER —-EH% auUuEz -B0%

woLe B whlz  +0 % wiLe +30x  wOLz R % Geht die Nase nach oben, muss das Héhenruder etwas

auf ,Tiefe" gestellt werden. Taucht das Modell zu stark
ab, muss das Hohenruder etwas auf ,Steigen*” korrigiert
BUTTERFLY HOEMAL 1.3 werden. 5 -10% Beimischung ist ein guter Anfangswert.
ILMA
RUER —-EH% cuUEZz -668%

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER —-EH% auUuEz -B0%

wiLe[ +8lx  whlz +B8x whiLe +88% wioz[  +@)x

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER -EH% auEz -B0%

BUTTERFLY HNORMAL 1.3
IMA
GUER —-EH% auUuEz -B0%

wiLe +26]x wiLz +Bx wiLe +88x% wiiz[ +88)x
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Einstellung der Héhenruderbeimischung:

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT SPEED
sy - GUER B
wlhLe &
oFFseT 15 HOHE B
< 2EN>

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ERIEaaR] HOEMAL 273
LA

RATE

HOHE +0E %
BUTTERFLY HORMAL 2-3
LA

RATE

none TEE =
BUTTERFLY HORMAL 2-3
LA

RATE

HOHE [ +8]%

Aktivieren des Butterfly-Mischers:
BUT TERF LYY BEI=la0 5 s s
acT IMA SFEED

sy - cUEFR B
wlLe @
oFFseT 15 HOHE B

< _2EX>

37

ACT SPEED

sy - GUER B
wlhLe &
oFFseT 15 HOHE B
¢ 2EXD>
SICHER 2
ACT SFEED
sy - GUER B
wlhLe &
oFFseT 15 HOHE B
¢ 2EX>

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT SPEED
sy - GUER B
wlhLe &
oFFseT 15 HOHE B
{ RENY

Voreingestellter Geber fiir die Butterfly Landehilfe ist der
Gas/Motorknlppel mit Ratsche.

Selbstverstandlich kann hierfliir auch ein Schalter ge-
wahlt werden, siehe Seite 39.

Offset des Gebers fiir die Butterfly Landehilfe festlegen.

Das Offset gibt an, ab welcher Stellung des Gebers die
Querruder anfangen, gleichsinnig nach oben zu laufen.

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

ACT EIN SFEED
sy - GUER @
wiLe @
OFFSET HOHE @
{100%

Geber in die gewlinschte Position bringen, der entspre-
chende Wert wird in der untersten Zeile angezeigt.
Z.B.: <100%>

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

ACT EIH SFEED
sy - GUER B
wlhLe &
OFFSET HOHE @
{100%}
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Fucaba
BUER-DIFF HORMAL
LIMNKS RECHT
auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%
EUTTERFLY-DIFF +EE

Kontrolle der vorgenommenen Einstellungen im
MenU Servo:

mO=EE 20 S6 {7, 7” Damit auch bei hochgestellten Querrudern geniigend BUER-DIFF HORMAL
TIl G68:68, 6[s) o . LIMES RECHT
TI2 20:00.8 : Weg flir die Querrudersteuerung zur Verfligung steht, GUER 100 % S0 %
BMULT ARCUS 4KLA kann fiir die Butterfly-Funktion eine kleinere Querruder- GUEZ S@% 16806%
-a aa 65 +a.: Differenzierung eingestellt werden. Dadurch vergréBert
+@ NORMAL +2 | sich der Weg des nach unten wirkenden Querruders.
e rerwr | e e | B EUTTERFLY-DIFF | +@ps
MODEL MEMO 1.2 HI]EIEL MEHD 1.2 LRUER-DIFF HORMAL

LIMNKS RECHT
auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

SERVO i KLAP-EIHST
FLUGZUST. :QUER+WOLE
DUAL RATE @ QUER+SEITE
PROGR-MIX :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

' KLAP-EIMNST
FLUGEUST . 1 BUER+WOLE
OUAL RATE ' QUER-SEITE
PROGR-MIX :SPOILER-W

BUER-DIFF E HOHE+SFOI EUTTERFLY-DIFF [+1Z26p

MODEL MEHO 1-2

SERVC i KLAP-EIHST
FLUGZUST. :QUER+WOLE
DUAL RATE @ QUER+SEITE
PROGR-MIX :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

MODEL MEMI) 1/2
SERVO i KLAP-EINST
FLUGZUST. ! GUER+WHLE
DUAL RATE :QUER+SEITE
PROGR-MIX ! SPOILER-Wix
i HOHE=+SPOI

BUER-DIFF HORMAL
LIMNKS RECHT

auer 18@x S8
oUEZ SH% 168%

)

EUTTERFLY-DIFF gaWaa%

Die Querruder (Kanal 1 und 6) haben nun einen gleich- MORMAL ROEEE 28 56 {7. ':"-J
sinnigen Ausschlag nach oben, die Wélbklappen (Kanal LIMKS RBECHT TI1 66:58, 3[s) 1
7 und 8) haben einen gleichsinnigen Ausschlag nach aUuER 188%x SAx TI2 BB:08.06 -
unten. eUEz 28x 1068x% - EMULT  ARCUS 4KLA
+@ B8 85 +2| ;

+@ HOEMAL +@ | !

EUTTERFLY-DIFF +E % % P e | reeren. e | B

38
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14. Schalter zum Ein- bzw. Ausschal-
ten des Butterfly-Mischers festlegen

Um ein versehentliches Betatigen des Butterfly-Gebers
zu verhindern, kdnnen Sie den Mischer mit einem zu-
sétzlichen Schalter aktivieren, bzw. dektivieren.

FROEEE 28 56 7.7V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4kKLA
+& HEa A5 +@
+@ HOREMAL +@

MODEL MEHMO 1-2
SERVO t ELAP-EIMST
FLUGZUST. :GUER*+WOLE
OUAL RATE ' QUER-SEITE
PROGR-MI¥ :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

MODEL MEHMO 272
WOLE+HOHE | MOTOR
SEITE+RUER:
BUTTERFLY .
TRIM MI¥
KREISEL ;

MODEL MEHG 2,2
WOLB+HOHE | MOTOR
SEITE+QLER:
ELTTERFL'Y/S
TRIM MIX
KREISEL .

39

EUT TERF LY B - s
EIN
GUER —-E0% auUuEz -B0%

wiLe +8@x%x wiLz +306 =%

BUTTERFL" B s

EIM
RATE
HOHE +@ %

BEUTTERFL" B s

ACT EIM SFEED
sy - GUER B
wlhLe &
oFFsSET 186 HOHE B
< 99X

BEUTTERFLY HORMAL 3~

ACT EIM SFEED -
= = ZUER
wlLe @
oOFFsSET 186G HOHE B
< 99X
GEBER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 =

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JIEMSGLS T3
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JIEMSGLS T3
J4SDSHRS T4 —

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JIEMSGLS T3
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

BEUTTERFLY HORMAL 3~

acTt EIH SFEED

=y [EN cUER B
wiLe 6

oOFFsSET 186G HOHE B
¢ aan>

FROEEE 28 56 7.7V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4kKLA
+& HEa A5 +@
+@ HOREMAL +@
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15. Querruder-Wélbklappen-Mischer

programmieren

Bei Betdtigung der Querruder schlagen die Wélbklappen
gleichsinnig zu den Querrudern aus. Die Rollgeschwin-
digkeit verbessert sich, gleichzeitig verringert sich der
aerodynamische Widerstand der Flache beim Kurven-

flug.

FROEEE 28 56 7.7V
TI1 68:68.0(u 1
TIZ2 BE:848.8 1
EMULT ARCUS 4KLAm
+0 Ba @85 +0| ]
+@ HOREMAL +@ | -
I..-l.-.-.l.-l]l!.-l.-...-!.-l.l"

MOOEL MEHO 1.3

SERMO ' KLAP-EINST

FLUGZUST. BUER+WUOLE

DUAL RATE : GQUER+SEITE

PROGR-MIX :SPOILER-W

BUER-DIFF ; HOHE+SFOI

MODEL MEHO 1.3

SERMO ' KLAP-EINST

FLUGZUST. RUER=+WOLE

DUAL RATE : GQUER+SEITE

PROGR-MIX :SPOILER-WS

BUER-DIFF ; HOHE+SFOI

HUER-+WALE =E==

LIMKS RECHT

wiLe +8x +4x

wiLz +8% +@=%

ACT INHA Lineg IMA

sy ——

40

Linke Wélbklappe einstellen

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLreEdsx +ax
wiLz +8% +@=%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LINKS RECHT
wt'u_s:k: +d %
whLz +@% +0%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe| +58[)x +8x%

wiLz +8% +@=%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLeEs=sx +Ax
wiLz +8% +@=%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5S@x% +EES
wiLz +8% +@=%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LINKS RECHT
wiLE +5la:k:x
whLz +@% +0%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LINKS RECHT
wiLE +5la:k:x
whLz +@% +0%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +50 x EEI=E] %
wiLz +8% +@=%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

Rechte Wélbklappe einstellen

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%

wiLz S +8x%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-
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BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%

mf.'u.ex +H %

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%

wiLz| 458 +8%

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%
wiLz B~ +H=

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%
wiLz +5@=% +HES

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%

wiLz +368 xx

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%

wiLz +58% %

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5@x%

wiLz +56@ x PRI=s] %

AcT  INA Lineg IMA
s -—-

Querruder-Wélbklappen-Mischer aktivieren:

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5d@x%

wiLz +5@% +5@x%

AcT MEE LIink IHA
=l ——

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5d@x%

wiLz +5@% +5@x%

ACT Lineg IMA

k=) ——

SICHER

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5d@x%

wiLz +5@% +5@x%

ACT Lineg IMA

S

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5d@x%

wiLz +5@% +5@x%

AcCT [YE LIink IHA
=l ——

Der Querruder-Woélbklappen-Mischer ist nun immer aktiv.
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16. Schalter zum Ein- bzw. Ausschal-
ten des Querruder-Wolbklappen-Mi-

schers festlegen

42

BUER+WOLE SFEED

LIMKES RECHT
wiLe +5@x +5d@x%

wiLz +5@% +5@x%

act EIM
o Lineg IMA

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ

r
JEISCSGLES TS ARCALS
J4SDSHRS T4 =
GEEBEFE
JISASELDT1
JZSESFRDTZ AMALS

JISCEELS T3
J4SDSHRS T4 —

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

FROEEE 28 56 7. 7V
TI1 68:68.0(u
TIZ GE:686.8

EMULT ARCUS 4KLA
B8 85
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Heli mit Elektro-Motor

1. Neuen Modellspeicher im Basis-
MenU wahlen

43

FROEEE HA: A1 {S. 2V
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4KLA
+& HE: 88
+@

SERVOD  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREGUENZ : EMDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

 SERVOMITTE
i SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

MODELLWAHL HARCUS 4EL
INTE £HRCUS 4KLA

MODELLWAHL HARCUS 4EL

INTE BARCUS 4KLA
HELS

AUSFOHREHN = RTH 15SEK

INTE BARCUS 4KLA
HELS

MODOELL TvYF
TYFE SEGLER
FLACHE HOEMAL

ZERUE-2WAL
LeErTwerk HORMAL

2. Modelltyp festlegen

MODOELL TvYF

TYFE SEGLER

FLACHE HOEMAL
ZRAUE-2WaL

LeErTwerk HORMAL

MODELL TvYF

TYFE SEGLER

FLACHE HOEMAL
ZRAUE-2WaL

LeErTwerk HORMAL

MODELL TYP

TYFE [SEGLER |

FLACHE MHOEMAL
ZERUE-2WAL
LeErTwerk HORMAL

SICHER

TYFE #HELI
TAUMLECH # HE3C 1280
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AUSFOHREN = JH 1SEK

TYFE edHEL 1
TAUMLECH # HE3 (1283

JH HEIH
HUSFUHREH = JA 15EKE
TYFE #HELI

TAUMLECH # HE3 (1283

ﬁﬂ HEIH
MODOELL TvYF
TVFPE HELI
TRAUML=CH HE3C1Z@3
RESET AHUS

Bei der Erstellung eines neuen Hubschraubermodells
wird von der T8 FG der weit verbreitete Taumelscheiben-
Typ HR3 mit 120° Anlenkung angeboten. Hierbei steu-
ern alle 3 Taumelscheibenservos gleichzeitig Roll, Nick
und Pitch.

Bedeutung der Reset-Funktion:

Wird diese Funktion auf EIN gesetzt, werden nach einem
Wechsel des Taumelscheibentyps ALLE Werte dieses
Modellspeichers zuriickgesetzt.

44

3. Modulation / Empfangertyp wahlen
(Modulationsart 7KAN)

FREQUENZ

SEEIET GEHMERAL
FARssT MULT

FREQLUEHNZ
GEeIET GEHERAL

MULT

FRSET

FEERLUENZ
GEeIET GEHERAL
MULT

FRSET

SICHER 7
GEeIET GEHERAL

TKAM

FRSET

KS UNGULTIG

HF-UMGEEUNG PREOFEHN >

FROEEE HA 35 (7. SV
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN HEW1

a8 a7 +@
+@

4. Empfanger an den Sender anbin-
den

Schalten Sie den Sender ein, und schalten Sie auf ,Sen-
den”.

Wahrend der HF-Anbindung darf kein weiterer 2,4 GHz
FASST Sender in der Nahe senden.

Drucken Sie die Taste ,LINK" des Empféngers ca. 2
Sekunden lang.

Beobachten Sie die LED Statusanzeige des Empfan-
gers, um sicher zu gehen, dass die Anbindung erfolg-
reich war.

5. Belegung der Empfangerausgange
fir den Taumelscheibentyp HR3

»Rollservo rechts” - Kanal 1
~Rollservo links" - Kanal 6
.Nickservo (mitte)*- Kanal 2
Heckdrehrate - Kanal 4
Kreiselempfindlichkeit - Kanal 5
Motor - Kanal 7
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6. Modellnamen Vergeben Bestatigen des ersten Buchstabens mit RTN:
ROEEE Ba 35 7.8V MODELLWAHL MODELLWAHL 1-3
TI1 B68:88,a[) INTE : +ABCDEFGHIJ
TI2 go:a0,0 O —aw NEW1 e B t KLMNOPE(@ST
B7KAH HEW1 fHAMNEL ZUREUCK UWRYZabed
+@ 8a 87  +o LN : COPY EMTER ‘efahidklmn
+e _HORMAL +@ : € | OPArS tUvwX
aaE: 18 : LASCHH 1oz 1 UHELET
. 1.3 MODELLWAHL 1.3
Das Menl Modellwahl kann sowohl Gber das Basisment, HEW1 : EEEHEESE%% ROBEBE ; EEEHDPSE%%
als auch direkt Uber das Start Display erreicht werden. SURGCK LY abed SURGCK LY abed
. . . . EMTEE refshidk lmn ENTERE refshidk lmn
Markieren Sie im Startdisplay den aktellen Modellspei- & & ' OPaArsS LV & & ' OPaArsS LV
cher. LASCHM gz | MEENET LASCHN gz | MEENET
ROEEE AA: 38 {7P. SV MODELLWHHL 13 Weitere Buchstaben jeweils durch Drehen rechts- oder
TI1 66:608, A= HELI1 ‘ABCDEFGHIJ linksherum auswahlen und mit RTN bestatigen.
TIZ GB:88.08 J’E e 'KLMMOPRRST
JKAH HEW1 ZUREUCK VUMWEY 2abed
ga:le  +eo ENIER EEEE;‘; El,fﬂg Leerzeichen werden mit der rechten Pfeiltaste unterhalb
+e W gz | UHEE? von Enter eingeflgt:
MODELLWAHL MEW1 MODELLWAHL 1.3 MODELLWAHL 1.3
INTE MODEL-G1 +ABECDEFGHIJ +ABECDEFGHIJ
NEU o et g | — | KLMNOPGRST RUBEE ____ | KLMNOPGRST
=HEW1 ZUROCK TUVWEY Zabed ZUROCK TUVWEY Zabed
?é > HELIS SPOR EMTERE refahidk lmn EMTER refahidk lmn
- * & TOPArs v « & TOPArs v
1 SArcusSScl LoSCHH I L 7 24 LUSCHH  iuz | "g#ke’
MODELLWARHL MODELLWAHL 1-3 MODELLWAHL 1.3
IMTE : +ABCDEFGHIJ +ABCDEFGHIJ
NEW1 j | — | KLMNOPGEET ROBBE | ___: i MNOPORST
: HAMHEL ZIURGCK PUVWHYZabed ZIURGCK UYWRYZabed
@ + COPY EMTER 5 efahidklmn EMTER refahidk lmn
: * & TOPArs v < TOPArs v
aaE: 1@ : LASCHH 19z I HERET LASCHH 19z I HERET

45

Der erste Buchstabe ist im rechten Feld markiert (R).
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Taste S1 zum Umblattern zwischen den Seiten 1 - 3
verwenden:
MODELLWAHL 275 MODELLWAHL 1-°3 FROEEE B1:17 (7. &V
0123456729 +AECDEFGHIJ TIl G68:68, 6[s)
EQEEEJ————: B . 2 ROBBE 4___: ' KLMMOPORET TIZ ©8:88.8 =
ZUROCK =01 ZUROCK TUMWRYZ abed o
EHTER HE = V=R L ENHTER refahidklmn L EE?EE 3
« & reeeIl1ARER € > LOPArS TV
LOSCHH i Julululo [W}=Tu]N] > LOSCHH 19z N UHERET
MODELLWAHL 23 MODELLWAHL 1.3
ROBBE ____i% &33ri” ROBBE_45__: LT uiopoRGT
ZUROCK =01 ZUROCK TUMWRYZ abed
ENHTER Eztgﬁ??éggﬁ ENHTER refshidklmn
+ > eediilAfER + > FOFArS tuvwK
LOSCHH | EGSOQUE00E LOSCHH 19z I HERET
MODELLWAHL 25 MODELLWAHL 13
ROBBE ¢___:%127800752 ROBEE 48l _: PPukopaRsT
ZUROCK 1{3=200]1 - ZIUROCK VWY Zabed
ENHTER .E:gy??gggﬁ EHTER refshidklmn
+ > eediilAfER + > FOFArS tuvwK
LOSCHH  EGSOQUE00E LOSCHMH 1oz I HERET
MODELLWAHL 33 MODELLWAHL 13
ROBEE 4___: 3! 2e8nrust ROBEE_45__ U hnPoRsT
ZUROCK VFZRFEINEDANT ZIUROCK VWY Zabed
ENHTER 5?§?§Egal 3 EHTER refahidklmn
P S i « > LOPERS TV
LOSCHH | FASTATAT Y- LOSCHH 19z N UHEELET
MODELLWAHL 1.3
‘AECOSFGHIJ Das erfolgreiche Abspeichern des neuen Namens wird
ROBEBE : g p
EGE;E;:‘IL : 553235252; mit einem Tonsignal bestétigt, der Cursor springt ganz
ENHTER EEthiJklmn
+ > FOFArS tuvwK

46
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7. Servoumpolung / Servolaufrich-
tungen festlegen

Beim Taumelscheiben-Typ HR3 mit 120° Anlenkung
steuern alle 3 Taumelscheibenservos gleichzeitig Roll,
Nick und Pitch.

Die Bezeichnungen im Menl Servoumpol sind bei 120°
Anlenkung wie folgt zu verstehen:

Kanal 1 = ROLL = ,Rollservo rechts”
Kanal 2 = NICK =,Nickservo (mitte)”
Kanal 6 = PIT = ,Rollservo links*

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 S’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49

BASIS MEHNO 12
SERVO V SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION :MOTOR-AUS

EASIS MEHO 1-2
SERVO V SERVOMITTE
MODELLWAHL : Bl
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION :MOTOR-AUS

47

SERVOUMPOL

1ROLL MORM .cPIT HNORM
zNICK HOEM ;7DEEG NOREM
=2GAS HORM .=HADL MORM
4HECK MOREM: psi1 MORM
skRSL HNORM: ocz HORM

SERVOUMPOL

1ROLL MORM .cPIT HNORM
2NICK [N 7 DREG MORM
=2GAS HORM .=HADL MORM
4HECK MOREM: psi1 MORM
skRSL HORM: ocz HORM

SERVOUMPOL

1t ROLL HORM !sPIT HNORM
2NICK [HORM]:7 DREG MORM
=2GAS HORM i=NADL NORM
4HECK NORM: oci HNORM
sKRSL NORM: oGz NORM

SICHER

1t ROLL HORM !sPIT HNORM
zNICK [REV_|i7DREG MORM
=2GAS HORM i=NADL NORM
4HECK NORM: oci HNORM
sKRSL NORM: oGz NORM

SERVOUMPOL

1ROLL MORM .cPIT HNORM
2NICK [{=fll .7 DREG MORM
=2GAS HORM .=HADL MORM
4HECK MOREM: psi1 MORM
skRSL HORM: ocz HORM

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 S’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49




“robbe
Fucaba

T8 FG

Programmierbeispiel Elektro-Heli

8. Bewegungsrichtungen der Taumel-
scheibe festlegen

Die Bewegungsrichtungen einer 120° Taumelscheibe
stellt man zun&chst nur grob ein, dies geschieht in zwei
Schritten:

Schritt 1: Pitchknippel bewegen und die Taumelscheibe
beobachten.

Bewegt sich die Taumelscheibe nicht waagerecht auf
und ab, sondern macht groBe Bewegungen Uber Roll
und Nick, so &ndert man die Laufrichtung von einem
oder von zwei Taumelscheiben-Servos ( siehe Kapitel 7
Seite 47).

Schritt 2: Wenn sich die TS waagerecht auf und ab
bewegt, dann kann man ggf. die Richtung der Roll-, Nick-
und Pitchfunktion umkehren, indem man das Vorzeichen
des entsprechenden Prozentwertes umkehrt:

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49

BASIS MEHNO 12
SERVO V SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION :MOTOR-AUS

48

BASIS MEHO -

TAUML-REING:
TAUMELSCH. :
TRIM-EIMST:
DATA RESET:

EASIS MEHO 272

TAUML-RING:
TAUMELSCH. §
TRIM-EINST:
DATA RESET:

THUMELSCH. 19

HEUTRAL AFFR

Fos SH% ROLL +58%
HICK +58=%
FIT +58%

THUMELSCH. 15

HEUTRAL AFFR

ros S8x  ROLL IEEE::
HICK +58=%
FIT +58%

THUMELSCH. 15

HEUTRAL AFFR

Fos S@x% ROLL[ +58x
HICK +58=%
FIT +58%

THUMELSCH. 19
HEUTRAL AFFR

Fos S@x% ROLL[ =58

NICK +38:%x
FPIT +38x%
THUMELSCH. 1-9

HEUTRAL AFF
ros S8x  ROLL IEEE::

NICK +38x
PIT +36x%

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49
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9. Servomitte / Servoneutralstellung 10. Servowege und Limits einstellen

BASIS MEHO 1-2
SERVO V SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUMKTION MOTOR-AUS

SERVOMITTE ROEEE B1:17 (7. &V
{ROLL  +@!cKRSL +0 Ti1 20100.08 —as
2NICK[ +15]; ePIT  +B B7KAN  ROBBE 45

=GAS  +8:7DREG +8 AR:49 +o
4HECK +0isMADL +@ +0

BASIS MEHG 1.2 Hinweis: Mit einem Druck von 1 Sekunde auf RTN kann
SERVO : Eﬂm der markierte Wert auf null zurlickgesetzt werden.

MDDELLNHHL% SERVOUMPOL
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT

BASIS MEHO 1-2
SERVO  SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT

FUNETION | MOTOR-AUS FUNETION | MOTOR-AUS
EIEF.E'-_.'EII-”TTE SERUDHITTEI BHSIS MEHI:II 1.2
1ROLL +B:sKRSL +8 SERVO s SERVOMITTE

1ROLL +8:sKRSL +8
zHICKIEEE: sPIT +@
=GAS +H E ~0OREG +H
4HECK  +8=NADL  +@

MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYP:FAIL SAFE

FREQUENZ
FUMKTION | MOTOR-AUS

zMICKE +8: cPIT +@
=2GAS +6 ' 70REG +8
4HECK +8:sNADL +8

1.2
¥ e

1 ROLL 135 188 188 135

=HICK 135 188 168 135

=GAS 135188 168 135

4HECK 135 188 18@8 135

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45

HE: 49 +&
+@

SERVOMITTE

1ROLL +8:sKRSL +8
zHICK IIEE: sPIT +@
=GAS +H E ~0OREG +H
4HECK  +8=NADL  +@

SERVOMITTE Servowege so einstellen, dass der maximale mechani-
; sche Weg verflgbar ist, ohne dass die Taumelscheibe
1 ROLL 8 : sKRSL +0 bzw. ein Servo blockiert wird. Falls erforderlich, den ma-

zNICK ' sFPIT +a ximalen Servoweg mit der Limitfunktion in den Feldern
=GRS +8: v0DREG +8 rechtsauBen und linksauBen begrenzen.

4HECK +8:sNADL +@

Flr die Wegbegrenzung der Taumelscheibenservos ist
auch der Cyclic Ring sehr gut geeignet, der im nachsten
Kapitel beschrieben wird.
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EMDPUNET

1-2

LIMIT

1 ROLL 135 166
=MICK 135 166
=GRS 135 166
4 HECK 135 166

r+t
166 k&S
168 135
168 135
168 135

EMDPUNET

1.4

LIMIT

1 ROLL 135 166
=MICK 135 166
=GRS 135 166
4 HECK 135 166

r+

l.EEI
168 135
168 135

186 133

EMDPUNET

1-2

LIMIT +++)

1 ROLL 135 166
=MICK 135 168
=GRS 135 1688
4 HECEK 135 188

r+
16a[115)
168 135
168 135
168 135

EMDPUNET

1-2

LIMIT

1 ROLL 135 166
=MICK 135 166
=GRS 135 166
4 HECK 135 166

r+t
166 S
168 135
168 135
168 135

TIZ BB:08.08

E7KAN ROBEE 45

+& HE: 49
+@ HOEMAL

11. Limits fur die Taumelscheibenser-

vos einstellen - der Cycli

¢ Ring

Der Cyclic Ring simuliert eine ringférmige Begrenzung

der Knlppel. Er begrenzt den Weg d
Servos, wenn gleichzeitig groBe Aus

er Taumelscheiben-
schlage fur Roll und

Nick gesteuert werden, um ein mechanisches Blockieren
bei extremen Ausschlagen zu verhindern.

FROEEE

TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49 +&

B1:17 (7. &V

+&

BRASIS MEHO

1-2

SERVO
MODELLWAHL
MODELL TYF
FREGQUENZ
FUMKTION

{ SERVOMITTE!
' SERVOUMPOL
1 FRIL SAFE
 EHDPUNET

' MOTOR-AUS

BRASIS MEHO

252

TAUML-REING:
TAUMELSCH. :
TRIM-EIMST:
DATA RESET:

Ll
Il

EASIS MEHO

252

THUML—F IHGE
TAUMELSCH. :
TRIM-EIMST:
DATA RESET:

Ll
1

THUML-R ING

AcTt IHMA

NICK +@%
~BOLL___+9X

TAUML-EIHG
ACT

NMICK +@%
~EOLL 40X

TAUML-RING
AcT [IHA]

NMICK +@%
~EOLL 40X

TAUML-EIHG
ACT

NICK +@%
SBoLlL___tox
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TAUML-RIHG
ACT

RATE 188 x

Zur Kontrolle voll Nick und voll Roll steuern, die Prozen-
tangabe in der unteren Hélfte der Anzeige, sowie die
Taumelscheibe und ihre Anlenkgesténge bei maximalen
Auschlagen beobachten. Rotorkopf dabei von Hand
langsam um 360 °drehen, um ein mechanisches Blockie-
ren der Servos auszuschlieBen.

NICKE +@X

TAUML-RING TAUML-RING
AcT ACT AcT ACT
RATE % RATE %

NICKE +@X NICK -—-S2X

TAUML-RING

TI1 60:06.6MR
ACT ACT 712 oo:oo.o o

rRATE [188]% B7KAN ROBEE 45
HA:49 +@
MICK +9% HORMAL +@

TAUML-RING
ACT  ACT
RATE 25k | —

NICKE +@X

TAUML-RING
ACT HACT :
HHTE x 111111111111 g
MICK +0% i

51
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12. Failsafe einstellen (Modulationsart FAIL SHFE 1.3 FAIL SHFE 1.3
Fs5% B.F/A% FOQS Fs5% B.F/A% FOQS
7KAN) 1 ROLL HOLD RAUS 1 ROLL HOLD AUS
2 NICK HOLD AUS 2 NICK HOLD AUS
= GAS AUS AUS  +@x
4HECK HOLD AUS 4HECK HOLD AUS

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49

+&
+&

BASIS MEHNO 12
SERVO V SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION :MOTOR-AUS

EASIS MEHO 1-2
SERVO V SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF . [SEhISE=E1ES
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION :MOTOR-AUS

FAIL SAFE 1-3
FAS EB.F/5 FOZ=

i ROLL HOLD ARUS

HNICK HOLD AUS

=GAS HOLD AUs

4 HECK HOLD AUS

52

HOLD-Mode: Im Empfénger werden die letzten
fehlerfreien Impulse zwischengespeichert und im Falle
einer Stérung an die Servos weitergegeben. Diese
werden so lange beibehalten, bis wieder einwandfreie
Signale vom Sender kommen.

Dieser Modus ist werkseitig auch fir den Motor voreinge-
stellt, wird aber aus Sicherheitsgriinden nur fir Servoka-
nale empfohlen!

Umstellung Kanal 3 = Motor auf Fail Safe Position (F/S):

FAIL SAFE 1/3%
FA5 E«.FA/% FOQO=

1 ROLL HOLD AUS

zMICK HOLD AUS

=GRS AUS

4HECK HOLD AUS

SICHER ?
FA5 E«.FA/% FOQO=
1 ROLL HOLD AUS
zMICK HOLD AUS
=GRS AUS
4HECK HOLD AUS

(F/S) Fail-Safe: Hierbei laufen die Servos auf eine, tber
den Sender vorprogrammierte Position, welche ebenfalls
im Empfanger zwischengespeichert wird.

Aus Sicherheitsgrinden wird empfohlen, Failsafe fur
Antriebs-Motoren auf AUS bzw. Leerlaufposition zu
setzen.

SETSN=DROCKE ETH 1SEK
FAS EB.F/5 FOZ=

i ROLL HOLD ARUS

HNICK HOLD AUS

=2GAS F-5 AUS

4 HECK HOLD AUS

+EAER

Geber bzw. Schalter fiir den Motor in die entsprechende
Position (AUS) bringen und dann RTN 1 Sekunde lang
driicken, um den Wert zu speichern!

SETSN=DROCKE ETH 1SEK

FAS EB.F/5 FOZ=
i ROLL HOLD ARUS
HNICK HOLD AUS
=GRS Fr5 AUS dElE)
4 HECK HOLD AUS
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Battery-Fail-Safe warnt den Piloten, wenn der
Empfangerakku leer wird.

Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, Battery-Failsafe
flr Antriebs-Motoren auf AUS bzw. Leerlaufposition zu
setzen. Der eingestellte Wert gilt gleichermaBen fir Fail-
safe und Battery-Failsafe.

FHIL SHFE 13
FAS EB.F/5 FOZ=
i ROLL HOLD ARUS

HICK HOLD RUS
=GAS F~S +1806
4 HECEKE HOLD RUS

FHIL SHFE 1.3
FAS EB.F/5 FOZ=
i ROLL HOLD ARUS

HICK HOLD RUS
=GAS F~S +1806
4 HECEKE HOLD RUS

SICHER
FAS EB.F/5 FOZ=
i ROLL HOLD ARUS

HICK HOLD RUS
=GAS F~S +1806
4 HECEKE HOLD RUS

FHIL SHFE 13
FAS EB.F/5 FOZ=
i ROLL HOLD ARUS

HNICK HOLD RAUS
=GRS Fr5 [Nl +1BB8x%
4 HECK HOLD AUS

53

Um die Servos nach Einnahme der Battery F/S Position
kurzzeitig wieder steuern zu kénnen, kann die B-F/S
Funktion mit einem Schalter oder Geber zuriickgesetzt
werden (Reset). Hierzu muB mit Taste S1 zur Seite 3 des
Failsafemenis geblattert werden.

FAIL SAFE 273
FAS EB.F/5 FOZ=

s KESL HOLD ARUs

<FIT HOLD RAUS

7DEEG HOLD ARUS

=HNADL HOLD AUs

FAIL SAFE 373

FRESET E.F~-= ==

Schalter flir Battery-Fail-Safe Reset wahlen:

FARIL SHFE S

RESET E.F/ 5 |

JISASELDT1
J2SB SF RD T2
JISCSGLS T3

J4SDSHRS T4 ==

AN-AUS

GEEER

J1SAESLDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

J1SAESLDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

GEEBEFE

Diese Einstellmdglichkeit wird hier Gbersprungen.
Sie wird im Kapitel ,Schalter konfigurieren: Positionen fr
EIN bzw. AUS festlegen” beschrieben. Siehe Seite 73.

J1SAESLDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS
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FHIL SHFE I3

FRESET

E.F-s= SE

EOEEE
TI1 B

E7KAN

0:00.0[=
TI2 GB:00.0 O a=

B1:17 (7. &V

ROBEE 45
BE: 49

13. Pitchkurve einstellen

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 S’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49

MODEL MEHG 1-2

SERVO 1 GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
DUAL RATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MIX :GAS-MIX
FITCH KURV:FITCH+HECK

Achtung: Im Flugzustand Normal wirkt der Drehgeber LD
im Bereich der Kniippelmitte mit +- 30% auf die Pitchkur-
ve (CTRIM), was bei Betatigung von LD auch im Display
zu sehen ist. Wenn der Drehgeber in seine Neutralstel-
lung gebracht wird, ertdnt ein kurzer Piepston. Steht LD
auf neutral, bleibt die Pitchkurve unbeeinflusst.

MODEL MEHO 1-2

SERVO 1 GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA

DUAL RATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MIX :GAS-MIX
e WY FITCH>HECK

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—188 ¢ @ > a

LD nach links gedreht - Bild Pitchkurve

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—18@ ¢ @ > a

LD nach rechts gedreht - Bild Pitchkurve

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—18@ ¢ @ > a

Soll CTRIM deaktiviert, oder auch auf Pitch-Minimum
/ Pitch Maximum wirken, werden die Einstellungen auf
Seite 2 und 3 des Menlis Pitch Kurv vorgenommen.

Diese Optionen werden im Kapitel CTRIM auf Seite 57
erlautert.
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Im Beispiel wird zunachst wird eine gleichmaBige Abfla-

chung der gesamten Pitchkurve vorgenommen, danach
eine zusétzliche Abflachung im Schwebebereich / Ri-
ckenschweben, die mit Expo zu vergleichen ist.

55

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
>elBlEE (188 »°

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—18@ ¢ @ >

FITCH KURY HORMAL 1.3
ED EMAL COPY
rel+ipn] (18 >-

>4 +28 V3.8

b= +8 SA.8

sz —08 25.8

>1-168 ¢ @ >

FITCH KURY HORMAL 1.3
ED EMAL COPY

»e| +86) (1@@ >*

>4 +28 V3.8

b= +8 SA.8

sz —08 25.8

>1-168 ¢ @ >

FPITCH EURYHORMAL 1.3
EDITHDRMHL COpPYy

> = I (19@ -
4 +5@

b=z +0 EEI a
>z -50 25 a
»1-108 ¢

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
> +88 (188 >"
>4  75.8
k= +8 58.8
=2 -S@ 25.8
#1—188 ¢ @ >

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
»e_+80 (188 >"
>4 +58] 75.8
k= +H 58.8
=2 -S@ 25.8
#1—188 ¢ @ >

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
»e_+80 (188 "
>4 +48] 75.8
k= +H 58.8
=2 -S@ 25.8
#1—188 ¢ @ >

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COopPYy
> +8@ (188 >"
>4IEEE  75.8

k= +8 58.8

=2 -S@ 25.8
#1—188 ¢ @ >

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
> +88 (188 >"

4 +48 75.8
k= +A SHA.8
bl S 25 g
#1—-188 2

.’r’__l-

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
> +88 (188 >"
4 +48 75.8

= 40 58,8
>zl -5 25 %]
v1-100 8 3

-

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COopPYy
> +88 (188 >"
4 +48 75.8

k= 4B 58.8
»=| -48] 25.8 f;
#1-18@ ¢ @ >

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
> +88 (188 >"

4 +48 75.8
k= +A SHA.8
»zE  25.8 /;
#1—18@ ¢ @ >

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
> +88 (188 >"

4 +48 75.8
k= +A SHA.8
2 —4@ 25.8

b — 1 A O I

FITCH EURY HORMAL
ecITHOEMAL COpPYy
> +88 (188 >"

4 +48 75.8
k= +A SHA.8
2z —d44 25.8
F1|=188] ¢ @ )+
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PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy

»s +88 (188 > ;
>4 +48 V5.8
k= +A SHA.8
2z —d44 25.8
1| =88] ¢ @ »t a

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy

»s +88 (188 > ;
>4 +48 V5.8
k= +A SHA.8
25.8
¢ @ »t A

Nun erfolgt die zuséatzliche Abflachung im Schwebebe-
reich (auch fir Rickenschweben) durch eine Verschie-

bung der Punkte 4 und 2 in waagerechter Richtung.

PITCH EURVY HMORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy

»s +88 {188 > JJ
>4 +4@ #
k= +8 58.8
2 —4@ 25.8
1 =88 ¢ @ . A

FPITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COopPYy

> +80 AR "
>4 +40
k= +B8 1.

sz —48 25.8
1 =88 ¢ @ ).

56

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy

»s +88 [l " ‘
>4 +48 | 98.8
k= +A . H
2 —4@ 25.8
1 =88 { @ . A

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
»s +88 {iﬂB a2t '

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy

»s +88 (188 > '
>4 +48 98.8
k= +A 5S5A.8
>z -40 BENE

1 =88 { @ . A

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COopPYy

»s +88 (188 >
>4 +48 V5.8
k= +A A, A
>z 40 A
»1 —88 A e

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COpPYy

»s +88 (188 > '
>4 +48 98.8

k= +A A, A
>z -48

>1 -2806 L p

PITCH EURYHORMAL 1.3
ecITHOEMAL COopPYy

»s +88 (188 >
>4 +48 98.8
k= +0 59 B
>z —48
»1 —88 ).

TI2 96:080.6
EB7KAN  ROBEE 45

+& HE: 49
+@ HOEMAL
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14. CTRIM - Trimmung Pitchkurve

Einstellung von CTRIM

Soll CTRIM deaktiviert, oder auch auf Pitch-Minimum
/ Pitch Maximum wirken, werden die Einstellungen auf
Seite 2 und 3 des Mends Pitch Kurv vorgenommen.

57

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45

HE: 49 +&
+@

MODEL MEHG 1-2

SERVO 1 GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
DUAL RATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MIX :GAS-MIX
FITCH KURV: FITCH>HECK

MODEL MEHO 1-2
SERVO ' GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
OUAL REATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MIX :GAS-MIX
FITCH KURL SRRy ne

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

2 -S8 25.9

#1—18@ ¢ @ > a

Zunachst ein Beispiel, wie CTRIM deaktiviert wird:

FITCH KUR =]t

SCHWE Eo1T HORMAL
ACT EIH LD
wmooe LCTEM

EATE +38% L +@%D

EEREI 188X

PITCH EURMW HORMAL 243

SCHWE Eo1T HORMAL
ACT EIHN LD
wmooe LCTEM

EATE +38% L +@%D

EEREI 188X

PITCH EURMW HORMAL 243

SCHWE EoIT HORMAL
ACT [EIH] LD
wmooe LCTEM

EATE +38% L +@%D

EEREI 188X

SICHER

SCHWE EpIT HOEMAL

ACT LD
wmooe LCTEM

pATE +38% [ +B8%2
EEREI 188X

PITCH EURMW HORMAL 273

SCHWE Eo1T HORMAL
ACT LD
wmooe LCTEM

EATE +38% L +@%D

EEREI 188X

CTRIM fir Pitch ist nun deaktiviert

Im folgenden Beispiel wird gezeigt, wie CTRIM fiir Pitch-
Minimum / Pitch Maximum aktiviert und eingestellt wird.

FITCH KUR ==
EpIT HORMAL

MIM-FITCH EMH}{—F‘ITEH
acT IMNA ——'AcT INA ——

EATE +38% RATE +30%
¢ +B%) | ¢ +@%)

PITCH KURYHORMAL 332
ep1T HOEMAL
MIN-PITCH ‘MAX—-PITCH
ACT —'acT INA ——
EATE +38% RATE +30%
¢ +B%) | ¢ +@%)

PITCH EURM HORMAL 3.3
EoiT HORMAL
MIM-FITCH :MAX—FITCH
ACT ——'acT INA —-
FEATE +38% RATE +30%
¢ 8% . ¢ +85)

SICHER 7
Ec 1T MOEMAL
MIN-FITCH MAX-FITCH
ACT ——‘acT IMA ——
FEATE +38% RATE +30%
¢ 8% . { +8%)

PITCH KURYHORMAL 332
ep1T HOEMAL
MIN-PITCH ‘MAX—-PITCH
ACT —'acT INA ——
EATE +38% RATE +30%
¢ +B%) | ¢ +@%)
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Geber fir CTRIM wéhlen:

PITCH EURMW HORMAL 3~

ep1T HOEMAL
MIN-PITCH ‘MAX—-PITCH
AacT EINE=act INA ——
FEATE +38% RATE +30%
¢ +B%) | ¢ +@%)

GEBER]

JISASELDT1
J25B SFRD T2

r
JISCESGLS T3 ARALS
J4 SO SHRS T4 ==

GEEER

JISASEMET1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

PITCH EURMW HORMAL 3~

ep1T HOEMAL
MIN-PITCH ‘MAX—-PITCH
act EINM@'AacT INA ——
FEATE +38% RATE +30%
¢ +B%) | ¢ +@%)

PITCH EURMW HORMAL 3~

ED 1T HORMAL
MIN—-FITCH r.-lﬁx—P ITCH
ACT EIH LD: AacT IMA ——

F:HTE+3£1/
i +E!x‘} : [ ]

PITCH EURYHORMAL 33
EpIT HORMAL

MIM-FITCH MAX—FITCH
AacT EIW LO'AcT IMA ——

FRATE 'RATE +38%
CHB%) | ¢ +@%)

PITCH EURYHORMAL 33
EpIT HORMAL

MIM-FITCH MAX—FITCH
AacT EIW LO'AcT IMA ——

FRATE 'RATE +38%
C+B%) | ¢ +@%)

PITCH EURYHORMAL 33
EpIT HORMAL

MIM-FITCH MAX—FITCH
AacT EIW LO'AcT IMA ——

: IRATE +38%
¢ +B%) | ¢ +@%)

Die Aktivierung und Einstellung von CTRIM fir Maximal-
Pitch erfolgt auf die gleiche Weise, wie hier flr Pitch-
Minimum gezeigt.

Kontrolle der Wirkung von LD auf die Pitchkurve:

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COpPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—188 ¢ @ > a

LD nach links gedreht - Bild Pitchkurve

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COopPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—188 ¢ B8 i« a

LD nach rechts gedreht - Bild Pitchkurve

FITCH EURWIESE] 1.3
ecITHOEMAL COopPYy
>e+l1B@ (188 >"

4 +58 75.8

k= +A SHA.6

=2 -S@ 25.8

#1—188 ¢ B8 i« a

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 S’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49
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15. E-Motor einstellen

A SICHERHEITSHINWEIS

Je nach verwendetem Motor-Regler kdnnen
Motor-Aus und Motor-Vollgas Position ver-
tauscht sein!

Nehmen Sie alle Einstellungen mit demontiertem
Antriebs-Ritzel oder mit abmontierten Rotor- und
Heckrotorblattern vor und fixieren Sie den Heli so,
dass Sie, andere Personen oder Gegenstande in
keinem Fall mit drehenden Teilen in Berlhrung
kommen kénnen!

In jedem Flugzustand, in dem die Funktion
DREHZ-REG NICHT AKTIVIERT wird, lauft der
Motor laut Voreinstellung mit 50% Leistung.

Um ein unbeabsichtigtes Anlaufen des Motors zu
verhindern, aktivieren Sie zunachst in allen Flugzu-
stédnden die Funktion DREHZ-REG und setzen Sie
den Wert fur RATE auf OFF oder 0,0% !

Im Flugzustand Autorotation I&sst sich kein Wert
einstellen, was 50% Leistung bedeutet. Deshalb
wird aus Sicherheitsgriinden empfohlen, bei
Elektro-Helis auf diesen Flugzustand verzichten,
insbesondere, da der FZS Autorotation die héchste
Prioritat hat!

50% Leistung bedeutet: Im Menl Servo ist kein
Balken sichtbar!

59

FOEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEBE 45

BE: 49 +&
+@

MODEL _MENU| 12
SERVO ' GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
DUAL RATE : TAUMEL-MI3
PROGR-MIX | GAS-MIX

FITCH KURV: FITCH>HECK

MODEL MEHMO

GEMISCHVER |
KREISEL :
DREHZ-REG .

252

MODEL MEHO

GEMISCHVER
KREISEL !

252

DREHZ-REG

HORMAL
FLUGZUST. HORMAL IKMA
EIMH #

RATE DH.Bx < =E@.o%>
FEIMN=TFIMM
¢ +@%

-— +@x

Die Funktion DREHZ-REG wirkt auf Kanal 7 und wird mit
den vorbelegten Flugzustands-Schaltern umgeschaltet
(Zum Umschalten der Drehzahl kénnen auch andere
Schalter ausgewahlt werden).

Gewiinschten Flugzustand mit Schalter aktivieren und
Funktion DREHZ-REG aktivieren:

OREHZ-FEG HNORMAL i
FLUGZUST. HORMAL I]IEI
EIMH #

RATE DH.Bx < =E@.o%>
FEIMN=TFIMM
[ ¢ +@%

-— +@x

OREHZ-FEG HNORMAL
FLUGZUST. HORMAL |INA
EIMH #

RATE DH.Bx < =E@.o%>
[FEIN—THIMM

—-— +8% ¢ +@%
SICHER 7
FLUGZUST. HORMAL
EIMH #

RATE DH.Bx < =E@.o%>
FEIMN=TFIMM
[ —-— +8% ¢ +@%
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Kanal 7 steht auf +135 = Motor-Aus:

OFREHZ-FEG HORMAL B OFREHZ-FEG HORMAL

FLUGZUST. HORMAL E]ﬂ FLUGZUST. HORMAL EIHN

EIMH # EIMH #

RATE DH.Bx < =E@.o%> FATELESE: < OFF >

FEIMN—TRIMM
| == +8x ¢ +B8XD

DEEHZ-EEG NORMAL

FLUGZUST. HORMAL EIHN
EIMH #

rATEIEENE = < =se.ox:

FEIMN=TRIMM
[== +ax < +00

DOREHZ-FEG HNORMAL
FLUGZUST. HORMAL EIHN
EIMH #

rATE| 58.68|x < se.ox:
FEIN—TRIMM
[ ¢ +E@5)

-— +@Ax

Der erste Flugzustand wird fir die Motor-Aus Position
verwendet:

DEEHZ-EEG NORMAL

FLUGZUST. HORMAL EIHN
EIMH #

rATE| OFF |x < oFF >

FEIMN—TFRIMM
| == +8x ¢ +B8XD

60

Kontrolle im Meni Servo:

FROEEE

E7KAN

FEIMN—TFR IMM
| == +8x ¢ +B8XD

TI1 00:00. 00

TI2 go:Gm.0 O —aw
ROBEE 45
B0 49

B1:17 (7. &V

MODEL MEHMO 1-2
SERVO ' GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
OUAL REATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MI¥ :GAS-MIX
FITCH KURV:FITCH+HECK
EASIS MEHO 1-2
' SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION : TRIM-EINST

TI1 00:00. 00
TI2 go:Gm.0 O —aw

E7KAN ROBEE 45

da: 49

Die weiteren Flugzustande (Gasvorwahl 1 bis 3) werden
fur verschiedene Drehzahlen programmiert, hierzu den
Wert RATE entsprechend einstellen, wie bereits fir den
Flugzustand Normal gezeigt (siehe Spalte ganz links).

Eine Feintrimmung der Drehzahl, z.B. durch den Dreh-

geber RD ist mdglich, hierzu muf3 in der untersten Zeile
des Meniis DREHZ-REG ein Geber definiert und eine
Prozentzahl eingegeben werden.

Folgende Werte von DREHZ-REG RATE entsprechen
folgenden Werten von Gas Kanal 7:

RATE: Kanal 7: Bemerkung:

OFF 135 Motor aus

0,0 119 Motor aus

50 0 Motor 50% Leistung
100 -119 Motor Vollgas

110 -135 Motor Vollgas
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16. Kreisel einstellen

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45

HE: 49 +&
+@

MODEL MEHG 1-2

SERMO ! GAS KURVE
FLUGZUST. EHUTDEGTH
DOUAL RATE : TAUMEL-MI:
PROGR-MI¥ : GAS-MIX
PITCH KURU;FITEH*HEEK
MOOEL MEHO 2SE
GEMISCHVER !

KREISEL E

DREHZ-REG ;

MODEL MEHO 252
EEMISCHUER

DREHZ—-REG §

KREISEL MNORMAL
FLUGZUST. HORMAL EIHN
TVFE GY RYCS

RATE SHdx < =@
FEIMN=TFIMM

| -— +@A% LN %

61

Voreingestellt ist als Kreisel-Typ GY, was Heading-Hold,
oder Heading-Lock bedeutet. Altere Kreisel miissen ggf.
nach dem bekannten Schema auf NORM umgestellt
werden. Rechts neben dem Feld fir die Kreiseleinstel-
lung kann festgelegt werden, ob der Kreisel im Normal-
Modus (NORM) oder im Heading-Hold-Modus (AVCS)
betrieben werden soll.

Darunter wird die Kreiselempfindlichkeit fir den jeweili-

gen Flugzustand eingestellt. Der momentan einzustellen-

de Flugzustand wird in der zweiten Zeile angezeigt.

KREISEL HORMAL
FLUGZUST. HORMAL EIHN
TVFE GY RYCS

rATE BEE = ¢ SO
FEIN—TFRIMM
[ ¢ +E@5)

-— +@x

KEEISEL HORMAL
FLUGZUST. MOEMAL EIH
TvFE GY RWCS
HHTE:: < ESON»

FEIMN=TRIMM
[== +ax < +00

KREISEL HORMAL

FLUGZUST. HORMAL EIHN
TvFE GY RYCS

raTE[ 78] < TOX>

FEIMN—TFR IMM
| == +8x ¢ +B8XD

KEEISEL HORMAL
FLUGZUST. MOEMAL EIH
TvFE GY RWCS

FATE IE) % < T@M»

FEIMN—TF IMM
| == +8x ¢ +B8XD

Die eingestellte Kreiselempfindlichkeit wird auf Kanal 5
zum Empfanger Gbertragen.

Voreingestellt sind fir die Flugzustdnde Normal bzw.
Autorotation 80%, fir alle anderen Flugzustédnde 50%.

Kreiselempfindlichkeit Feineinstellung:
Geber wéhlen, max. Prozentwert eingeben.

KEEISEL HORMAL
FLUGZUST. MOEMAL EIH
TvFE GY RWCS
FATE TH=x < T@M»
FEIMN—TF IMM

= +tax € +EX0

JISASELDT1
JZ2SB SF RD T2
JISCSGLS T3
J4SDSHRS T4 ==

AN-AUS
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GEBER KREISEL HORMAL
JISASELDT1 FLUGZUST. HORMAL EIHN
J2SBSFROT? TVFE GY RYCS
= RATE TH=x < T

JEISCSGME T3 FEIN—TF I MM
J45S0DSHRS T4 — | (= + 1 G ¢ +EED I
KEREISEL HORMAL Je nach Stellung des Drehgebers LS (links hinten)
FLUGZUST. NORMAL EIN erscheinen nun in der runden Klammer rechts unten der
TVPE GY AUCS aktuelle Trimmwert und in der spitzen Klammer dartber
T ¢ = der aktuelle Gesamtwert fir die Kreiselempfindlichkeit.
[ mS +E % LN % I
KREISEL HORMAL B KREISEL HORMAL i
FLUGZUST. HORMAL EIHN FLUGZUST. HORMAL EIHN
TVFE GY RYCS TVFE GY RYCS
RATE TH=x < T RATE TH=x < EEX>
FEIM—=TFEIMM FEIMN=TF IMM

LS EEx € +EX0 LS OEE = € =5¥

KREISEL HORMAL )
FLUGZUST. HORMAL EIHN
TVFE GY RYCS

RATE TH=x < T
|-FE IM=TFIMM

FROEEE A1:17 7.8V
(|TI1 B88:88. 6w

FITI2 BE:E8. 8 5’%
B7KAN ROEBEE 45

[ |+ aa: 49 +@
L |+ HOREMAL +@

Ls [+ ¢ +@%)

KREISEL  NORMAL g

FLUGZUST. HORMAL EIHN
TVFE GY RYCS
RATE TH=x < T

LS [+1@]x ¢ +@8%0

62
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17. Dual Rate einstellen

63

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49

MODEL MEHG

1-2
SERVO 1 GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
DUAL RATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MIX :GAS-MIX
FITCH KURV:FITCH+HECK

MODEL MEHG 1-2
SERVO » GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA

| TAUMEL-M 1
PROGE-MIX :GHAS-MIX
FITCH KURV:FITCH+HECK

DUAL RATE .
ROLL 188 1848
EXF +A +B
FLUGZUST.

MOEMAL
ozt HORMAL

Zunéachst wird die Steuerfunktion ausgewahlt, fur die
unterschiedliche Servowege bendtigt werden.

Zwischen den unterschiedlichen Servowegen wird zu-
nachst mit den Schaltern zum Wechseln der Flugzustén-
de gewechselt.

DUAL RATE . T g

188 184

EXF +A +B

FLUGZUST. 7
HOFRMAL 4

eciT HORMAL N

DUAL RATE . T g
ROLL) 188 184
FLUGZUST. I
HORMAL : 1

ExXF +A +A
ozt HORMAL PO A

DUAL RATE . T g
HICK] 188 184
FLUGZUST. I
HORMAL : 1

ExXF +A +A
ozt HORMAL PO A

DUAL RATE L B
FLUGZUST.

188 184
HORMAL : 1

ExXF +A +A
ozt HORMAL PO A

DUAL RATE
NICK IEE
EXF +A
FLUGZUST.

MOEMAL
ozt HORMAL

168

+A

L

7.

DUAL RATE

ExXF +A

FLUGZUST.
MOEMAL
ozt HORMAL

HICK | 188] 188

+A

L

DUAL RATE

ExXF +A

FLUGZUST.
MOEMAL
ozt HORMAL

NICK[ 28] 198

+A

L

DUAL RATE
HICK HEE
EXF +A
FLUGZUST.

MOEMAL
ozt HORMAL

168

+A

L

A1

DUAL RATE
HICK
EXF +A
FLUGZUST.

MOEMAL
ozt HORMAL

56 IEE

+A

L

A1
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DUAL RATE .
HICK (=15
ExXF +A +A

FLUGZUST.
HORMAL
ozt HORMAL

DUAL RATE . .
NICK 24
EXF +8 +8

FLUGZUST.
HORMAL
ozt HORMAL . .

DUAL RATE . g
HICK 88

EXF +A +B
FLUGZUST.

HORMAL
ozt HORMAL . .

Zur Kontrolle der vorgenommenen Einstellungen in einen
anderen Flugzustand umschalten, im Beispiel Gasvor-
wahl 1.

DUAL RATE .
HICK 184
EXF +A +B
FLUGZUST.

GASVORW 1
eoiT GASVORWL .

64

Unterschiedliche Servowege kénnen auch innerhalb
eines Flugzustandes Uber einen oder mehrere Schalter

abgerufen werden, z.B. wenn man den optimalen Dual-

Rate-, oder Expo-Wert erst noch erfliegen will.

Die Zuordnung Uber Schalter wird im folgenden Kapitel
(Expo) erklart.

18. Expo einstellen

Hinweis: Expo ermdglicht sehr feinfihliges und genaues
Steuern im Bereich der Knippel-Mittelstellung, die Maxi-
malausschlage bleiben aber erhalten.

Fur den Erstflug eines Modells kdnnen Expo-Werte im
Bereich von 20 -30% gewahlt werden.

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 S’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49

MODEL MEHG 1-2

SERVO 1 GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA
DUAL RATE : TAUMEL-MIX
PROGR-MIX :GAS-MIX
FITCH KURV:FITCH+HECK

MODEL MEHG 1-2
SERVO » GAS KURVE
FLUGZUST. :AUTOROTA

| TAUMEL-M 1
PROGE-MIX :GHAS-MIX
FITCH KURV:FITCH+HECK
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OUAL RATE - OUAL ERTE - DUAL RATE -
ROLL 188 184 188 184 HECE 188 184
ExXF +A +B ExXF +A +B ExXF +A +B
FLUGZUST. FLUGZUST. SCHALTER
HORMAL HORMAL 1 2 F 4 5

ozt HORMAL ozt HORMAL e e ==

Zuerst wird die gewtlinschte Steuerfunktion eingestellt!

DUAL RATE .
188 188
EXF +A +B
FLUGZUST.

HORMAL
ozt HORMAL

DUAL RATE .
ROLL] 188 189
ExXF +A +A

FLUGZUST.
HORMAL
ozt HORMAL

DUAL RATE .
HECE] 188 189
ExXF +A +A

FLUGZUST.
HORMAL
ozt HORMAL

65

Expo fur den Heckrotor soll in diesem Beispiel nicht mit
dem Flugzustand umgeschaltet werden, sondern Uber
einen selbst gewahlten Schalter.

DUAL RATE .
HECE 188 1849
ExXF +A +A

FLUGZUST.

HORMAL
ozt HORMAL

DUAL RATE .
HECK 188 1848
EXF +A +B
FLUGZUST.

HORMAL
ozt HORMAL

SICHER ¢
HECE 188 184 T
EXF +8 +8 [

SCHALTER I
MORMAL .: 1l

ozt HORMAL PO A

DUAL RATE
HECK 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER
1 2 3 4 5

| ——
GEEBER

JISASELDT1
J25B SF RD T2
JISCSGLS T3

J4SDSHRS T4 ==

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZEEASFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS
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GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

DUAL RATE .
HECK 188 1848
EXF +A +B
SCHALTER

DUAL RATE

HECE 188 184

EXF +8

SCHALTER

L 2 3 4 5
SBE —— —— — .

OUAL EATE .

HECK 188 18H

ExF +8

SCHALTER

1L 2 3 4 5
e = =

OUAL EATE .

HECK 188 18H

ExF +8

SCHALTER

1L 2 3 4 5
SE == -,

DUAL RATE L

HECK 188 188 T
EXF +@ [
SCHALTER

L 2 3 4 5 1
Hop—— — —— . I

DUAL EARTE L
HECK 188 188 T
EXF 5 —48 '

SCHALTER ' |
1 2 3 4 5 AL
e —— —— o 1

DUAL RATE . T g
HECE 188 184 T
EXF —45 [

SCHALTER ' A
M 2 3 4 5 ]
B =— == =—— . 1 .

OUAL EATE L B
HECK 184 18H T
ExF -4 [

SCHALTER ' 1
1 2 3 4 5 AL
e —— —— . 1

DUAL EARTE L
HECK 188 188 T
exr G -48 '

SCHALTER ' |
Mt 2 3 4 57 |
B == == == . 1 .

Zur Kontrolle der vorgenommenen Einstellungen, die
Steuerkurven mit dem entsprechendenen Schalter (hier
SB) wechseln.

Die Nummer der aktiven Steuerkurve wird durch den
Pfeil unterhalb von ,SCHALTER" angezeigt.

DUAL RATE .
HECK 188 188
EXF + 1 I
SCHALTER
12 3 4 5
e i~

DUAL RATE .

HECK 188 1848

EXF eia —48

SCHALTER

1 2 3 4 5
SBl====1==1

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 S’E
B7KAN ROEBEE 45
HE: 49
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Allgemeine Beispiele

Einstellung der KnUppelbelegung im
System-Menl vornehmen

TIZ2 BE:06.06

EMULT .~ HEW4
+@ B FE:49
+@ HOREMAL

STICK MODE

sTIick wmooE MOODEZ

GEEEREINST

GEEBERUMFOLG
STICK MODE

STICK MODE

SETZN=0ROCKE RTH 1SEK,
STICK MODE

67

SETZN=0RUCKE RTH 1SE

STICK MODE [g[uin=G

-|TIZ B8:66.08
EMuLT e HEW4

+@ Ba 54 +@
HORMAL

| +@
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Flugzustande einrichten

Schalter zum Umschalten von Flugzusténden
festlegen

FROEEE 28 56 (7. 7Y
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4KLAW
+& HEa A5 1
HOEMAL

+&

MODEL MEHG 1-2

SERVO i KLAP-EIHST
FLUGZUST. :QUER+WOLE
DUAL RATE @ QUER+SEITE
PROGR-MIX : SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE+SPOI

MODEL MEHO 1.2
SERVO ' KLAP-EINST
FENIEEIEN : QUERWOLE
DUAL RATE :QUER+SEITE
PROGR-MI¥ :SPOILER-WO
QUER-DIFF :HOHE=+SPOI

FLUGZUST . IEl=laih ST, Ve

FHORMAL PRIORITE
START == +
SPEED —— + W+
STRECKE -— + o+
LAMDUNG -—- +

68

FLUGZUST. HNORMAL 1 fa
FHORMAL FRIORITH

START |
SPEED ==
STRECKE --
LAMDUMG  ——

4+
T
T+
+

SCHALTER

SIHMGLE

SCHAHLTER

SINGLE
——

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 =

AN-AUS

GEEER

JISASELDT1
J2SBEERRD T2
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

GEBER
JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE
JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

SCHALTER

SIHMGLE
SF

FLUGZUST. START 1-

HOREMAL PRIORITE
FSTART +
SPEED —— + W+
STRECKE -— +
LAMDUNG -—- +

FROEEE 26184 7. 7Y
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4KLA
+& B3 16 +&
+@ STHET
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Flugzustande kopieren

Es ist sinnvoll, weitere Flugzustande zunachst durch

Kopieren von vorhandenen Flugzustédnden zu erzeugen,

und alle bisherigen Einstellungen zu Gbernehmen.
Danach die Abweichungen festlegen.

Der aktive Flugzustand wird im Start-Display in der un-
tersten Zeile angezeigt.

FOEEE 28 56 7.7V
TI1 68:68.0(u 1
TIZ2 BE:848.8 1
EMULT ARCUS 4KLAm
+0 g8 B85 +0| ]
+@ HOREMAL +@ | -
|.|..-.|..|"J..|..-.J..||"

MODEL MEHO 1.3

SERMO ' KLAP-EINST

FLUGZUST. : QUER*WOLE
OUAL RATE ' QUER-SEITE
PROGR-MIX : SPOILER-W
QUER-DIFF :HOHE+SFOI

MODEL MEHO 1-2

SERMO
FLUGZLST.

' KLAP-EINST
| AUER+WHLE
DUAL RATE :QUER-SEITE
PROGR-MI¥ | SPOILER-WN
RUER-DIFF | HUHE+SPOI

FLUGZUST . eIl
FHORMAL PRIORITE
START SF 4
SPEED —— + 4
STRECKE -— +

LAMDUNG -—- +

69

Hinweis: Der aktive Flugzustand wird im Menu
FLUGZUST. jeweils in der obersten Zeile angezeigt.

FLUGZUST . IEl=lall TS S
VERZG :

1QUER B8 . s2U5 @
zHOHE @ . <QUEZ @
=MOTE @ : —-WOLE @
4SEIT @8 : sWiLz @
FLUGZUST . ISl
VERZG ¢ GUELLE
viSPOI @ . NORMAL
vzBUTT @ . + COPY
v=2ZU01 8 : zieL
vaZll @ : SPEED

FLUGZLIST. HORMAL 33

VERZG ¢ GUELLE
viSPOI 8 . NORMAL
vzBUTT @ . + COPY
w=Zlll 8 : zieL

vaZlll @
FLUGZUST. HNORMAL 3.3
VERZG ¢ GUELLE
viSPOI 8 . NORMAL
vzBUTT @ . + COPY
w=Zlll 8 : zieL

vaZUl @ : [SPEED |
FLUGZUST. HNORMAL 3.3
VERZG ¢ GUELLE
viSPOI 8 . NORMAL
vzBUTT @ . + COPY
w=Zlll 8 : zieL

vaZUl @ : [START |

FLUGZLIST. HORMAL 33

VERZG i RUELLE
viSPOI B8 . MNORMAL
vzBUTT @ | + COPY
w220l B8 @ ziew
vaZlll @ .
FLUGZIUST. HORMAL 3.2
VERZG ¢ GUELLE
viSPOI B8 . MNORMAL
vzBUTT B8 | «
w220l B8 @ ziew
vaZlll B8  START

AUSFOHREHM = RTH 15SEK

VERZG ¢ GUELLE
viSPOI 8 . NORMAL
vzBUTT @ | o+ [sulgy
w=Zlll 8 : zieL
vaZlUl 8  START
FLUGZUST. HNORMAL 3.3
VERZG ¢ GUELLE
viSPOI 8 . NORMAL
vzBUTT B8 | «
w=Zlll 8 : zieL
vaZlUl 8  START
ROEEE 28 56 (7.7

TI1 68:08, 0=
TIZ BB:08.6

EMULT ARCUS 4EKLA
+& HAE A5 +@
+@ HOREMAL +@
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Das Menu Servo / Servoanzeige

Das MenU Servo eignet sich hervorragend, um im Sen-
der vorgenommene Einstellungen zu Uberprifen.

Die Servoanzeige findet sich sowohl im Basis-Men(, als
auch im Modell-Men( an erster Stelle.

TIZ2 BBE:06.0

B7KAN .~ ARCUS SPOR
+0 B g 48
+o  MORMAL

173
SERVOD  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENZ i ENDPUNKT
FUMKTION | TRIM-EINST

EASIS MEHO 1-2
V SERVOMITTE
MODELLWAHL : SERVOUMPOL.
MODELL TYF:.FRIL SAFE
FREGUENZ : ENDPUNKT
FUNKTION : TRIM-EINST

TIZ 8@:00,0

B7KAN .~ ARCUS SPOR
+0 B 53 48

+@ HOEMAL

Schalter als Geber fur den Motor
wahlen (Elektro-Segler)

FROEEE 28 56 7. 7V
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4kKLA
+& HEa A5
+@

SERVO  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUEHMZ : EMDPUNKT
FUNKTION | TRIM-EINST

EBHSIS MEMO 1/2

SERVO  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FRERUENZ i ENDPUNKT
i TRIM-EINST

FUHKT I 0N DG O |
GEER TRIM
13UER J1 T1 GLoE
ZHOHE J3 T3 GLoE
IMOTR S0G ==
4SEIT J4 Td cLoE
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FUNKTION

HNORMAL 1.4

1 QUER
2 HOHE
JMOTR
4SEIT

GEEFR TRIM
J1 Tl GLoE
J3 T3 GLoE
SG—

J4 T4 GLOE

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JISCEELS T3
J4SDSHRS T4 —

GEEER

JIERSELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

FUNKTION

HNOERMAL 1.4

1 QUER
2 HOHE
JMOTR
4SEIT

GEEFR TRIM
J1 Tl GLoE
J3 T3 GLoE
S
J4

T4 GLOE

ROEEE
TI1 Ba:
TIZ BB:
EMULT

+@
+@

HOREMAL

20 56 .7y
60, @=)
88.8

ARCUS 4KLA
B8 85
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Knappel als Geber flr den Motor
wahlen (Elektro-Segler)

FROEEE
TI1 68:68.0(u
TIZ BE:84.8

EMULT ARCUS 4KLAW
+& HEa A5 1
+@

SERVOD  SERVOMITTE
MODELLWAHL ; SERVOUMPOL
MODELL TYF:FRIL SAFE
FREQUENMZ | EMDPUNKT

FUNKTION | TRIM-EINST

ESEEUDMITTE
MODELLWAHL : SEEVOUMPOL
MODELL TYF:.FAIL SAFE
FREQUENZ : ENOPUMNKT

ETEIM—EIHST
[EEGIgpEy| HORMAL 1.4

SEEFR TRIM
12UER J1 T1 GLoE
ZHOHE J3 T3 GLoe
IMOTRE =G ==
4SEIT J4 T4 GLoe

FUNKTION

HNORMAL 1.4

1 QUER
2 HOHE
JMOTR
4SEIT

GEEFR TRIM
J1 Tl GLoE
J3 T3 GLoE
SG—

J4 T4 GLoE

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JISCEELS T3
J4SDSHRS T4 —

GEEER

JISASELDT1
SESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

FUNKTION

HNORMAL 1.4

1 QUER
2 HOHE
JMOTR
4SEIT

GEEFR TRIM
J1 Tl GLoE
J3 T3 GLoE
i

J4 T4 GLoE

ROEEE
TI1 Ba:
TIZ BB:
EMULT

+@
+@

HOREMAL

20 56 .7y
60, @=)
88.8

ARCUS 4KLA
B8 85
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Stoppuhr einstellen
ROEEE B1:17 (7.6 STOPFPLUHE GEBER
Hé ggfgg-glﬂ@ TI1 B@:86.8 RESET JISASELDTI
B7KAN  ROBBE 45 mooe  AUFY LEESEFIRMIE
AR: 49 +o ALARM [18]: 88 sTART —— JISCSGLS T3
+@ MEMORY ALIS RESET —— J4 SO SHRS T4 ——
STOPPUHR GEBER
TI1 ba: 8.8 RESET J1SAEALDT1
Timer 1 oder 2 auswahlen und gewiinschte Zeit einstel- mooE  ALUFW J2 5B 5F RD T2 ANAALS
len: ALARM [BE]: BB sTART —- JZSCBGELE T3
MEMORY ALIS RESET —— J4 SO SHRS T4 ——
EOEEE A1:54 {Foov STOPPUHR GEBER
ggfgg-glﬂ@ TI1 BA: A8, 3 RESET JISASELDTI
s7KAN  ROBEE 45 mooe  AUFY o set e kil 12
+o BAI23 +o ALARM P88 START —- J3SCSGLS T3
+@ HOREMAL +@ MEMORY ALIS RESET —— J4 SO SHRS T4 ——
AN-AUS
TI1 AR08, 0 RESET Sohattr fir T " SE  Aus
MODE HUFIIIII chalter fur Timer 1 auswahlen. " HUE
ALARM 103 B8 sSTART —— Hier wird fiir Motor /gasvorw 1+2 und Timer der selbe EIN
MEMORY AUS  RESET - Schalter (SE) gewahit, MEMORY  AUS

STOPPUHR
TI1 B6:68.6 RESET

mooE  AUFW
ALARM ME : B8 sTART ——
MEMORY AUS RESET ——

72

STOPPUHE

TI1 B6:68.6 RESET

mooE  AUFW
ALARM B&: 88 sTarTEm
MEMORY AUS RESET ——

Die Stoppuhr soll stehenbleiben, wenn der Flugzustand
Normal eingeschaltet ist und laufen, wenn einer der
anderen Flugzusténde (Gasvorwahl 1-3) aktiv ist (Motor
lauft), damit der Pilot an die Landung erinnert wird, bevor
der Flug-Akku leer wird.

Hierzu muss die Wirkrichtung des Schalters fiir die
Stoppuhr verandert werden:



“robbe
Fucaba

T8 FG

Programmierbeispiel allgemein

Schalter konfigurieren: Positionen flr
EIN bzw. AUS festlegen

AH-AUS

SE  gus
» GIE
EIN

MEMORY AUS

AH-AUS

SE  gus

¥ [AUS]
EIH

MEMORY AUS

SICHER

SE  gus
»[EIH]

EIN

MEMORY AUS

AH-AUS

SE  gus

(JEIH
EIN

MEMORY AUS

73

FROEEE A1:17 7.8V
TI1 68:68.0(u

TIZ BE:84.8 J’E
B7KAN ROEBEE 45

HE: 49 +&
+@

Stoppuhr - grosses Display

ROEEE A1:17 (7. &

[|TI1 B@:68.a0[x)

F|TIZ2 B8:88.0 J’E
E7KAN ROBEE 45

[ |+ aa: 49 +@

L|1TIZ2 06:06.6

w5 7KAN ROBEE 45
[ |+ aa: 49 +@
L |+ HOREMAL +@

Reset Stoppuhr

Die Stoppuhr kann auf mehrere Arten auf null zur(ick-
gesetzt werden. Mit einem weiteren Schalter, mit einer
anderen Stellung des Start-Schalters, durch das Aus-
und Wiedereinschalten des Senders, oder mit dem Cap
Touch Feld, wie nachfolgend beschrieben:

ROEEE a2 24 7.2V
[|TI1 B6:36.4[x
| T12 BB:aa. 8 J’E
EB7KAN  ROBEBE 45
[ Ba 54 +0
+@

= 7KAN ROBEE 45
[ |+ B8 54 +@
L | +@ HOREMAL +@

OEEE 45
A8 31 +@

[ |+ HORMAL +@
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Futaba 9 P 9
Freier Mischer - Motor auf Hohe
PROGRE-MIX SICHER 77

Um ein zu starkes Wegsteigen des Modells bei Vollgas ' I HA: QUER+HOHE #1 acT —
zu korrigieren, kdnnen Sie einen freien Mischer vom = IMA:QUER=HHHE LINK TEIM
Gas-Kanal auf den H6henruder-Kanal programmieren. = IMA:QUER=HHHE mAasTER OUER AUS AUS
Praxistaugliche Werte liegen im Bereich von 5 - 15% ; {::E EHEE::EEE sLAveE  HOHE AUS

74

EOEEE B2 41 {?.1v

TI1l 68:08, A=)

TIZ B8:646,8

B7KAN & ARCUS SPOR
BE 48

+@ +@
+@ HOEMAL +@

MODEL MEHMO 1723
SERVO s QUERSSEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE . HAOHE=+SPOI
PROGR-MI¥ :SEITE2GUE
QUER-DIFF :BUTTERFLY

MODEL MEHO )
SERVO s QUERSSEIT
FLUGZUST. :SPOILER-W
OUAL RATE : HAOHE=+SPOI
SR IE  SEITE+BUER:
QUER-DIFF :BUTTERFLY

PROGE-MI X

1 INA:QUERFHOHE
INA: GUER+HUHE
INA: GUER+HUHE
THA: QUER+HOHE

IHA: QUER+HUHE

N & Lk

PROGE—M]I .y
a1 > +A

IMA > +B
Lyt OFFS

HOHE = +6
LIMEAR + +8.

PROGE-MI X

#l1 mAcTIHA —
LINE TRIM

WMA=TER GUER AUS AHUS
sLAvE  HOHE RAUS

PROGE-MIx 2-2

#1 mcTIRE —
LINE TRIM

WMA=TER GUER AUS AHUS
sLAvE  HOHE RAUS

PROGE-MIx 2-2

#1 mAcT[INA -

LIMNKE TRIM
WMA=TER GUER AUS AHUS

sLAvE  HOHE RAUS

a2\
2

e

©

[T
=T

3

1]

=
TN

3

(1]

=
N
N

=T

©

PROGE-MIx 2-2

#1 mcT[ELE —
LINE TRIM

WMA=TER GUER AUS AHUS
sLAvE  HOHE RAUS

PROGE-MIx 2-2

#1 AcTEIN —
LINE TRIM

MASTER AUS AUS
sLAvE  HOHE RAUS

PROGE-MIx 2-2

#1 AcTEIN —
LINE TRIM

MASTER: AUS AUS
sLAvE  HOHE AUS

SICHER

#1 AcTEIN —
LINE TRIM

wAa=TER |MOTR| AUS AUS
sLAvE  HOHE RAUS
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PROGE-MIx 2-2

#1 AcTEIN —

LIMNKE TRIM
MasTER [REE AUS AUS
sLAvE  HOHE RAUS
FROGRE—MI = - "
#1 [ ] +8 [
EIN > +B

L] OFFS
HOHE x +8|

LIMEAR + +08 -
FPROGE-MIX 1-2 b
#1 » i
EIN >  +8
HgTF’: OFFS + — ]
HOHE x +8|
LIMEAR + +08 -
FPROGE-MIX 1-2 b
#1 r[+8l[
EIN > +8
HgTF’: OFFS + — ]
HOHE x +8|
LIMEAR + +08 -
FPROGE-MIX 1-2 b
#1 r[+38][
EIN > +8
MITE  oFFs =

HOHE x +8|
LINEARER + +8 -

PROGR-MIxX 1-2

a1 3 +36])
EIN > +B
L] OFFS

HOHE x +8|

LIMEARR + +8

PROGR-MIxX 1-2

a1 P +38 7T
EIN >  +8
L] oFrs |
HoHE =< EEE |
LIMEARR + +@ .
PROGR-MIx 1-2 g
a1 P +38 7T
EIN >  +8
L] oFrs |
HOHE [ +8][
LIMEARR + +@ .
PROGR-MIx 1-2 -
a1 P +38 7T
EIN >80
MTR  oFFrs_|——
HiHe  x[+188][
LIMEARR + +@ .
PROGR-MIx 1-2 -
a1 P +38 7T
EIN >80
MTR  oFFs |——

HOHE < ESNEE |

LIMEARR + +8

Freie Mischer sind standardmassig immer eingeschaltet.

Sie kénnen jedoch einen Schalter zum Aktivieren / deak-
tivieren festlegen:

PROGE-MI X

#1 AcTEIN —
LINE TRIM

wMAa=TER MOTR AUS AUS

sLAvE  HOHE RAUS

PROGR-MIx 272
#1 AcTEIN E=

LIMNKE TRIM
wMAa=TER MOTR AUS AUS
sLAvE  HOHE RAUS
GEEBER
JISASELDT1
J2ZSESFRDTZ

ra
JESCSGLS T3 R
J45S0DSHRS T4 —
GEBER
JISASELDT1
J2ZSESFRDTZ AMAALS

JISCEELS T3
J4SDSHRS T4 —
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GEEER

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JEISCSGLES TS
J4SDSHRS T4 —

HH-HUS

GEEBEFE

JISASELDT1
JZSESFRDTZ
JISCEELS T3
J4SDSHRS T4 —

AN-AUS

PROGE-MIx 2-2

#1 aAcTEIN HH

LIMNKE TRIM
wMAa=TER MOTR AUS AUS
sLAvE  HOHE RAUS

TI1 98:00.A[s

TIZ B@a:06.8

EB7KAN .~ ARCUS SPOR
88 48

+i =
+e___NORMAL

Trimmschritte einstellen

Durch Wahl der Trimmschritte kann die Trimmung feiner
oder grdber eingestellt werden. Je hdher der eingestellte
Wert, umso g6Ber ist die Wirkung der Trimmung

MDDELL'.-.IFIHL SERVOUMPO
MODELL TYF:FAIL SAFE
FREQUENZ | ENDPUNKT
FUNKTION |

MNOFRMAL
STEF MODE :EINH
Ti 4 GLOEBE .+ ——
Tz 4 GLOB gy T4
T2 4 GLOE :MEMORV
T4 4 GLOE : IMA

TRIM-EINST NORMAL

STEF MODE :EINH
T1 GLOE | ——
Tz 4 GLOB . 44
T= 4 GLOEB :mMEMORY

T4 4 GLOE : IMA

TRIM-EINST NORMAL

STEF MODE :EINH
Tr¥] GLOE . --
Tz 4 GLOB 'T -T4
T= 4 GLOEB :mMEMORY

T4 4 GLOE E IHA

TRIM-EINST NORMAL

STEF MODE :EINH
Tr¥] GLOE . --
Tz 4 GLOB 'T -T4
T= 4 GLOEB :mMEMORY

T4 4 GLOE E IHA

TRIM-EINST NORMAL

STEF MODE :EINH
v+ B GLOB : —-
Tz 4 GLOB . 44
T= 4 GLOEB :mMEMORY

T4 4 GLOE E IHA

TIl 68:60.0[w

TIZ2 66:06.0

E7KAN = ARCUS SFOR
BE 48

+&

+@ HOREMAL
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