Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3*)  Lobbe

modellsport

Modell T-Rex450 oder &hnliche mit Taumelscheibe ,HR3" (2 Rollservo, 1 Nickservo) HR3 (207
Brushless-Drehzahlregler mit Governormode (Helimode) PITCH * ROLL
Kreisel GY401 w
. NIGK
Funktionen:
Stickmode 3 -> TS links, Pitch/Heck rechts (min. Pitch unten/hinten) »MODE 3« (Gas rechts)
Schalter SE unten: FZS-NORMAL -> Accu anstecken TS Nick MolorPilch
Schalter SE-mittig: FZS-IDELUP1 -> Normalflug 3 - -
Schalter SE oben: FZS-IDELUP2 -> 3D-Flug (Pitchweg symmetrisch) 2 g = ®
Schalter SG mittig und oben FZS-HOLD  -> Autorotation TS hick MotorPitch
Geber RS als Gaslimiter
. T-REX450 NORMAL 720 | SYSTEM MEMG i1 | GEBEREINSTELG e Bl T I CK HODE i
1. Modeeinstellung Tinger WL P [ CIENISTN | TRAINER | GEFERE |NSTELG
:00. +ex; (PR BASTS
vorneh_men E 5 EMMMDDELL DISPLAY INFORHATION | GEBERLMPOLLUNG srick wooe MODES
(Mode 3, Gas/Pitch und Heck Of | +27f| | FASST 7KAN SYSTEM ZEIT |[REICHW.-TEST | STICK MODE
FZ5—HOLD 4z |[F+ez, Lol NUTZERNAHE
reChtS) EreiTs e e b3 e AF ADS
Die Einstellung des Stickmodes wird nur gewilinschten MODE1-4 auswahlen.
einmal eingeben da diese global fiir den
ganzen Sender gilt.
T-REX450 NORMAL 720 | BASIS MENG FEmi2 | MODELLHAHL _ 2l MDODELLHAHL 2atze
TIMERT AU |Fl+ SYSTEM SERYO HOWITORFUNETION ENEH1 INTERN ENEH1 INTERN
. e P T INTERN INTERN
00:00.0 E i Emmﬁfﬁﬂ- MODELLWAHL _ |S=xiellaaig HEL HEU1 NEL HEu1

2. Neues Modell wahlen

]| FassT 7kan | MODELL TYP __[SERVOUMPOLUNG
e i FREGUENZ FAIL SAFE

a2iezi29 o % Ik %HF als

HELIES MOGELL ERSTELLEHN UHD LECHSELH
SICHER? EDIT DROCKEH

MODELL TYP Zeli-1 MODELL TYP . SU] 11
TYPE FLACHEM LE I THERK HODELLTYP-ALSHAHL
AL -
A SEGLER TYPE TYPE % —a=
3. Modelityp wahlen 2 QUER  |NORMAL 1 " e -
GLIBER MOT-MODL [SI5W SEGLER
Heli auswahlen
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3")

“robbe

modellsport

MDDELL TYP E=Ui-1 | MDDELL TYP E=0i41 | MODELL TYP 11
_ TAUMEL SCHE 1 BENTYP-AUSHAHL TAUMEL SCHE1BENT YP-AUSHAHL MODELLTYF HECHSELN'! DK?7
4. Taumelscheibentyp BTN F2 [ W4 | ([ HBi [ A2 | B4 ] | (IYPETAIMLSCH
wahlen HES (1200]HN3 C1200|H-3 (1400 | [EEMEFAHENT (1200|H-3 (140) = [HR3 (1200
HELICOFTER
HES (900 |H-4% (45) HES (900 |H-4% (45) TArESIT GROGKEN  TETTSARGERE TRSTE
HR3 (120) auswahlen
BASIS HMENU F=d1s | FREQUENZ g1 | FREQGUENZ Fo
SERYO MONITOR[FUNETION LA 4Hz FRANCE AkTLELL 2, 4GHz FRANCE
5. Frequenzwahl MODELLWAHL __|[SERYOHMITTE FASST TKAN 2.4GHz GENERAL
2,4 GHz wahlen HODELL TYP  |[SERVOUMPOLLUNG SYSTEM A
FREQUENZ FAIL SAFE 2 S0z FREPEE
Fzs howe 1st AUS
Fur die Lander Osterreich, Frankreich,
Russland, Italien und Belgien ist der
Frequenzbereich 2 (2400...2454 MHz)
“Schalterstellung France” auszuwahlen.
FREQUENZ FEdis1 | FREQUENZ i1
BAKD WR. 2 2.4GHz FRANCE AKTLELL FASST 7KAN
6. 7-Kanal-Modul wahlen ZWSTEM FASST 7KAM FASST MULT
FASST 7KAN
Fir R606/R607/R617 ,FASST 7KAN"
Fiir R608/R6014 ,FASST MULT*
auswahlen.
BASIS HMENU FE01-3 HI:IDELLH& _ 3307 MODELLHAHL et TR I MODEL LHAHL T3
SEFVD MONITOR[FUNETION MW RSN 7 INTERN THTERH T-RE#458 ABCDEFGHI1J
- Modell ingeb MODELLMAHL  [Blil hmia 12 NEW4 NEU AL ;':’*gﬁﬁ NAMNEL HEse | [T-REX450 KLHNOPORST
- Modeliname eingeben HODELL TYP__|[SERVOUHPOLUNG L e, EDPY ZURGCK ENTER | ¥hiYonboc
FREQUENZ FAIL SAFE il .= LBSCHN loparstuvwsx
Fzs howe 1st AUS = vz !"HE%E’
Modellnamen eingeben und mit ENTER
die Ubergabe bestétigen.
T-REX450 MNORMAL 7=0 | BASIS HEND s | VRIS NORMAL &5 | HR3 200
TIMERL RAUFL +E _ KA FUNKTIOH GEBER T )=
8. Funktionen definieren FIA ™" HODELL 2 NICK JAE TAM =ra
0% | +27%}| t]l] {FassT 7kan | MDDELL TYP  |SERWOUMPOLUNG | < WOT.-GAS RSE -—@ w
F25-HOLD ey, 2dske FREQUENZ FAIL SAFE 4 PITCH J28 -0
Bt i FF AT | rs o 1t ADS NICK
Hier wurde fir Gas der Geber RS | So werden die Servos am Empfanger
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gewahlt dieser funktioniert dann als
Gaslimiter.

angeschlossen werden. Wobei Roll und
Pitch getauscht werden kann.
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3")

“robbe

modellsport

FUNKT I10M MNORMAL 25
KA FUNKTIOH GEBER  -— TRIM-—
5 KREISEL -—& -—-Q

¢ HECKROTOR Ji T4 [ seFA

7 ZUSATZ b == DR

& ZUSATZ 5 ==ff] ==

FUNKT I10M NORMAL E1Uz-s
KA FUNKTIOH BEBER  -—— TRIFM -—
s ZUSATZ 4 - ==
18 ZUSATZ 3 == ==
11 ZUSATZ 2 == —— [
12 ZUSATZ 1 = —— [

FUNKT I10M MORMAL &E14s
KA FUNKTIOH BEBER  -—— TRIM-—
vt ZUSATZ 1 - =
vczZUSATZ 1 == ==
ez ZUSATZ 1 —F --0
ve4 ZUSATZ 1 = —— [

FUNKT 10N NORMAL  E1bs-s
KA FUMKTIOM GEEER -—= TRIM -—=
DGl sD
DG2 b=1+ ]

Durch die Wahl des Stick-Modes und
des Modelltyps erstellt der Sender einen
Vorschlag fir die Reihenfolge der
Funktionen sowie der Auswahl der
Steuergeber.

Ebenfalls stellt er die erforderlichen
Mischfunktionen zur Verfigung und
unterdriickt Gberflissige Anzeigen.

Die Reihenfolge der Funktionen ist frei
wahlbar. Wichtig: Ein Umstellen der

Reihenfolge l6scht bereits
vorgenommene Gebereinstellungen,
deswegen die Reihenfolge zuerst
festzulegen.  Wir empfehlen den
vorgeschlagenen Standard beizu-

behalten oder sich ein eigenes System
zu erstellen, um die Ubersicht zu

Auch die Geber fiir die entsprechenden
Funktionen sind frei wahlbar. Jeder
Geber kann fiir jede Funktion eingesetzt
werden. Zudem kénnen je nach
Flugzustand die Geber in ihrer Funktion
getauscht werden. Dies gilt
gleichermal3en fiir die Trimmfunktion.

Im Display 5/5 werden die Geber fir die
Schaltkanéale zugeordnet.

PCM1024
DG1 = Kanal 9
DG2 = Kanal 10

PCM2048 (G3) und 2,4 GHz (R6014)
DG1 = Kanal 13

behalten. DG2 = Kanal 14
T-REX450 NORMAL 7. 51 BASIS HEMWO 7513 SERVOUMPOLUNG .81z SERVOUMPOLUNG {F.50z-2
TIMERL AUFL -+ I—‘ KR FUNETIOH MODE KR FUHKTION MODE KR FUNETIOH MODE KR FUHKTION MODE
| Q0:00.0 +BI% :’ﬁgﬁgh‘- 3EEEELEgH|ETDR ;ggf';:l?¥TE 1 ROLL REM 5 KREISEL NORH 2 zusATtz 4  NORM De1 NORM
9. Servoumpolun GRS FOS| FITCH MODELL 2 MICK REM ¢ HECkROTOR REV 18 zusATZz 3 NORM D&z NORM
P g FASST 7KAN HODELL TYP SERMOUMPOLUNG 3 WOT.-GRs  REN 7 zusatz ¢ NORM 11 zusaTz 2 MORH
i | Ty s FREQUENZ FAIL SAFE 4PN NORM s suserz s NORM | 12 zusatz 1 NORM
626z 25 ooty bl d g HE AUS Fzs Hop 1sT AUS
Bei den Drehzahlreglern muss zu 90%
auf Reverse geschalten werden, wenn
Motor aus unten (hinten) ist.
T-REX450 NORMAL 7. 51 BASIS HEMWO T Ez-3 TAUMELSCHEIBE e R
TISEDR:IDSUFUW Hay'm,,_ @SYSTEM (ST 1 | TAUMEL SCHE 1BE MEUTRAL PUHIT — TAUMELSCH . —AFR
. T R = vty BRET | MOTOR-AUS STOPPUHR puriet [ET]: * ROLL -50:
10. Taumelscheibe |11 4 FassT pn | [LEERLAUF 2 |[TRINMERANZEIG At WK 45D
fee Lo o e, e TAUMEL-RING |[MULTIPROP WIN-FITCH o R FITCH  +60x
g2re2r2d oo bl oo g HE AUS Fzs HoLe 1sT AUS FOSITION GEERMEHMEN * EDIT DROCKEM 1SEC
Mit + bzw. — konnen die Funktionen
ROLL, NICK und PITCH richtig
eingestellt werden.
Mit dem NEUTRAL PUNKT wird die
exakte O0-Punktlage eingestellt. Dieser
Punkt ist nur fur die richtige Beimischung
und verandert mechanisch nichts.
T-REX450 NORMAL (ERELY BASIS HMENU G, 215 SERVOMITTE Ea1-2 SERVOMITTE a2z
TIFERL _AUFW |F|+ex E FURKTION | KA FUHKT10H KA FUHITION KA FUNKT10H
00: 00,0 +A%) A’%SYSTi ﬁgggﬂ_ng:{rnn HTE 1 ROLL +0 5 KREISEL +0 2 ZUSATZ 4 +0
11. Servomitte F SR [ | s 2 MICK +0 & HECKROTOR 40 1A ZUSATZ 3 +0
1% | =18%) | | FASST 7KAN HODELL TYP SERVOUHMPOLUNG = 0T <GS +0 7Tz e +0 P +0
el i1, 2. 46H= FREGUENZ FAIL SAFE 4 PITCH +0 & 7usATE 5 +0 12 ZUsATZ 1 +0
632817 oo, cabl| e g HE AUS) Fzs Hop 1sT AUS
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe , HR3")

“robbe

modellsport

Servomitten-Korrekturen nur in kleinem
Umfang per Software vornehmen, da die
W ege sonst asymmetrisch werden.

GroRRere Korrekturen mechanisch am
Modell vornehmen.

T-REX450 NORMAL 520 | BASIS MEND e B I FNDPUNK T-ATY oo PR I ENDPUNK T-A TV FE2-3
TIMERL AUFL +E KAFUMKTION LIMIT WEG WEG LIMIT SPEED KAFUMKTION LIMIT WEG WEG LIMIT SPEED
t00.0 || " 1= SRR nw ;?gﬁﬁbﬁﬁ% troll 135:100%100+135% O | skeersel 1355100%100%135% O
12. Servo-Endpunkte (ATV) FIA ™" HODELL ZHIEK 135: 100 100 135: 0 sHECKROTOR 1353 100 100 135% O
L% | —18% FassT 7kpN | LEERLAOF 2 [TRIWHERANZEIG | swr.ss (35+1004100:135: O | 72mz¢ 135:100:100:135: O
Ribrizs ol H|[{ T T TALMEL “RING [MILTIFROP sPrToH 135:100%4004135% O | saswz s 135:100%100+135% O

63120012 o bl e aHE AUS Fzs HoLn 1sT AUS P Goba P Py

Servowege so einstellen, dass der
maximale mechanische Weg verfligbar
ist, ohne dass das Servo blockiert wird.
Falls erforderlich maximalen Weg mit
Limitfunktion begrenzen.

Der erforderliche Servoweg wird spater
in den Menils Geber AFR, bzw. bei den
jeweiligen Mischfunktionen eingestellt/
begrenzt.

T-REX450 MORMAL R BASIS HEMU E 2013 FAIL SAFE E 2013 FAIL SAFE 213
% EAFUHKTION F-S F+5—P0S EAFUHKTION F-S F+5—P0S
TIDMEDR:lu SLI.FULJ vei == SYSTEM ﬁEEEELEgHETUR ;ggﬁ;:ﬁ#TE T ELL 1 ROLL
i i EOS POS| PITCH F I AL |: 2 MICK 2 MICK
13. Fail Safe Einstellungen FASST kAN | MODELL TYP  |SERVOUMPOLUNG | - we  Fvs BES. I | soe  Fss ~135-, BRI
korioss 0| e FREQUENZ __ |FIMEL | + Fi7 e
B3:ze 1z o b3 .o aHF AUS Fzs roLe 1sT AUS FOSITION UBERHEHMEH * EDIT DROCKEM 1SEC
Failsafe Wert fur Motor/Gas aktivieren | Gegebenenfalls Batterie Failsafe

Motorgeber (RS) auf Failsafe-Position
bringen und durch Driicken der EDIT-
Taste fur 1 Sek. speichern.

aktivieren.

14. Flugzustand

M= 1DLEUP1 Eidi- EIN-ALUS IDLEUP1 &im:i~
Ji SR SE LD TL T5 2 g i
SB SF FD T2 T6 EIN:EEE a5 ETH-AUs  NORMAL
J3a sC 5G LS T3 — » HMODE LINEAR
J4 SD SH RS T4 Eitals | 1Rl o
Schalter auswahlen. Geber auf Batterie-Failsafe-Position
bringen und mit SET bestétigen.
T-REX450 MORMAL 7.7 MODELL MEMG NORMAL &1z

GRS FOS] FITCH F
0% [=1005%
F25—HOLD: 3]
RUDI1GZ5 +8% |
6229165 [, T F

5%

HELILOFTER ELL
FASST 7KAN
2. dGH=

Co,  HAF Al

TIMERL HUFL +EH
00:00.d E +azE"§5YS}EM

SERVO MONITOF [PFOGE-MIXER
PITCH KURVE
GEBER_AFF-D-R|GAS KURYE
BESCHLEUNIG
Fzs howe 1st AUS
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3")

“robbe

modellsport

FLUGZUSTAND MORMAL &E711 SCHALTER NORMAL &50i-1 GEBER NORMAL 711 GEBER NORMAL &50i-1
FZ5—HAME SCHALT WODE HARDWARE LIST————— HARDMARE, LIST——————
15. Flugzustand 1 NORMAL SINGLE Ji saE3 LD T1 T5 Ji saE3 LD T1 T5
2 IDLEUP1 == SCHALT J2 SB SF ED T2 Tk J2 5B S5F RD T2 Te
IDLEUP1 s IDLEUP2 -—- J3 SC SG LS T3 = EIN/ALS J3 SC SC LS T3 — | ey
4HOLD - J4 SD SH RS T4 J4 SD SH RS T4
Schalter fur IDEUP1 (SE) auswéhlen Schaltrichtungen-Einstellung
und durch driicken Gibernehmen
EIN-ALS IDLEUPL EFi-1 SCHALTER NORMAL &50i-1
WODE
sk AUS SINGLE
PEIN SCHALT
ALIS!
Schaltfunktion definieren
In diesem Fall in der Mitte aktiv
FLUGZUSTAND IDLEUPL E=Hi1 SCHALTER NORMAL &50i-1 GEBER NORMAL 711 GEBER NORMAL &1t
FZ5—HAME SCHALT WODE HARDWARE LIST————— HARDMARE, LIST——————
16. Flugzustand 1 NORMAL SINGLE Ji saE3 LD T1 T5 Ji saE3 LD T1 T5
2 IDLEUPL SE SCHALT J2 SB SF ED T2 Tk J2 5B S5F RD T2 Te
IDLEUP2 1 IDLEUP2 = J3 5C SG LS TIER| pp aye | (9356 S6LS T — | s
4HOLD - J4 8D SH RS T4 J4 8D SH RS T4
Schalter fur IDEUP2 (SE) auswéhlen Schaltrichtungen-Einstellung
und durch driicken tibernehmen
EIN-ALS IDLEUP2 [ZFi-1 SCHALTER NORMAL &50i-1
WODE
=6 EE SINGLE
AUS SCHALT
PEIN
Schaltfunktion definieren
In diesem Fall oben aktiv
FLUGZUSTAND IDLEUP2 [ZEli-1 SCHALTER IDLEUP2 &=Em:i~ GEBER IDLEUP2 ZEii-1 GEBER NORMAL &E0in
NORMAL SIN J1"5A SE LD T1 T5 J1"5A SE LD T1 T5
17. Flugzustand ! SINGLE
HgLD 2 %gll:EHEé gE SCHALT J2 SB S5F ED T2 Tk J2 SB S5F ED T2 Tk
3 e e
J3a sC LS T3 EIN/AUS Ja sSC 5C LS T3 BTN AL

© robbe Modellsport & rudil025

4 HOLD -]

J4 5D SH RS T4

J4 5D SH RS T4

Schalter fur HOLD (SG) auswéahlen
und durch driicken tibernehmen

Schaltrichtungen-Einstellung
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3")

“robbe

modellsport

EIN-ALS HOLD 1-1 SCHALTER HOLD =L EE FLUGZUSTAND HOLD 11
sG MODE FZS—HAME SCHALT
AUS SINGLE 1 NORMAL
JEIN SCHALT 2 IDLEUPL  SE
EIN s IDLEUP2 SE
4 HOLD
Schaltfunktion definieren
In diesem Fall Mitte und oben aktiv
FLUGZUSTAND MORMAL &1 FZS—\ERZoG MORMAL =14 FZS—\ERZoG IDLEUP1 &Emi-4 FZS—\ERZoG IDLEUP2 fEm:i-«
FZ5—HAME SCHALT KA FUMKT IOR VERZG MOCE KA FUMKT IOR VERZG MOCE KA FUMKT IOR VERZG MOCE
B A NORMAL NEU 1 ROLL 0 SEPART 1 ROLL 0 SEPART 1 ROLL 0 SEPART
18. Verzdgerung 2 IDLEUP1 SE YERZD 2 HICK 0 SEPART 2 HICK 0 SEPART 2 HICK 0 SEPART
s IDLEUP2 SE COPY = mor.-ers [T SEPART = wor.oens  FERE SEPART = moT.ces  EREl SEPART
4 HOLD SG NAMNEU 4  PITCH 0 SEPART 4  PITCH 0 SEPART 4  PITCH 0 SEPART

Flugzustandsnamen anklicken dann
erscheinen die Menupunkte rechts.

Wenn auf NORMAL geschalten wird
dann keine Verzogerung.

Wenn auf IDLEUP1 geschalten wird
dann mit Verzdgerung.

Wenn auf IDLEUP2 geschalten wird
dann mit Verzdgerung.

FZS—\ERZoG HOLD [FEl14
KA FUNKTION UERZG MODE
1 ROLL 0 SEPART
2 HIEk 0 SEPART
3 MOT.GAS 5 SEPART
4  PITCH 0 SEPART

Wenn auf HOLD geschalten wird dann
keine Verzégerung.

19. Gaskurve

T-REX450 NORHAL T
TIMERL HUFL +EH
00:00.d E +azE"§5YS}EM

&5 FOS| PITCH ”““”P""
'1':“355 FﬂSSquﬁ'?HKnN
. ra

FZ5-HOLD i E%-,;
RLDI1825 +2% F|] Fax
azi2 65 oot bldr e HE AUS

HODELL HEWNG  NORMAL E80i-z
SERVD MONITOR/(PROGE-HIXER
FLUGZUSTAND
GEBER_AFE GAS KURVE
DUAL RATE

Fzs howe 1st AUS

T-REX450 NORMAL 7. 6L
TIMERL _AUFW || |+e%

BEH FOS[ FITCH F1[3

'10055 }F FASST 7KAN
F2S—HOLD e 7. dGHE

RUDI1G25 +8%
B2 46183 [y Ty,

IEZy—— 0N aIR

Auswahl tber MODELL

und GAS KURVE

oder direkt Uber GAS
aus dem Hauptmeni

20. Gaskurve
NORMAL

© robbe Modellsport & rudil025

GAS KURVE NORMAL  fFedli-4
+125 T MODE OFFSET AFER
sl KURME +0.0

e ] PUHICT RATE

+25 i -25.0

-

FOS -96.5 RATE -25.8

EE?SS KURVE NORMAL  &.etli-+

MODE OFFSET  AFR
leg KURME

+0.0
e | PUHKT RATE
- -25.0
g
=25 ;
POS -6.5 RATE —25.8

GAS KURVE NORMAL  fr.eblz-4
SCHIE
AcT-1MA TNA mocE CTRM

mooE  SEPART BEREL 1003
zeeer  RD
RATE  +30% (+3a%)

GAS KURVE NORMAL  &2Wz-4
:{ég FUHET GAS HER
+75 HIHN WMODE  ZUR
+50 srEEc - 0 LIN. O
+23 mooe  SEPART

9 AKTIL
-25 DR KR,
FOS -96.5 RATE —25.8

Punkt 1 soweit nach unten setzen das
der Motor sicher aus ist.

Die andern Punkte wurden geldscht
wegen der einfacheren Eingabe

Punkt 17 soweit nach unten setzen das
der Motor sicher aus ist.

Im Governormode wird Schwebefluggas
ausgeschalten.

Mode muss auf SEPART stehen damit
pro Flugzustand verschiede Werte
eingeben werden kdnnen.
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,, HR3")

MORMAL b4+
+125 GRS-L IMITER AFR
+1a8

s ACT~IMA MODE SCHALT
+5g INA SEPART ——
+23 A MIH BEBER

5]
o 100: 0. —
FOS -26.5 FATE -Z5.8@

“robbe

modellsport

Die Funktion Gaslimiter wird in unserem

Beispiel durch den Gasgeber

Ubernommen.

GaS KURVE IDLEUPL EEli-4 GAaS KURVE IDLEUP1 &.&di-« [N IDLEUPL Feuiz- NNV IDLEUPL FEus-«

112 MODE OFFSET RAFR 112 MODE OFFSET AFR SCHHE 1125 FUMET EI'-'IS AFR
21. Gaskurve 132 EUUHKRTUE RRT;U'D 132 EUUHKRTUE RRT;D.D AeT-THA TNA moce  CTRM 132 HIN KWODE  2UR

IDLEUPL d (R o | 3 e Teo | oo e on ) G e seeemt
s . oz . RATE  +30% ¢ e oz peTin
FOS-168.0 RATE —25.8 FOS-168.0 RATE —25.8

FOS -%6.0 RATE -Z3.8@

Punkt 1 soweit nach unten setzen das
der Motor sicher aus ist.

Die andern Punkte wurden geldscht
wegen der einfacheren Eingabe

Punkt 17 soweit nach oben setzen das
gewilinschte max. Rotordrehzahl (fur
IDLEUP1) erreicht wird.

Im Governormode wird Schwebefluggas
ausgeschalten.

Mode muss auf SEPART stehen damit
pro Flugzustand verschiede Werte
eingeben werden kdnnen.

GAS KURVE [ {v]Eal s R R

+125 RS- IMITER AFR
188
ik ACT~IMA MODE SCHALT
+5g INA SEPART ——
*23 A MIH BEBER
100 Mz ==

=23
FO5-108,8 RATE -Z3.8@

Die Funktion Gaslimiter wird in unserem

Beispiel durch den Gasgeber
Ubernommen.
El‘zﬁ*-"u KURVE oo ]DLEHEFZSET_r’:Un;? El‘zﬁ*-"u KURVE oo IDLEHEFZSET-né: GAS KURVE W eI SN e R i EIIESE"I{!IEI IDLEUP2 ,3;4
i i SCHHE i FUlKT  GAS
22. Gaskurve igg EUUHKRTUE RRT;U -0 igg EUUHKRTUE RF!T+D -0 ACT-IMA éEEART MODE EEE% 132 S HIS mLDiJEI ZLg
+3@ 4 i +3@ 4 MODE EEREI +38 -
IDLEUP2 425 - 25.0 +25 +85.0 sewer  RD +25 wooe  SEPART
i . e . RATE  +30% ¢+385) oz S
FO5-168,8 RATE —25. 8 FO5-168,8 RATE —25. 8 FO5-108,8 RATE —25.8

© robbe Modellsport & rudil025

Punkt 1 soweit nach unten setzen das
der Motor sicher aus ist.

Die andern Punkte wurden geldscht
wegen der einfacheren Eingabe

Punkt 17 soweit nach oben setzen das
gewilinschte max. Rotordrehzahl (fur
IDLEUP2) erreicht wird.

Im Governormode wird Schwebefluggas
ausgeschalten.

Mode muss auf SEPART stehen damit
pro Flugzustand verschiede Werte
eingeben werden kdnnen.

[ENANAVS 1DLEUP2 m4/4

+125
+1l8a
+75
+30
+25
o

=23
FOS-168.8 RATE -Z3.8@

BAZ-L IMITER
HCT-IMNA MODE SCHALT
INA SEPART ——

MR MIH BEEER

100: 0x -
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe , HR3")

“robbe

modellsport

GAS KUR‘."E HOLD [FEl14 GAS KUR‘."E HOLD T E0] 14 FEENEEYS HOLD Ftz4 [EEEHEN HOLD N R
+125 MODE OFFSET AFR +125 MODE OFFSET AFR SCHUE = FUMKT  GAS RF#
23. Gaskurve "o e i KURVE  +0.0 2ot TNR wre  CTRM L B
+=al J 235.0 +=al 4 -35.0 oo SEPART EEREL  100% +58 srEEr - QO LIN. 0O
HOLD +25 1 b +25 SEBER === +25 nooe  SEPART
_22 ; _22 . RATE  +30% ¢+ zg BKTIL
PO5-108.8 RATE -25.8 PO5-108.8 RATE -25.8 PO5-108.8 RATE -25.8

Punkt 1 soweit nach unten setzen das

Punkt 17 soweit nach unten setzen das

Im Governormode wird Schwebefluggas

Mode muss auf SEPART stehen damit

der Motor sicher aus ist. der Motor sicher aus ist. ausgeschalten. (INA) pro Flugzustand verschiede Werte
Die andern Punkte wurden geldscht eingeben werden kdnnen.
wegen der einfacheren Eingabe
oLD ZEdld4
+125 BRS-LIMITER AFER
122 ACT~IHA MODE SCHALT
+30 INA SEPART ——
*23 A MIH BEBER
—o5 100 0 Ji
POS-168.0 RATE —25. 8
Die Funktion Gaslimiter wird in unserem
Beispiel durch den Gasgeber
Ubernommen.
T-REX450 MORMAL 7.7 MODELL HENG IDLEUP1 &&di-= T-REX450 NORMAL 76U
TIMERL AUFL +E % I—‘ TIMERL AUFL +E %
24 PItChkurve EQSDF‘DDS: DFO'I.TEH _+B:: HElI[EIHEﬁ EEE%JE?:'&EDR P EQSDF‘DDS: D _+?7 HEIIIDHEHEE%E%E
) —1005;; }E FnSST KAN [GEBER._AFR-D-R|GAS KURVE | KURVE —1005;; % FASST 7KaN
ety (e DUAL RATE BESCHLEUNIG ReeaitD ok o | e 2. 45H=
E%D%Bég W‘I’%- %ﬁHF ﬁUS Fzs HoLp 15T AUS E%D%B%E W‘I’%- -I%‘I'ﬁHF AlS
Auswahl tiber MODELL und PITCH KURVE oder direkt tber PITCH
aus dem Hauptmeni
PITCH KURVE MORMAL = ZEllie4 PITCH KURVE MORMAL &Euz-4 PITCH KURVE MORMAL TEuz+4 PITCH KURVE NORMAL &84+
. e KRve " aoo SCHHE MIN-PITCH HAX-PITCH e FuneT PIT SiE
25. Pitchkurve +59/PUHKT o AET-THA éEEQRT HOGE EEE% AET-THA éEEQRT ACT-THA égsnRT = HIS mLDiJEI ZLg
al - C MODE EEREI MODE WODE a SFEED -
NORMAL —5a 1 50.0 seeer LD EEEER =—— GEBER =—=— —od moee  SEPART
i RATE  +30% <12 RATE  +30% ¢ +eolratE  +30% ¢ e i peTin

-128 L
FOS-168.8 RATE -58.8

-128
FOS-168.8 RATE -56.8

Mode muss auf SEPART stehen damit
pro Flugzustand verschiede Werte
eingeben werden kdnnen.
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3")

“robbe

modellsport

26. Pitchkurve
IDLEUP1

PITCH KURVE IDLEUPL [Feli-

+1358 MODE OFFSET RAFR
+100 KURME +0.0

*53 PUNKT RATE

tp 1 -100.0
-199

158

FOS-108.8 RATE-188.8

PITCH KURVE
SCHHE

IDLEUP1 &FEbz-s

AET-THA TNA

mopE  SEPART

GEBER =
RATE  +30% ¢+

moce  CTRM
eEReEl  100%

PITCH KURVE IDLEUPL {F-elz-4

MIN-PITCH MAX-PITCH
AET-THA TNA acT-IHA THA

mooE  SEPART noce  SEPART
EEEER == GEBER ==

RATE  +30% ¢ +|[RATE  +307 ¢ +@%

PITCH KURVE IDLEURP1 &.&a-4
:{;g Fumet  PIT a2
+5a HIHN WMODE  ZUR

SFEED 0 LIN. 0O
moce  SEPART

AKTIL
=13 DR MR
FOS-108.8 RATE-18E.8

@

—1a0

|
o
L]

PITCH KURVE IDLEUP2 EZi-4 PITCH KURVE IDLEUP2 fEmz-« PITCH KURVE IDLEUP2 &4 PITCH KURVE IDLEUP2 &=+
) e KRve " aoon SCHHE MIN-PITCH HAX-PITCH e FuneT PIT SiE
27. Pitchkurve i (TG .- re | SEPRRT  emer 100% i SEPRRT [wie  SEPART % "0 LIN. 0
ar 4 MODE EEREI MODE MODE a SFEED: -
IDLEUP2 —=a 1 seeer LD GEBER == GEEER == —=a moce  SEPART
5 . CURSOR = EDIT DRuckEN | |FATE  +30% -1z RATE  +30% ¢ +eofRatE +30% < wex| | i perin
FOE—168.0 RATE-106. 8 AJSEANG-ZUR=51 TRASTE FOE—168.0 RATE-166. 8
Mode muss auf SEPART stehen damit
pro Flugzustand verschiede Werte
eingeben werden kdnnen.
PITCH KURVE HOLD [FEl14 PITCH KURVE HOLD ez PITCH KURVE HOLD {T.elz-4 PITCH KURVE HOLD T El4 -4
) e WRve " aoo SCHHE MIN-PITCH HAX-PITCH e FuneT PIT SiE
28. Pitchkurve = i e ncT-THa TNA woce  CTRM ncT-THe TNA acToiia TG e HIN MODE  ZUR
: 1 -100.0 woe  SEPART  eerer  100% woe  SEPART  [woce  SEPART 5 weep O LIN. O
HOLD —5@ . EEEER =—— EEEER =—— GEBER == —=a moee  SEPART
5 RATE  +30% ¢ 4o RATE  +30% ¢ +eolratE  +30% ¢ e 5 ReTIL
FOE +1.0 RATE +1.5 FOE +1.0 RATE +i.3
Mode muss auf SEPART stehen damit
pro Flugzustand verschiede Werte
eingeben werden kdnnen.
T-REX450 1DLEUP1 7.5 MODELL MEMG NORMAL & 59z-2
TIMERL RAUFL +E ,—”—‘
BOSU - -inci=s = MY i
: b FASST 7KAN GAS-MOTOR—MI1 X [DEEHZ-REG
bEeaiyoe i Zorlefre PITCH+NADEL |[FZS HOLD
a3z 12 oo IEEe L g HE AUS Fzs foLe 1sT AUS
KREISEL retelzz MORMAL [EZ1i-3 [ASHETETN pare12: NORMAL 5023 [ASHETETN eareizd NORMAL 5037
FATE 1 AKTIV MODE RATE FATE 1 AKTIV MODE RATE FATE 1 AKTIV MODE RATE
29-1 .Kreisel AcT-ItA EIN B0% ¢ +gem rcT-IdA INA AVCS 50% < +oexr rcT-IdA INA AVGCS 50% < +oexr
: TYPE GY  rerm-tRImM——— TYPE GY  Ferv-trRImM TYPE GY  Ferv-trRImM
NORMAL SCHALT == GEEBER e SCHALT == GEEBER = SCHALT == GEEBER —
mobE  SEPA |RATE +05% ¢ e wiobE  SEPA |RATE +0% ¢ o wiobE  SEPA |RATE +0% ¢ v
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Rate 1 ist aktiv und wird mit HEADLOCK
(AVCS) 50% eingestellt.
Es ist auch TYPE ,GY* aktiv der ist nur
fur robbe Kreisel vorgesehen.
Soll nach Feingetrimmt werden dann
kann noch ein Geber und die Rate
eingestellt werden

Rate 2 ist deaktiviert.
Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert
per Schalter aufgerufen werden.
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Rate 3 ist deaktiviert.
Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert
per Schalter aufgerufen werden.
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Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3*)  Lobbe

modellsport

[ASHEISN rerelzz IDLEUPL ESdi-s [ASHEISN parer2: IDLEUPL &S50z [ASHEISN paterzd IDLEUPL 5033

RATE 1 AKTIY MODE RATE RATE 1 AKTIY MODE RATE

FATE 1 AKTIV MODE RATE
29-2.Kreisel acT-IMn EIN AUWCS  50% ¢ +oou:r AcT-IMn [NA  AUGCS  50% ¢ +oen: acT-IMn [NA  AUWCS  50% ¢ +oour
TYPE GY Femn-tTRIM————— TYPE GY  Fern-TRIMMA—————— TYPE GY  Ferv-trRImM
IDLEUPl SCHALT == GEEBER e SCHALT == GEEBER = SCHALT == GEBER _—
mobE  SEPA |RATE +02 ¢ e mobE  SEPA |RATE 0% ¢ e mobE  SEPA |RATE 0% o e
Rate 1 ist aktiv und wird mit HEADLOCK Rate 2 ist deaktiviert. Rate 3 ist deaktiviert.
(AVCS) 50% eingestellt. Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert
Es ist auch TYPE ,GY* aktiv der ist nur per Schalter aufgerufen werden. per Schalter aufgerufen werden.

fur robbe Kreisel vorgesehen.
Soll nach Feingetrimmt werden dann
kann noch ein Geber und die Rate
eingestellt werden

KREISEL retelzz IDLEUP2 [ESUi-3 [ASHEISN parer2: IDLEUP2Z EE0zs [ASHEISN raterzd IDLEUPZ Felz-s

RFATE 1 AKTIV MODE RATE FATE 1 AKTIV MODE RATE FATE 1 AKTIV MODE RATE
29-3 KI'EiSG| act-ivn [ AMCS  45% ¢ +asa AcT-IMn [NA  AUGCS  50% ¢ +oen: AcT-IMn [NA  AUGCS  45% ¢ +asEr
TYPE GY  Ferv-tRIMM TYPE GY  Ferv-trRImM TYPE GY  Ferv-trRImM
IDELUP2 SCHALT == GEEBER e SCHALT == GEEBER = SCHALT == GEBER _—
mobE  SEPA |RATE +02 ¢ e mobE  SEPA |RATE 0% ¢ e mobE  SEPA |RATE 0% o e
Rate 1 ist aktiv und wird mit HEADLOCK Rate 2 ist deaktiviert. Rate 3 ist deaktiviert.
(AVCS) 45% eingestellt. Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert
Es ist auch TYPE ,GY* aktiv der ist nur per Schalter aufgerufen werden. per Schalter aufgerufen werden.

fur robbe Kreisel vorgesehen.
Soll nach Feingetrimmt werden dann
kann noch ein Geber und die Rate
eingestellt werden

[ASHETETN rarelzz HOLD [FEL-3 [ASHETETN rare12: HOLD {TElz-3 [ASHETETN rate123 HOLD ez

RATE 1 AKTIY MODE RATE RATE 1 AKTIY MODE RATE RATE 1 AKTIY MODE RATE
29-4 Kreisel AcT-iA EIN AYMCS  S50% o +oex AcT-IdA INA  AYMCS  S50% ¢ +om: AcT-idA INA  AYMCS  S50% ¢ +oex
T4FPE GY rerv-tRIm——— THPE GY rerv-tRImm———— THPE GY  rern-trRImm
HOLD SCHALT == GEBER == SCHALT == GEBER —_e SCHALT == GEBER _—
mopE  SEPA |RATE +0% ¢ e mopE  SEPA |RATE +0% o e mopE  SEPA |RATE +0% o e
Rate 1 ist aktiv und wird mit HEADLOCK Rate 2 ist deaktiviert. Rate 3 ist deaktiviert.
(AVCS) 50% eingestellt. Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert Auf Wunsch kann hier ein weiter Wert
Es ist auch TYPE ,GY* aktiv der ist nur per Schalter aufgerufen werden. per Schalter aufgerufen werden.

fur robbe Kreisel vorgesehen.
Soll nach Feingetrimmt werden dann
kann noch ein Geber und die Rate
eingestellt werden
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Programmierbeispiel fiir ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe , HR3") “robbe

T-REX450 MORMAL el BASIS HEMWO fFEz-s TAUMEL-RING e
TIMERL RAUFL +E ,—_‘ HICK
30, Taumelin B = SN B0 S
: g HH | FassT 7kan LEERLAUF 2 |[TRINMERANZEIG =
Beastith ECh| B Zorlefre TAUMEL-RING |Z STz \\\/
azioz s oo Ik EHe g HE AUS Fzs foLe 1sT AUS
Die Funktion ist damit die
Taumelscheibe auch bei Vollausschlag
Roll und Nick zugleich keinen gréReren
Ausschlag ergibt.
T-REX450 MORMAL el BASIS HEMWO [T 2 TRIMMERANZEIG IDLEUP2 &=u:i-1 TRIMMERANZEIG WORHAL &=mi
TIMERL _ OUFW |F|+8% SYSTEM [ENDPUNET-&TY | STEP  MODE STEF MODE STEP MODE STEP MODE
_ _ 00:00.0 || o {55 gy ﬁg%gﬁgasnw ;?gggbﬁg”EmE T SEPA T+ 4 SEPA T 4 SEPA T+ 4 SEPA
31. Trimmeranzeige [ Fast 56w | LEERLAUF 2 NOUNETTEalg | @ 4SEPA 15 4 SEPA MM | 2 4 SEPA 5 4 SEPA R
Beastith ECh| B Zorlefre TAUMEL-RING |[MULTIPROP = 4 SEPA T1¢ 4 SEPA F3 = 4 SEPA T1¢ 4 SEPA B
azioz s oo Ik EHe g HE AUS Fzs foLe 1sT AUS
Durch Wahl der Trimmschritte kann die Trimmeranzeige auf % umstellen wenn
Trimmung feiner oder gréber eingestellt gewlinscht.
werden. Default = 4
T-REX450 MORMAL el BASIS HEMWO fFEz-s STOPPUHE e R T-REX450 NORMAL
TIMERL RAUFL +E ,—_‘ T IMER: 1 IS +E
32 Stoppuhr &S FOS| EITCH F HELIOPTER AODEL L &S FOS| EITCH | [ LL
: || 14 FassT AN | [LEERLAUF 2 |[TRINWERANZEIG TIMER2 L [ FassT kAN
Rib11635 b e TAUMEL-RING |MULTIPROP | F2o-HoLD i, ek
azrazeso oo el e HE AUS) Fzs HoLe IsT AUS azraren oo el e HE AUS
Auswahl Uber BASIC und STOPPUHR und TIMER1 oder direkt TIMER1
aus dem Hauptmeni
STOPPUHR Fsd1-1 STOPPUHR 7. o] 11 GEBERE NORMAL &=dia GEBERE NORMAL &F=Hli1
. : HARDWARE LIST———— HARDWARE LIST————
e LoD 0 FESEL s o Lo JI SA A LD TL T Ji SA SE LD T1 TS
mooE AUFH  acern[ifE]: 00 memory AUS mwopE AUFL aLeem OB: 00  mEMoRy AUS J2 SB 5F RD T2 TB J2 SB SF RD T2 T
RESET 5 =—— START SU=—— STOPP S —— RESET 5 —— START cufpem STOPP Sl —— jg gg gﬁ Iﬁg ;3 __ EIN-AUS jg gg gﬁ Iﬁg ;3 o EIN-AUS
Gewlinschte Zeit eingeben Schalterauswahl Schalter SE Schaltrichtung definieren
-> Timer mit Gasvorwahl starten
EIN-AUS IDLEUPL E=d:-1 STOPPUHR E. 10|11
SE TRt 01:32.8 RESET
AUS TIMER STOFFED
(JEI M| mopE AUFE  ALeeM QB: 00 mEMoRY AUS
EIN
vemory NORMAL RESET SU[EI8] START SW SE  STOPP Sl ——

© robbe Modellsport & rudi1025 Seite 11 von 13 letzte Anderung 19.06.2008



Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,HR3") n

“robbe

odellsport

Timer EIN fir IDLEUP1 und IDLEUP2

Auf Wunsch kann auch der Schalter
RESET definiert werden. (SH)
Wenn MEMORY auf EIN geschalten
wird dann bleibt die Betriebszeit auch

nach ausschalten des Senders erhalten.

RESET erfolgt dann nur durch den
Schalter RESET oder im Hauptdisplay.

T-REX450 IDLEURP1 75U SYSTEM HENG 11 SYSTEM ZEIT 5011
R L L s SYSTEH | TRAINER GEBEREINSTELG
00:07.0 |[| {3 paSTS HoE MODELL
. =T FOS ] ETTOR E HElI[UHEﬁMDDELL DISPLAY INFORMATION ‘ .
33. Modellzeit E 3 EFQSST 7KAN = F<S Wl RETCHH. —~TEST | sysTen ZE1T  09:19:37
SEE ) e, enis NUTZERNAHE
631925 oot blde e HE AUS
Umstellung von TOTAL-Zeit
auf MODELL-Zeit, damit wird im
Hauptdisplay links unten die Modellzeit
und nicht die Gesamtbetriebszeit der
Senders angezeigt.
T-REX450 IDLEURP1 75U MODELL HENG NORMAL 5012 FLUGZUSTAND IDLEUP2Z &.E1-1 FLUGZUSTAND IDLEURP2 T.E1:11
TIMERL AUFL I | ﬁﬁ"l’STEM SEFYO0 MONITOR l—\PRUER-H[HER FZ=—HAME SCHALT FZ=—HAME SCHALT
34. FI tand -':'1:5-7'EI E WE”“"””"“ FLUGZUSTAND | (e T30 - i g8 ZIDLEUF1  SE N verzs
. Flugzustandsnamen s PUST PITCH E X 2 2
g FZSEE;LD +1% | 1 Fnssqu G'?H!Tmn [GEBER_AFR____ |[GAS KURVE : IDLEUP2 SE : IDLEUP2 SE COPY
RUB11825 o e - DUAL RATE BESCHLEUN1G 4 HOLD 5G 4 HOLD 5G INAHMEL|
a3z 12 oo IEEe L g HE AUS Fzs foLe 1sT AUS
Wenn gewinscht kann auch der Einen FZS-Namen anwabhlen. Unterment erscheint.
Flugzustandsname geéndert werden

FLUGZUSTAND [FEd1-3
LOERE ABCDEFGHIJ
HORKHAL KLMMOPGRST
ZURGCK EimEm  (JYHXYZabed

efghiJdklmn

- LEBSCHN |oparstuuwx

gz I"HEXE”
Namen andern und mit ENTER
speichern.
T-REX450 NORMAL =LY BASIS MENU T35 FUNKT I ONSMAME Feli-z FUNKT I ONSMAME T 5011
TIDERL _PUFL - Flees  [9 —=x SYSTEM FUNKT I ONSNAME EIERTEENE ZUL (19 CHARACTERS 18 CHARACTERS
, D000 0= e DATEN RESET 2USATZ 1 INAMNEL 2USATZ 1
35. Funktionsnamen GG FOCI FITCH MODELL 2ZUSATZ 2 ZU2
’ 5 FASST “KAN FZ5 HOLD zZUSATZ 3 =213 w RESET EFRULT
Ribriess o1 +ZUSATZ 4 ZU4 |2USATZ 1 ZUSATZ 1
2oz s oo, iElld e ) HE AUS Fzs Howo 1sT AUS
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Wenn gewiinscht kann der Name der
Zusatzfunktionen geandert werden.
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“robbe

Programmierbeispiel fur ein neues Modell (T-Rex450 mit E-Motor und 120°-Taumelscheibe ,, HR3*)

FUMKT IONSNAME FEdes | FUNKTIONSNAME E=0i-z | FUMKTIONSNAME FEmi-s | FUNKTIONSNAME EEz
REGLER ABCDEFGHIJ 4 CHERACTERS REG ABCDEFGHIJ 4 CHERACTERS
REGLER LinoedesT | ST 2 KHNOPORST | Picare 2 iz [RES

T abec T abc
i N efehidkimn | IZUSATZ 3 2U3 oEFAuT SHELCE _N cichidkioal | :2UsATZ 32U LoeFruLT

opargtdvwx | szusaTz 4 zud4 (UL oRarstduwx | JZUsATZ 4 Z4 |2V
Namen andern und mit ENTER Funktionsname kurz auswéhlen Namen andern und mit ENTER
speichern. ' speichern.

Dieses Programmierbeispiel, dargestellt in der Schritt fiir Schritt Methode ist ausgelegt fir den Sender T12FG. Gilt aber prinzipiell fiir auch ftr die robbe-
Futaba Anlagen T12Z, FX-30, T14MZ und FX-40 — da die Softwarestruktur identisch und der Funktionsumfang bis auf wenige Funktionen gleich ist.
Selbstverstandlich sind die korrekten Einstellwerte fir lhr Modell vor Ort genau zu ermitteln und einzustellen da diese von Modell zu Modell sehr
unterschiedlich sind.

Dieses Beispiel zeigt in erster Linie die Programmierfolge auf und kann nur annahernde Richtwerte geben.

Der Stick Mode und die Belegung der Schalter sind gegebenenfalls an die Steuergewohnheiten anzupassen.

Speichern Sie die Modelldatei mittels dem Futaba Dateimanager (Futaba File System Utility) auf die SD-Karte und wéhlen Sie das entsprechende Modell aus.
Dies ist der einfachste Weg um schnell zu einer Modellprogrammierung zu gelangen.

Achtung Hinweis: Robbe-Modellsport kann keine Haftung fir die Richtigkeit der Einstellung Gibernehmen.

Prifen Sie sorgfaltig die vorgenommen Einstellungen an Ihrem Modell bevor Sie es starten. Sie als Pilot tragen die Verantwortung fur die korrekte Funktion
Ihres Modells.

Helfen Sie mit die Sammlung der Modellprogramme zu erweitern und senden Sie uns per e-mail Modelleinstellungen lhres Modells zu, sowie einem kurzen
Kommentar Uber Schalterbelegung, Stick Mode oder sonstige Besonderheiten. hotline@robbe.com

Ihr robbe-Team Jun.2008
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