Programmierbeispiel fir Sender T12FG - Neues Modell (4-Klappen-Segler mit E-Motor)

“robbe

modellsport

. . . 2KLAPPEN CONDIT1 7, 6l SYSTEH HENG TR GEBEREINSTELG 7.cli-1 | STICK MODE T.E0]1-1
1. Modeemstellung, elnmallge T[DMER_IOSUFDLJ -+ - ASYSTEM TRAINER GEBERE INSTELG
SendereinSte”ung T[mER.2 nGFu G'—'DEREEE%EL DISPLAY i ] DERERMPOLONG STICK mopE [ETR[RJE]
(im Beispiel Mode 4, Gas/Bremse 00:00.0 HH 501a. e ﬁﬁ?;E:NEEéT STICK MODE
. +al|+8 & [NUTZERNAHE |
und Querruder links) P A
2KLAPPEN CDNDITI .70 BASIS HENO 7.cUi-z | MODELLHAHL 22 (.60 MODELLHAHL 22 (.60
| "85 ab0 | ot SYSTEM | BERV MONITOR FURKTION BNEHL T EE%ERN S BNEHL T EE%ERN el
" MODELLHAHL SERMOMITTE LEL LEL
Tm—:m FIUFLJ GLIDER
2. Neues Modell wahlen HH 5.;.!1525;';2, MODELL TYP |[SERYOUMPOLUNG
+ at FREQUENZ FAIL SAFE
F”T“E'“s%”'?P. . 1 STONER? EDIT DRagken. o
MODELL TYP | fedi-1 | MODELL TYP F=uli-1 | HODELL TYP i1
MODELLTYP-AUSHAHL
TYPE——FLACHEN——LE1 THERK (FLACHEN——LE I THERK
3. Modelltyp wahlen SEGLER TYFE TYFE TYFE THPE % ==
2 OUER MORMAL 2 DUER MORMAL AIEPLANE HELICOFTER GLIDER
GLIDER MOT-MODL HEL1 SEGLER
MODELL TYP [Z 711 MODELL TYP i1 MODELL TYP F.eli-1 | MODELL TYP B 2l1-1
MODELL TYP—AUSHAHL e L THERK FLACHENT YP—AUSHAHL FLACHENT YP—AUSHAHL
" o ! 1 OUER 2 QUER 2OUE-1HGL
4. Flachentyp wahlen i ==L = :fz’ﬁ SEGLER THPE TVFE NORMAL
RIRPLAE HELCOFTER FLinck 2 BUER NORMAL NURFLUGEL ~ DELTA PSP 0-2H—2F |[40UE—2HaL
MOT-MODL HELI SEGLER u:unEp I5-31=3E
MODELL TYP B U111 MODELL TYP 2. 1011 MODELL TYP B U111
TYPE LEITHERK TYPE FLACHEN o THERK|—|STYP_HUSHRHL
5 Leitwerkstyp wahlen SEGLER TYFE TYFE SEGLER WPI? TYFE NOPHAL M-LEITH | lRILYATOR
’ 20UE-2H3EL (NORMAL 2Q0UE-2HEL |NORMAL
GLIDER GLIDER
0D e g REQ Emili-1 | FREGUENZ E=di-1 | FREQUENZ Esi1
. . MODELL TYP-AUSHAHL BEHD MR 4y 50 (40.EE65MHz) BRND MR, s 50 (40.565MHz) EMFFAHSERHUNRER EIHGEEGEH
6. Empfanger-ID eingeben - nur s == FEED. S0 40MMz  EUROPA FEED B0 4OMHz  EUROPA 00000274 =+ [DODDD274
bei PCM 2048 (G3) L HELIOFTEG Teine mibULATIoN PCM-G3 C(MODE A (SK)) | mooueTion PCH-G3 (MODE A (SK)) 012 3 456 7 8 9
MOT-MODL HEL1 SEGLER EMPFAHGR—IDE%DDDZ.M_ IRCKEEINE ZURGCK ENTER

“ Ex1 ExZ
EVPFAHGR-IC paiPRE]  KEINE
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Programmierbeispiel fir Sender T12FG - Neues Modell (4-Klappen-Segler mit E-Motor)

“robbe

modellsport

7. Modulationsart wahlen

FREQUENZ T ou 11
BRND R s 50 (40.665MHz)
FRED: BAND 40MH2Z EUROPA

nocuLATION PCHM-G3 (MODE A (SK))

FREGUENZ B au1-1
BAHD R 1wy B0 (40.EESHHz)
FREZESAD 40MHZ EUROPA

mopULATION [SWlfelel] (MODE A (SK)2

. U1

FREQUENZ

MODULATIOHSTYP LWAHLEN

mkTUELL  PGM—G3(HODE A (5K))
(IR ymrE] {roce: MODE A (SK) |
PCHM1024

EVFFANGR- 10 GNPIRE]  KEINE EPFANSR-ID 0000274 KEINE PPM ——Jk:8CH_FoL:STD |
FREQUENZ o1 FEREQUENZ Z.o00i-5 | FREQUENZ o1
iEEEEE:EEE) 50 (40.565MHz) HKELL 50 (g?.EEEI-'IHz)E2 RGN 50 (40.B565MHz)
A FERIET 40MHz EUROPA 46,6650 (40 6753 (48. 685> FREQUENZ WIRD GEWECHSELT! SICHER?
8. Frequenzkanal wahlen ;DDULHTIDH PCH-G3 (MODE A (5K)) S3c4p.es3>  Sdean.7is:  SScan. 725 e e L BRI NEEE
SBcag.735y  DPcde.7ess SBean s

" RH1 RHZ
EMPFANGR-ID 50000274 KEIME

EITTE FEEQUENZEAMAL AUSWAHLEH

FREQUENZ E=i-1 | NEH4 CONDITi NEH4 CONDITL 7.l
9. Senderfrequenz an B e s 50 (d40. 665MHz) EAND NE. 50 (40,B665HHz> T[UMEUR'IDSUFDU 0 SYSTEI-'I
00, i BASIS
Empfanger Senden (nur PCM EMPFEHSER ETIHSCHALTEN EURDPA PCH-G3 GLIDER TINERE  OUEW SLIDER ODELL
e [EMDE] 00:00.0 51 4a_e7stinzy
G3 Empfanger) T12FG RECV. FREQUENZKANAL PROFEN! ureen o, PR, PR
SENDEN 7 NEIN 15s0a04e [ oo el e ON AIR
Hinweis: Wahrend der Ubertragung
den Empféanger fur ca. 3 Sekunden
aus- und wieder einschalten.
BEASTS MEND Fedi-z HDDHHL = INTERN aniT HODELLHAHL Kl HODELLHAHL Edi-s
[EEFVO MONITOR|[FUNETION | EINEL 1] IHTERH HEMS ABCDEFGHIJ
dell . b HODELLHAHL  |[Baillkmi=0 NEU REaL HELIL INAHNEL T dKLAPPEN KLHNOPORST
10. Modellname eingeben WODELL TYP  |SERVOUMPOLUNG HEUL o COPY ZURGCK (g [UYHKYZabed
FREQUENZ FAIL SAFE oo L&SCHN |oparstuuwx
GLIOER gz | "ﬂs%&!
FUNKTION CONDITL E=4is | FONKTIOM CONDITL &Z=ii< | (AN CONDITL E=uz~s | [ENRTS CONDITL E=d4-5
KR FUMKTIOM GEEBER === TRIM -— KR FUNETIOM GEEBER === TR === KR FUMKTIOM GEEBER == TRIM -— KR FUNMKTIOM GEEBER == TRIM -—
1 QEEENEENEE J28 T2 s MUUEREUDER J48 T4 @ soe 5 QUERRUD 2 - - uc1 SPOILER LS -
z SEITE JLB Ti0@ 508 z BEITE J1BE Ti1@sL0E ¢ ZUSATZ 5 == == uczBUTTERFLY J3a ==
: MOTOR SEm — = MOTOR SE -—— 7 HELBKLAPPE —-0B -- s ZUSATZ 1 el
1 QUERRUDER JdE T4 6 ELoe 4 QUERRUDER J4 Td [ &Loe 8 HELBKLAP 2 —0G -- voa ZUSATZ 1 -—& --

11. Funktionen

Durch die Wahl des Stick-Modes und
des Modelltyps erstellt der Sender
einen Vorschlag fur die Reihenfolge der
Funktionen sowie der Auswahl der
Steuergeber.

Ebenfalls stellt er die erforderlichen
Mischfunktionen zur Verfigung und
unterdrickt Uberflissige Anzeigen

Die Reihenfolge der Funktionen ist frei
wahlbar. Wichtig: Ein Umstellen der
Reihenfolge loscht bereits  vorge-
nommene Gebereinstellungen, des-
wegen die Reihenfolge zuerst
festlegen. Wir empfehlen den vorge-
schlagenen Standard beizubehalten
oder sich ein eigenes System zu
erstellen, um die Ubersichtlichkeit zu
gewahren.

Auch die Geber fir die entsprechenden
Funktionen sind frei wahlbar. Jeder
Geber kann fir jede Funktion
eingesetzt werden. Zudem konnen je
nach Flugzustand die Geber in ihrer
Funktion getauscht werden.

Dies gilt gleichermaRen fiir die Trimm-
funktion.

Auf Seite 4 sind die Virtuellen Kanale
(VC 1-4) und deren Geberzuteilung
aufgefiihrt. Dies sind  Funktionen
welche keinen eigenen Servoausgang
besitzen und Uber Mischfunktionen auf
andere Servoausgange wirken.
Beispielsweise die Butterfly Funktion
auf die Querruderservos.
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Programmierbeispiel fir Sender T12FG - Neues Modell (4-Klappen-Segler mit E-Motor)

“robbe

modellsport

FUMKT10H COMDIT1 [EEds-s
KA FUMKTION EEBER  -—— TRIM -—
D&l sD
LGE2 SA

Im Display 5/5 werden die Geber fir die
Schaltkanéle zugeordnet.

DG1 = Kanal 9 bei PCM 1024

DG2 = Kanal 10 bei PCM 1024

DG1 = Kanal 13 bei PCM 2048 (G3)
DG2 = Kanal 14 bei PCM 2048 (G3)

4KLAPPEN CONDIT1 7.6t | BASIS MENG Fsuiz | SERVOUMPDLUNG AR IPEIN I < F R OUMPOLUNG Zedzz
TINERT _ HUFY + FURKTION | KA FUMKTIOM MODE KA FUMKTION  MODE KA FUMKTIOM MODE KA FUMKTION  MODE
00:00.0 +5) EEEM- 3EEEELEgH|ETDR ;ggf';:l?¥TE 1 HeHEMRUDER NORM S ouerrur 2 NORM s zusAatz 4 NORH roei NORFH
12. Servoumpolung SLIDER WODELL 2 SEITE MNORH ¢ zusatz 5 NORM 18 Zusatz 3 MORM Dez NORM
00:00.0 50¢4a. 665HHz> MODELL TYP SERMOUMPOLUNG = WOTOR MORH = uwsLexLarrE NORM 11 zusatz 2 NORH
rutaea coee. +ooF|[47%a elat FREGUENZ FAIL SAFE 4 nuerRUbeR [l 2 usiexier z NORM | 12 zusatz 1 NORH
szizeeid [ ooowo e((dp o g HE AUS
Servoumpolung  immer  vor  der Laufrichtung der einzelnen Ruder
Servomitten - Einstellung vornehmen. prifen und gegebenenfalls umpolen.
4KLAPPEN CONDIT1 7. 6l BASIS HENO 7. S]1 -2 SERVOMITTE [F. 612 SERVOMITTE [F. 612
[XA FUHKTION KA FUHKT10H [XA FUHKTION KA FUHKT10H
TIQMER:IQSEFDU . +3 ?‘ﬁ SYSTEM SERWO @% FUNTIDN 1 HoHENRUDER|  +0] 5 RUERRUD z +0 1 HoHENRUDER|  +0] 5 RUERRUD z +0
13. Servomitte TINERZ _ AUFL GLIDER LWODELL HODEL L HAHL SERVOMITTE Z SEITE +0 & ZFUSATZ 5 +0 Z SEITE +0 & FUSATZ 7 +0
00:00.0 5D<gghsggmz> HODELL TYP SERVOUMPOLUNG 3 MOTOR +0 7 UGLBKLAPPE 40 3 MOTOR +0 7 ZUSATZ & +0
FUTREA CORE. +59 *Ea i FREQUENZ FAIL SAFE 4 HUERRUDER +0Q s udlBkLAF 2 40 4 HUERRUDER +0Q = z2usATZ 5 +0
Se:slzia (o e r g HE AUS RESET: E[IT DRUCKEM 1SEC RESET: EDIT DRUCKER 1TEC

Servomitten-Korrekturen nur in kleinem
Umfang per Software vornehmen, da
die Wege sonst asymmetrisch werden.

GrolRRere Korrekturen mechanisch am
Modell vornehmen.

4KLAPPEN COMDIT1 e Ei-2 | BASIS MEND Ezz KIE“I:JDHI'—‘KIT.IllbolHI(T—Ln:-':ﬂ'll'yMEE - LI]I:IEE
TIMEE1  AUFL +i
14. Servowege (ATV) TITERZ _ AFD sLiceR HODELL 25E17E 135x100%100%135% O
00:00.0 504, £65HHz MODELL TYP SERVMOUMPOLUNG TRIMMERANZEIG SUETER 195- 100= 100= 135~ O
Furaee coer. rgﬁ' ;Eal -~ r’%‘ [FREQUENZ  |FAIL SAFE | toverrose 1351001007 135 0
Servowege so einstellen, dass der | Der erforderliche Ruderweg wird spater
maximale mechanische Weg verfiigbar | in den Menus Geber AFR, bzw. bei den
ist, ohne dass das Servo blockiert wird. | jeweiligen Mischfunktionen eingestellt/
Falls erforderlich maximalen Weg mit | begrenzt.
Limitfunktion begrenzen.
SR LSHHERL e KFHg&HIETI%?FFES BRT.F~5 F-5 F‘Dsml/3 KFH'?L:IIHIETIEHHFFES EAT.F~5 Fr%5 PDSl/3 KFH'?L:IIHIETIEHHFFES EAT.F~5 Fr%5 PDSl/3
SERVO MONTTORIFIRKTION | | "0 yop  “Als ! wowe HOLD  AUS ! wowe HOLD  AUS
SO T Ty e z 1T HOLD  AUS rezer |z SEIT HOLD  AUS keser |z SEIT HOLD AUS REGET
15. Fail Safe Einstellungen MODELL TYP |[SERVOUMPOLUNG 3 MOTR AUsS PATIE 3 moTR AUS +0; PATTERY smor - FrS ENEER +0=PRITERY
' 4 wer HOLD AUS — + R HOLD AUS — + R HOLD  AUS —

Failsafe - Wert fir Motor/Gas aktivieren.

Gegebenenfalls Batterie - Failsafe
aktivieren.
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Programmierbeispiel fir Sender T12FG - Neues

Modell (4-Klappen-Segler mit E-Motor)

“robbe

modellsport

FAIL SAFE o013
KAFUNKTION F<5  BAT.F<5 Fr5-FOS

1 Heve  HOLD  AUS

z sEIT HOLD AUS RESET
3wtk F/S  B.F/5 R BRITERY
<« auer  HOLD AUS =

FOSITION GEERHEHMEH + ERIT DREOCEEN 1SEC

Geber fir Motor (Schalter SE) in
Failsafe Position bringen und Wert
durch Drucken der EDIT-Taste fur 1
Sek. speichern

BASIS HMENO Fzuz-z | TRIMHERANZEIG COMDITI T=u:1 | TRIMMEFANZEIG CONDITI &E=zdi-1
ENDPUNET=-ATY STEF  MODE STEF  MODE STEF  MODE STEF  WODE
. . . STOPPUHR T1 ] GLOB T4 4 GLOB T1 CIGL OB T4 4 GLOB
16. Trimmschritte einstellen TRIMHERANZE1G T2 4 GLOB T5 4 GLOB | T2 4 GLOB T5 4 GLOB
DATEN RESET T3 4 GLOB TG 4 GLOB T3 4 GLOB T6 4 GLOB
Durch Wahl der Trimmschritte kann die
Trimmung feiner oder gréber eingestellt
werden.
BASIS HMENG E=0z-2 | STOPPUHR 311 STOPPUHR RSN EE 1 N-AUS CONDITLI E=ii-1
ENDPUNKT=ATY Tivert 00:00.0 RESET SH
STOPPUHR TIMER1 TIMER STORFED »AUS
: TRIMHERANZEIG] L R (R0
17. Stoppuhr programmieren. E:{'E:EEEQEEIE TIMERZ RESET sUETR] START sUSE  sTore suSE ELH
) - DATEN RESET |
Mit dem Schalter SE wird menory  NORMAL
gleichzeitig der Motor/Gaskanal Schalter fiir Resetfunktion wahlen (SH). | Schaltrichtung fiir Resetfunktion wéhlen
betatigt als auch die Stoppuhr | STOPPUHR Tz | [BREENE ° COWDITI &Zd:1 | STOPPUHR LRI F 1N ALIS CONDITL zdi-t
geStartet und geStOppt- THHERL TIOMER: ETODP.FED == = »AUS THHERL TIOMER: ETODP.FED == e2 FEIM
mibE  AUFE  ALer 10200 EIN mibE  AUFE  ALer 10200 AlUsS
EIN AUS
reseT sUWSH sTART sufEE sToPF SUSE vemory NDRMAL ReseT sUSH sTART sWSE  sTorr suEE nemoky  NORMAL

Schalterstellungen (Gas) fur Timerstart
(Drei-Wege-Schalter SE)

Schalterstellungen (Gas) fur Timer-
Stopp (Drei-Wege-Schalter SE).

MDDELL MENG CONDIT1 &E.Si-z

L;.E_Bun_. AFR CONDIT1 &.5W2-z

I'-;II;ER COUER) CONDIT1 .41z

I'-;II;ER COUER) CONDIT1 &.Suli-z

SERYO HONITOR|PROGR-MIXER | pLae e LIER RFR M MOE OFFSET  AFR M MOE OFFSET  AFR
18. Geber AFR FLUGZUSTAND |OUER-DIFF | +5g/ leer 'O LIN. D +5§/ ,RER}EEE ; RﬂIgE'E L // RE;.?EE ; RﬂIgE'E
Querruder EXpO GEBER AFR E!UER"’SEITE —-50 MODE GLDBﬁL- -58 ;HP A o ;HP 5 o -58 ;HP 3 - ;HP B .

DUAL RATE  [STORKLAP-HGHE! | 27 BT, 1 Bt +0.0 15 -50.0

FOS +8,0 BATE +6.8 POS  +8,0 FATE +8,0 POS  +8,0 FATE +8,0

Exponentielle Querruderwegeinstellung
zur Linearisierung der Anlenkung.

MODELL MENGO CONDITI &Z=di-z | [SSPITEE CONDIT1 Z=uWi-1 | QUER-DIFF COMDITL EZ=0i-1

0 MONITOR|PROGR-HIZER | LIMKS RECHT LIMKS RECHT
19. Querruder-Differenzierung ' : ouerR 2 100% 100% [cern  —— nueRRLD 2 1100% PR ==
GEEER AFR QUER=+SEITE TUNIHG K L RYE TUNTHG K IRAE
DUAL RATE SToRKLAP=HSHE OUE_AFR OUE_AFR
Zur Kompensation des negativen

Wenderollmomentes.
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Programmierbeispiel fir Sender T12FG - Neues Modell (4-Klappen-Segler mit E-Motor)

“robbe

modellsport

MODELL MENG CONDIT1 [E=1i-z | DUAL RATE CONDIT1 &4Wi-z I'-;ll;ER COUERY NDDECDNDIUE;]%ET;E I'-;ll;ER COUERY NDDECDNDIUE;]%ETIQE
[PFROGR=MIXER | D<R MAME STATUS FUHKTION scHALT | * M /
20. Dual-Rate Einstellung FLICZUSTAND |GLER-DIFF [ T RGEERLRER RO | s B b i | AEER Y e
Querruder GEEER AFR GUER+SEITE 2 R 3 INA SEITE SE ,52/ 1+100.0 +100,0 52}’" il +30. O = V8]
DUAL RATE STGRKLAPHEHE| | +:r+ INA OUERRUDER —— -z 0.0 BT -z 0.0 “s0.0
Q% +B,6 RATE +0,8 FO%  +B,6 RATE +0,8
Zweite, per Schalter SD abrufbare | Dazu den Schalter D/R betatigen. | Einstellung D/R, verkirzter Weg=80%
Querruderweg — Einstellung aktivieren. mit 50 Expo.
Die Einstellungen der D/R Werte | Display wechselt von AFR auf D/R.
werden im  Menlu Geber AFR
vorgenommen.
MODELL HMEND COMDIT1 [=edz-z | SPOILER COMDIT1I &E&ui-t U RRUDER CEINDITI R [P OLERRUDER COMDIT1 Eduz-z
BUER+SEITE _ |[HGLBKL~HGHE | acr-ine - EIN HELBKL—AFR ieg EHPD 1 DFFiEUT 0 EH BN patEr  paTeR HIN ZUR
TuRKLﬁP-rHuH ETORELAP+HGHE|[SEITE+GUER | MODE GLOBAL  [FURVE UNC RATE +55 oE B G o oUER  4+0%  +0% csreEp O O
SCHALT ~ —— QUERRUDER ar 1+100.0 +100.0 GUEZ  +0%  +0%
SPOILER BUTTERFLY == umE () WAL BKLAPPE 58 -ttt Sl
HEHE+SPOILER |[TRIM MIX 1 e _ HSHEMRLUDER jg 29 . +0.0 +0.0
POZ+186, 0 FATE+10A, @
RUERRUDER CONDIT1 &E4iz-z | SPOILER CONDIT1 &aWi-1 | [AEETEIES]] CDNDITI e K | APPEN CONDIT1 [Eelz-2
BN ater  Ramez HIN ZUR AcT-INA - EIN HELBKL—AFR I}Sa HE EHF"EI 1 UFFiEa 0 e EM cater  Remez HIN ZUR
QLIER +0% +20% =reec QO 0 HODE GLOBAL KLURUE UMD RATE +50 RATE A RATE E LIBLE +0% +0% srEE 0 0
AUEZ +0% SCHALT - E 55 3 1+100.0 +100.0 yoLz +0%  +0%
Fze UERZG A0 _ EXF A E-F E
: : 2 — HSHENRUDER B
21. Spoiler Mischer i £ sl L] +0.0  +0.0
Als Speedflaps-(LS) = seitlicher Anstellung der Querruder leicht nach Anstellung der Woélbklappen ebenfalls
linker Drehgeber oben als Speedflaps. leicht nach oben als zuséatzliche
. Speedflaps.
KLAPPEN COMDIT1 [=Eedz-z | SPOILER CONDIT1 &.culi1 | RRRSIEIE CEINDITI [FEl1-z uHEHRUDER COMDIT1 [ESUz-z
EIH . +158 OFFSET EIN
RATEL  RATEZ2 HIH ZUR AcT-iiA EIN HBLBEL—AFR 100 EHPD 1 +0.0 RATEL  RATEZ2 HIH ZUR
usle  +0% +20% csreEp O O MODE GLOBAL  [FURVE UNG RATE +55 oE B G o HeHE  +0%  4+0% csreEp O O
usLz  +0% SEHALT —_ QUERRUDER Bt +100.0 +100.0
FZs UERZG HLBKLQFFE _;gg EXF A ExF B
AUS-51 —_ HSHENREUDER ] e +IJ .0 +0.0
HoHENEUDER COMDIT1 [ESUz-z
BN e RATEZ HIN ZUR
HEHE +D% SFEED O O
Hohenruderkompensation beim
Ausfahren der Speedflaps.
MODELL HMEND COMDIT1 [ESUi-z OLIER-PIIULBKLHF' COMDIT1 &.Sui-z | QUER=HGLEKLAP COWNDITi [E=Uz-z | OUER=HOLEKLAP CONDITiL &E.Suz-=z
[EEFVD MONITOR|[PEOGR-MIXER ﬂ% e LS - GHEE LS - GHEE
22. Querruder-Wolbklappen- FLUGZUSTAND |OUER-DIFE | | +% RER};:EPE 4 o AcT iR INA e +0%  +0% | roron[@E) 0 we | +0% +0%
Misch GEBER AFR __ |KLAPPEN-EINGT e +100.0 +100.0 mocE  GLOBAL woLz  +0%  +0% mocE  GLOBAL woLz  +0%  +0%
Iscner L 58 ED =5 scHALT S ScHALT SB
DUAL RATE RUER+HGLBKLAP ::gg +0.0 +0.0 LIHE  [NA LK INA
FOE +B,0 RATE +8,6
Dieser Mischer bewirkt, dass beim | Wolbklappen zur  Querruderunter- | Diese Mitnahme der Querruder ist per | Betatigung der Butterfly-Funktio im

Betatigen der Querruderfunktion die

stiitzung zu 50% mitgesteuert werden.

Schalter ,SB" Abschaltbar, damit bei

Landeanflug nicht noch zusétzlich als
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Programmierbeispiel fir Sender T12FG - Neues Modell (4-Klappen-Segler mit E-Motor)

“robbe

modellsport

GUER+HOLEKLAP COMDIT1 &.5dz-z

LIMKS  RECHT
AcT-IMA EIN WiLE  +90% +50%
mooe  GLOBAL w2 +50%
scHALT  SB
LIHE IMA

Querruder wirken, was zu einer zu
heftigen Steuerreaktion fuhren wirde.

Funktion einschalten.

MODELL MEND CONDIT1 &eiz-s BUTTERFLY CONDIT1 &.EWi-s BUTTERFLY CONDIT1 &Euz-3 | BUTTERFLY CONDIT1 G&Suz-3
BUER=*SEITE HolLBEL+HBHE e DUER QLEZ ACT-INA [T SPEED HIM ZUR ACT<INA EIN SPEED HIM ZUR
STERKLAP+HSHE|[SEITE+QUER +0%  +0% MODE GLOBAL  ouer g : MODE GLOBAL  ousr g 2
SPDILER BUTTERFLY LIDLi LoLz SCHALT ——— LGLE SCHALT 1~ LGLE
= 0% +0% OFFSET 13% OFFSET
HEHE+SPOILER [TRIM HIX 1 | | BUTTERFLY AFR EINST. HGHE
POSITION OEERMEHMEN + ERIT DROCKEM 1SEC
Zunachst im Display 2/3 Butterfly- | Danach einen Offset far

Knuppelposition einstellen und Edit-
Taste fur 1 Sekunde zum Speichern
driicken.

. TTERFLY CONDITL E==ui-= EBHTTERFLY CONDIT1L &sUi-= EBIHTTERFLY CONDITL E=dis EIS!B:[IH;H_ CUNDELjésrnsﬁf
23. BUtterfIy'M|SCher QUER BUEZ RUER QUEZ RUER BUEZ +188 EXPO 1 +0.0
+0% +B80% +80% +80% +80% +38 ©  |RRTE A RATE B
i . WaLE WALz LSLE LIAL 2 WaLE WALz B er '+1DD_D +1D°.0
Hier eingesetzt als Flaperon +0% 0% -90% -90% —90% = b len EF E
. _ BUTTERFLY AFR EINST. HGoHE BUTTERFLY AFR E[HST HoHE BUTTERFLY AFR [S{{=3iMELS -158 L +0.0 +0.0
Mischer = Querruder als ohenrid i o K - TR T—— o
ohenruderwerte fur die Kompensation ie  gestrichelte inie  zeig en
Landeklappen nac_h oben einstellen. Offsetpunkt an.
angestellt, mit TTERFLY CONDITL &=suz-z EBHTTERFLY CONDITL &F=uzz BUTTERFLY . CDNDlIJ;I;:IéET_WEEz +BII5.ITTERFLY . CDNDELjésrnsﬁf
Hohenruderausgleich. T e —— +1gg : A +0.0 e : EUUHKRTUE 0.0
Geber = Gas/Motorknippel mit i i1 s $0.0 i { sl -40.0
Ratsche. ‘}ES : Z}ES ) CURSOR = EBIT DROCKEM
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Im Display 2/2 den Ho6henruderwert | Danach Kurve so einstellen, dass ab | Mit zunehmender Butterfly/Flaperon-
einstellen. dem Offsetpunkt sofort etwas | Funktion erhéht sich Uber die
Tiefenruder gesteuert wird um ein | Kurveneinstellung auch die Hohen-
aufsteigen des Modells zu verhindern. ruderkompensation.
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Damit auch  bei  hochgesteliten
Querrudern  genugend Weg  zur
Querrudersteuerung  zur  Verfigung

steht, kann fir die Butterfly-Funktion
eine  separate  Querruder-Differen-
zierung eingestellt werden. Wodurch
sich der Weg des nach unten

wirkenden Ruders vergroRert.
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